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Ubersicht fiir Wegsensoren

WEGSENSOREN POTENTIOMETRISCH

Abbildung Typ Messbereich Beschreibung
Genauigkeitsklasse

m Linearpotentiometer
50...900mm m Hohe Linearitat

LRW 10.05% m FUr allgemeine Anwendungen
m Schutzklasse bis IP67
/i, m Mit Kugelgelenk zur Kompensation von Versatzen
; 25 150mm m Linearpotentiometer
v LRW1 +0.05..0.2% m Hohe Linearitat

m FUr allgemeine Anwendungen
m Schutzkalsse IP40

m Mit Kugelspitze
m Linearpotentiometer
LRW?2 10...180mm | | ohe Linearitat

1+0.05...0.3% N ,
m FUr allgemeine Anwendungen
m Schutzklasse IP40

”/?, = Mit Abtastrolle
m Linearpotentiometer
LRW3 +100655%m3n; m Hohe Linearitat

Tl m FUr allgemeine Anwendungen
m Schutzklasse IP40
m Linearpotentiometer
m Hohe Linearitat

LMI12 LME12 | 20 0%M | o Fiir Preumatikzylinder

m Bis 250bar
m Schutzklasse |IP67

m Linearpotentiometer
m Hohe Linearitat

LMI12SE 50'4'_'3 %%g/mm m Fir Hydraulikzylinder

LMI12SL 0.95% u Bis 250bar

m Schutzklasse |IP67

m Mit Gelenkaugen
m Linearpotentiometer
LZW g %572062?0/ m Hohe Linearitat
oo ° m FUr allgemeine Anwendungen
m Schutzklasse bis IP67

4

m Mit Gelenkaugen, Klemmbldcken und M4
m Linearpotentiometer
LZWA1 %52205 %?;1 m Hohe Linearitat
I m FUr allgemeine Anwendungen
m Schutzklasse IP60

m Mit Gelenkaugen, Klemmbldcken und Flansch
m Linearpotentiometer
LZW2 %5238 %?;1 m Hohe Linearitat
I m FUr allgemeine Anwendungen
m Schutzklasse IP60

2 m Mit Gelenkaugen und Klemmbdcken
m Linearpotentiometer
LZW2IP 25..300mm | ohe Linearitat
P 1+0.05...0.2% N :
m FUr allgemeine Anwendungen
& m Schutzklasse |IP67
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Ubersicht fiir Wegsensoren

WEGSENSOREN POTENTIOMETRISCH
Abbildung Typ Messbereich Beschreibung

Genauigkeitsklasse

m Mit Gelenkaugen
m Linearpotentiometer

LMS18 00...1000mm | e Linearitat
10.05...0.1% . :
m FUr allgemeine Anwendungen
m Schutzklasse |IP67
m Recheckprofil mit Schlitten und M5 Gewinde
100...2000mm m Linearpotentiometer

LSW +0.05% m Hohe Linearitat
m FUr allgemeine Anwendungen
m Schutzklasse IP40

m 4..20mA, 0...5V, 0...10V, 5V, £10V

m Ausgansignale umschaltbar

PMX24 1...20kOhm m Kabelbrucherkenung, Alarmausgang
0.0025% m Dauerkurzschlussfest

m DIN-Schienenmontage

m Schutzklasse IP30

WEGSENSOREN LVDT INDUKTIV

m Mit freiem Anker, Stossel oder Federtaster
m Miniatur Ausfiihrung, unter Wasser einsetzbar

SM 2...200mm m Fur rauhe Umgebung
0.1...0.3% m Biegungsmessung, Nockenvermessung
m Wellenmessung, Zilinderhub, Federweg
m Schutzkllase bis IP68
m Mit freiem Anker, Stossel, Gelenkaugen
m Fur rauhe Umgebung
SL 1%16()8?!/“ m Messung von Federweg, Nocken, Wellen
e m Zilinderhub, Biegung
m Schutzklasse bis IP68
m Mit Federtaste und meschanischer Hub
m Fur rauhe Umgebung
SLT 1%1308 rgor/? m Messung von Federweg, Servoventilen

m Zilinderhub
m Schutzklasse bis IP67

m Mit Stossel gelagert, Federtaste
\ m FUr Zilindereinbau, Servoventilen
SM-F18 2...200mm m M18 Einschraubgewinde
) B +0.1...0.3% m Bis 150 bar Betriebsdruck
m Hohe Storfestigkeit
m Schutzklasse IP68

m Mit Stossel gelagert, Federtaste
@ m Fir Zilindereinbau, Servoventilen
ﬁ' + ; SM-F14 2...200mm m M14 Einschraubgewinde

+0.1...0.3% m Bis 150 bar Betriebsdruck

ﬁ*\m m Hohe Storfestigkeit

m Schutzklasse IP68
P m Mit Stossel
N\ a Fiir Zilindereinbau
2...180mm m M18, M30 Einschraubgewinde
SM-HYD +0.1...0.3% m Bis 400 bar Betriebsdruck
m Hohe Stoérfestigkeit
m Schutzklasse |IP67
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Ubersicht fiir Wegsensoren

WEGSENSOREN LVDT INDUKTIV
Abbildung Typ Messbereich Beschreibung

Genauigkeitsklasse

m Mit Stdssel gelagert oder Gelenkkopfe
\ m FUr Medizin und Lebensmittelindustrie
\«ﬁ\ SLX 10...300mm m Bis 20 bar Betriebsdruck
\ +0.1..0.3% | m Bis 200°C Temperatur
%\ e m Hohe Stérfestigkeit
' m Schutzklasse bis IP69K

SEILZUG-WEGSENSOREN

m Analog, digital oder potentiometrischer Ausgang
m Edelstahl Messseil mit Gleitlagerfuhrung
SX50 50...1250mm m Temperaturbereich bis 120°C

10.02...0.5% m Hohe Dynamik

l’ u Hohe Storfestigkeit
m Schutklasse bis IP67
g

m Analog, digital oder potentiometrischer Ausgang
m Edelstahl Messseil mit Gleitlagerfuhrung
SX80 1000...3000mm | m Temperaturbereich bis 120°C

' ) +0.02...0.15% | m Hohe Dynamik
m Hohe Storfestigkeit

— m Schutklasse bis IP67

m Analog, digital oder potentiometrischer Ausgang
m Edelstahl Messseil mit Gleitlagerfihrung
3125...5000mm | m Temperaturbereich bis 120°C

SX120 10.02...0.1% m Hohe Dynamik
m Hohe Storfestigkeit
B -

m Schutklasse bis IP67

m Analog, digital oder potentiometrischer Ausgang
m Temperaturbereich bis 120°C
_ SX135 10...42.5m m Hohe DynamiK

+0.02...0.1% m Sehr Storfest
m Hochgenau
m Schutklasse bis IP67

m Einfache und schnelle Montage
ey H R . i
(_J ] Serie SX 1..42.5m m Hohe Dynamik

0.05% m Temperaturbereich von -40 bis 85°C
m Hoher Korrosionsschutz

Q m Analog, digital oder potentiometrischer Ausgang
& m Edelstahl Messseil mit Kunststoffummantelung
ﬁ 1...4000mm m Hohe DynamiK

MH60 0.5% = Sehr Storfest
m Hochgenau
m Schutklasse bis IP69K

m Analog, digital oder potentiometrischer Ausgang
m Edelstahl Messseil
3...10m m Hohe Dynamik
MH120 1+0.1...0.5% m Sehr Storfest
m Hochgenau

——— = Schutklasse bis IP69K
v : m FUr Hydraulik Zilinder
J 7| 10..15m = Digital und Bus verfiigbar

N SX300 My = Hochgenau
5 e = Bis 300 druckfest
- m Schutzklasse IP67
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Ubersicht fiir Wegsensoren

Abbildung Typ Messbereich Beschreibung

Genauigkeitsklasse

m Digital oder potentiometrischer Ausgang
m Edelstahl Messseil
50...1250mm m Hohe Dynamik

LX 10.1...1% m Kunstoffgehduse und geringes Gewicht
m Hochgenau
m Schutklasse bis IP40
m Analogausgang
m Edelstahl Messseil oder Nylon ummantelt
EX-HM 50...375mm m Hohe Dynamik

1% m Kunstoffgehduse und geringes Gewicht
m Hochgenau
m Schutklasse bis IP52

m Potentiometer, Hall-Effekt Geber

m Nylon ummanteltes Edelstahl Messseil
38mm m Hohe Dynamik

1% m Aluminium Gehause und geringes Gewicht
m Hochgenau

m Schutklasse bis IP40

m Potentiometer, Analog und digital Ausgang
m Positions- und Geschwindigkeitsensoren
50mm...50.8mmm | m Hohe Dynamik

10.1...0.3% m Aluminium und Edelstahl Gehause
m Hochgenau
m Schutklasse bis IP68

WIRBELSTROM-WEGSENSOREN

m Hohe Aufldsung im Submikrobereich

m Hohe Dynamik

0.5...10mm m Temperaturbereich: -60...+185°C
10.15% m Analog- oder Digitalsignal

m Hohe Stoérfestigkeit

m Schutzklasse |IP68

m Hohe Auflésung im Submikrobereich

m Hohe Dynamik

0.5...10mm m Temperaturbereich: -60...+185°C
2% m Analogsignal

m Hohe Storfestigkeit

m Schutzklasse |IP68

m Hohe Auflésung im Submikrobereich

\ m Hohe Dynamik

CM 0.3..2mm m Temperaturbereich: -60...+185°C
10.15% m Analog und Digitalsignal
m Hohe Storfestigkeit
m Schutzklasse IP68
7 m Abstandsmessung auf Metallen
\‘ 4 o 8mm m Auch auf rotirenden Objekten
IR ' IC +60"'400 m m Integrierte Elektronik (Analogsignal)
\ =L AU0H m Berlhrungslose Qualitatskontrolle
) m Schutzklasse IP67
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Ubersicht fiir Wegsensoren

WINKELGEBER UND ENCODER

Abbildung Typ Messbereich Beschreibung
Genauigkeitsklasse

m Analog oder potentiometrischer Ausgang
m Kompakte Bauform

90...43'200° m Multiturns

10.05...0.3% m Bis 200U/min

m Welle 2 fach Kugelgelagert

m Schutklasse bis IP67

m Digital Ausgangsignal

m Kompakte Bauform

A36/A58 25...5°000 Pulse/U | m Hohe Ausgangfrequenz bis 300kHz
m Bis 12'000U/min

m Schutklasse bis IP67

WP/WP-M

m Analogausgang
m Robuster Lageraufbau
16...65'536 U m Multiturn
1% m Bis 6°000U/min
m Hochgenau
m Schutklasse bis IP67

m Analogausgang
m Kompakte Bauform
16...65'536 U m Multiturn
+1% m Bis 4‘000U/min
m Hochgenau
m Schutklasse bis IP65

m Digitalausgang
m Kompakte Bauform
. = Multiturn
SSI 120000 U m Bis 12°000U/min
m Hochgenau
m Schutklasse bis IP67

m Digitalausgang
m Kompakte Bauform
. m Multiturn
SSIF36 12000 U = Bis 12:000U/min
m Hochgenau
m Schutklasse bis IP67

m Digitalausgang

m Kompakte Bauform
m Multiturn

m Bis 9°'000U/min

m Hochgenau

m Schutklasse bis IP67

m Digitalausgang

m Kompakte Bauform
m Multiturn

m Bis 9°000U/min

m Hochgenau

m Schutklasse bis IP67

m Digitalausgang

m Kompakte Bauform
m Multiturn

m Bis 9°000U/min

m Hochgenau

m Schutklasse bis IP67

M36

M58

Ethercat 9‘000 U

CANopen 9'000 U

Profibus 9000 U
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Ubersicht fiir Wegsensoren

SEILZUG-WEGSENSOREN

Abbildung Typ

Messbereich

Genauigkeitsklasse

Beschreibung

Profinet

LAS

9000 U

10...800mm
+6um

m Digitalausgang

m Kompakte Bauform
m Multiturns

m Bis 9°000U/min

m Hoch genau

m Schutklasse bis IP67

LASER-WEGSENSOREN

m Punkt- und Linienlaser

m Individuelle Parametrierung per Teach-in
m Genaue Distanzmessung

m Analogausgang

m Schutzklasse IP67

LAR

10...400mm
+0.1%

m Punkt- und Linienlaser

m Individuelle Parametrierung per Teach-in
m Genaue Distanzmessung

m Analogausgang und Schaltausgang

m Schutzklasse IP67

LAH-G1

4...300mm
+0.1%

m Punkt- und Linienlaser

m Individuelle Parametrierung per Teach-in
m Genaue Distanzmessung

m Analogausgang und Schaltausgang

m Schutzklasse IP67

LAM

0.5...200mm
+1um

m Punkt- und Linienlaser

m Individuelle Parametrierung per Teach-in
m Genaue Distanzmessung

m Analog- und Digitalausgang

m Schutzklasse 1P64

LAV

0.2...50m
+25mm

m Punkt- und Linienlaser

m Individuelle Parametrierung per Teach-in
m Genaue Distanzmessung

m Analog- und Digitalausgang

m Schutzklasse IP65

LLD150

0.1...150m
+2mm

m Punkt- und Linienlaser

m Individuelle Parametrierung per Teach-in
m Genaue Distanzmessung

m Analog- und Digitalausgang

m Schutzklasse IP65

LLD500

0.15...500m
+1mm

m Punkt- und Linienlaser

m Fur heisse Oberflachen und helle Umgebungen
m Genaue Distanzmessung

m Analog- und Digitalausgang

m Schutzklasse IP67
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LINEARPOTENTIOMETER

Serie LRW

Key-Features:

- Rechteckprofil mit Schubstange und
Inhalt:

AuBengewinde M6
. - verfiigbare Messbereiche von 50 bis 900 mm
VEEHTEE O LT — - Schutzklasse bis IP67
Techn!sche Zeichnung weerd - Verfahrgeschwindigkeit bis 10 m/s
ElektrlfcherAnsc{wluss ) - Linearitit bis zu £0,05 %
Zubehor & Befestigung el - Betriebstemperatur -30...+100 °C
Bestellcode )

- Lebensdauer >25 x 10° Meter oder
>100 x 10° Hiibe (je nachdem was eher eintritt)
- passives Bauelement nach EN 60079-11

19.04.18
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TECHNISCHE DATEN

Messbereiche

Schutzklasse

Verf ahrgeschwindigkeit

Verstellkraft

Linearitat

Auflosung

Wiederholgenauigkeit

Toleranzbereich des Widerstands
Empfohlener Schleif erstrom

Maximaler Schleif erstrom

Maximal zuldssige Verlustleistung bei 40 °C
Maximal anlegbare Spannung
Temperaturkoeffizient Widerstand
Temperaturkoeffizient Ausgangsspannung
Elektrische Isolierung

Durchschlagf estigkeit

Arbeitstemperatur

Lagertemperatur

Material Kolbenstange

Gehausematerial

Befestigung

Polierte Kolbenstange

M6 Befestigungsgewinde
(optional Gelenkauge PKIT015 montierbar)

50/ 75/ 100/ 130/ 150/ 175/ 200 / 225/ 275 / 300 / 350 / 375 / 400 / 450 / 500 / 600 / 650 / 750 / 900 mm
IP60, optional IP65 und IP67

<10 m/s (IP60/IP65), <3 m/s (IP67)

=<3,5 N bei IP60, <25 N bei IP65 und IP67

+0,05 %

Auflésung abhangig von der Signalqualitat der Referenz- bzw. Versorgungsspannung
0,01 mm

+20 %

<0,1 pA

10 mA

3W

60 V

1200 ppm/°C

<5 ppm/°C

>100 MOhm bei 500 V=, 2's, 1bar

<100 pA bei 500 V~, 50 Hz, 2's, 1 bar

-30...+100 °C

-50...+120 °C

IP60/IP65: Edelstahl, AISI 303, IP67: verchromter Stahl C45 20um

Aluminium eloxiert, Nylon 66 GF 25

verschiebbare Klemmen oder Nutbef estigung

Steckeranschluss

. - x verschraubbar
Eloxiertes Aluminiumgehause

Flhrungsnut fiir flexible Befestigung
(Befestigungsklemmen gehdéren zum Lieferumfang)

ABMESSUNGEN UND ELEKTRISCHE DATEN

Elektrischer Nutzbereich (B) +3/-0 [mm]
Theoretisch elektr. Nutzbereich (C) £1| [mm]
Widerstand [kOhm]
Mechanischer Hub (D) [mm]
Gehauselange (A) [mm]
Gehauselange (A) bei Typ LRW-IP [mm]

50 | 75 | 100 | 130 | 150 | 175 200 | 225| 275 | 300 | 350 375 400 450 500 600 650 750 =900
B+3 B+4 355 | 380 | 406 457 508 609 | 660 | 762 | 914
5 5 5 5|5 5| 5|5 |5 10
B+9 B+10 361 | 386 | 412 | 463 | 518 | 619 | 670 | 772 | 924
B+63 B + 64 415 440 466 517 572 673 725 826 978
B+71,5 B+72,5 424 (4485 474,5 5255 580,5 681,5 733,5 834,5 986,5
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Anschlussbelegung LRW
Hinweise
® 3 (V+)
2 (Schleif « Bitte beim elektrischen Anschluss des Sensors beachten, dass dieser nicht als
(Schleifer) variabler Widerstand verwendet werden darf.
1 (V-
) « Bitte bei der Kalibrierung den Hub so einstellen, dass das Ausgangssignal nicht
weniger als 1 % und nicht mehr als 99 % der Versorgungsspannung betréagt!
Ausgang LRW-M CONO006: CONO006-M12:
Gegenstecker, gewinkelt zur Eigenkonfektionierung Gegenstecker. Adapter auf M12

IP65, 4-polig, Verschraubung PG9

M12x1

cable-g: 6-8 mm

o)
N 1@ -
9 ==
% 2? r—Pin1
Signal Pin Kabelfarbe K4P... 1
V- 1 braun
Schleifer 2 weild
V+ 4 schwarz
Ausgang LRW-B
CONO011: Gegenstecker zur Eigenkonfektionierung
IP40, 5-polig, Kabeldurchmesser 4...6 mm
Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt Signal Pin Kabelfarbe K4P...
K4P2M-S-M12 2 m, Stecker gerade, IP67 V- 1 braun
K4P5M-S-M12 5 m, Stecker gerade, IP67 Schleifer 2 weill
K4P10M-S-M12 10 m, Stecker gerade, IP67 V+ 3 blau
K4P2M-SW-M12 2 m, Stecker gewinkelt, IP67 Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt
K4P5M-SW-M12 5 m, Stecker gewinkelt, IP67 D4-G-M12-S  Gegenstecker M12 gerade, |P67

K4P10M-SW-M12 10 m, Stecker gewinkelt, P67 D4-W-M12-S Gegenstecker M12 gewinkelt, IP67
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ZUBEHOR

Gelenkauge PKIT015 Signalwandler PMX-24
« wandelt Potentiometersignale in analoge

Ausgangssignale (4...20 mA, 0...10 V,
0.5V, +10V, 5 V)
« Eingang: Potentiometer 1...20 kQ

« Ausgang konfigurierbar

» DIN-Schienen-Montage

« fir weitere Details siehe separates
Datenblatt PMX-24

875 ,

BEFESTIGUNG

Nutbefestigung Befestigungsbiigel
Im Lieferumfang enthalten: 2 Stiick, Schrauben
Als Zubehdr: PKIT009
screw M5
(1504017)




4-poliger Steckerausgang M
5-poliger Steckerausgang B
4-poliger M12-Stecker, IP67 P
Messbereich [mm] z.B. 50

LRW-M-50-S 0...50 mm
LRW-M-75-S 0...75 mm
LRW-M-100-S 0...100 mm
LRW-M-130-S 0...130 mm
LRW-M-150-S 0...150 mm
LRW-M-175-S 0...175 mm
LRW-M-200-S 0...200 mm
LRW-M-225-S 0...225 mm
LRW-M-275-S 0...275 mm
LRW-M-300-S 0...300 mm
LRW-M-350-S 0...350 mm
LRW-M-375-S 0...375 mm
LRW-M-400-S 0...400 mm
LRW-M-450-S 0...450 mm
LRW-M-500-S 0...500 mm
LRW-M-600-S 0...600 mm
LRW-M-650-S 0...650 mm
LRW-M-750-S 0...750 mm
LRW-M-900-S 0...900 mm
Optionen

LRW-IP-... Schutzklasse IP67
LRW-...-P Schutzklasse P65

Anschlusskabel fiir LRW-IP, 4-polig, geschirmt, IP67

LRW —

K4P2M-S-M12 2 m, M12-Stecker gerade, fir LRW-IP
K4P5M-S-M12 5 m, M12-Stecker gerade, fir LRW-IP
K4P10M-S-M12 10 m, M12-Stecker gerade, fur LRW-IP
K4P2M-SW-M12 2 m, M12-Stecker gewinkelt, fir LRW-IP
K4P5M-SW-M12 5 m, M12-Stecker gewinkelt, fir LRW-IP
K4P10M-SW-M12 10 m, M12-Stecker gewinkelt, fir LRW-IP

Signalwandler

PMX-24 4..20mA, 0..10V, 0.5V, 10V, =5V

Fir weitere Details bitte gesondertes Datenblatt anfordern oder hier downloaden.

LRW-B-50-S

LRW-B-75-S8

LRW-B-100-S
LRW-B-130-S
LRW-B-150-S
LRW-B-175-S
LRW-B-200-S
LRW-B-225-S
LRW-B-275-S
LRW-B-300-S
LRW-B-350-S
LRW-B-375-S
LRW-B-400-S
LRW-B-450-S
LRW-B-500-S
LRW-B-600-S
LRW-B-650-S
LRW-B-750-S
LRW-B-900-S

Gegenstecker
CONO006
CONO006-M12
CONO011
D4-G-M12-S
D4-W-M12-S

Zubehor
PKITO15
PKIT009

LRW-IP
Schutzklasse IP60 (Standard)
Schutzklasse P65 (optional)

.50 mm

.75 mm

..100 mm
..130 mm
..150 mm
175 mm
..200 mm
..225 mm
..275 mm
..300 mm
..350 mm
..375 mm
..400 mm
..450 mm
..500 mm
..600 mm
..650 mm
..750 mm
...900 mm

© oo o0 090090 090 09 09 09 o @O

4-polig, 1P65, fir LRW-M

Adapter auf M12 fiur LRW-M

5-polig, 1P40, fir LRW-B

M12 gerade, 4-polig, IP67, fir LRW-IP
M12 gewinkelt, 4-polig, IP67, fir LRW-IP

Gelenkkopf

Befestigungsset, 2 Klammern, Schrauben

Diese Daten kdénnen jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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LINEARPOTENTIOMETER

Serie LRW1

Key-Features:

Inhalt: - Schubstange mit Kugelgelenk zur Kompensation
von Radial- und Winkelversatz, AuBengewinde M4

- verfiigbare Messbereiche von 25 bis 150 mm

- Verfahrgeschwindigkeit bis 10 m/s

- Linearitat bis *0,05 %

- Betriebstemperatur -30...+100 °C

- Lebensdauer >25 x 10° Meter oder
>100 x 10° Hiibe, je nachdem was eher eintritt

- passives Bauelement nach EN 60079-11

Technische Daten

Technische Zeichnung
Elektrischer Anschluss
Bestellcode & Zubehor

nNwwhy

19.07.18



Messbereiche [mm]
Schutzklasse

Verfahrgeschwindigkeit [m/s]
Verstellkraft [N]
Linearitat

Auflésung

Toleranzbereich des Widerstands [%]
Empfohlener Schleif erstrom [uA]
Maximaler Schleif erstrom [mA]
Eff. Temperaturkoeffizient Ausgangsspannung [ppm/°C]
Elektrische Isolierung

Durchschlagf estigkeit

Vibration DIN IEC68T2-6

Schock DIN IEC68T2-27

Arbeitstemperatur [°C]
Lagertemperatur [°C]
Lebensdauer

Material Kolbenstange
Gehausematerial

Montage

Stecker- bzw.

Gelenkkupplung fur Radial- und Winkelversatz, ideal
zum Ausgleich von Befestigungstoleranzen und zur
Vermeidung von Querkraften auf den StoRel

25/50/75/100/ 150

P40

<10

<0,3

s. Tabelle unten

Auflésung abhangig von der Signalqualitat der Referenz- bzw. Versorgungsspannung
+20

<0,1

10

<1,5

>100 MOhm bei 500 V=, 1 bar, 2 s

<100 pA bei 500 V~, 50 Hz, 1 bar, 2's

5...1000 Hz, 20 g max., 11 ms

50 g, 11 ms, Einzelzyklus

-30...+100

-50...+120

>25 x 106 m oder > 100 x 106 Hibe (je nachdem was eher eintritt)
Edelstahl, AISI 303

Aluminium eloxiert, Nylon 66 G 25

im Lieferumfang enthalten: 4 Befestigungswinkel, Schrauben, optional: Bef estigungsbiigel PKITO06

Kolbenstange durchgefiihrt flr

Kabelanschluss lber Gerat gefiihrt beidseitige Befestigungsmaoglichkeit

Nut fir flexible Befestigung
(Klemmen gehdren zum Lieferumfang)

Eloxiertes Aluminiumgehause

Polierte Kolbenstange

Elektrischer Nutzbereich (B) +3/-0 [mm]
Theoretisch elektrischer Nutzbereich (C) +1 [mm]
Widerstand [kOhm]
Linearitat [%]
Verlustleistung bei 40 °C (0 W bei 100 °C) [W]
Maximal anlegbare Spannung I\
Mechanischer Hub (D) [mm]
Gehauselange (A) [mm]
Gesamtlange (E) [mm]

25 50 75 100 150
B+1
1 5
10,2 10,1 40,05
0,6 1,2 1,8 2,5 3,6
25 60
B+5
B +38
107 157 207 257 357
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TECHNISCHE ZEICHNUNG

LRW1-C: 5 poliger Steckerausgang
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LRW1-F: Kabelausgang, 1 m Lange

3-core cable, shielded
length 1 m, 24 mm

ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

Anschlussbelegung CONO011: Gegenstecker fiir LRW1-C

zur Eigenkonfektionierung
IP40, 5-polig, Kabeldurchmesser 4...6 mm

® 1: Braun (V+)
2: Gelb  (Schleifer)
3: Blau (V)

Installationshinweise
« Bitte beim elektrischen Anschluss des Sensors beachten, dass dieser nicht als variabler Widerstand verwendet werden darf.

« Bitte bei der Kalibrierung den Hub so einstellen, dass das Ausgangssignal nicht weniger als 1 % und nicht mehr als 99 % der Versorgungsspannung betragt!



ZUBEHOR

PKIT020 Gelenkkupplung PKIT006 Befestigungsbiigel Signalwandler PMX-24

(im Lieferumfang enthalten) Zubehor, bestehend aus . . .

Max. Winkelabweichung: + 10 ° 2 Blgeln, Schrauben, Federring + wandelt Potentiometersignale in analoge Ausgangs-

Max. radialer Versatz: + 0,5 mm
(auch als Zubehor erhéltlich)

19
'I“QEN
JEL

4.2

signale (4...20 mA, 0...10 V, 0..5 V, 10 V, 5 V)
« Eingang: Potentiometer 1...20 kQ
« Ausgang konfigurierbar
+ DIN-Schienen-Montage

« fir weitere Details siehe separates
Datenblatt PMX-24

BESTELLCODE

LRW1 — — —
3-poliges Kabel, Lange 1 m F - Kabellange 1 m (Standard)
5-poliger Steckerausgang (¢} 10M Kabellange 10 m
z.B. 50 | Messbereich [mm] |

LRW1-F-25-S 25 mm, Kabelausgang LRW1-C-25 25 mm, Steckerausgang
LRW1-F-50-S 50 mm, Kabelausgang LRW1-C-50 50 mm, Steckerausgang
LRW1-F-75-S 75 mm, Kabelausgang LRW1-C-75 75 mm, Steckerausgang
LRW1-F-100-S 100 mm, Kabelausgang LRW1-C-100 100 mm, Steckerausgang
LRW1-F-150-S 150 mm, Kabelausgang LRW1-C-150 150 mm, Steckerausgang
OPTIONEN UND ZUBEHOR

Optionen
CONO11 Gegenstecker, 5-polig, IP40 -10M Kabellange 10 m
PKITO06 Befestigungsset
PKIT020 Gelenkkupplung (im Lief erumfang enthalten)
Signalwandler (Montage auf DIN-Schiene)
PMX-24 4..20mA, 0...10V, 0.5V, £10V, =5V

Fur weitere Details bitte gesondertes Datenblatt anfordern oder hier downloaden.

Diese Daten konnen jederzeit ohne Vorankiindigung geédndert werden.

TRANSMETRA GmbH
| - 052 624 86 26
info@transmetra.ch

www.transmetra.ch
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ling TRANSMETRA

Messtechnik mit KnowHow.

LINEARPOTENTIOMETER

Serie LRW2 /LRW3

Key-Features:

Inhalt: - LRW2 mit Kugelspitze, Messbereiche bis 150 mm
- LRW3 mit Abtastroller, Messbereiche bis 50 mm
- doppelt gelagerte Schubstange
- Verfahrgeschwindigkeit bis 10 m/s
- Linearitat bis *0,10 %
- Betriebstemperatur -30...+100 °C
- Lebensdauer >25 x 10° Meter oder
>100 x 10° Hiibe, je nachdem was eher eintritt
- passives Bauelement nach EN 60079-11

Technische Daten
Technische Zeichnung
Anschluss & Zubehér
Bestellcode

Nwihih

12.06.18



Messbereich LRW2

Messbereich LRW3

Schutzklasse

Verf ahrgeschwindigkeit
Federkraft

Linearitat

Auflésung

Toleranzbereich des Widerstands
Empfohlener Schleif erstrom

Max. Schleif erstrom
Temperaturkoeffizient Widerstand
Temperaturkoef fizient Ausgangsspannung
Elektrische Isolierung
Durchschlagf estigkeit
Arbeitstemperatur
Lagertemperatur

Lebensdauer

Material Kolbenstange
Gehausematerial

Befestigung

Modell/Elektrischer Nutzbereich (B) +1/-0
Theoretisch elektrischer Nutzbereich (C) 1
Widerstand

Linearitat

Verlustleistung bei 40 °C (0 W bei 120 °C)
Max. anlegbare Spannung

Mechanischer Hub (D)

Gehauselange (A)

Lénge der Tastspitze (E) bei LRW2

Lange der Tastspitze (E) bei LRW3
Gesamtlange bei LRW2

Gesamtlange bei LRW3

LRW2-C: mit Kugelspitze und Steckerausgang

47

22

[mm]

[mm]

[m/s]
[N]

[%]
[HA]
[mA]

[ppm/°C]
[ppm/°C]

[°Cl
[°C]

[mm]
[mm]
[kOhm]
[%]
[w]
V1
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]

[mm]

10/25/50/ 75/ 100/ 150

10/ 25/ 50

1P40

<10

<4

s. Tabelle unten

Auflésung abhangig von der Signalqualitdt der Referenz- bzw. Versorgungsspannung
+20

<0,1

10

+200

<1,5

>100 MOhm bei 500 V=, 1 bar, 2 s

<100 pA bei 500 V~, 50 Hz, 1 bar, 2 s

-30...+100

-50...+120

>25 x 108 m oder >100 x 10° Hiibe (je nachdem was eher eintritt)

Edelstahl, AlSI 303

Aluminium eloxiert, Nylon 66 G25

4 verschiebbare Klemmen (im Lieferumfang enthalten), optional PKITO06: 2 grosse Befestigungsbugel

10 25 50 75 100 150
B +1
1 1 5 5 5 5
0,3 10,2 0,1 0,1 10,1 0,05
0,2 0,6 1,2 1,8 2,4 3,6
14 25 60 60 60 60
B+5
B +38
32 32 40 40 40 40
43 43 51 - - -
108 138 196 251 307 426
119 149 207 - - -

E

11 V4N

[V

qf 5
< = 13

IS %

AF10
15




LRW2-F: mit Kugelspitze und Kabelausgang

3-core cable, shielded
length 1 m, 24 mm

LRW3-C: mit Abtastroller und Steckerausgang

A
47 26
22 |, E D 10
0 ,O_ c T |
23 | 14 N 2
N = © = ’:‘\Al\ﬂ o v
g E A Al <
13
M4 AF10
70 15 15
T
18 2
41 -
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LRW3-F: : mit Abtastroller und Kabelausgang

3-core cable, shielded
length 1 m, 24 mm

Anschlussbelegung Installationshinweise

Bitte die angegebene Anschlussbelegung beachten und den Wegaufnehmer
nicht als variablen Widerstand verwenden.

® 1: Braun (V+)

2: Gelb  (Schleifer X e
Bei der Kalibrierung des Wegaufnehmers darauf achten, den Hub so

3: Blau (V) einzustellen, dass das Ausgangssignal nicht weniger als 1 % und nicht mehr
als 99 % der Versorgungsspannung betragt.
CONO011: Gegenstecker fiir LRW2-C, LRW3-C Signalwandler PMX-24

zur Eigenkonfektionierung

IP40, 5-polig, Kabeldurchmesser 4...6 mm « wandelt Potentiometersignale in analoge Ausgangssignale

*(4..20mA, 0..10 V, 0..5V, 10 V, 5 V)
« Eingang: Potentiometer 1...20 kQ

» Ausgang konfigurierbar

+ DIN-Schienen-Montage

« fiir weitere Details siehe separates Datenblatt PMX-24



LRW mit Kabelausgang

LRWj|_F_ o

mit Kugelspitze 2 - Kabellange 1 m (Standard)
mit Abtastroller 3 10M optionale Kabellange 10 m
z.B. 50 Messbereich [mm]
LRW mit Steckerausgan
gang LRW[ |—c—
mit Kugelspitze 2 z.B. 50 Messbereich [mm]
mit Abtastroller 3

LRW2-F-10-S
LRW2-F-25-S
LRW2-F-50-S
LRW2-F-75-S
LRW2-F-100-S
LRW2-F-150-S

LRW3-F-10-S
LRW3-F-25-S
LRW3-F-50-S

Optionen
-10M

Zubehor
CONO11
PKIT005
PKIT006
PTAS000
PTAS001

.10 mm
..25 mm
..50 mm
.75 mm
...100 mm
..150 mm

© oo 0 o o

o

...10 mm
0...25 mm
0...50 mm

Kabellange 10 m

Gegenstecker, 5-polig, P40

LRW2-C-10 0...10 mm
LRW2-C-25 0...25 mm
LRW2-C-50 0...50 mm
LRW2-C-75 0...75 mm
LRW2-C-100 0...100 mm
LRW2-C-150 0...150 mm
LRW3-C-10 0...10 mm
LRW3-C-25 0...25 mm
LRW3-C-50 0...50 mm
Signalwandler

PMX-24 4..20mA, 0...10 V, 0...5V, £10V, 5V

Fur weitere Details bitte gesondertes Datenblatt anfordern oder hier downloaden.

Befestigungsset (im Lieferumfang enthalten)

Befestigungsset, 2 grosse Blgel, Schrauben

Tastkopf mit Kugelspitze (im Lieferumfang von LRW2)

Tastkopf mit Abtastrolle (im Lieferumfang von LRW3)

Diese Daten kdénnen jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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ling TRANSMETRA

Messtechnik mit KnowHow.

LINEARPOTENTIOMETER

Serie LME12 / LMI12

Key-Features:

- bis 20 bar fiir Pneumatikzylinder (LME12)

- bis 250 bar fiir Hydraulikzylinder (LMI12)

- Schleiferfiihrung iiber beriihrungslosen Ringmagnet

- druckdicht verschweilStes Edelstahlgehéduse (LMI)

- Verfahrgeschwindigkeit <5 m/s

- Linearitat bis 0,05 %

- Betriebstemperatur -30...+100 °C

- Lebensdauer >25 x 10° Meter oder >100 x 10° Hiibe,
Jje nachdem was eher eintritt

- passives Bauelement nach EN 60079-11

Inhalt:

Technische Daten e
Abmessungen &
elektrische Daten
Technische Zeichnung
Bestellcode & Zubehor

nNwiy

26.03.18



Messbereiche 50/ 100/ 150 / 200 / 250 / 300 / 350 / 400 / 450 / 500 / 550 / 600 / 650 / 700 / 750 / 800 / 850 / 900 / 950 / 1000 mm
Verstellkraft =<0,5N

Verf ahrgeschwindigkeit <5m/s

Maximale Beschleunigung <10 m/s?

Auflosung Auflosung abhangig von der Signalqualitét der Referenz- bzw. Versorgungsspannung
Wiederholgenauigkeit =<0,08 mm

Empfindlichkeit (ohne Hy sterese) von 0,05 bis 0,1 mm

Hy sterese <0,25 mm

Empfohlener Schleif erstrom <0,1 pA

Maximaler Schleif erstrom 10 mA

Max. Strom im Schleif erkreis bei Fehlf unktion 10 mA

Toleranzbereich des Widerstandes +20 %

Temperaturkoeffizient Widerstand +200 ppm/°C
Temperaturkoeffizient Ausgangsspannung <5 ppm/°C

Elektrische Isolierung >100 MOhm bei 500 V=, 1 bar, 2's
Isolationswiderstand <100 pA bei 500 V~, 1 bar, 2 s
Arbeitstemperatur -30...+100 °C

Lagertemperatur [°C] -50...+120 °C

Gehausematerial Aluminium, PSU (LME12) / Edelstahl AISI 304(LMI12)
Befestigung Flansch / Klemmbdcke

Vibration DIN IEC68T2-6 12 g, 10...2000 Hz

Schock DIN IEC68T2-27 50 g, 11 ms, Einzelzy klus
Schutzklasse LME12 IP67, maximaler Druck 20 bar
Schutzklasse LMI12 IP67, maximaler Druck 250 bar

Messbereich / elektrischer Nutzbereich (B) +1/0 [mm] 50 | 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000

Theoretischer elektrischer Nutzbereich (C) [mm] B+1
Widerstand [kOhm] 5 10 20
Linearitat [+%)] 0,1 0,05
Verlustleistung bei 40 °C (0 W bei 120 °C) [W] 1 2 3
Maximal anlegbare Spannung \Y| 40 60
Mechanischer Hub (D) [mm] B+5
Gehauselange (A) LME12 [mm] B + 65
Gehauselange (A) LMI12 [mm] B +97
Anschlussbelegung Maximaler Nachlauffehler
1,8+
1,64
® Braun (V+) 1,41
Gelb  (Schleifer) E 121
Blau (V-) ‘f’ 1,04
f‘j 08+
06T
0,41
0,21
f f f f f f f f f f >

2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22
Beschleunigung (g)



LME12

A*15
15,8 D
c
B 254 18,7
12.% 12 =
e e |
pe i
3 L ST HEGE | o~
= 4 S PCURO31 Il
M~ pressure area I IPB7
o 20bar "' 0,2 bar

3-core PUR cable, shielded
length 1 m, @4 mm

Lieferumfang: 2 Klemmbécke STA001, 1 Magnet PCUR031

Magnet PCUR031 Klemmbock STA001

@ 45
@ 8 , depth 4

LMI12
A 1
26,5 | D
C
B
2
© surface
S pressure area P67
250 bar ' ! 0,2 bar
3-core PUR cable, shielded
length 1 m, @4 mm
Lieferumfang: 1 Magnet PCUR032
Magnet PCUR032 Abmessungen Flansch
0 36 %01
o 23,6
o) 112?',2 2
o .2
o 5
L] , 256015 _al.2X45
@
o DCID
QS o
i~

Montagehinweis: Nach Installation des Sensors muss der Magnet einmalig vollstdndig auf den Sensor aufgeschoben werden (bis zum Flansch/Kabelanschluss), um
das Geberelement im Sensor mit dem Magneten zu koppeln.



LME12/LMI12 —

Kabelausgang, 1 m Lange

Lieferumfang LME12: Sensor, 2 Klemmbdcke STA001, 1 Magnet PCUR031

Lieferumfang LMI12: Sensor, 1 Magnet PCUR032

LME12-F-50
LME12-F-100
LME12-F-150
LME12-F-200
LME12-F-250
LME12-F-300
LME12-F-350
LME12-F-400
LME12-F-450
LME12-F-500
LME12-F-550
LME12-F-600
LME12-F-650
LME12-F-700
LME12-F-750
LME12-F-800
LME12-F-850
LME12-F-900
LME12-F-950
LME12-F-1000

STA001 (fur LME12)

50 mm
100 mm
150 mm
200 mm
250 mm
300 mm
350 mm
400 mm
450 mm
500 mm
550 mm
600 mm
650 mm
700 mm
750 mm
800 mm
850 mm
900 mm
950 mm

1000 mm

1 Klemmbock (2 Stk. im Lieferumfang enthalten)

PCURO031 (fir LME12) 1 Magnet (1 Stk. Im Lieferumfang enthalten)
PCURO032 (fir LMI12) 1 Magnet (1 Stk. im Lieferumfang enthalten)

Signalwandler
PMX-24

Flr weitere Details bitte gesondertes Datenblatt anfordern oder hier downloaden.

4..20mA, 0..10V, 0.5V, £10V, 5V

LMI12-F-50

LMI12-F-100
LMI12-F-150
LMI12-F-200
LMI12-F-250
LMI12-F-300
LMI12-F-350
LMI12-F-400
LMi12-F-450
LMI12-F-500
LMI12-F-550
LMI12-F-600
LMI12-F-650
LMI12-F-700
LMI12-F-750
LMI12-F-800
LMI12-F-850
LMI12-F-900
LMI12-F-950

LMI12-F-1000

Messbereich [mm]

50 mm
100 mm
150 mm
200 mm
250 mm
300 mm
350 mm
400 mm
450 mm
500 mm
550 mm
600 mm
650 mm
700 mm
750 mm
800 mm
850 mm
900 mm
950 mm

1000 mm

Diese Daten kdénnen jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch



mailto:info@waycon.de
https://www.waycon.de/
http://www.waycon.de/fileadmin/waycon/dateien/produkte/signalwandler/Signalwandler_PMX-24.pdf

lind TRANSMETRA

Moo Messtechnik mit KnowHow.

LINEARPOTENTIOMETER

Serie LMI12-SL / LMI12-SE

Key-Features:

- Schleiferfiihrung iiber beriihrungslosen Ringmagnet

- Betriebsdruck bis 250 bar (z.B. fiir Hydraulikzylinder)
Inhalt: - druckdicht verschweilStes Edelstahigehéause (IP67)

- Verfahrgeschwindigkeit <5 m/s

Technische Daten 2 - Linearitat bis 0,35 %

Elektrischer Anschuss 3 - analoges Ausgangssignal 4...20 mA (LMI-SE)
Technische Zeichnung ....4 - Kabelausgang mit 1 m Lange

Bestellcode & Zubehor .5 - Betriebstemperatur -30...+100 °C (LMI-SL)

- Betriebstemperatur -30...+80 °C (LMI-SE)

- Lebensdauer >25 x 10° Meter oder >100 x 10° Hiibe,
je nachdem was eher eintritt

- passives Bauelement nach EN 60079-11 (LMI-SL)

12.06.18



LMI12-SL LMI12-SE

Messbereich [mm] 50/ 100/ 150 / 200 / 250 / 300 / 350 / 400 / 450 / 500 / 550 / 600 / 750 / 800 / 850 / 900 / 950 / 1000
Verschiebekraft [N] <0,5

Verf ahrgeschwindigkeit [m/s] <5

Maximale Beschleunigung [m/s?] <10

Auflosung Auflésung abhangig von der Signalqualitat der Referenz- bzw. Versorgungsspannung
Wiederholgenauigkeit [mm] <0,08

Empfindlichkeit (ohne Hy sterese) [mm] von 0,05 bis 0,1

Hy sterese [um] <250

Empfohlener Schleif erstrom [UA] <0,1 -
Maximaler Schleif erstrom [mA] 10 -

Max. Strom im Schleiferkreis bei Fehlf unktion [mA] 10 -
Toleranzbereich des Widerstandes [%] +20 -
Temperaturkoeffizient Widerstand [ppm/°C] +200 -
Temperaturkoeffizient Ausgangsspannung [ppm/°C] <5 -
Elektrische Isolierung >100 MOhm bei 500 V=, 1 bar, 2 s >100 MOhm bei 45 V=, 1 bar, 2 s
Isolationswiderstand <100 pA bei 500 V~, 1 bar, 2 s

Maximale Stromaufnnahme [mA] 35
Antwortzeit [ms] - <1
Ausgangsrauschen - <0,08% FS RMS
Temperaturkoeffizient - <0,02% FS/°C
Verpolschutz, Uberspannungsschutz - ja
Arbeitstemperatur [°C] -30...+100 -30...+80
Lagertemperatur [°C] [°C] -50...+120 -40...+100
Gehausematerial Edelstahl AISI 304

Befestigung Flansch / Klemmbdcke

Vibration DIN IEC68T2-6 20 g, 5...2000 Hz

Schock DIN IEC68T2-27 50 g, 11 ms, Einzelzyklus

Schutzklasse 1P67

Betriebsdruck [bar] 250, kurzzeitig 400

Ausgangsignal Spannungsteiler 4...20 mA*
Elektrischer Ausgang geschirmtes Kabel, 3-polig, PUR, Lange 1 Meter

* Ausgangssignal: 4...20 mA
Nullpunkt (4 mA) zwischen 1% und 3% des elektrischen Nutzbereiches (B)
Endposition (20 mA) zwischen 96% und 99% des elektrischen Nutzbereiches (B)

Messbereich / elektrischer Nutzbereich (B) +1/0 [mm] 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 750 800 850 900 950 1000
Theoretischer elektrischer Nutzbereich (C) [mm] B +1

Widerstand (LMI12-SL) [kOhm] 5) 10 20

Linearitat [£%)] 0,35

Verlustleistung bei 40°C (LMI12-SL) [W] 1 2 3

Maximal anlegbare Spannung (LMI12-SL) \Y%| 40 60

Versorgungsspannung (siehe Lastdiagramm) V] 10 bis 30

Mechanischer Hub (D) [mm] B+5

Gehauselange (A) LMI12-SL [mm] B +94,7

Gehauselange (A) LMI12-SE [mm] B +100,2



Elektrischer Anschluss LMI12-SL Nachlauffehler LMI12-SE, LMI12-SL

1,84
blau (V+) 1,6
——0 i —~ 14
— gelb (Schleifer) =
£ 127
V¥ braun (V-) E 1,04
< =
B S 08
LL -
[———— C —— oss
04T
D
0,21
t t t t t t t t t t >
2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22
Beschleunigung (g)
Elektrischer Anschluss LMI12-SE Lastdiagramm LMI12-SE
Signal Farbe 1000
900 -
Versorgungsspannung + braun a0 ]
Versorgungsspannung - blau g 700
Ausgang - blau 6 27
= ol
Ausgang + gelb ﬁ 00 ]
-
GND mit dem Sensorgehause verbinden e T
(nicht auf der Steuerungsseite auflegen). TD; ]
o ; M ;
10 12 14 16 18 0 2z 24 26 28 0

Spannungsversorgung (V)

Hinweis: Bei der Kalibrierung des Wegaufnehmers darauf achten, den Hub so einzustellen, dass das Ausgangssignal nicht weniger als 1 % und nicht mehr als 99 % der
Versorgungsspannung betragt.

Magnet PCUR010 Signalwandler PMX-24
1 Stiick im Lieferumfang enthalten

« wandelt Potentiometersignale in analoge Ausgangs-
signale (4...20 mA, 0...10 V, 0..5V, +10 V, 5 V)

« Eingang: Potentiometer 1...20 kQ
255 40,15
» Ausgang konfigurierbar

+ DIN-Schienen-Montage

v
e
o
+
o2}
N

« fr weitere Details siehe separates
Datenblatt PMX-24




LMI12-SE mit Steckflansch Detailzeichnung Steckflansch

A 1
D 11,3
C 8,5
265 B 255 127 305 _[10, 4
2,6
FF 5
o) -
L el [la
== = - <
i ©| M)
R e o9 8 2
'(:1' | sealing ale F &
- || surface 3 Ql
N —~— = -
pressure area IP67
250bar '' 0,2 bar
3-core cable, PUR —
length 1 m, 24 mm
LMI12-SE-M mit Gewindeflansch Detailzeichnung Gewindeflansch
30,5
o
115
12,
) 4
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N
b IS AF 32
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LMI12-SL mit Steckflansch Detailzeichnung Steckflansch
A *1 25
D 11,3
265 |, Cc
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LMI12-SL-M mit Gewindeflansch Detailzeichnung Gewindeflansch
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Montagehinweis: Nach Installation des Sensors muss der Magnet einmalig vollstandig auf den Sensor aufgeschoben werden (bis zum Flansch/Kabelanschluss), um
das Geberelement im Sensor mit dem Magneten zu koppeln.



LMI12-SL-F / LMI12-SE-F —

Messbereich [mm]

LMI12-SL-F-50
LMI12-SL-F-100
LMI12-SL-F-150
LMI12-SL-F-200
LMI12-SL-F-250
LMI12-SL-F-300
LMI12-SL-F-350
LMI12-SL-F-400
LMI12-SL-F-450
LMI12-SL-F-500
LMI12-SL-F-550
LMI12-SL-F-600
LMI12-SL-F-750
LMI12-SL-F-800
LMI12-SL-F-850
LMI12-SL-F-900
LMI12-SL-F-950
LMI12-SL-F-1000

Optionen
M
Magnet
PCUR10

50 mm
100 mm
150 mm
200 mm
250 mm
300 mm
350 mm
400 mm
450 mm
500 mm
550 mm
600 mm
750 mm
800 mm
850 mm
900 mm
950 mm

1000 mm

1 St. im Lieferumfang enthalten

Gewindeflansch M24x1,5

LMI12-SE-F-50

LMI12-SE-F-100
LMI12-SE-F-150
LMI12-SE-F-200
LMI12-SE-F-250
LMI12-SE-F-300
LMI12-SE-F-350
LMI12-SE-F-400
LMI12-SE-F-450
LMI12-SE-F-500
LMI12-SE-F-550
LMI12-SE-F-600
LMI12-SE-F-750
LMI12-SE-F-800
LMI12-SE-F-850
LMI12-SE-F-900
LMI12-SE-F-950

LMI12-SE-F-1000

Signalwandler

PMX-24

M Gewindeflansch M24x1,5

- Steckflansch

50 mm
100 mm
150 mm
200 mm
250 mm
300 mm
350 mm
400 mm
450 mm
500 mm
550 mm
600 mm
750 mm
800 mm
850 mm
900 mm
950 mm

1000 mm

far LMI12-SL
4..20mA, 0..10V, 0.5V, 10V, =5V

Fir weitere Details bitte gesondertes Datenblatt anfordern oder hier downloaden.

Diese Daten kdénnen jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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http://www.waycon.de/fileadmin/waycon/dateien/produkte/signalwandler/Signalwandler_PMX-24.pdf

lind TRANSMETRA

Moo Messtechnik mit KnowHow.

LINEARPOTENTIOMETER

Serie LZW

Key-Features:

- zwei Varianten mit Schutzklasse IP65 und IP67
- verfiigbare Messbereiche von 50 bis 750 mm
- Ausgange: Potentiometer, Spannung
Inhalt: - Signalwandler Squeezer: erméglicht das
Teachen des Messbereichs und Setzen eines

Technische Daten 2 Schaltpunkts (bei Spannungsausgang)
Technische Zeichnung I - selbstausrichtende Verbindung mittels
Signalwandler Squeezer el Gelenkaugen

Elektrischer Anschluss vl - Linearitat bis *0,05 %

Zubehoér eed - Betriebstemperatur -30...+100 °C
Bestellcode () - Lebensdauer >25 x 10° Meter oder

>100 x 10° Hiibe, je nachdem was eher eintritt
- passives Bauelement nach EN 60079-11

26.03.18



Modell

Messbereiche *
Schutzklasse

Verf ahrgeschwindigkeit
Verstellkraf tkraft

Linearitat

Auflésung

Wiederholgenauigkeit
Toleranzbereich des Widerstands
Empfohlener Schleif erstrom

Schleif erstrom

Zulassige Verlustleistung bei 40 °C

Anlegbare Spannung

Temperaturkoeffizient Widerstand

Temperaturkoeffizient Ausgangsspannung

Elektrische Isolierung
Durchschlagf estigkeit
Arbeitstemperatur
Lagertemperatur
Lebensdauer
Elektrischer Anschluss
Material Kolbenstange

Gehausematerial

* Weitere Messbereiche auf Anfrage

Modell

Messbereiche *
Schutzklasse

Verf ahrgeschwindigkeit
Verstellkraf tkraft
Linearitat

Ausgang
Teachfunktion
Auflésung
Wiederholgenauigkeit
Dy namik
Versorgungsspannung
Leistungsauf nahme
Ausgangsstrom
Temperaturkoef fizient
Elektrische Isolierung
Durchschlagf estigkeit
Arbeitstemperatur
Lagertemperatur
Lebensdauer
Verpolungsfest / Kurzschlussfest
EMV

Elektrischer Anschluss
Material Kolbenstange

Gehausematerial

* Weitere Messbereiche auf Anfrage

[mm]

[m/s]
[N]

[%]

[mm]
[%]
[WA]
[mA]
W]
M

[ppm/°C]
[ppm/°C]

[°Cl
[°cl

[mm]

[m/s]
[N]
[%]

[mV]

[mm]
[ms]
[vDC]
[mW]

[%/K]

[°Cl
[°Cl

LZW-M LZW-B LZW-IP
50/ 100/ 130/ 150/ 175/ 200/ 225/ 275/ 300 / 375/ 400 / 450 / 500 / 600 / 750
1P65 P65 1P67
<5 <5 <3
<10 <10 <30
0,05 0,05 +0,05, +0,075 fir Messbereich
<150 mm

Auflésung abhangig von der Signalqualitat der Referenz- bzw. Versorgungsspannung

0,01
+20
<0,1

maximal 10

maximal 3

maximal 60
+200

<1,5, bei LZW-IP <5
>100 MOhm bei 500 V=, 1 bar, 2's

<100 pA bei 500 V~ bei 50 Hz, 1 bar, 2 s

-30...+100
-50...+120

>25 x 106 m oder >100 x 106 Hube (je nachdem was eher eintritt)

4-poliger Stecker, DIN 43650
Edelstahl AlSI 303
Aluminium eloxiert, Nylon 66 G 25

LZW-M-...-4,5VT

5-poliger Rundsteckv erbinder
Edelstahl AISI 303
Aluminium eloxiert, Nylon 66 G 25

4-poliger M12-Steckv erbinder
Stahl C45, verchromt 20 um

Aluminium eloxiert

LZW-M-...-10VT

50/100/ 130/ 150/ 175/200/ 225/ 275/ 300 / 375/ 400 / 450 / 500 / 600 / 750

0,5...4,5

P65

<5

<10
+0,05

0...10

durch Anschluss des Signalwandlers Squeezer teachbar bis ca. 50 % des Messbereiches

1
0,01
1
8...35

maximal 150

maximal 10 mA, minimal Lastwiderstand 1 kOhm

0,0013

>100 MOhm bei 500 V=, 1 bar, 2's

<100 pA bei 500 V~ bei 50 Hz, 1 bar, 2 s

-40...+85
-40...+85

0,0016

>25 x 106 m oder >100 x 106 Hibe (je nachdem was eher eintritt)

Ja/Ja
EN 61326-1:2006
4-poliger Stecker, DIN 43650
Edelstahl AISI 303

Aluminium eloxiert, Nylon 66 G 25



Elektrischer Nutzbereich (B) +3/-0 [mm] 100 130 175 200 225 275 300 360 375 400 450 500
Theoretisch elektrischer Nutzbereich (C) 1 [mm] B+3 B+4 364 380 406 457 508
Widerstand [kOhm] 5
Mechanischer Hub (D) LZW-M, LZW-B [mm] B+9 B+10 370 386 412 463 518
Mechanischer Hub (D) LZW-IP [mm] B+9 B+ 10 386 412 463 518
Gehé&uselange (E) bei LZW-M, LZW-B [mm] B + 129 B + 130 496 = 512 538 589 664
Gehéuselange (E) bei LZW-IP [mm] B + 148 B + 149 515 531 557 608 683
Mindestabstand (A) bei LZW-M, LZW-B [mm] B+ 177 B+ 178 544 560 586 637 @712
Mindestabstand (A) bei LZW-IP [mm] B + 196 B +197 563 579 605 656 731
LZW-M / LZW-B
A (+5, -0), adjustable
27 D ; E 25
(o]
B
3 @ (7N
= 7
8HT | |
uwy
[ar) o) g
B
LZW-IP
A (+5, -0), adjustable
27 D E 25
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=
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©

25°

600
609

619
619
765
784
813
832

750
762
10
772
772
918
937
966
985



LZW-M Sensoren mit den analogen Ausgangsarten 4,5VT und 10VT werden mit einer teachbaren, internen Elektronik ausgestattet. Diese sogenannte VT-Elektronik
digitalisiert die Schleiferspannung des Potentiometers. Die digitale Information wird in der Elektronik verarbeitet, zurlick gewandelt und als analoges Ausgangssignal 0 bis
4,5V oder 0 bis 10 V ausgegeben.

Durch die Digitalisierung ergeben sich 2 Einstellmdglichkeiten, durch die der Sensor mithilfe des Squeezers individuell konfiguriert werden kann:

1) Teachen des Messbereichs. Nach erfolgreichem Teachen kann der Squeezer vom Sensor abgezogen werden und durch ein
Standardkabel/Stecker ersetzt werden.

2) Individuelles Setzen eines Schaltpunktes. Der tiber den Squeezer individuell gesetzte Schaltpunkt open collector, wird tber die
Multifunktionsleitung MFL ausgegeben.

A V+ PIN-1 > SQUEEZER +.UB 8..35V >
Eine ausfiihrliche Beschreibung der LZW-M-. - 4.5VT /. -1OVT Signal | _PIN-2 5, ‘ Signalausgang 0...10 V >
Funktionen finden Sie in einer ' GND | _PIN-3 > Ground >
separaten Bedienungsanleitung. MFL | _PIN-4 |, Teach Schaltausgang (open collector) >

Verfiigbare Kabellangen:
Squeezer2M: Kabel Lange 2 m
Squeezer5M: Kabel Léange 5 m
Squeezer10M: Kabel Lange 10 m

12 73 .ca.1 17,56

An LZW-M-...- 4,5VT / ...-10VT (Analogausgang)

Stecker (zum LZW-M) Kabelenden (zur Auswertung)
Pin 1 V+ braun V+(8..35V)
Pin 2 Signal (Schleifer) weiss Signal
Pin 3 V — (GND) blau GND
Pin 4 MFL* schwarz NPN**

* Multifunktionsleitung ** Der Open Collector ist ein NPN Schaltausgang.



LZW mit Potentiometerausgang

Installationshinweise

® 3 (V+
2 (S r)“ i « Bitte beim elektrischen Anschluss des Sensors beachten, dass dieser nicht als
(Schleifer) variabler Widerstand verwendet werden darf.
1 (V-
V) « Bitte bei der Kalibrierung den Hub so einstellen, dass das Ausgangssignal nicht
weniger als 1 % und nicht mehr als 99 % der Versorgungsspannung betragt!
Ausgang LZW-B (IP65) Ausgang LZW-M (IP65) Ausgang LZW-IP (IP67)

* MFL:
nur verbinden um die Funktionen eines Squeezers zu nutzen

Ausgang LZW-IP (IP67)

Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt Signal Kabelfarbe K4P...

K4P2M-S-M12 2 m, Stecker gerade, |P67 V+ braun

K4P5M-S-M12 5 m, Stecker gerade, |P67 Schleifer weifld

K4P10M-S-M12 10 m, Stecker gerade, P67 V- blau

K4P2M-SW-M12 2 m, Stecker gewinkelt, IP67 Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt

K4P5M-SW-M12 5 m, Stecker gewinkelt, IP67 D4-G-M12-S Gegenstecker M12 gerade, 1P67
K4P10M-SW-M12 10 m, Stecker gewinkelt, IP67 D4-W-M12-S Gegenstecker M12 gewinkelt, P67

Ausgang LZW-B (IP65) Ausgang LZW-M (IP65) 35
['¢]
™
CONO011: Gegenstecker, gerade zur Eigenkonfektionierung CONO008: Gegenstecker, gewinkelt zur Eigenkonfektionierung
IP40, 5-polig, Kabeldurchmesser 4...6 mm IP65, 4-polig, Verschraubung PG9, Kabel @ 6...8 mm
Signalwandler PMX-24 Signalwandler Squeezer fiir LZW-M-...-4,5VT / ...-10VT

« wandelt Potentiometersignale in analoge Ausgangs-
signale (4...20 mA, 0...10 V, 0..5V, £10 V, £5 V)

+ wandelt Potentiometersignale in analoge Ausgangssignale 0...4,5V, 0...10 V

» Messbereich teachbar
« Eingang: Potentiometer 1...20 kQ
» Schaltpunkt open collector
« Ausgang konfigurierbar
« Eingang: Potentiometer 1...20 kQ
* DIN-Schienen-Montage




tzw—| |-[ |-

- Potentiometerausgang
4-poliger Steckerausgang, IP65 M 10VT * Spannungsausgang 0...10 V
5-poliger Steckerausgang, IP65 B 4,5VT* Spannungsausgang 0,5...4,5 V
4-poliger M12-Steckerverbinder, IP67 1P

* nur in Kombination mit Variante M verfugbar
4' z.B.50 | Messbereich [mm]**

** Sondermesslangen sind bei Stiickzahlen >10 auf Anfrage erhéltlich
LZW-M-50 0...50 mm LZW-M-50-..VT 0...50 mm
LZW-M-100 0...100 mm LZW-M-100-..VT 0...100 mm
LZW-M-130 0...130 mm LZW-M-130-..VT 0...130 mm
LZW-M-150 0...150 mm LZW-M-150-..VT 0...150 mm
LZW-M-175 0...175 mm LZW-M-175-..VT 0...175 mm
LZW-M-200 0...200 mm LZW-M-200-..VT 0...200 mm
LZW-M-225 0...225 mm LZW-M-225-..VT 0...225 mm
LZW-M-275 0...275 mm LZW-M-275-..VT 0...275 mm
LZW-M-300 0...300 mm LZW-M-300-..VT 0...300 mm
LZW-M-360 0...360 mm LZW-M-360-..VT 0...360 mm
LZW-M-375 0...375 mm LZW-M-375-..VT 0...375 mm
LZW-M-400 0...400 mm LZW-M-400-..VT 0...400 mm
LZW-M-450 0...450 mm LZW-M-450-..VT 0...450 mm
LZW-M-500 0...500 mm LZW-M-500-..VT 0...500 mm
LZW-M-600 0...600 mm LZW-M-600-..VT 0...600 mm
LZW-M-750 0...750 mm LZW-M-750-..VT 0...750 mm
Aufpreise auf LZW-M (Potentiometerausgang) fiir Ausfilhrungen Gegenstecker
LZW-B 5-poliger Steckerausgang CONO008 4-polig, fir LZW-M
LZW-IP Schutzklasse 1P67 CONO11 5-polig, fir LZW-B

D4-G-M12-S M12 gerade, 4-polig, fir LZW-IP

Anschlusskabel fiir LZW-IP, 4-polig, geschirmt, IP67 D4-W-M12-S M12 gewinkelt, 4-polig, fir LZW-IP
K4P2M-S-M12 2 m, M12-Stecker gerade, fur LZW-IP
K4P5M-S-M12 5 m, M12-Stecker gerade, fur LZW-IP Signalwandler
K4P10M-S-M12 10 m, M12-Stecker gerade, fir LZW-IP PMX-24 4..20mA, 0...10 V, 0...5V, #10 V, x5 V
K4P2M-SW-M12 2 m, M12-Stecker gewinkelt, fur LZW-IP SQUEEZER2M 2 m Kabel
K4P5M-SW-M12 5 m, M12-Stecker gewinkelt, fir LZW-IP SQUEEZER5M 5 m Kabel
K4P10M-SW-M12 10 m, M12-Stecker gewinkelt, fir LZW-IP SQUEEZER10M 10 m Kabel

Verbindungskabel Squeezer — LZW-M-...-4,5VT / ...-10VT

auf Anfrage

Diese Daten kdnnen jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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LINEARPOTENTIOMETER

Inhalt:

Technische Daten
Elektrischer Anschluss
Technische Zeichnung
Bestellcode

Optionen & Zubehor

18.12.14

F NI W AN

Serie LZW1

Key-Features:

- Gehausedurchmesser 12,9 mm
- flexible Montage mit Klemmbobcken,
Gelenkaugen, oder Flansch
- verfiigbare Messbereiche von 25 bis 250 mm
- Schutzklasse IP60
- Verfahrgeschwindigkeit <10 m/s
- Linearitat bis zu 0,05 %
- Betriebstemperatur -30...+100 °C
- Lebensdauer >25 x 10° Meter oder
>100 x 10¢ Hiibe, je nachdem was eher eintritt
- passives Bauelement nach EN 60079-11

7 TRANSMETRA

Sensorik - Messtechnik - Thermografie - Elektronik




Messbereich [mm] 25/50/75/100/ 125/ 150/ 200/ 250

Schutzklasse IP60

Verfahrgeschwindigkeit [m/s] <10

Verstellkraft [N] =<0,5

Auflosung Auflésung abhangig von der Signalqualitat der Referenz- bzw. Versorgungsspannung
Toleranzbereich des Widerstandes [%] +20

Empfohlener Schleiferstrom [uA] <0,1

Maximaler Schleiferstrom [mA] 10

Vibration DIN IEC68T2-6 20 g, 5...2000 Hz

Temperaturkoeffizient der Ausgangsspannung [ppm/°C] <15

Elektrische Isolierung >100 MOhm bei 500 V=, 1 Bar, 2 s

Durchschlagfestigkeit <100 pA bei 500 V~, 50 Hz, 1 Bar, 2's

Arbeitstemperatur [°C] -30...4+100

Lagertemperatur [°C] -50...+120

Material der Schubstange Edelstahl AISI 303

Gehausematerial Aluminium eloxiert, Nylon 66 G25

Befestigung LZW1-S mit Klemmbdcken, LZW1-A mit Gelenkaugen, LZW1-F mit Flansch
LZW1-A LZW1-S LZW1-F

Eloxiertes Aluminiumgehause

Prazise Gelenkaugen

Schlanke Gehauseausfiihrung

Polierte Kolbenstange

Messbereich [mm] 25 50 75 100 125 150 200 250
Elektrischer Nutzbereich (B) +1/-0 [mm] 25 50 75 100 125 150 200 250
Theoretischer elektrischer Nutzbereich (C) 1 [mm] B+1

Widerstand [kOhm] 1 2 3 4 5 6 8 6
Linearitat [+£%] 0,2 0,1 0,1 0,1 0,05 0,05 0,05 0,05
Verlustleistung bei 40°C (0 W bei 120°C) [w] 0,5 1 1,5 2 2,5 3 3 3
Maximal anlegbare Spannung [V] 20 40 60

Mechanischer Hub (D) [mm] B+5

Gehduselange (A) LZW1-S [mm] 74,5 99,5 124,5 149,5 174,5 199,5 249,5 299,5
Gehauselange (A) LZW1-A [mm] 102 127 152 177 202 227 277 327
Gehauselange (A) LZW1-F [mm] 74,5 99,5 124,5 149,5 174,5 199,5 249,5 299,5
Empfohlener Abstand Klemmbdcke (E) [mm] 42 67 92 117 142 167 217 267
Minimaler Abstand Gelenkaugen (E) [mm] 153 178 203 228 253 278 328 378
Gewicht LZW1-S [9] 45 55 65 75 85 95 115 135
Gewicht LZW1-A [9] 70 80 90 100 110 120 140 160
Gewicht LZW1-F [g] 60 70 80 90 100 110 130 150

WagyCon

Positionsmecsstechnik



ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

Anschlussbelegung

® Braun (V+)

Blau (V-)

Gelb  (Schleifer)

Installationshinweise

« Bitte beim elektrischen Anschluss des Sensors beachten, dass dieser nicht als variabler
Widerstand verwendet werden darf.

« Bitte bei der Kalibrierung den Hub so einstellen, dass das Ausgangssignal nicht weniger als 1 %
und nicht mehr als 99 % der Versorgungsspannung betragt!

TECHNISCHE ZEICHNUNG

LZW1-S: Montage mit Klemmbdcken

circlip, @ 7

35 E, adjustable

Klemmbock STA074 (im
Lieferumfang 2 Stilick enthalten)

3-core cable, shielded
length 1 m, 24 mm

LZW1-A: Montage mit Gelenkaugen

6° Gelenkauge SND002 (im
Lieferumfang enthalten)

®| © —

3-core cable, shielded
length 1 m, 24 mm

Gelenkauge
SNDOO1 (im
Lieferumfang
enthalten)

A

E +3, -0 adjustable

LZW1-F: Flanschbefestigung

circlip, @ 7

1l 1 Q 312

3-core cable, shielded
length 1 m, 24 mm

o\ oo |w

Wauy

s Positionsmesstechnik




Montage mit Klemmbdcken
Montage mit Gelenkaugen
Montage mit Flanschbefestigung

LZW1-5-25
LZW1-S-50
LZW1-S-75
LZW1-5-100
LZW1-S-125
LZW1-S-150
LZW1-5-200
LZW1-5-250

LZW1-F-25
LZW1-F-50
LZW1-F-75
LZW1-F-100
LZW1-F-125
LZW1-F-150
LZW1-F-200
LZW1-F-250

Optionen
-10M

25 mm
50 mm
75 mm
100 mm
125 mm
150 mm
200 mm
250 mm

25 mm
50 mm
75 mm
100 mm
125 mm
150 mm
200 mm
250 mm

Kabelldnge 10 m

WagygCon

Positionsmecsstechnik

LZW1 —

- Kabelldnge 1m (Standard)

10M Kabellange 10m
I z.B. 100 Messbereich [mm]
LZW1-A-25 25 mm
LZW1-A-50 50 mm
LZW1-A-75 75 mm
LZW1-A-100 100 mm
LZW1-A-125 125 mm
LZW1-A-150 150 mm
LZW1-A-200 200 mm
LZW1-A-250 250 mm

Zubehor (im Lieferumfang enthalten)

STA074 Klemmbock
SND001 Gelenkauge mit M4 AuRengewinde, gehauseseitig
SND002 Gelenkauge mit M4 Innengewinde, fiir StoRRel

Signalwandler
PMX-24 liefert analoge Signale 4...20 mA, 0...10 V, u.a.

Fir weitere Details bitte gesondertes Datenblatt anfordern oder hier downloaden.

Diese Daten kdnnen jederzeit ohne Vorankindigung geandert werden.

TRANSMETRA GmbH
Internet: www.transmetra.ch
E-Mail: info@transmetra.ch
Telefon: +41 (0)52 624 86 26
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http://www.waycon.de/fileadmin/waycon/dateien/produkte/signalwandler/Signalwandler_PMX-24.pdf
http://www.waycon.de/fileadmin/pdf/Signalconditioner_PMUI.pdf
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LINEARPOTENTIOMETER

Serie LZW?2

Key-Features:

- Gehdusedurchmesser 19 mm
Inhalt: - flexible Montage mit Klemmbock, Gelenkaugen,
oder Flansch
- verfiigbare Messbereiche von 25 bis 300 mm
- Verfahrgeschwindigkeit <10 m/s
- Linearitét bis zu 0,05 %
- Schutzklasse IP60
- Betriebstemperatur -30...+100 °C
- Lebensdauer >25 x 10° Meter oder
>100 x 10° Hiibe, je nachdem was eher eintritt
- passives Bauelement nach EN 60079-11

Technische Daten
Elektrischer Anschluss
Technische Zeichnung
Bestellcode

Optionen & Zubehér

ARhwwbh

12.06.18



Messbereich [mm]  25/50/75/100/ 125/ 150/ 175/ 200 / 250 / 300

Schutzklasse 1P60

Verfahrgeschwindigkeit [m/s] <10

Veschiebekraft [N] <0,5

Auflosung Auflésung abhangig von der Signalqualitat der Referenz- bzw. Versorgungsspannung
Toleranzbereich des Widerstandes [%] +20

Empfohlener Schleif erstrom [WA] <0,1

Maximaler Schleif erstrom [mA] 10

Temperaturkoeffizient der Ausgangsspannung [ppm/°C] <1,5

Elektrische Isolierung >100 MOhm bei 500 V=, 1 bar, 2 s

Durchschlagf estigkeit <100 pA bei 500 V~, 50 Hz, 1 bar, 2 s

Arbeitstemperatur [°C] -30...+100

Lagertemperatur [°C] -50...+120

Material der Schubstange Edelstahl AISI 303

Gehausematerial Aluminium eloxiert, Nylon 66 G 25

Befestigung LZW2-S mit Klemmbodcken, LZW2-A mit Gelenkkdpfen, LZW2-F mit Flansch
LZW2-A LZW2-S LZW2-F

Eloxiertes Aluminiumgehause

Prazise Gelenkaugen . .
Schlanke Gehauseausfiihrung

@ Polierte Kolbenstange
Messbereich [mm] 25 50 75 100 125 150 175 200 250 300
Elektrischer Nutzbereich (B) +1/-0 [mm] 25 50 75 100 125 150 175 200 250 300
Theoretischer elektr. Nutzbereich (C) 1 [mm] B+1
Widerstand [kOhm] 1 2 3 4 5 6 7 8 10 12
Linearitat [+%] 0,2 0,1 0,1 0,1 0,05 0,05 0,05 0,05 0,05 0,05
Verlustleistung bei 40 °C (0 W bei 120 °C) W] 0,8 1,6 2,6 3
Maximal anlegbare Spannung I\ 20 40 60
Mechanischer Hub (D) [mm] B+5
Gehéauselange (A) LZW2-S [mm] 83,5 108,5 133,5 158,5 183,5 208,5 233,5 258,5 308,5 358,5
Gehéuselange (A) LZW2-A [mm] 110 135 160 185 210 235 260 285 335 385
Gehéuselange (A) LZW2-F [mm] 83,5 108,5 133,5 158,5 183,5 208,5 233,5 258,5 308,5 358,5
Empfohlener Abstand Klemmbdcke (E) [mm] 47 72 97 122 147 172 197 222 272 322
Minimaler Abstand Gelenkkopfe (E) [mm] 163 188 213 238 263 288 313 338 388 438
Gewicht LZW2-S [a] 90 105 130 160 175 190 205 215 245 275
Gewicht LZW2-A [a] 110 125 150 180 195 210 225 235 260 285

Gewicht LZW2-F [a] 100 115 140 170 185 200 215 225 255 280



Anschlussbelegung Installationshinweise

Bitte beachten Sie die angegebenen elektrischen Anschliisse und betreiben Sie den Wegauf-nehmer
® Braun (V+) nicht als variablen Widerstand.

Gelb  (Schleifer) Bei der Kalibrierung des Wegaufnehmers darauf achten, den Hub so einzustellen, dass das
Ausgangssignal nicht weniger als 1 % und nicht mehr als 99 % der Versorgungsspannung betragt.

Blau (V-)

LZW2-S: Montage mit Klemmbocken

24 A |
circlip, @ 9
B
c 3-core cable,
shielded,
, D 37 , . E | length 1 m,
Klemmbock STA075 (im recommended adjustable @4 mm

Lieferumfang 2 Stiick enthalten)

LZW2-A: Montage mit Gelenkaugen

60
i / 3-core cable, shielded
length 1 m, 24 mm

®| ©| |
Gelenkauge SND0O5 (im @ 5 H7 @19 @23
Lieferumfang enthalten) \\
2 aQ
= & Gelenkauge
Sy \: SNDOQ04 (im
- Lieferumfang
enthalten)
B
C A |
D E +3, -0 adjustable

LZW2-F: Flanschbefestigung

circlip, @ 9

L D42

M5

B 3-core cable, shielded
c length 1 m, @4 mm




Montage mit Klemmbdcken
Montage mit Gelenkaugen

Montage mit Flansch

>

LZW2-S-25

LZW2-S-50

LZW2-S-75

LZW2-S-100
LZW2-5-125
LZW2-S-150
LZW2-8-175
LZW2-S-200
LZW2-5-250
LZW2-S-300

LZW2-F-25

LZW2-F-50

LZW2-F-75

LZW2-F-100
LZW2-F-125
LZW2-F-150
LZW2-F-175
LZW2-F-200
LZW2-F-250
LZW2-F-300

Optionen
-10M

25 mm

50 mm

75 mm

100 mm
125 mm
150 mm
175 mm
200 mm
250 mm
300 mm

25 mm

50 mm

75 mm

100 mm
125 mm
150 mm
175 mm
200 mm
250 mm
300 mm

Kabellange 10 m

LZW2 —

- Kabellange 1 m (Standard)
10M Kabellange 10 m

I z.B. 100 Messbereich [mm]
LZW2-A25 25 mm
LZW2-A-50 50 mm
LZW2-A75 75 mm
LZW2-A100 100 mm
LZW2-A125 125 mm
LZW2-A150 150 mm
LZW2-A175 175 mm
LZW2-A-200 200 mm
LZW2-A-250 250 mm
LZW2-A-300 300 mm

Zubehor (im Lieferumfang enthalten)

STA075 Klemmbock
SNDO004 Gelenkauge mit M5 Aulengewinde, gehduseseitig
SNDO005 Gelenkauge mit M5 Innengewinde, fir StoRel

Signalwandler
PMX-24 liefert analoge Signale 4...20 mA, 0...10 V, u.a.

Fur weitere Details bitte gesondertes Datenblatt anfordern oder hier downloaden.

Diese Daten kdénnen jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch



mailto:info@waycon.de
https://www.waycon.de/
http://www.waycon.de/fileadmin/waycon/dateien/produkte/signalwandler/Signalwandler_PMX-24.pdf
http://www.waycon.de/fileadmin/pdf/Signalconditioner_PMUI.pdf

lind TRANSMETRA

Moo Messtechnik mit KnowHow.

LINEARPOTENTIOMETER

Serie LZW2-IP

Key-Features:

- Schutzklasse IP67
- Gehdusedurchmesser 19 mm
Inhalt: - flexible Montage mit Klemmbécken oder
Gelenkaugen

Technische Daten 2 - verfiigbare Messbereiche von 25 bis 300 mm
Elektrischer Anschluss w3 - Verfahrgeschwindigkeit <3 m/s

Technische Zeichnung P} - Linearitat bis zu £0,05 %

Bestellcode nedd - Betriebstemperatur -30...+100 °C

Zubehoér .4 - Lebensdauer >25 x 10° Meter oder

>100 x 10° Hiibe, je nachdem was eher eintritt
- passives Bauelement nach EN 60079-11

19.04.18
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TECHNISCHE DATEN

Messbereich [mm] 25/50/75/100/ 125/ 150 / 175/ 200 / 250 / 300

Schutzklasse P67

Verf ahrgeschwindigkeit [m/s] <3

Veschiebekraft [N] <20

Auflosung Auflosung abhangig von der Signalqualitét der Referenz- bzw. Versorgungsspannung
Toleranzbereich des Widerstandes [%] +20

Empfohlener Schleif erstrom [LA] <0,1

Maximaler Schleif erstrom [mA] 10

Temperaturkoeffizient der Ausgangsspannung [ppm/°C] <5

Elektrische Isolierung >100 MOhm bei 500 V=, 1 bar, 2's

Durchschlagf estigkeit <100 pA bei 500 V~, 50 Hz, 1 bar, 2 s

Arbeitstemperatur [°C] -30...+100

Lagertemperatur [°C] -50...+120

Material der Schubstange Verchromter Stahl C45, 20 ym

Gehausematerial Aluminium eloxiert

Befestigung LZW2-S-IP mit Klemmbdcken, LZW2-A-IP mit Gelenkaugen

Messbereich [mm] 25 50 75 100 125 150 175 200 250 300
Elektrischer Nutzbereich (B) +1/-0 [mm] 25 50 75 100 ‘ 125 150 ‘ 175 ‘ 200 ‘ 250 ‘ 300
Theoretischer elektr. Nutzbereich (C) 1 [mm] B+1

Widerstand [kOhm] 1 2 3 4 5 6 7 8 10 12
Linearitat [+%] 0,2 0,1 0,1 0,1 ‘ 0,05 0,05 ‘ 0,05 ‘ 0,05 ‘ 0,05 ‘ 0,05
Verlustleistung bei 40 °C (0 W bei 120 °C) | [W] 0,8 1,6 2,6 8

Maximal anlegbare Spannung I\ 20 40 60

Mechanischer Hub (D) [mm] B+5

Gehéauselange (A) LZW2-A-IP [mm] 128,5 153,5 178,5 203,5 228,5 253,5 278,5 303,5 353,5 403,5
Minimaler Abstand Gelenkaugen (E) [mm] 163 188 213 238 263 288 313 338 388 438
Gehéauselange (A) LZW2-S-IP [mm] 106,5 131,5 156,5 181,5 206,5 231,5 256,5 281,5 331,5 381,5
Empfohlener Abstand Klemmbdécke (E) [mm] 21 46 71 96 121 146 171 196 246 296

INSTALLATIONSHINWEISE

Installationshinweise

Bitte beachten Sie die angegebenen elektrischen Anschllisse und betreiben Sie den Wegaufnehmer nicht als variablen Widerstand.

Bei der Kalibrierung des Wegaufnehmers darauf achten, den Hub so einzustellen, dass das Ausgangssignal nicht weniger als 1 % und nicht mehr als 99 % der
Versorgungsspannung betragt.

Ein Abschmieren der gleitenden Teile wird mindestens alle 6 Monate empfohlen.




LZW2-A-IP Anschlussbelegung, Anschlusskabel und Stecker
Kabel mit Gegenstecker M8, 3 polig, IP67

3 K3P2M-S-M8 2 m, Stecker gerade

® 3:V+ NP K3P5M-S-M8 5 m, Stecker gerade
2: Schieifer 2 K3P10M-S-M8 10 m, Stecker gerade
v PIN  Kabelfarbe K3.. =~ PIN  Kabelfarbe K3..  Gegenstecker M8, 3 polig, IP67, gerade
1 blau 3 braun D3-G-M8-S Zur Selbstkonfektionierung
2

schwarz

LZW2-S-IP Anschlussbelegung, Anschlusskabel und Stecker
Kabel mit Gegenstecker M12, 4 polig, IP67

4:n.c. K4P2M-S-M12 2 m, Stecker gerade
Lo —4
® 3:V+ 3 L ne. K4P5M-S-M12 5 m, Stecker gerade
2: Schleifer K4P10M-S-M12 10 m, Stecker gerade
1: V-

braun 3 blau D4-G-M12-S gerade Ausfihrung, 1P67

PIN Kabelfarbe K4.. PIN Kabelfarbe K4.. Gegenstecker M12, 4 polig, zur Selbstkonfektionierung
1
2 weifld 4 n.c. D4-W-M12-S gewinkelte Ausfihrung, P67

Signalwandler PMX-24

» wandelt Potentiometersignale in analoge Ausgangssignale (4...20 mA, 0...10 V, 0.5V, #10 V, £5 V)
« Eingang: Potentiometer 1...20 kQ

« Ausgang konfigurierbar

+ DIN-Schienen-Montage

« fiir weitere Details bitte gesondertes Datenblatt anfordern oder hier downloaden

LZW2-A-IP: Montage mit Gelenkaugen

M8 x 1
3-pole
connector

Gelenkauge SND019,
Edelstahl-Ausflihrung (im
Lieferumfang enthalten)

24 A
19 13

13
M5

6
25

@ 19
@ 25

holes for
M5 screws

I
‘ 66 (recommended) | E (adjustable)

Klemmbock STA075 (im r
Lieferumfang 2 Stiick enthalten)


http://www.waycon.de/fileadmin/waycon/dateien/produkte/signalwandler/Signalwandler_PMX-24.pdf

LZw2 —

— 1P

Montage mit Klemmbdcken S
Montage mit Gelenkaugen A
LZW2-S-25-IP 25 mm

LZW2-S-50-IP 50 mm

LZW2-S-75-IP 75 mm

LZW2-S-100-IP 100 mm

LZW2-S-125-IP 125 mm

LZW2-S-150-IP 150 mm

LZW2-S-175-IP 175 mm

LZW2-S-200-IP 200 mm

LZW2-S-250-IP 250 mm

LZW2-S-300-IP 300 mm

Kabel mit Gegenstecker M8, IP67, 3 polig, fiir LZW2-AIP
K3P2M-S-M8
K3P5M-S-M8
K3P10M-S-M8

2 m, Stecker gerade, geschirmt,
5 m, Stecker gerade, geschirmt,

10 m, Stecker gerade, geschirmt,

Gegenstecker M8, IP67, 3 polig, fiir LZW2-AIP

D3-G-M8-S gerade, geschirmt, zur Selbstkonfektionierung

Gelenkauge fiir LZW2-S-IP (im Lieferumfang enthalten)
SNDO019 Gelenkauge, M8 AulRengewinde, Edelstahl

LZW2-A-25-IP

LZW2-A-50-1P

LZW2-A-75-IP

LZW2-A-100-IP
LZW2-A125-1P
LZW2-A150-1P
LZW2-A175-IP
LZW2-A-200-IP
LZW2-A-250-IP
LZW2-A-300-IP

I z.B. 100 Messbereich [mm]

25 mm

50 mm

75 mm

100 mm
125 mm
150 mm
175 mm
200 mm
250 mm
300 mm

Kabel mit Gegenstecker M12, IP67, 4 polig, fir LZW2-S-IP

K4P2M-S-M12
K4P5M-S-M12
K4P10M-S-M12

2 m, Stecker gerade, geschirmt,
5 m, Stecker gerade, geschirmt,

10 m, Stecker gerade, geschirmt,

Gegenstecker M12, 4 polig, zur Selbstkonfektionierung fiir LZW2-S-IP

D4-G-M12-S
D4-W-M12-S

gerade Ausfuhrung, IP67, geschirmt
gewinkelte Ausfihrung, IP67, geschirmt

Klemmbock fiir LZW2-S-IP fiir LZW2-S-IP (im Lieferumfang enthalten)

STA075

Signalwandler
PMX-24

1 Klemmbock (2 Stk. im Lieferumfang)

liefert analoge Signale 4..20 mA, 0..10 V, u.a.

Fur weitere Details bitte gesondertes Datenblatt anfordern oder hier downloaden.

Diese Daten kdénnen jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch



mailto:info@waycon.de
https://www.waycon.de/
http://www.waycon.de/fileadmin/waycon/dateien/produkte/signalwandler/Signalwandler_PMX-24.pdf

lind TRANSMETRA

Moo Messtechnik mit KnowHow.

LINEARPOTENTIOMETER

Serie LMS18

Key-Features:

Inhalt: - selbstausrichtender, linearer Wegaufnehmer mit
magnetischer Schleifermitnahme

Technische Daten . - verfiigbare Messbereiche von 50 bis 1000 mm

Abmessungen & - Schutzklasse IP67

elektrische Daten - Verstellgeschwindigkeit <5 m/s

Technische Zeichnung - Betriebstemperatur -30...+100 °C

Anschliisse & Zubehér - Lebensdauer >25 x 10° m oder >100 x 10° Hiibe, je

Bestellcode nachdem was eher eintritt

Optionen & Zubeh6r - passives Bauelement nach EN 60079-11

N

RRANwwow

26.03.18



Messbereiche

Auflésung

Wiederholgenauigkeit

Hy sterese

Empfindlichkeit (ohne Hy sterese)
Linearitat

Verf ahrgeschwindigkeit

Maximale Beschleunigung
Verschiebekraft

Toleranzbereich des Widerstands
Empfohlener Schleif erstrom
Maximaler Schleif erstrom
Maximal anlegbare Spannung
Temperaturkoeffizient Widerstand
Temperaturkoeffizient Ausgangsspannung
Elektrische Isolierung
Isolationswiderstand
Arbeitstemperatur
Lagertemperatur

Schutzklasse

Schock DIN IEC68T2-27
Vibration DIN IEC68T2-6
Gehausematerial

Werkstoff Schleifer

Befestigung

Einfache Montage
Uber Gelenkaugen

50/ 100/ 150 / 200 / 250 / 300 / 350 / 400 / 450 / 500 / 550 / 600 / 650 / 700 / 750 / 800 / 850 / 900 / 950 / 1000 mm
Auflésung abhangig von der Signalqualitat der Referenz- bzw. Versorgungsspannung
=<0,08 mm

<0,25 mm

0,05 bis 0,1 mm

siehe Tabelle Seite 3

<5m/s

<10 [m/s?]

<0,5N

+20 %

<0,1 pA

10 mA

60 V (bei Messbereich 50 mm: 40 [m/s?])
+200 ppm/°C

<5 ppm/°C

>100 MOhm bei 500 V=, 1 bar, 2's

<100 pA bei 500 V~, 50 Hz, 1 bar, 2 s
-30...+100 °C

-50...+120 °C

P67

50 g, 11 ms Einzelzyklus

20 g, 5...2000 Hz

eloxiertes Aluminium, PSU

POM

selbstausrichtende Verbindung mit zwei Gelenkaugen

Gelenkaugen gleichen einen
Versatz in der Bewegungsachse aus

Schutzklasse IP67
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ABMESSUNGEN UND ELEKTRISCHE DATEN

Elektr. Nutzbereich (B) +3/-0

[mm]

Theoretisch elektr. Nutzbereich (C) +1, [mm]

Widerstand

Linearitat

Verlustleistung bei 40 °C
Mechanischer Weg (D)
Gehéauselénge (A)

[kOhm]
[%]
[W]

[mm]

[mm]

50 | 1oo| 150 | 200 | 250 | 3oo| 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 |1ooo
B+1
5 | 10 | 20
+0,05

B+3,5
B + 155

TECHNISCHE ZEICHNUNG

1

3-core cable, shielded
length 1 m, @4 mm

cursor
PCURO031

ANSCHLUSSE UND ZUBEHOR

Anschlussbelegung

Installationshinweise

« Bitte beim elektrischen Anschluss des Sensors beachten, dass dieser nicht als
variabler Widerstand verwendet werden darf.

® B V+
raun (V+) . « Bitte bei der Kalibrierung den Hub so einstellen, dass das Ausgangssignal nicht
Gelb  (Schleifer) weniger als 1 % und nicht mehr als 99 % der Versorgungsspannung betrégt!
Blau (V-)
Magnetischer Schleifer PCUR031
) g. Signalwandler PMX-24
(im Lieferumfang enthalten)
« wandelt Potentiometersignale in analoge Ausgangs-
fg? signale (4...20 mA, 0...10 V, 0.5 V, £10 V, 5 V)
I i
i 6,4 « Eingang: Potentiometer 1...20 kQ

« Ausgang konfigurierbar

« DIN-Schienen-Montage

« fiir weitere Details siehe separates Datenblatt PMX-24

2 x M3
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BESTELLCODE

LMS18-G —

Messbereich [mm]
50/100/ .../ 950/ 1000

z.B. 50

- Kabelldange 1 m (Standard)
10M Kabelldnge 10 m

LMS18-G-50

LMS18-G-100
LMS18-G-150
LMS18-G-200
LMS18-G-250
LMS18-G-300
LMS18-G-350
LMS18-G-400
LMS18-G-450
LMS18-G-500

©©o o 909090909009

0...50 mm
...100 mm
..150 mm
..200 mm
..250 mm
..300 mm
..350 mm
..400 mm
..450 mm
...500 mm

LMS18-G-550
LMS18-G-600
LMS18-G-650
LMS18-G-700
LMS18-G-750
LMS18-G-800
LMS18-G-850
LMS18-G-900
LMS18-G-950

LMS18-G-1000

...550 mm
..600 mm
..650 mm
..700 mm
..750 mm
..800 mm
..850 mm
..900 mm
...950 mm
0...1000 mm

© ©o 2 00 0 0 0 o

OPTIONEN UND ZUBEHOR

Optionen
-10M

Signalwandler
PMX-24

Fir weitere Details bitte gesondertes Datenblatt anfordern oder hier downloaden.

Kabellange 10 m

(Montage auf DIN-Schiene)
4..20mA, 0..10 V, 0...5V, 10V, =5V

Schleifer
PCURO031

(im Lieferumfang enthalten)

Diese Daten konnen jederzeit ohne Vorankiindigung geédndert werden.

TRANSMETRA GmbH
| - 052 624 86 26
info@transmetra.ch

www.transmetra.ch
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ling TRANSMETRA

Messtechnik mit KnowHow.

LINEARPOTENTIOMETER

Serie LSW

Key-Features:

Inhalt: - Rechteckprofil mit Schlitten und M5 Gewinde

- verfiigbare Messbereiche von 100 bis 2000 mm

- Verfahrgeschwindigkeit bis 10 m/s

- Linearitat £0,05 %

- Betriebstemperatur -30...+100 °C

- Lebensdauer >25 x 10° Meter oder >100 x 10°
Hiibe, je nachdem was eher eintritt

- passives Bauelement nach EN 60079-11

Technische Daten
Technische Zeichnung
Anschliisse & Zubehér
Bestellcode

nNwwhy

12.06.18



Messbereich

Schutzklasse

Verf ahrgeschwindigkeit

Reibungskraft

Linearitat

Auflésung

Wiederholgenauigkeit

Toleranzbereich des Widerstandes
Empfohlener Schleif erstrom

Maximaler Schleif erstrom

Maximal zuldssige Verlustleistung bei 40 °C
Maximal anlegbare Spannung
Temperaturkoeffizient Widerstand
Temperaturkoef fizient Ausgangsspannung
Elektrische Isolierung

Durchschlagf estigkeit

Arbeitstemperatur

Lagertemperatur

Gehausematerial

Befestigung

TRANSMETRA

Messtechnik mit KnowHow.

100/ 130/ 150 / 200 / 225 / 300 / 400 / 450 / 500 / 600 / 750 / 900 / 1000 / 1250 / 1500 / 1750 / 2000 mm

1P40
<10 m/s
<1,2N
+0,05 %

Auflésung abhangig von der Signalqualitét der Referenz-, bzw. Versorgungsspannung

0,01 mm

+20 %

<0,1 pA

10 mA

3W

60V

+200 ppm/°C

<5 ppm/°C

>100 MOhm bei 500 V=, 1 Bar, 1 s
<100 pA bei 500 V~, 50 Hz, 2's, 1 Bar
-30...+100 °C

-50...+120 °C

Aluminium eloxiert, Nylon 66 GF 25

verschiebbare Klemmen, oder Nutbefestigung

Spielfreies Kugel- und Transversalgelenk
fur Lage- und Winkelausgleich

M5-Befestigung

Edelstahlabdeckung

Messbereich

Elektrischer Nutzbereich (B) +3/-0
Theoretisch elektrischer Nutzbereich (C) #1
Widerstand

Mechanischer Hub (D)

Gehéuselange (A)

[mm] 100 130 150 200 225 300

[mm] 100 130 150 200 225 300

[mm] 103 133 153 204 229 305
[kOhm] 5

[mm] 113 143 163 214 239 315

[mm] 253 283 303 354 379 455

400
400
406

416
556

450
450
458

468
608

Fihrungsnut fur
flexible Befestigung

500
500
509

519
659

600
600
611

621
761

/ Steckeranschluss verschraubbar
-7

Extra flacher Fiihrungsschlitten

Eloxiertes Aluminiumgehause

1500 1750
1500 1750
1521 1771
20
1531 1781
1671 | 1921

2000
2000
2021

750
750
763

900
900
915

1000
1000
1017

1250
1250
1271

2031
2171

773
913

925
1065

1027
1167

1281
1421



TRANSMETRA

Messtechnik mit KnowHow.

A
D
c |
B 38
20,5 90 . 26 37
max 8
angular misalignment: +10°
24 lateral misalignment: +1
M5
ol ©
w
| . I 0]
| | :)
Tscrew M5x20, 1ISO4762
Anschlussbelegung Ausgang LSW-M Ausgang LSW-B Nutbefestigung LSW
3
® 3 (V+) 10,3
2 (Schleifer) /_\\ ~|
1 (V- © (— i =]
N_V
6,2 -8,2
screw M6
(1S04017)
CONO006: Gegenstecker zur Eigenkonfektionierung CONO006-M12: Gegenstecker. Adapter auf M12
fir LSW-M fiir LSW-M

cable-g: 6-8 mm

[32]
+ -
8 =13
N 1@ 2
N = A
27
CONO011: Gegenstecker fiir LSW-B Signalwandler PMX-24

zur Eigenkonfektionierung

IP40, 5-polig, Kabeldurchmesser 4...6 mm + wandelt Potentiometersignale in analoge Ausgangssignale

*(4..20mA, 0..10V, 0.5V, 210 V, ¥5 V)

« Eingang: Potentiometer 1...20 kQ

*» Ausgang konfigurierbar

+ DIN-Schienen-Montage

« fir weitere Details siehe separates Datenblatt PMX-24

Installationshinweise
« Bitte beim elektrischen Anschluss des Sensors beachten, dass dieser nicht als variabler Widerstand verwendet werden darf.

« Bitte bei der Kalibrierung den Hub so einstellen, dass das Ausgangssignal nicht weniger als 1 % und nicht mehr als 99 % der Versorgungsspannung betragt!
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TRANSMETRA

Messtechnik mit KnowHow.

4-poliger Steckeranschluss
5-poliger Steckeranschluss

LSW-M-100 100 mm

LSW-M-130 130 mm

LSW-M-150 150 mm

LSW-M-200 200 mm

LSW-M-225 225 mm

LSW-M-300 300 mm

LSW-M-400 400 mm

LSW-M-450 450 mm

LSW-M-500 500 mm

LSW-M-600 600 mm

LSW-M-750 750 mm

LSW-M-900 900 mm

LSW-M-1000 1000 mm

LSW-M-1250 1250 mm

LSW-M-1500 1500 mm

LSW-M-1750 1750 mm

LSW-M-2000 2000 mm

Stecker

CONO006 Gegenstecker 4-polig fir LSW-M
CONO006-M12 Adapter auf M12 fir LSW-M
CONO11 Gegenstecker 5-polig fir LSW-B

LSW —

LSW-B-100
LSW-B-130
LSW-B-150
LSW-B-200
LSW-B-225
LSW-B-300
LSW-B-400
LSW-B-450
LSW-B-500
LSW-B-600
LSW-B-750
LSW-B-900
LSW-B-1000
LSW-B-1250
LSW-B-1500
LSW-B-1750
LSW-B-2000

z.B. 100 Messbereich [mm]

100 mm
130 mm
150 mm
200 mm
225 mm
300 mm
400 mm
450 mm
500 mm
600 mm
750 mm
900 mm
1000 mm
1250 mm
1500 mm
1750 mm
2000 mm

Befestigungsteile (im Lieferumfang enthalten)

PKIT059
PKIT061

Signalwandler
PMX-24

Von 100-900 mm: 2 Klammern, Schrauben
Von 1000-2000 mm: 3 Klammern, Schrauben

(Montage auf DIN-Schiene)
4..20mA, 0...10V, 0...5V, £10V, +5V

Fur weitere Details bitte gesondertes Datenblatt anfordern oder hier downloaden.

Diese Daten kdénnen jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.
052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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PMX-24 Signalwandler

Key-Features:

- wandelt Potentiometersignale in ein analoges
Ausgangssignal (z.B. 0...10 V oder 4...20 mA)

- mit Kabelbrucherkennung und Alarmausgang

- Eingang: Potentiometer 1...20 kQ

- differentielle Potentiometerversorgung

- Ausgang konfigurierbar

- galvanisch getrennt

- hohe Storfestigkeit

- geringe Restwelligkeit

- DIN-Schienen-Montage

i TRANSMETRA

\\o & Sensorik - Messtechnik - Thermografie - Elektronik




Messwandler werden in der Sensortechnik eingesetzt, um eine EingangsgroRe (z.B. Potentiometer) in eine proportionale AusgangsgréRe umzuwandeln. Dies sind
haufig normierte Werte wie 0...10 V oder 4...20 mA, die zur einfachen Anbindung an Steuerungen benétigt werden. Fir ein optimales Signalverhalten wird eine
Signalkonditionierung und eine galvanische Trennung durchgefiihrt.

Die PMX-24 bietet verschiedene Strom- und Spannungsausgange wie z. B. 4...20 mA, 0...10V, 0...5 V, 5V, =10V, einfach konfigurierbar Uber DIP-Switch (Schalter
auf der Platine). Der Signalausgang ist galvanisch getrennt und zeichnet sich durch ein extrem geringes Restrauschen aus und ist frei von jeglichen Spikes. Die
Versorgung des Potentiometers ist hinsichtlich der Stérsicherheit mit einer hochgenauen differentiellen Referenzspannung von %5 V realisiert, so dass groRere

Kabellangen zwischen Potentiometer und Messumformer méglich sind und Stérungen durch externe Anlagenteile minimiert werden.

PMX-24
Ausgang

Eingang

Versorgung

max. Stromaufnahme

max. Blrde Stromausgang
Dynamik

Rauschen

Verpolungsschutz
kurzschlussfest
Arbeitstemperatur
Temperaturkoeffizient < 15°C
Temperaturkoeffizient > 15°C
Anschlusstechnik
Einschaltdrift

Schutzklasse

4..20mA, 0...10V, 0...5V, *10V, £5V, Uber DIP-Schalter
wahlbar, galvanisch getrennt, 4-Leiter

Potentiometer mit 1...20 kQ

9...36 VDC

30 mA, max. 44 mA (bei Nutzung Stromausgang)

<300 Q

300 Hz (-3 dB) aktiver 6-pol. Besselfilter

<1lmV .

ja, unendlich

ja, dauerkurzschlussfest

-40...85 °C

0,00032 %/K

0,00005 %/K

4-Leiter Technik

0,0025% vom MB ohne Aufwarmzeit
IP30 (EN60529)

WagygCon

Positionsmesstechnik

Schaltbild

]
V+ FL‘ Pin1: Schirm
Pin2: GND

T Pin3: v+
+ - .
Pin4: Alarm 1
o—
. Pin 5: Poti +
' Pin 6: Schleifer
L Pin 7: Poti -

’ Pin 8: Schirm
F Pin 10: Alarm 2
Py Pin 11: GND (Signal)

° Pin 12: Ausgang U
A v || Pin13: Ausgang |
~—— ]
Hinweis:

Signal GND und GND der Versorgung dirfen bei
Verwendung mit 3-Leitertechnik verbunden werden.
Pin 1 und Pin 8 sind intern verbunden.

!! Die PMX ist eine Stromquelle !!

Die Leerlaufspannung (ohne Last) zwischen Pin 11 und
Pin 13 betragt ca. 8 V.

1 Schirm
2 GND
3 9..36 VDC

%%

13 Stromausgang
12 Spannungsausgang
11 GND (Signal)



Im Falle eines Kabelbruchs zwischen Sensor und Messumformer liegt kein Signal am Eingang der Elektronik an. Herkdmmliche Gerdte interpretieren dies als
Schleifersignal, entsprechend der Anfangsposition des Potentiometers bei der das Schleifersignal 0 V liefert. Beim Analogausgang von 4...20 mA entspricht dies 4 mA,
bei bipolaren Spannungsausgangen von =10 V entspricht dies -10 V, beim Ausgang =5 V somit -5 V, etc.

Bei einem Kabelbruch werden drei Funktionen aktiviert:
1. Der Ausgang wird Uber einen Switch komplett frei geschaltet und es liegt kein Strom- oder Spannungssignal am Ausgang an.
2. Zusatzlich blinkt an der Geratefront die gut sichtbare rote ERROR-LED.

3. Es wird ein Alarm-Schaltausgang aktiviert (SchlieBer), womit weitere MaBnahmen gesteuert werden kdnnen, beispielsweise ein akustisches Signal oder eine
Notabschaltung.

Die Kabelbrucherkennung wird bei einer vollstandigen Durchtrennung des Sensorkabels, bzw. zumindest der Versorgungsleitungen des Potentiometers aktiviert (ein
Teilbruch lediglich des Schleiferanschlusses aktiviert diese Funktion beispielsweise nicht). Die Kabelbrucherkennung funktioniert fiir Potentiometer bis zu einem max.
Widerstandswert von 20 kOhm.

Funktionen bei aktiver Kabelbrucherkennung

Ein Alarm-Schaltausgang wird
aktiviert (SchlieRer).
Kabelbruch ON: 30 Q

Kabelbruch OFF: co
Belastbarkeit max. 30 mA
oder £14 V.

Freischaltung des Ausgangs Uber
einen Switch. Kein Strom- oder Rote LED blinkt.
Spannungssignal liegt an.

-

schematische Darstellung Kabelbruch

Das Gehause des Messwandlers |asst sich 6ffnen, indem die Deckelplatte an
den gezeigten Stellen abgezogen wird. Hierfir wird in der Regel kein
Werkzeug benétigt.

_45678910
:
N

Uber die DIP-Switches auf der Platinenoberseite I&sst sich nach Entfernen der
Schutz-folie das gewiinschte Ausgangssignal einstellen.

our  gun

420 mA 1 1 0
v 1 1 0
5V 1 1 1
+10V 0 0 0
5V 0 1 0

WagygCon

Positionsmesstechnik



Nullpunkt (Zero) und Verstarkung (Gain):

Bitte beachten Sie, dass sich Nullpunkt und Verstarkung bei groRen Leitungslangen zwischen Potentiometer und Messumformer verschieben kdnnen. Installieren Sie
daher das Potentiometer mit der erforderlichen Leitungsldange und nehmen Sie erst dann die Einstellung von Nullpunkt und Verstarkung vor. Hierfir empfehlen wir
folgende Vorgehensweise:

1. Bewegen Sie das Potentiometer an den Messbereichsanfang
2. Nullpunkt einstellen: Stellen Sie mit Hilfe des stirnseitigen Zero Potentiometers das Ausgangssignal
auf 4,000 mA (fur 4...20 mA) oder 0,000 V (fir 0...10 V).
3. Bewegen Sie das Potentiometer an das Messbereichsende.
4. Verstarkung einstellen: Stellen Sie mit Hilfe des stirnseitigen Gain Potentiometers das Ausgangssignal
auf 20,000 mA bzw. 10,000 V ein.
5. Kontrollieren Sie danach das Ausgangssignal an Messbereichsanfang und -ende. Sollte es leichte Abweichungen

geben, wiederholen Sie bitte nochmals die Schritte 2 bis 4.

Ausgangssignal 0...5 V: Einstellung analog zu 0...10 V

Ausgangssignal =5 V/+=10V:  Bewegen Sie das Potentiometer in die Messbereichsmitte. Stellen Sie den Nullpunkt auf 0,000 V. Bewegen Sie das Potentiometer an
Messbereichsanfang und -ende und kontrollieren Sie, ob die Werte identisch sind (z. B. -10,035 V und +10,035 V). Sollte das nicht
der Fall sein, korrigieren Sie mit Hilfe des Zero Potentiometers. AnschlieRend stellen Sie die Verstarkung auf 5,000 V (-5,000 V) bzw.
10,000 V (-10,000 V).

Richtungsumkehr:
Sollten Sie ein invertiertes Ausgangssignal benétigen (20...4 mA/ 10...0 V/ 5...0 V), so tauschen Sie die Klemmen 5 und 7 am Messumformer.

PMX-24 4..20 mA, 0...10V, 0..5V, 210V, 5V

Diese Daten kdnnen jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden.

TRANSMETRA GmbH
Internet: www.transmetra.ch
E-Mail: info@transmetra.ch
Telefon: +41 (0)52 624 86 26

WagygCon

Positionsmesstechnik


mailto:info@waycon.de
http://www.waycon.de/home

SM SERIE | LVDT

Induktiver Wegaufnehmer: Die Standardserie fir
nahezu alle Anwendungen in Industrie und Labor
mit vielfdltigen Konfigurationsmaoglichkeiten.

hohe Genauigkeit und sehr qute Linearitat
vielfdltigste Konfigurationsmd&glichkeiten

Ausfuhrung ungelagerter/qelagerter StoRel
oder Federtastmechanik

Linearitadt bis 0,10 %

Messbereiche 2...200 mm




2 EINLEITUNG, TECHNISCHE DATEN | SM SERIE

I LVDT's (Linear Variable Differential Transformer) sind induktive Sensoren, die sich hervorragend fiir den Einsatz in harter, industrieller Umgebung eignen,
wie Hochtemperatur- und Druckbereich sowie flr groRe Beschleunigungen und hohe Messzyklen.

Die SM-Serie bietet hochste Zuverlassigkeit und Prazision bei geringen Abmessungen und ist fir den Industrie- und Laboreinsatz konzipiert. Mit Messbereichen von

2 bis 200 mm und vielfaltigen Konfigurationsmaéglichkeiten (Mechanik, Schutzklasse, Temperaturbereich, Linearitat, etc.) lasst sich der Sensor perfekt an die Applikati-
on anpassen.

Die Elektroniken IMCA und KAB (Erklarung siehe S. 5) verfligen Uber eine integrierte Kabelbruchiberwachung und sind vollstandig galvanisch getrennt. Der Signalaus-
gang ist hinsichtlich der Storvertraglichkeit optimiert und verfligt Gber ein sehr geringes Restrauschen. Ein Garant fiir hdchste Auflésung und Messgenauigkeit.

TECHNISCHE DATEN - SENSOREN

Messbereich [mm)] 0...10 0..25 0...100 0...200
Linearitat [% v. MB] 0,30 % (0,20 % optional, 0,10 % flr ausgewahlte Modelle)
Ausflihrung Taster (bis MB 0...100 mm), freier Anker, StéBel mit/ohne Lagerung
Schutzklasse IP67, optional IP68
Vibrationsfestigkeit DIN IEC68T2-6 10G
Schockfestigkeit DIN IEC68T2-27 200 G/2 ms
Nennspeisespannung/ Frequenz 3V, /3 kHz
Speise-Frequenzbereich 2...10 kHz
Temperaturbereich -40...4120 °C (150 °C/ 200 °C optional)
Befestigung @ 8 mm h6 Spanndurchmesser oder g 12 mm
Gehéause vernickelter Stahl oder Edelstahl
Anschluss Kabelanschluss 4-poliges Kabel oder M12-Steckeranschluss, verschraubbar
Kabel TPE (Standard) @ 4,5 mm, 0,14 mm?, halogenfrei, schleppkettentauglich
PTFE (Option H) @ 4,8 mm, 0,24 mm?, max. Temperatur 200 °C, UL Style 2895
max. zuldssige Kabellange 100 m zwischen Sensor und Elektronik
Federtaster (bis 100 mm MB)
Federkraft typ. Mitte MB [N] 0,90 0,90 0,90 0,95 0,95 1.50 -
max. Bewegungsfrequenz bei 1 mm Hub [Hz] 55 50 50 35 20 15 -
Lebensdauer > 10 Mio. Zyklen
freier Anker/ StoBel/ StoRel gelagert
max. Beschleunigung des Ankers/ StoRels 100 G
Lebensdauer unendlich
Gewicht ca. [g] 36 42 47 59 85 136 238

TECHNISCHE DATEN

ELEKTRONIK

Ausgangssignal

ELEKTRONIK

4...20 mA (Last <300 Ohm)
0..5V, £ 5V (Last >5 kOhm)
0..10V, = 10 V (Last >10 kOhm)

Temperaturdrift -0,0055, 0,002 %/K

Auflosung** 0,04 % v. MB

Grenzfrequenz 300 Hz/-3 dB (6-pol. Bessel)

Isolationsspannung > 1000 VDC

Spannungsversorgung 9...36 VDC

Stromaufnahme 75 mA bei 24 VDC 65 mA bei 24 VDC
150 mA bei 12 VDC 140 mA bei 12 VDC

Sensorversorgung V. 3 kHz (konfigurierbar, 1-18 kHz)

Betriebstemperatur -40...4+85 °C

Lagertemperatur -40...+85 °C

Material Gehause

Montage

* Schaltschrankeinbau
** 98,5 % Konfidenzintervall (Vertrauensgrenze)

ABS
Bohrung ¢ 5,5

Polyamid PA6.6, erfillt UL94-VO
auf DIN EN-Trageschiene

IMCA EXTERNELEKTRONIK"® KAB KABELELEKTRONIK
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TECHNISCHE ZEICHNUNGEN

MESSBEREICH (MB) GEHAUSELANGE B GEHAUSELANGE C ANKERLANGE D STOSSELLANGE E
[MM] KABEL/ STECKER RADIAL STECKER M12 [MM] [MM] [MM]
[MM]
0.2 64 67 22 54
0..5 70 73 25 60
0..10 80 83 30 70
0..25 110 113 45 100
0..50 160 163 70 150
0...100 260 263 120 250
0...200 460 463 220 450

Weitere Messbereiche auf Anfrage.

B AUSFUHRUNG: FREIER ANKER (D), STOSSEL UNGELAGERT (E)

Freier Anker (D): Lieferumfang: Anker (Verlangerung muss aus amagnetischem Material @
kundenseitig hergestellt werden). 10|
: g
StoRel ungelagert (E): Lieferumfang: Anker + Verlangerung
@3
E
10 g
@12 & -
| ¢ | @3
B AUSFUHRUNG: STOSSEL GELAGERT
bei Ausfuhrung S/SG
10 MB

H;‘l

10

@12

@3

B AUSFUHRUNG: FEDERTASTER BIS MAX. MB 0...100 MM)

o ) ) i o

Messbereichsbeginn —— \

Endhub 5 Anhub 2 J

Bitte beachten Sie, dass der angegebene Anhub und Endhub (siehe - - - - - %
Ausschnitt) Richtwerte sind. Bei Kalibrierung des Sensors vor Auslieferung
wird auf bestmdgliche Linearitat geachtet.




4 SENSORVARIANTEN | SM SERIE

SENSORVARIANTEN

B KABEL-/STECKERAUSGANG AXIAL /RADIAL

@ 13

C + 8mm

B optional

Gerate mit Kabelausgang sind mit einer Kabelverschraubung zur Zugentlastung und ei-
ner Knickschutzfeder ausgestattet. Der Biegeradius sollte bei der Kabelverlegung den
dreifachen Kabeldurchmesser nicht unterschreiten. Die Standardkabelldnge betragt
2m.

Gerate mit der Option H fir Temperaturen bis 150 °C/ 200°C besitzen ein PTFE-Kabel.

Fir normale Anwendungen wird der Sensor riickseitig verschlossen.

Optional sind Gerate mit radialem Kabelausgang und Durchgangsbohrung erhaltlich.
Bitte verwenden Sie diese Variante fir die Verwendung unter starker Schmutzeinwir-
kung. Durch die Bewegung des StoRels wird die Verschmutzung aus dem Sensor nach
hinten abtransportiert.

B STECKERAUSGANG (KABEL MIT GERADEM ODER WINKELSTECKER)

26
41
g %

B FALTENBALG (OPTION FB FUR SM2...SM25)

-

Bl DOPPELLIPPENDICHTUNG
20

Endhub 2
Messbereichsbeginn —=

AC-AUSGANG

Kabelbelegung fiir TPE-Leitung:

t 8 weiB (5): Primar 2
schwarz (6): Sekundar 2
9 braun (9): Primar 1
6 blau (8): Sekundar 1
Kabelbelegung fir PTFE-Leitung:
5 weil (5): Primar 2

griin (6): Sekundar 2
gelb (9): Primar 1
braun (8): Sekundar 1

Flr Gerdte mit Steckerausgang muss das Kabel gesondert bestellt werden. Hierbei ste-
hen Kabel mit geradem Stecker oder mit Winkelstecker zur Verfligung.

Der Stecker wird durch Verschraubung (M12) gegen versehentliches Abziehen ge-
sichert. Die Kabellangen betragen 2/ 5/ 10 m.

Die Steckverbindung hat Schutzklasse IP67.

Die gesamte Sensorlange mit Winkelstecker betragt:
B Gehduselange Stecker M12 (siehe Tabelle) + 20 mm (Winkelstecker)
B Gehduselange Stecker M12 (siehe Tabelle) + 37 mm (gerader Stecker)

Flr Gerdte mit Federtastmechanismus ist eine Faltenbalgausfliihrung verfligbar, um die
Mechanik vor Verschmutzung zu schiitzen. Der Faltenbalg kann auch nachtraglich ins-
talliert werden. Ein Nachristsatz ist flr die Messbereiche 2 bis 25 mm erhaltlich.

Hinweise:
B Bei Sensoren mit 25 mm Messbereich wird der Messbereich auf 0...20 mm einge-
schrankt!

W Der Temperatureinsatzbereich reduziert sich auf 0...4120 °C.

Uber eine in die Frontkappe integrierte Doppellippendichtung aus Fluorkautschuk, be-
stehend aus Abstreifer und Wellendichtring, wird die Dichtigkeit bei zeitgleicher Leicht-
gangigkeit des Messtasters gewahrleistet.

Hinweis: Der Endhub des Sensors reduziert sich von 5 mm auf 2 mm.

Pinbelegung M12-Stecker: Primar 2

Primar 1

- Sakundar 2
Sekundar 1
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KABELELEKTRONIK KAB

V+ braun gelb

GND blau braun

Sensor Anschluss (offene Litzen) Signal weil weil
Kabellange: 1/4/9m Kabellange: 1 m

Signal GND schwarz griin

StandardmaRig befindet sich die Kabelelektronik 1 m vor Kabelende.

: eddylab 0 G

[44

EXTERNELEKTRONIK IMCA

1 Erde”
— 2 GND
— 3 9..36VDC

22 eddylab guey

eiiylsts GmBH

Alarm -
Primdr 2
Sekundar 2
Schirm*
Sekundar 1
~+ Primér 1 -
o Alarm
1]
Externelektronik IMCA —223 |
(far DIN-Schienen-
t
montage) 13 Stromausgang
M Anschluss 12 Spannungsausgang
Die Externelektronik IMCA ist fiir den Schaltschrankeinbau (DIN-Schienenmontage) konzipiert. Der 11 GND (Signal)
Anschluss flr den Wegaufnehmer ist als Stecker mit Push-in-Federklemmen ausgefiihrt. * Die Klemmen 1 und 7 sind intern verbunden.

EINSTELLUNG VON NULLPUNKT UND VERSTARKUNG

Grundsatzlich wird jeder bei eddylab gefertigte Sensor zusammen mit der Elektronik justiert und kalibriert. Sie erhalten ein rickfiihrbar kalibriertes Messmittel,
justiert und geprdft in unserem hochwertigen Kalibrierlabor sowie einen Nachweis in Form eines Kalibrierzertifikates. Bitte beachten Sie daher, dass bei
Veranderungen von Nullpunkt und Verstarkung das Kalibrierzertifikat keine Glltigkeit mehr besitzt. Schiitzen Sie die Potentiometer vor unbefugtem Zugriff durch ei-
nen Aufkleber. In einigen Fallen ist es dennoch notwendig, Nullpunkt und Verstérkung anzupassen, wie z.B. bei Hydraulikzylindern oder bei reduzierten Messbereichen.
Hier kann das Ausgangssignal exakt auf den mechanischen Hub des Messobjektes eingestellt werden.

Bitte beachten Sie, dass sich Nullpunkt und Verstarkung bei groRen Leitungslangen zwischen Sensor und Elektronik verschieben kdnnen. Installieren Sie daher den
Sensor mit der erforderlichen Leitungslange zur Elektronik und nehmen Sie dann die Einstellung von Nullpunkt und Verstérkung vor.

W StoBel in Nulllage - Offset einstellen.
Verfahren Sie den Sensor in den Nullpunkt des Messbereiches. Stellen Sie das Offset-Potentiometer auf 4 mA bzw. 0 V Ausgangssignal ein.

W StoBel in Endlage - Verstarkung einstellen.
Verfahren Sie den Sensor auf den mechanischen Endpunkt (StoBel ausgefahren). Stellen Sie das Verstarkungs-Potentiometer auf 20 mA/10 V/5 V Ausgangssignal
ein.

120
(10V/20mA) 100d— — — — — — — — > Das Ausgangssignal bezieht sich auf den elektrischen Messbereich. Wird der Sensor auBerhalb des
| elektrischen Messbereichs betrieben, bzw. der Messbereich Uberfahren, so befindet sich das Signal auch
80 | auBerhalb des definierten Bereichs (also > 10 V/20 mA oder < 0 V/4 mA, in Zeichnung: > 100 % oder < 0
Augangs- | %). Bitte beachten Sie dies z. B. bei Steuerungen mit Kabelbrucherkennung unter 4 mA oder bei maximalen
signal | Eingangsspannungen > 10 V von Messgeraten. Installieren Sie gegebenenfalls den Sensor vor Anschluss
[%] 40 I an die Messauswertung.

20 elektrischer | Signallaufrichtung: Bewegt sich der St6Rel in den Sensor, so wird das Signal kleiner. Wird der StéBel he-
RisssES ik : rausbewegt, so vergréRert sich das Ausgangssignal. Die Signallaufrichtung kann auch invertiert werden.

* 00 120" Hierfur tauschen Sie die Klemmen 6 und 8 (Sekundarspule) an der Externelektronik.

20840 20 40 60 80 1
41‘ Messbereich [%]

Einfahren Ausfahren
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KABELBRUCHERKENNUNG

Die Messverstarker von eddylab besitzen eine integrierte Kabelbrucherkennung. Hierzu dient eine Impedanzmessung der Sekundarspulen des LVDT's. Wird das Sen-
sorkabel durchtrennt, andert sich die Impedanz an der Elektronik unabhangig von der Kernstellung und die Kabelbrucherkennung wird ausgeldst. Voraussetzung ist
hierzu die Durchtrennung der Anschllsse der Sekundarspulen des Sensors. Ein Teilbruch lediglich der Anschllisse zu der Primarspule aktiviert diese Funktion nicht.
Die Elektroniken unterscheiden sich im Funktionsumfang. Die Externelektronik IMCA bietet umfangreiche Funktionen fir den Fehlerfall. Die Kabelelektronik KAB visua-
lisiert lediglich einen Fehler durch eine LED.

IMCA: Zur Nutzung der Kabelbrucherkennung wird bei der Externelektronik IMCA am stirnseitigen, 7-poligen Steckverbinder ein alarmgebendes Gerat (Signalleuchte,

akustischer Warngeber) angeschlossen oder die Klemmen mit einem Alarmeingang einer Steuerung verbunden. Auf der Platine ist ein Analogschalter (SchlieBkontakt)
integriert, der im Normalbetrieb gedffnet ist.

Bl NORMALBETRIEB IMCA: B FEHLERFALL IMCA:

M Eine stirnseitig angebrachte ,POWER-LED" leuchtet grin. M Im Fall eines Kabelbruchs wird der SchlieBkontakt und somit das alarm-
B Der Signalausgang ist aktiv. gebende Ggrat.aktlwejrt bzw. gln_elektnsche_s Signal durchgeleitet. Bitte

9 9 g. . beachten Sie die maximal zulassigen elektrischen Grenzwerte: Belastbar-
B Der Alarmausgang ist deaktiviert. keit maximal 30 mA oder 14 V

M Eine stirnseitig angebrachte ,ERROR-LED" signalisiert blinkend den Fehler-
fall.

I Der Signalausgang wird deaktiviert und es liegt kein Strom- oder Span-
nungssignal ausgegeben.

Bl NORMALBETRIEB KAB: B FEHLERFALL KAB:

M Die ,POWER-LED" leuchtet grin. M Die ,ERROR-LED" leuchtet rot.

ZUBEHOR

B SENSORBEFESTIGUNG

Flanschklemmstiick 1218, 612 mm fiir SM-Serie FuBklemmstiick 1218, 812 mm fiir SM-Serie
Material: Polyamid, verstarkt Material: Polyamid, verstarkt
218 mm ohne Reduzierhlilse, 812 mm mit mitgelieferter Reduzierhiilse 218 mm ohne Reduzierhilse, 812 mm mit mitgelieferter Reduzierhiilse

28,5

DINS12, Méx14

:

395
32
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ZUBEHOR

B ANSCHLUSSKABEL (GESCHIRMT) FUR STECKERAUSGANG

KABEL MIT GEGENSTECKER M12 GEWINKELT KABEL MIT GEGENSTECKER M12 GERADE

K4P2M-SW-M12 2m K4P2M-S-M12 2m
K4P5M-SW-M12 5m K4P5M-S-M12 5m
K4P10M-SW-M12 10m K4P10M-S-M12 10m

B GEGENSTECKER M12 (KABELDOSE) GESCHIRMT

GERADER STECKER GEWINKELTER STECKER
D4-G-M12-S D4-W-M12-S

Schutzklasse P67
Temperatur -25...490 °C
Anschluss Federkraftanschluss
Kabeldurchlass 2 4..8mm
Leiterquerschnitt 0,14...0,34 mm?

Gute Chemikalien- und Olbestandigkeit

B TASTKOPFE FUR DIE AUSFUHRUNG FEDERTASTER

MATERIAL DER TASTKOPF-01 KUGELN

Stahl:  Material fir Standardanwendungen
Rubin:  deutlicher harter und verschleiRfester als Stahl, elektrisch nicht leitend, flir alle Anwendungen auBer Tasten auf Aluminium und Gusseisen
Keramik: vergleichbare Eigenschaften wie Rubin, jedoch ideal fir Aluminium und Gusseisen

B Tastkopf-01, Stahl (Standard) M Tastkopf-02, Stahl B Tastkopf-03, Stahl
B Tastkopf-01-HM, Hartmetall W Tastkopf-02-HM, Hartmetall B Tastkopf-03-HM, Hartmetall
B Tastkopf-01-R, Rubin
B Tastkopf-01-K, @45 1 48
Keramik ™~
=l i af 9
- M2,5 1 M2.5 - M2 5
M Tastkopf-04, Stahl M Tastkopf-05, Stahl B Tastkopf-782.238,
1,5 SW 5
45° Messrolle ;
T -
o o
- a
‘| | M2,5 M2,5
@ 45 @45

B NACHRUSTSET FALTENBALG INKL. BEFESTIGUNGSRINGE

flr Federtaster ab Oktober 2014

Fir SM2 Set-FB-2
Fir SM5 Set-FB-5
Fir SM10 Set-FB-10

Flr SM25 Set-FB-25




SM SERIE

BESTELLCODE SENSOR

SM X - X - X -X X X X X X X
Messbereich [mm] 0 Kabel- / Steckerausfiihrung o Temperaturbereich
2/5/10/25 S1: Sensor mit Steckerausgang 1 = -40..4120 °C (Standard)
50/100/200 1 = M12 Steckerausgang (kein Kabel) 2 = -40...+150 °C (Option H)
3 = -40..4+200 °C (Option H200)
0 Typ / Ausfiihrung $2: Sensor mit Kabelausgang, offene Litzen (fiir IMCA)
A = freier Anker A = TPE Kabel 2 m eAbdiChtung StoRel
S = StoRel B = TPEKabel5m 1 = Standard
SG = StoRel gelagert C = TPEKabel 10 m 2 = Faltenbalg (Option FB)
T = Federtaster D = PTFE-UL Kabel 2 m (Option H) 3 = Abstreif-/ Dichtring (Option W)
° Kabel / Steck E = PTFE-UL Kabel 5 m (Option H)
abe ecker )
B = e el F = PTFE-UL Kabel 10 m (Option H) o Schutzklasse
- i 1 = IP67
KR = Kabel radial $3: Sensor mit Kabelausgang fiir KAB :
SA = M12 Stecker axial G - TPE Kabel 2 m 2 = IP68 <optlon IP68)
SR = M12 Stecker radial H = TPEKabel5m o e
J = PSR : 1 = Stahl verchromt
K= PTFE-UL Kabel 2 m (Option H) 2 = Edelstahl 1.4301 (Option VA)
L = PTFE-UL Kabel 5 m (Option H)
M = PTFE-UL Kabel 10 m (Option H) o Federkraft
1 = wennTyp,A/S/SG"
9 TR 2 = Standard
1 = 0,30 % (Standard) 3 = HD2.5 (ca. 2500)
2 = 0,20% (Opt|0n L20) 4 HD (ca. 500 g)
3 = 0,10 % (Option L10)
IMCA-24V- X KAB-24V- X - X
Typ 0 KAB: Kabeltyp / Kabellange
IMCA = Externelektronik E1: fiir Sensor mit Kabelausgang
KAB = Kabelelektronik - = KAB wird in das Sensorkabel integriert
6 :)\;Os:angfﬂg(;lalzo A E2: fiir Sensor mit Steckerausgang
J : 4'"20 mA A = Kabel 2 m, M12 Kabeldose gerade
s fecOm B = Kabel 2 m, M12 Kabeldose gewinkelt
10V = 0..10V
5V - 0.5V C = Kabel 5 m, M12 Kabeldose gerade
Y : 5 5 D = Kabel 5m, M12 Kabeldose gewinkelt
- - E = Kabel 10 m, M12 Kabeldose gerade
+ = -
. M0 F = Kabel 10 m, M12 Kabeldose gewinkelt
Kombinationsmaglichkeiten
S1: Sensor mit Steckerausgang S1+E2: Sensor mit Steckerausgang, Kabelelektronik mit Kabel
S2:  Sensor mit Kabelausgang K4PxM (S'_ 5.7 o
S3+4E1: Sensor mit Kabelausgang, ins Sensorkabel integrierte Kabelelektronik KAB S1+E3: (Ssegs;))r ?;iesrt:eclléiﬁgsigkalrll\/?éiuSatzlIChem Kabel K4PxM
S2+E3: Sensor mit Kabelausgang, Externelektronik IMCA
S1+E3 o

S2+E3

o 2510 m

TRANSMETRA 052 624 86 26 - info@transmetra.ch - www.transmetra.ch

Messtechnik mit KnowHow.

Stand: 17.07.2018



SL SERIE | LVDT

Die SL-Serie bietet eine duBBerst robuste, stabile Konstruktion
aus Edelstahl und ist in harter
Industrieumgebung einsetzbar.

Messbereiche 10...600 mm

Gehduse 220 mm

Linearitat bis +0,10 % vom Messbereich

Schutzklasse IP67, optional IP68

Betriebstemperatur Sensor bis 200 °C

Extern- oder Kabelelektronik mit Kabelbrucherkennung

kundenspezifische Bauformen




2 TECHNISCHE DATEN | SL SERIE

I LVDT's (Linear Variable Differential Transformer) sind induktive Sensoren, die sich hervorragend fiir den Einsatz in harter, industrieller Umgebung eignen,
wie Hochtemperatur- und Druckbereich sowie flr groRe Beschleunigungen und hohe Messzyklen.

Die SL-Serie bietet eine duRerst robuste Konstruktion und ist in harter Industrieumgebung einsetzbar. Sensoranwendungen unter Wasser sind aufgrund des Edelstahl-
gehauses und der hohen IP-Schutzklasse ebenfalls méglich.

Die Elektroniken IMCA und KAB (Erklarung siehe S. 5) verfligen Uber eine integrierte Kabelbruchiberwachung und sind vollstandig galvanisch getrennt. Der Signalaus-
gang ist hinsichtlich der Storvertraglichkeit optimiert und verfligt Gber ein sehr geringes Restrauschen. Ein Garant fiir hdchste Auflésung und Messgenauigkeit.

TECHNISCHE DATEN - SENSOREN

Messbereiche [mm] 0..10 0..25 0..50 0..80 0..100 0..150 0..200 0..300 0..400 0..500 0...600
Linearitat [% v. MB] 0,30 % (0,20 % optional), 1,50 % bei SL500 und SL600, 0,10 % fir ausgewdhlte Modelle
Ausfiihrung freier Anker, StoBel mit/ohne Lagerung, Gelenkaugen mit Lagerung
Schutzklasse IP67, optional IP68
Vibrationsfestigkeit DIN IEC68T2-6 10G
Schockfestigkeit DIN [EC68T2-27 200 G/ 2 ms
Nennspeisespannung / Frequenz 3 Veff/ 3 kHz
Speise-Frequenzbereich 2...10 kHz
Temperaturbereich -40...+120 °C (150 °C/ 200 °C optional)
Befestigung @ 20 mm Spanndurchmesser oder Gelenkaugen
Gehduse Edelstahl 1.4571, 1.4305
Anschluss Kabelanschluss 4-poliges Kabel oder M12-Steckeranschluss, verschraubbar
Kabel TPE (Standard) @ 4,5 mm, 0,14 mm?, halogenfrei, schleppkettentauglich
PTFE (Option H) @ 4,8 mm, 0,24 mm?, max. Temperatur 205 °C
max. zulassige Kabellange 100 m zwischen Sensor und Elektronik

Freier Anker/StoRel/StoRel gelagert/Gelenkaugen

max. Beschleunigung des Ankers/ StéBels 100 G
Lebensdauer unendlich
Gewicht ohne Kabel, ca. [g] 125 150 230 290 320 360 420 550 670 670 670

TECHNISCHE DATEN - ELEKTRONIK

ELEKTRONIK IMCA EXTERNELEKTRONIK* KAB KABELELEKTRONIK

Ausgangssignal 0...20 mA, 4...20 mA (Last <300 Ohm)
0..5V, £ 5V (Last >5 kOhm)
0..10V, = 10 V (Last >10 kOhm)

Temperaturdrift -0,0055, +0,002 %/K

Auflosung** 0,04 % v. MB

Grenzfrequenz 300 Hz/-3 dB (6-pol. Bessel)

Isolationsspannung > 1000 VDC

Spannungsversorgung 9...36 VDC

Stromaufnahme 75 mA bei 24 VDC 65 mA bei 24 VDC
150 mA bei 12 VDC 140 mA bei 12 VDC

Sensorversorgung 3V, 3 kHz (konfigurierbar, 1-18 kHz)

Betriebstemperatur -40...+85 °C

Lagertemperatur -40...+85 °C

Material Gehduse Polyamid PA6.6, erflllt UL94-VO ABS

Montage auf DIN EN-Trageschiene Bohrung @ 5,5

* Schaltschrankeinbau
** 98,5 % Konfidenzintervall (Vertrauensgrenze)
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TECHNISCHE ZEICHNUNGEN

MESSBEREICH (MB) [MM] GEHAUSELANGE A [MM] ANKERLANGE B [MM] STOSSELLANGE C [MM]
0...10 107 30 97
0...25 137 50 132
0...50 187 70 177
0...80 247 100 237
0...100 287 120 277
0...150 387 170 377
0...200 487 220 471
0...300 687 320 677
0...400 905 420 887
0...500 905 185 780
0...600 905 185 880

Weitere Messbereiche auf Anfrage.

B AUSFUHRUNG: FREIER ANKER, STOSSEL

StoRel

M6
Z 8
M8
@8

Anker

B AUSFUHRUNG: STOSSEL GELAGERT

1 A-8 35
M12x1
o 20
- /—G'ZO
= e e e e e ey e = i
78 2
StoBel zweifach gelagert (Iglidur-Gleitlager), StoRel vollstandig herausziehbar
B AUSFUHRUNG: GELENKAUGEN
o8 A 56 |

M12x1

15

o8




4 SENSORVARIANTEN | SL SERIE

SENSORVARIANTEN

Bl KABELAUSGANG RADIAL

Gerate mit Kabelausgang sind mit einer Kabelverschraubung zur Zugentlastung
und einer Knickschutzfeder ausgestattet.

Der Biegeradius sollte bei der Kabelverlegung den dreifachen Kabeldurchmesser
nicht unterschreiten. Die Standardkabelldnge betragt 2 m.

Die Gerate besitzen standardmaRig eine Durchgangsbohrung. Bitte verwenden Sie
diese Variante flr Applikationen unter starker Schmutzeinwirkung. Durch die Bewe-
gungdesStoBelswirddieVerschmutzungausdemSensornachhintenabtransportiert.
Die Variante G (Gelenkaugen) ist aus konstruktiven Griinden riickseitig geschlos-
sen.

B STECKERAUSGANG RADIAL (GERADER/GEWINKELTER STECKER)

AC-AUSGANG

Fir Gerate mit Steckerausgang muss das Kabel gesondert bestellt werden. Hierbei
stehen Kabel mit geradem Stecker oder mit Winkelstecker zur Verfligung.

Der Stecker wird durch Verschrauben (M12) gegen versehentliches Abziehen gesi-
chert. Die Kabellangen betragen 2/5/10 m.

Die Steckverbindung hat im verschraubten Zustand die Schutzklasse IP67.

Fir Gerate mit gelagertem StdBel (Ausfihrung ,SG“) und Gelenkaugen (,G")
kann optional ein Abstreifring angebracht werden, der das Eindringen von
Schmutz, Staub und Spanen verhindert. Die maximale Verfahrgeschwindig-
keit des St6Rels reduziert sich auf 2 m/s, der Temperatureinsatzbereich auf
-35...4+100 °C.

I Kabelbelegung fiir TPE-Leitung: Pinbelegung M12-Stecker: rp"ma_'iﬁmm
8 weil (5): Primar 2
[ schwarz (6): Sekundar 2
9 braun (9): Primar 1
blau (8): Sekundar 1
6 Kabelbelegung fiir PTFE-Leitung:
5 weiB (5): Primar 2
griin (6): Sekundar 2
1 gelb (9): Primar 1 —
braun (8): Sekundar 1 Sekundar 1




SL SERIE

KABELELEKTRONIK KAB

V+ braun gelb

GND blau braun

Sensor Anschluss (offene Litzen) Signal weil weil
Kabellange: 1/4/9m Kabellange: 1 m

Signal GND schwarz griin

StandardmaRig befindet sich die Kabelelektronik 1 m vor Kabelende.

33

[44

:z eddylab =0 TR I

®

120

EXTERNELEKTRONIK IMCA

1 Erde”
— 2 GND
— 3 9..36VDC

Alarm ——
Primér 2
Sekundar 2
Schirm*
Sekundar 1
— Primér 1 -
o Alarm
- |
Externelektronik IMCA —223
(fr DIN-Schienen-
montage)
13 Stromausgang
M Anschluss 12 Spannungsausgang
Die Externelektronik IMCA ist fiir den Schaltschrankeinbau (DIN-Schienenmontage) konzipiert. 11 GND (Signal)
Der Anschluss fiir den Wegaufnehmer ist als Stecker mit Push-in-Federklemmen ausgefihrt. * Die Klemmen 1 und 7 sind intern verbunden.
Bei schwierigen EMV-Bedingungen besteht die Mdglichkeit, Wegaufnehmer Klemm- Verbindungskabel Elektronik
die Elektronik bis zu 100 m entfernt in einem Schaltschrank kasten Installation im

unterzubringen. Fir die Verdrahtung zwischen Sensor und Schaltschrank
Externelektronik ist ein paarweise verdrilltes Kabel (Twin-Twis-

ted-Pair, 4-adrig, Mindestquerschnitt 0,5 mm?2) mit Einfach-

-

|
|
|
: ¢ El l
oder Doppelabschirmung zu verwenden. Vorzugsweise ist der i Schirm Versorgun
Schirm im Schaltschrank nahe der Elektronik zu erden. Das gung
Sensorgehduse wird iber das Maschinenchassis geerdet. Die ! -l
Kabellange sollte wegen der Stérbeeinflussung 100 m nicht |
Uberschreiten. |
4.
| — e
| Signal-
| ausgang
1
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EINSTELLUNG VON NULLPUNKT UND VERSTARKUNG (OPTIONAL)

Grundsatzlich wird jeder bei eddylab gefertigte Sensor zusammen mit der Elektronik justiert und kalibriert. Sie erhalten ein rickfiihrbar kalibriertes Messmittel,
justiert und geprdft in unserem hochwertigen Kalibrierlabor sowie einen Nachweis in Form eines Kalibrierzertifikates. Bitte beachten Sie daher, dass bei
Veranderungen von Nullpunkt und Verstarkung das Kalibrierzertifikat keine Glltigkeit mehr besitzt. Schiitzen Sie die Potentiometer vor unbefugtem Zugriff durch ei-
nen Aufkleber. In einigen Fallen ist es dennoch notwendig, Nullpunkt und Verstérkung anzupassen, wie z.B. bei Hydraulikzylindern oder bei reduzierten Messbereichen.
Hier kann das Ausgangssignal exakt auf den mechanischen Hub des Messobjektes eingestellt werden.

Bitte beachten Sie, dass sich Nullpunkt und Verstarkung bei groRen Leitungslangen zwischen Sensor und Elektronik verschieben kdnnen. Installieren Sie daher den
Sensor mit der erforderlichen Leitungslange zur Elektronik und nehmen Sie dann die Einstellung von Nullpunkt und Verstérkung vor.

W StoBel in Nulllage - Offset einstellen.
Verfahren Sie den Sensor in den Nullpunkt des Messbereiches. Stellen Sie das Offset-Potentiometer auf 4 mA bzw. 0 V Ausgangssignal ein.

B StoRel in Endlage - Verstarkung einstellen.
Verfahren Sie den Sensor auf den mechanischen Endpunkt (St6Rel ausgefahren). Stellen Sie das Verstarkungs-Potentiometer auf 20 mA/10 V/5 V Ausgangssignal

ein.
I.
120
(10v20 mA) 100f—m — — — — — — > Das Ausgangssignal bezieht sich auf den elektrischen Messbereich. Wird der Sensor auBerhalb des elekt-
rischen Messbereichs betrieben, bzw. der Messbereich Gberfahren, so befindet sich das Signal auch auRer-
80 halb des definierten Bereichs (also > 10 V/20 mA oder < 0 V/4 mA, in Zeichnung: > 100 % oder < 0 %).

Bitte beachten Sie dies z. B. bei Steuerungen mit Kabelbrucherkennung unter 4 mA oder bei maximalen
Eingangsspannungen > 10 V von Messgeraten. Installieren Sie gegebenenfalls den Sensor vor Anschluss
an die Messauswertung.

Augangs- ¢,
signal
[%] 40

20 elektrischer

1 Signallaufrichtung: Bewegt sich der St6Rel in den Sensor, so wird das Signal kleiner. Wird der StéRel he-
Messbereich

rausbewegt, so vergroRert sich das Ausgangssignal. Die Signallaufrichtung kann auch invertiert werden.
S0&A 20 40 60 80 100 120 Hierfir tauschen Sie die Klemmen 6 und 8 (Sekundarspule) an der Externelektronik.
4 l Messbereich [%]

|
|
|
|
|
I
|
|
0

Einfahren Ausfahren

KABELBRUCHERKENNUNG

Die Messverstarker von eddylab besitzen eine integrierte Kabelbrucherkennung. Hierzu dient eine Impedanzmessung der Sekundarspulen des LVDT's. Wird das Sen-
sorkabel durchtrennt, andert sich die Impedanz an der Elektronik unabhangig von der Kernstellung und die Kabelbrucherkennung wird ausgeldst. Voraussetzung ist
hierzu die Durchtrennung der Anschliisse der Sekundarspulen des Sensors. Ein Teilbruch lediglich der Anschliisse zu der Primarspule aktiviert diese Funktion nicht.
Die Elektroniken unterscheiden sich im Funktionsumfang. Die Externelektronik IMCA bietet umfangreiche Funktionen fiir den Fehlerfall. Die Kabelelektronik KAB visua-
lisiert lediglich einen Fehler durch eine LED.

IMCA: Zur Nutzung der Kabelbrucherkennung wird bei der Externelektronik IMCA am stirnseitigen, 7-poligen Steckverbinder ein alarmgebendes Gerat (Signalleuchte,
akustischer Warngeber) angeschlossen oder die Klemmen mit einem Alarmeingang einer Steuerung verbunden. Auf der Platine ist ein Analogschalter (SchlieBkontakt)
integriert, der im Normalbetrieb gedffnet ist.

B Eine stirnseitig angebrachte ,POWER-LED" leuchtet grin. B Im Fall eines Kabelbruchs wird der SchlieBkontakt und somit das alarm-
B Der Signalausgang ist aktiv. gebende Ggrat.aktlwe_rt bzw. glnlelektrlschgs Signal durchgeleitet. Bitte

9 9 g, o beachten Sie die maximal zulassigen elektrischen Grenzwerte: Belastbar-
B Der Alarmausgang ist deaktiviert. keit maximal 30 mA oder 14 V.

B Eine stirnseitig angebrachte ,ERROR-LED" signalisiert blinkend den Fehler-
fall.

M Der Signalausgang wird deaktiviert und es liegt kein Strom- oder Span-
nungssignal ausgegeben.

M Die ,POWER-LED" leuchtet grin. M Die ,ERROR-LED" leuchtet rot.




SL SERIE | ZUBEHOR 7

ZUBEHOR

B SENSORBEFESTIGUNG

B Flanschklemmstiick 2030, 820 mm fiir SL-Serie B FuBklemmstiick 2030, 820 mm fiir SL-Serie
Material: Polyamid, verstarkt Material: Polyamid, verstarkt
40

DIN912, M&x20 /—DINNE. MEx20

62,5
52,8

B ANSCHLUSSKABEL (GESCHIRMT) FUR STECKERAUSGANG

KABEL MIT GEGENSTECKER M12 GEWINKELT KABEL MIT GEGENSTECKER M12 GERADE

K4P2M-SW-M12 2m K4P2M-S-M12 2m
K4P5M-SW-M12 5m K4P5M-S-M12 5m
K4P10M-SW-M12 10m K4P10M-S-M12 10m

B GEGENSTECKER M12 (KABELDOSE) GESCHIRMT

GERADER STECKER GEWINKELTER STECKER
D4-G-M12-S D4-W-M12-S

Schutzklasse P67
Temperatur -25...490 °C
Anschluss Federkraftanschluss
Kabeldurchlass 2 4..8mm
Leiterquerschnitt 0,14...0,34 mm?

Gute Chemikalien- und Olbestandigkeit



SL SERIE

BESTELLCODE SENSOR

SL X -X-X-X X X X X
O 0 0 00000
o Messbereich [mm] G Kabel- / Steckerausfithrung e Linearitat
10/25/50/80/100/150/ S1: Sensor mit Steckerausgang 1 = 0,30 % (Standard)
200/300/400/500/600 1 = MI2 Steckerausgang (kein Kabel) 2 = 0,20 % (Option L20)
. 3 = 0,10 % (Option L10)
o Typ / Ausfihrung S2: Sensor mit Kabelaus ffi Lit: (far IMCA)
A = freier Anker B gang, offene Litzen (fur .
. A = TPEKabel2m 0 Temperaturbereich
8= bk - 1 = -40..+120 °C (Standard)
SG = StoRel gelagert B = TPEKabel5m 2 = -40..+150 °C (Option H)
G = Gelenkaugen € = TPEKabell0m : a0 o o 'o
D = PTFE-UL Kabel 2 m (Option H) ¢ = e e R
° Kabel / Stecker E = PTFE-UL Kabel 5 m (Optioln H) e Abdichtung StéRel
KR = Kabel radial F = PTFE-UL Kabel 10 m (Option H) 1 = ohne (Standard)
SR = Mi2 Stecker radial S3: Sensor mit Kabelausgang fiir KAB 2 = Schmutzabstreifer (Option W)
G = TPEKabel2 m
H = TPEKabel5m o Schutzklasse
J = TPEKabel 10 m 1 = P67
= PTFE-UL Kabel 2 m (Option H) 2 = P68 (Option IP68)
L = PTFE-UL Kabel 5 m (Option H)
M = PTFE-UL Kabel 10 m (Option H)

BESTELLCODE ELEKTRONIK

IMCA-24V - X KAB-24V- X - X

Typ o KAB: Kabeltyp / Kabellange

IMCA = Externelektronik E1: fiir Sensor mit Kabelausgang

KAB = Kabelelektronik - = KABwird in das Sensorkabel integriert
° Q;SEanng'ggalzo n E2: fir Sensor mit Steckerausgang

1204 ~ 4"'20 mA A = Kabel 2 m, M12 Kabeldose gerade

Y : 0"'103 B = Kabel 2 m, M12 Kabeldose gewinkelt

iy : 0"'5 . C = Kabel 5m, M12 Kabeldose gerade

sy _ 5 5y D = Kabel5m, M12 Kabeldose gewinkelt

- - E = Kabel 10 m, M12 Kabeldose gerade

+ = -

LY LRy F = Kabel 10 m, M12 Kabeldose gewinkelt
Kombinationsméglichkeiten
W SlL: Sensor mit Steckerausgang B S1+E2: Sensor mit Steckerausgang, Kabelelektronik mit Kabel K4PxM
m S2: Sensor mit Kabelausgang M S1+E3: Sensor mit Steckerausgang, zusatzlichem Kabel K4PxM
M S3+E1: Sensor mit Kabelausgang, ins Sensorkabel integrierte Kabelelektronik KAB Externelektronik IMCA

B S2+E3: Sensor mit Kabelausgang, Externelektronik IMCA
s1 2 asnom
LR — R — S S1+£3
B e T ——
S3+E1 S

S1+E2 = 2500 m o S2+E3

2510 m

TRANSMETRA 052 624 86 26 - info@transmetra.ch - www.transmetra.ch

Messtechnik mit KnowHow.

Stand: 03.08.2018
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Messtechnik mit KnowHow.

LVDT

Induktiver Wegaufnehmer

SLT-Serie

Federtaster-/Pneumatikausfiihrung

Key-Features:
Inhalt:
- Messbereiche 10...300 mm
- Linearitat bis £0,10 % vom Messbereich
- Gehause 220 mm
- Schutzklasse bis IP67
- Betriebstemperatur Sensor bis 200 °C
- Extern- oder Kabelelektronik mit Kabelbrucherkennung

Einleitung

Technische Daten Sensor
Technische Zeichnungen
Sensorvarianten
Elektroniken
Kabelbrucherkennung
Zubehor

Bestellcode

N WNMN

28.06.18



LVDT's (Linear Variable Differential Transformer) sind induktive Sensoren, die sich hervorragend flr den Einsatz in harter, industrieller Umgebung eignen, wie Hoch-
temperatur- und Druckbereich sowie fir groBe Beschleunigungen und hohe Messzyklen.

Die SL-Serie bietet neben den Sensoren mit StéBelausfiihrung (frei/ gelagert/ Gelenkkopf-Ausfiihrung) auch Wegaufnehmer mit Tastmechanismus. Durch unterschiedli-
chen internen Aufbau werden folgende Varianten realisiert, die je nach gewiinschter Messaufgabe bzw. Betriebsart verwendet werden kénnen:
1.  Federtastmechanismus: Eine interne Feder sorgt dafir, dass der StoRel ausfahrt.
2. Pneumatisch aktivierte Variante 1: Am Ende des Sensorgehauses befindet sich ein Anschluss fiir Druckluft. Durch Anlegen von Luftdruck riickt der StoRel
aus. Wird kein Druck angelegt, sorgt eine interne Feder fiir das Einrlicken des StéRels in den Sensor.
3. Pneumatisch aktivierte Variante 2: Der Druckanschluss befindet sich im vorderen Bereich des Sensors. Im drucklosen Zustand ist der StéRel
vollstandig ausgefahren. Hierflr sorgt eine interne Feder. Durch Anlegen von Druck fahrt der StoRel ein.

Wie die zugrundeliegende SL-Serie bieten auch diese Sensoren eine duBerst robuste Konstruktion, ein komplettes Edelstahlgehduse und sind dadurch selbst in harter
Industrieumgebung einsetzbar. Durch den StoRel aus 6 mm hartverchromten Volimaterial ist auch der Federtastmechanismus sehr stabil und unempfindlich gegen-

Uber auftretenden Querkraften.

Die Elektroniken IMCA und KAB (Erklarung siehe S. 5) verfligen Uber eine integrierte Kabelbruchiiberwachung und sind vollstandig galvanisch getrennt. Der Signalaus-
gang ist hinsichtlich Stérvertraglichkeit optimiert und verfugt ber ein sehr geringes Restrauschen. Ein Garant fir hdchste Auflésung und Messgenauigkeit.

Sensor
Messbereiche [mm]
Linearitat [% v. MB]
Ausflihrung

Schutzklasse
Vibrationsfestigkeit DIN IEC68T2-6
Schockfestigkeit DIN IEC68T2-27
Nennspeisespannung / Frequenz
Speise-Frequenzbereich
Temperaturbereich
Befestigung
Gehause
Anschluss

Kabel TPE (Standard)

Kabel PTFE (Option H)
max. zulassige Kabellange

Gewicht ohne Kabel [g]

Federtaster
Federkraft, typ. Mitte MB [N] *

Lebensdauer

Pneumatikversionen
Betriebsdruck [bar] *

* vorlaufige Angabe

0..10 0..25 0..50 0..80 0..100  0..150 0..200 0...300
0,30 % (0,20 % optional), 0,10 % fiir ausgewahlte Modelle
Federtastmechanismus

Pneumatik PR1: Druck bewirkt Ausfahren des StéBels

Pneumatik PR2: Druck bewirkt Einfahren des StéBels

IP65, optional IP67

10G

200 G/ 2 ms

3V, /3kHz

2...10 kHz

-40...4120 °C (150 °C und 200 °C optional)

2 16 und 20 mm Spanndurchmesser

Edelstahl 1.4571, 1.4305

Kabelanschluss 4-poliges Kabel oder M12-Steckeranschluss, verschraubbar
@ 4,5 mm, 0,14 mm?, halogenfrei, schleppkettentauglich

@ 4,8 mm, 0,24 mm?, max. Temperatur 205 °C, UL-Style 2895

100 m zwischen Sensor und Elektronik

280 300 340 460 560 610 660 760

2,5 2,5 3 3 3,5 3,5 3,5 3,5
> 10 Mio Zyklen

1,5..2,5



Messbereich (MB) [mm] Gehauseldange A [mm] Messbereich (MB) [mm] Gehauseldange A [mm]

0..10 176 0...100 356
0..25 206 0...150 456
0...50 256 0...200 556
0...80 316 0...300 776

Ausfiihrung: Federtaster

Ausfiihrung: Pneumatik PR1
Anlegen von Druckluft bewirkt Ausfahren des StoRels.

M12x1

Druckluftanschluss

@ Schlauch aulen: 4 mm r Entliftung

/—520 ﬁ

0 16 g7

Ausfiihrung: Pneumatik PR2
Anlegen von Druckluft bewirkt Einfahren des StoRels.

M12x1 Druckluftanschluss
o Schlauch auBen: 4 mm

Entluftung

Erklarung: mechanischer Hub

ST ) . - - : _‘\\ StoRelposition X [mm]
/ Messbereichsbeginn —= mechanischer Anschlag eingefahren 0
]’ \ MB Anfang 5
| MB Ende MB + 5
mechanischer Anschlag ausgefahren MB + 7
MB_| ;

mech. Hub




Kabelausgang / Steckerausgang

Gerate mit Kabelausgang sind mit einer Kabelverschraubung zur Zugentlas-
f tung und einer Knickschutzfeder ausgestattet.

54

Elektronik

Ausgangssignal

Temperaturdrift
Auflésung*
Grenzfrequenz
Isolationsspannung
Spannungsversorgung

Stromaufnahme

Sensorversorgung
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Material Gehduse

Montage

* 98,5 % Konfidenzintervall (Vertrauensgrenze)

Kabelbelegung fiir TPE-Leitung:

weil (5): Primar 2
schwarz (6): Sekundar 2
braun (9): Primar 1
blau (8): Sekundar 1

Kabelbelegung fiir PTFE-Leitung:

weil (5): Primar 2
grlin (6): Sekundar 2
gelb (9): Primar 1
braun (8): Sekundar 1

IMCA Externelektronik (Schaltschrankeinbau)
0...20 mA, 4...20 mA (Last <300 Ohm)
0..5V, £ 5V (Last >5 kOhm)
0..10V, £ 10 V (Last >10 kOhm)
-0,0055, +0,002 %/K

0,04 % v. MB

300 Hz/-3 dB (6-pol. Bessel)

> 1000 VDC

9...36 VDC

75 mA bei 24 VDC

150 mA bei 12 VDC

3 V., 3 kHz (konfigurierbar, 1-18 kHz)
-40...485 °C

-40...+85 °C

Polyamid PA6.6, erfillt UL94-VO

auf DIN EN-Trageschiene

FUr Gerate mit Steckerausgang muss das Kabel gesondert bestellt werden.
Hierbei stehen Kabel mit geradem Stecker oder mit Winkelstecker zur Ver-
fugung. Der Stecker wird durch Verschrauben (M12) gegen versehentliches
Abziehen gesichert. Die Kabellangen betragen 2/5/10 m. Die Steckverbin-
dung hat im verschraubten Zustand die Schutzklasse I1P67.

Der Biegeradius sollte bei der Kabelverlegung den dreifachen Kabeldurch-
messer nicht unterschreiten. Die Standardkabelldange betragt 2 m.

Pinbelegung M12-Stecker:

Primar 2

Primar 1

Sekundar 2
Sekundar 1

KAB Kabelelektronik

4...20 mA (Last <300 Ohm)
0..5V, £ 5V (Last >5 kOhm)
0..10V, £ 10 V (Last >10 kOhm)
-0,0055, £0,002 %/K

0,04 % v. MB

300 Hz/-3 dB (6-pol. Bessel)

> 1000 VDC

9...36 VDC

65 mA bei 24 VDC

140 mA bei 12 VDC

3 V.., 3 kHz (konfigurierbar, 1-18 kHz)
-40...+85 °C

-40...+85 °C

ABS

Bohrung @ 5,5



Funktion Kabel TPE Kabel PTFE-UL

&
V+ braun gelb
% % GND blau braun
Sensar Anschluss (offene Litzen)
Kabellange: 1/4/9m Kabellinge: 1 m Signal weiB weil
€35, : Signal GND schwarz griin

-= EddyLab Fowsr) Emnh !]Iu-.ﬂl'llnrl =

ce
® @

33

StandardmaRig befindet sich die Kabelelektronik 1 m vor Kabelende.

120

1 Erde”
— 2 GND
— 3 9..36VDC

Alarm
Primér 2
Sekundar 2
Schirm*
Sekundar 1
Primar1 -
Alarm

a0

x4
o
&
L)
[ ]

Externelektronik IMCA
(fir DIN-Schienen-
montage)

13 Stromausgang
12 Spannungsausgang
11 GND (Signal)

Anschluss

Die Externelektronik IMCA ist fir den Schaltschrankeinbau (DIN-Schienenmontage) konzipiert.

Der Anschluss fiir den Wegaufnehmer ist als Stecker mit Push-in-Federklemmen ausgefiihrt. * Die Klemmen 1 und 7 sind intern verbunden.

Bei schwierigen EMV-Bedingungen besteht die Mdglichkeit, die | Wegaufnehmer | Klemm- i Verbindungskabel | Elektronik
Elektronik bis zu 100 m entfernt in einem Schaltschrank unterzu- : + kasten : Installation im
bringen. Fir die Verdrahtung zwischen Sensor und Externelektro- | I I I Schaltschrank
nik ist ein paarweise verdrilltes Kabel (Twin-Twisted-Pair, 4-adrig, | | | |
Mindestquerschnitt 0,5 mm?) mit Einfach- oder Doppelabschir- | | | |
mung zu verwenden. Vorzugsweise ist der Schirm im Schalt- | | | Schirm == Versorgung
schrank nahe der Elektronik zu erden. Das Sensorgehause wird : : : =
liber das Maschinenchassis geerdet. Die Kabellange sollte wegen ! ! l *
der Stdrbeeinflussung 100 m nicht iiberschreiten. | | m b
o T
| :
! ! T ' e
! ! I I Signal-
| | | | ausgang
1 I

Bitte beachten Sie, dass sich Nullpunkt und Verstarkung bei groen Leitungslangen zwischen Sensor und Elektronik verschieben kdnnen. Installieren Sie daher den Sensor
mit der erforderlichen Leitungslange zur Elektronik und nehmen Sie dann die Einstellung von Nullpunkt und Verstarkung vor.

1. StéRel in Nulllage - Offset einstellen.
Verfahren Sie den Sensor in den Nullpunkt des Messbereiches. Stellen Sie das Offset-Potentiometer auf 4 mA bzw. 0 V Ausgangssignal ein.

2. StoBel in Endlage - Verstarkung einstellen.
Verfahren Sie den Sensor auf den mechanischen Endpunkt (StoRel ausgefahren). Stellen Sie das Verstarkungs-Potentiometer auf 20 mA/10 V/5 V Ausgangssignal
ein.

Hinweis zur Richtungsumkehr: Sollten Sie ein invertiertes Ausgangssignal benétigen (20...4 mA/10...0 V/5...0 V), so tauschen Sie die Klemmen 6 und 8 (Sekundarspule)
an der Externelektronik.



120 Das Ausgangssignal bezieht sich auf den elektrischen Messbereich. Wird der Sensor auBerhalb des
A, elektrischen Messbereichs betrieben, bzw. der Messbereich Uberfahren, so befindet sich das Signal
(10V20mA)  100{— — — — — —— — — auch auBerhalb des definierten Bereichs (also > 10 V/20 mA oder < 0 V/4 mA, in Zeichnung: > 100
% oder < 0 %). Bitte beachten Sie dies z. B. bei Steuerungen mit Kabelbrucherkennung unter 4 mA
oder bei maximalen Eingangsspannungen > 10 V von Messgeraten. Installieren Sie gegebenenfalls
den Sensor vor Anschluss an die Messauswertung.

80
Ausgangs- ¢,

|
|
|
signal |
[%] 40 | Signallaufrichtung: Bewegt sich der StéRel in den Sensor, so wird das Signal kleiner. Wird der StoRel
| herausbewegt, so vergroBert sich das Ausgangssignal. Die Signallaufrichtung kann auch invertiert
20 elektrischer | werden.

Messbereich |

- | -

-20 &, 20 40 60 80 100 120

Messbereich [%]
Ny —
Einfahren Ausfahren

Die Messverstarker von eddylab besitzen eine integrierte Kabelbrucherkennung. Hierzu dient eine Impedanzmessung der Sekundarspulen des LVDT's. Wird das Sensor-
kabel durchtrennt, andert sich die Impedanz an der Elektronik unabhangig von der Kernstellung und die Kabelbrucherkennung wird ausgeldst. Voraussetzung ist hierzu
die Durchtrennung der Anschliisse der Sekundarspulen des Sensors. Ein Teilbruch lediglich der Anschlisse zu der Primarspule aktiviert diese Funktion nicht.

Die Elektroniken unterscheiden sich im Funktionsumfang. Die Externelektronik IMCA bietet umfangreiche Funktionen fur den Fehlerfall. Die Kabelelektronik KAB visuali-
siert lediglich einen Fehler durch eine LED.

IMCA: Zur Nutzung der Kabelbrucherkennung wird bei der Externelektronik IMCA am stirnseitigen, 7-poligen Steckverbinder ein alarmgebendes Gerat (Signalleuchte,

akustischer Warngeber) angeschlossen oder die Klemmen mit einem Alarmeingang einer Steuerung verbunden. Auf der Platine ist ein Analogschalter (SchlieBkontakt)
integriert, der im Normalbetrieb geéffnet ist.

Normalbetrieb IMCA: Fehlerfall IMCA:

. Eine stirnseitig angebrachte ,POWER-LED" leuchtet grin. . Im Fall eines Kabelbruchs wird der SchlieBkontakt und somit das alarm-
. Der Signalausgang ist aktiv. gebende Gerat aktiviert bzw. ein elektrisches Signal durchgeleitet. Bitte
. Der Alarmausgang ist deaktiviert. beachten Sie die maximal zulassigen elektrischen Grenzwerte: Belastbar-

keit maximal 30 mA oder 14 V

. Eine stirnseitig angebrachte ,ERROR-LED" signalisiert blinkend den Fehler-
fall.

. Der Signalausgang wird deaktiviert und es liegt kein Strom- oder Span-
nungssignal ausgegeben.

Normalbetrieb KAB: Fehlerfall KAB:

- e

. Die ,POWER-LED" leuchtet griin. . Die ,,ERROR-LED" leuchtet rot.



Sensorbefestigung

Flanschklemmstiick 16-AL

Klemmdurchmesser: 16 mm

Material: Aluminium
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Flanschklemmstiick 20-AL
Klemmdurchmesser: 20 mm
Material: Aluminium

FuBklemmstiick 16-AL
Klemmdurchmesser: 16 mm
Material: Aluminium

FuBklemmstiick 20-AL
Klemmdurchmesser: 20 mm
Material: Aluminium

Anschlusskabel (geschirmt) fiir Steckerausgang

Kabel mit Gegenstecker M12 gerade

Kabel mit Gegenstecker M12 gewinkelt

K4P2M-S-M12 2m K4P2M-SW-M12 2m
K4P5M-S-M12 5m K4P5M-SW-M12 5m
K4P10M-S-M12 10 m K4P10M-SW-M12 10 m
Gegenstecker M12 (Kabeldose) zur Eigenkonfektion (geschirmt)
Gerader Stecker Gewinkelter Stecker
D4-G-M12-S D4-W-M12-S
Schutzklasse P67
Temperatur -25...4+90 °C
Anschluss D4 Federkraftanschluss
Kabeldurchlass @ 4..8 mm
Leiterquerschnitt 0,14...0,34 mm?
gute Chemikalien- und Olbesténdigkeit
Tastkopfe
Tastkopf-01, Stahl (Standard) Tastkopf-02, Stahl
Tastkopf-01-HM, Hartmetall Tastkopf-02-HM, Hartmetall
Tastkopf-01-R, Rubin
Tastkopf-01-K, Keramik D45 1
_ o™
- @
- M~
- M2 5 M2.5
Tastkopf-04, Stahl Tastkopf-05, Stahl
45° @15
o -
w - (=]
— [} L
I M2.5
@ 45 L M2.5
@45

Material der Tastkopf-01 Kugein:

Stahl:
Rubin:

Material fir Standardanwendungen
deutlicher harter und verschleiffester als Stahl, elektrisch nicht leitend, fir alle Anwendungen auRer Tasten auf Aluminium und Gusseisen

Keramik: vergleichbare Eigenschaften wie Rubin, jedoch ideal fur Aluminium und Gusseisen

Tastkopf-03, Stahl
Tastkopf-03-HM, Hartmetall
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Tastkopf-782.238, Messrolle

0‘1‘ -
9

R 38

M2,5



SIT X - X - X - X X X X X
O 0 0 00000
o Messbereich [mm] 0 Kabel- / Steckerausfiihrung 0 Temperaturbereich
10/25/50/80/100/150/ S1: Sensor mit Steckerausgang 1 = -40...+120 °C (Standard)
200 /300 1 = Steckerausgang 2 = -40..+150 °C (Option H)
3 = -40...4200 °C (Option H200)
0 Funktionsweise S2: Sensor mit Kabelausgang, offene Litzen (fir IMCA)
T = Federtaster A = TPE-Kabel 2m © Abdichtung stégel
PR1 = Pneumatik PR1 B = TPE-Kabel 5m 1 = ohne (Standard)
PR2 = Pneumatik PR2 C = TPE-Kabel 10m
D = PTFE-Kabel 2m (Option H) o Schutzklasse
O Kabel / Stecker E = PTFE-Kabel 5m (Option H) 1 = P65
KR = Kabel radial F = PTFE-Kabel 10m (Option H) 2 = |P67 (Option IP67)
SR = MI12 Stecker radial
S3: Sensor mit Kabelausgang fiir KAB
G = TPE-Kabel 2 m fiir Kabelelektronik
H = TPE-Kabel 5 m fiir Kabelelektronik
] = TPE-Kabel 10 m flr Kabelelektronik
= PTFE-UL Kabel 2 m flr Kabelelektronik (Option H)
L = PTFE-UL Kabel 5 m fur Kabelelektronik (Option H)
M = PTFE-UL Kabel 10 m fiir Kabelelektronik (Option H)
o Linearitat
1 = 0,30 % (Standard)
2 = 0,20 % (Option L20)
3 = 0,10 % (Option L10)
IMCA-24V- X KAB -24V- X —é
(=]
Typ Q KAB: Kabeltyp / Kabellange
IMCA = Externelektronik E1: fiir Sensor mit Kabelausgang
KAB = Kabelelektronik - = KAB wird in das Sensorkabel integriert
o Ausgangssignal E2: fiir Sensor mit Steckerausgang
020 = 0..20 mA A = Kabel 2 m, M12 Kabeldose gerade
el B = Kabel 2 m, M12 Kabeldose gewinkelt
10V = 0.10V C = Kabel 5m, M12 Kabeldose gerade
i\gv : 0555\</ D = Kabel 5 m, M12 Kabeldose gewinkelt
SO = Y E = Kabel 10 m, M12 Kabeldose gerade
- F = Kabel 10 m, M12 Kabeldose gewinkelt
Kombinationsméglichkeiten:
* SL: Sensor mit Steckerausgang * S1+E2: Sensor mit Steckerausgang, Kabelelektronik mit Kabel K4PxM
* S2: Sensor mit Kabelausgang * S1+E3: Sensor mit Steckerausgang, zusatzlichem Kabel K4PxM,

Externelektronik IMCA
¢ S2+E3: Sensor mit Kabelausgang, Externelektronik IMCA

* S3+E1: Sensor mit Kabelausgang, ins Sensorkabel integrierte Kabelelektronik KAB

S1+E3 208116 m

S2+E3

1o 20510 m

Diese Daten kdnnen jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden.

TRANSMETRA 052 624 86 26 - info@transmetra.ch - www.transmetra.ch

Messtechnik mit KnowHow.
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LVDT

Induktiver Wegaufnehmer

SM-F18

Key-Features:

- M18x1,5 mm Einschraubgewinde
- Betriebsdruck bis 150 bar
- Messbereiche 2..200 mm
Inhalt: - Linearitat bis +0,10 % vom Messbereich
- Schutzklasse IP67 oder IP68
- Betriebstemperatur bis 200 °C
- hohe Storfestigkeit
- kundenspezifische Bauformen

Technische Daten
Technische Zeichnung
Sensorvarianten
Elektroniken
Kabelbrucherkennung
Bestellcode

Noudbwhi

28.06.18



LVDT's (Linear Variable Differential Transformer) sind induktive Sensoren, die sich hervorragend flr den Einsatz in harter, industrieller Umgebung eignen, wie Hoch-
temperatur- und Druckbereich sowie fir groBe Beschleunigungen und hohe Messzyklen.

Die SM-Serie bietet hdchste Zuverlassigkeit und Préazision bei geringen Abmessungen und ist fur den Industrie- und Laboreinsatz konzipiert. Sensoranwendungen
unter Wasser sind aufgrund der hohen IP-Schutzklasse ebenfalls méglich.

Die Elektroniken IMCA und KAB (Erklarung siehe S. 5) verfligen Uber eine integrierte Kabelbruchiberwachung und sind vollstandig galvanisch getrennt. Der Signalaus-

gang ist hinsichtlich Stérvertraglichkeit optimiert und verfligt Gber ein sehr geringes Restrauschen - ein Garant fiir hdchste Auflésung und Messgenauigkeit.

Sensor
Messbereiche [mm] 0...2 0..5 0...10 0...25 0...50 0...100 0...200
Linearitat [% v. MB] 0,30 % (0,20 % optional, 0,10 % fur ausgewahlte Modelle)
Ausflihrung Taster (bis MB 0...50 mm), freier Anker, StoBel mit/ohne Lagerung
Schutzklasse Kabel-/ Steckerseite IP67, optional IP68
Schutzklasse Flanschseite IP68/ 150bar
Vibrationsfestigkeit DIN IEC68T2-6 10G
Schockfestigkeit DIN [EC68T2-27 200G/ 2 ms
Nennspeisespannung/ Frequenz 3V,/ 3 kHz
Speise-Frequenzbereich 2...10 kHz
Temperaturbereich -40...+120 °C (H-Option 150 °C optional, H200-Option bis 200 °C)
Befestigung M18 x 1,5 Gewinde
Gehause Edelstahl 1.4301, Stahl verchromt
Anschluss Kabelanschluss 4-poliges Kabel oder M12-Steckeranschluss, verschraubbar
Kabel TPE (Standard) @ 4,5 mm, 0,14 mm?, halogenfrei, schleppkettentauglich
PTFE (Option H) 2 4,8 mm, 0,24 mm?, max. Temperatur 200 °C, UL-Style 2895
max. zulassige Kabellange 100 m zwischen Sensor und Elektronik
Federtaster (bis 50 mm MB)
Federkraft typ. Mitte MB [N] 0,90 0,90 0,90 0,95 0,95 - -
max. Bewegungsfrequenz bei 1 mm Hub [Hz] 55 50 50 35 20 - -
Federkonstante Zugfeder [N/ mm] 0,29 0,20 0,12 0,06 0,04 - -
Lebensdauer > 10 Mio. Zyklen
freier Anker/ StoBel/ StoBel gelagert
max. Beschleunigung des Ankers/ StoRels 100 G
Lebensdauer unendlich
Gewicht ca. [g] 85 91 96 108 140 190 290

Elektronik

IMCA Externelektronik (Schaltschrankeinbau)

KAB Kabelelektronik

0...20 mA, 4...20 mA (Last <300 Ohm)
0.5V, £ 5V (Last >5 kOhm)
0..10V, £10 V (Last >10 kOhm)

4...20 mA (Last <300 Ohm)
0..5V, £ 5V (Last >5 kOhm)
0..10V, = 10 V (Last >10 kOhm)

Ausgangssignal

Temperaturdrift
Auflésung*
Grenzfrequenz
Isolationsspannung
Spannungsversorgung

Stromaufnahme

Sensorversorgung
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Material Gehause

Montage

* 98,5 % Konfidenzintervall (Vertrauensgrenze)

-0,0055, £0,002 %/K

0,04 % v. MB

300 Hz/-3 dB (6-pol. Bessel)

> 1000 VDC

9...36 VDC

75 mA bei 24 VDC

150 mA bei 12 VDC

3 V. 3 kHz (konfigurierbar, 1-18 kHz)
-40...4+85 °C

-40...485 °C

Polyamid PA6.6, erfillt UL94-VO
auf DIN EN-Trageschiene

-0,0055, £0,002 %/K
0,04 % v. MB

300 Hz/-3 dB (6-pol. Bessel)

> 1000 VDC

9...36 VDC

65 mA bei 24 VDC
140 mA bei 12 VDC

3V_, 3 kHz (konfigurierbar, 1-18 kHz)

eff’

-40...+85 °C
-40...485 °C
ABS

Bohrung @ 5,5



Messbereich (MB) Gehauselange B Gehauselange C max. Lange A Ankerlange D StoRellange E

[mm] Kabel/ Stecker radial Stecker M12 Tastermechanik [mm] [mm]
[mm] [mm] [mm]

0..2 57 60 39 22 62
0..5 63 66 42 25 68
0...10 73 76 47 30 78
0...25 103 106 62 45 108
0...50 153 156 87 70 158
0...100 253 256 - 120 258
0...200 453 456 - 220 458

Weitere Messbereiche auf Anfrage.

Ausfiihrung: freier Anker, StoBel

M2,5x5

Ausfiihrung: StoRel gelagert Messbereichsbeginn '
bei Ausfithrung S und 5G

Ausfiihrung: Federtaster (bis max. MB 0...50 mm)

Anhub 2

Endhub 5 MB
Bitte beachten Sie, dass der angegebene Anhub und Endhub (siehe Kreis) Richtwerte ndd

sind. Bei Kalibrierung des Sensors vor Auslieferung wird auf bestmdgliche Linearitat k -M-l

geachtet.




Kabelausgang axial Kabel-/ Steckerausgang radial

13

213

C+8mm

Gerate mit Kabelausgang sind mit einer Kabelverschraubung zur Zugentlastung und einer Knick-
schutzfeder ausgestattet.

Der Biegeradius sollte bei der Kabelverlegung den dreifachen Kabeldurchmesser nicht unterschrei-
ten. Die Standardkabelldnge betragt 2 m.

Gerate mit der Option H fir Temperaturen bis 150 °C und 200° C besitzen ein PTFE-Kabel.

Steckerausgang (Kabel mit geradem oder Winkelstecker)
2 Fir Gerate mit Steckerausgang muss das Kabel gesondert bestellt werden. Hierbei stehen Kabel mit geradem
Stecker oder mit Winkelstecker zur Verfiigung.

Der Stecker wird durch Verschraubung (M12) gegen versehentliches Abziehen gesichert. Die Kabellangen
betragen 2/ 5/ 10 m.

Die Steckverbindung hat im verschraubten Zustand die Schutzklasse IP67.
Die gesamte Sensorlange mit Winkelstecker betragt:

Gehauselange Stecker M12 (siehe Tabelle) + 20 mm (Winkelstecker)
Gehauselange Stecker M12 (siehe Tabelle) + 37 mm (gerader Stecker)

Option VH

Die Option VH sollte gewahlt werden, wenn der Sensor in Fliissigkeiten (Ol, Wasser, ...) betrieben wird oder
mit schnellen Druckschwankungen zu rechnen ist. Durch die Planflachen (siehe Bild: rot markierte Flachen)
auf den Mechanikteilen des Sensors wird der Druckausgleich bzw. die ,Bellftung” innerhalb des Sensors
erleichtert.

Fur Ausfihrung ,Federtaster”: Zwei Planflachen kombiniert mit einer erhéhten Federkraft von ca. 2,5 N ver-
bessern das Ein- und Ausfedern der Mechanik signifikant.

Fir Ausfiihrung ,StoBel gelagert”: Hier wird eine Planflache auf dem StoRel angebracht.

flr Flansch M18-Gewinde

K @ 25
g 15° +1
E el 19,8
Iy T D18, L 7[o.1]A]
/ &
" K| S
r 4 / o : “?
CW gl T . 04
eSS R,
A 5 ?'Oc;
4 : * Hinweis:
P Rz = 1,6 flr nicht pulsierende Driicke
AL Rz = 0,8 flr pulsierende Driicke




weil (5): Primar 2
schwarz (6): Sekundar 2
braun (9): Primar 1

blau (8): Sekundar 1

weiB (5): Primar 2
grlin (6): Sekundar 2
gelb (9): Primar 1
braun (8): Sekundar 1

-_—
Sensor
Kaballange: 1/4/8m

&
b

g2

™l :zeddylab == EEm

2 eddylab gy

= SuPPLY SENSOR

ecketylat Gmbh

Externelektronik IMCA
(fur DIN-Schienenmontage)

Kabelbelegung fiir TPE-Leitung:

Kabelbelegung fir PTFE-Leitung:

Anschluss (offene Litzen)
KabeBange: 1 m

sigwaL our |
11 GND Sig.
12: VOLTAGE

Pinbelegung M12-Stecker:

Primar 2

Primar 1

Sekundar 2
Sekundar 1

Funktion
b V+
GND
Signal
Signal GND

21

-

Alarm

Sekundar 2
Schirm®
Sekundér 1
Primdr 1
Alarm

Anschluss

Die Externelektronik IMCA ist fiir den Schaltschrankeinbau (DIN-Schienenmontage) konzipiert. Der Anschluss

fur den Wegaufnehmer ist als Stecker mit Push-in-Federklemmen ausgefiihrt.

Bei schwierigen EMV-Bedingungen besteht die Maglichkeit, die Elek-
tronik bis zu 100 m entfernt in einem Schaltschrank unterzubringen.
Fur die Verdrahtung zwischen Sensor und Externelektronik ist ein

paarweise verdrilltes Kabel (Twin-Twisted-Pair, 4-adrig, Mindestquer-

schnitt 0,5 mm?2) mit Einfach- oder Doppelabschirmung zu verwenden.

Vorzugsweise ist der Schirm im Schaltschrank nahe der Elektronik zu
erden. Das Sensorgehause wird Gber das Maschinenchassis geerdet.
Die Kabelldnge sollte wegen der Stérbeeinflussung 100 m nicht
Uberschreiten.

Klemm-
kasten

e
=

Primar 2 -

Verbindungskabel |

Kabel TPE Kabel PTFE-UL
braun gelb
blau braun
weill weill
schwarz grin

StandardmaRig befindet sich die Kabelelektronik 1 m vor Kabelende.

1 Erde*

— 2 GND
3 9.38VDC

(/TN

— 13 Stromausgang
l——— 12 Spannungsausgang
11 GND (Signal)

* Die Klemmen 1 und 7 sind intern verbunden.

Elektronik
Installation im
Schaltschrank

Versorgung

©
e

4.
. 1
Signal-
ausgang




Bitte beachten Sie, dass sich Nullpunkt und Verstérkung bei groen Leitungslangen zwischen Sensor und Elektronik verschieben kénnen. Installieren Sie daher den
Sensor mit der erforderlichen Leitungslange zur Elektronik und nehmen Sie dann die Einstellung von Nullpunkt und Verstarkung vor.

1. StéRel in Nulllage - Offset einstellen.
Verfahren Sie den Sensor in den Nullpunkt des Messbereiches. Stellen Sie das Offset-Potentiometer auf 4 mA bzw. 0 V Ausgangssignal ein.

2. StoRel in Endlage - Verstarkung einstellen.
Verfahren Sie den Sensor auf den mechanischen Endpunkt (StéRel ausgefahren). Stellen Sie das Verstarkungs-Potentiometer auf 20 mA/10 V/5 V Ausgangs-
signal ein.
Das Ausgangssignal bezieht sich auf den elektrischen Messbereich. Wird der Sensor auBerhalb des elek- 120t
trischen Messbereichs betrieben, bzw. der Messbereich Uberfahren, so befindet sich das Signal auch auBer-
halb des definierten Bereichs (also > 10 V/ 20 mA oder < 0 V/ 4 mA, in Zeichnung: > 100 % oder < 0 %). (10V20 mA) 100f—m — — — — — — — — v
Bitte beachten Sie dies z. B. bei Steuerungen mit Kabelbrucherkennung unter 4 mA oder bei maximalen |
Eingangsspannungen > 10 V von Messgeraten. Installieren Sie gegebenenfalls den Sensor vor Anschluss 80 |
an die Messauswertung. |
Augangs- ¢,
Signallaufrichtung: Bewegt sich der StéRel in den Sensor (z. B. Federtaster eingedriickt), so wird das Signal 5'?’“' I
kleiner. Wird der St6Bel herausbewegt, so vergroBert sich das Ausgangssignal. Die Signallaufrichtung kann [%] 40 |
auch invertiert werden. . I
20 elektrischer
Messbereich
Hinweis zur Richtungsumkehr: . I N
Sollten Sie ein invertiertes Ausgangssignal benétigen (20...4 mA/10...0 V/5...0 V), so tauschen Sie die 2040 20 .40 60 80 100 120
Klemmen 6 und 8 (Sekundérspule) an der Externelektronik. o L Messbereich [%]
Einfahren Ausfahren

Die Messverstarker von eddylab besitzen eine integrierte Kabelbrucherkennung. Hierzu dient eine Impedanzmessung der Sekundarspulen des LVDT's. Wird das Sen-
sorkabel durchtrennt, andert sich die Impedanz an der Elektronik unabhangig von der Kernstellung und die Kabelbrucherkennung wird ausgeldst. Voraussetzung ist
hierzu die Durchtrennung der Anschliisse der Sekundarspulen des Sensors. Ein Teilbruch lediglich der Anschllisse zu der Primarspule aktiviert diese Funktion nicht.
Die Elektroniken unterscheiden sich im Funktionsumfang. Die Externelektronik IMCA bietet umfangreiche Funktionen fiir den Fehlerfall. Die Kabelelektronik KAB visua-
lisiert lediglich einen Fehler durch eine LED.

IMCA: Zur Nutzung der Kabelbrucherkennung wird bei der Externelektronik IMCA am stirnseitigen, 7-poligen Steckverbinder ein alarmgebendes Gerat (Signalleuchte,
akustischer Warngeber) angeschlossen oder die Klemmen mit einem Alarmeingang einer Steuerung verbunden. Auf der Platine ist ein Analogschalter (SchlieBkontakt)
integriert, der im Normalbetrieb gedffnet ist.

Normalbetrieb IMCA: Fehlerfall IMCA:

' 3 T
_i il

o

"
TH

. Eine stirnseitig angebrachte ,POWER-LED" leuchtet griin. . Im Fall eines Kabelbruchs wird der SchlieRkontakt und somit das alarm-
. Der Signalausgang ist aktiv. gebende Gerat aktiviert bzw. ein elektrisches Signal durchgeleitet. Bitte
. Der Alarmausgang ist deaktiviert. beachten Sie die maximal zulassigen elektrischen Grenzwerte: Belastbar-

keit maximal 30 mA oder 14 V

. Eine stirnseitig angebrachte ,ERROR-LED" signalisiert blinkend den Fehler-
fall.

. Der Signalausgang wird deaktiviert und es liegt kein Strom- oder Span-
nungssignal ausgegeben.

Normalbetrieb KAB: Fehlerfall KAB:

S

Die ,POWER-LED" leuchtet griin. . Die ,ERROR-LED" leuchtet rot.



SM
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000 0000000

o Messbereich [mm] 0 Kabel- / Steckerausfiihrung O Temperaturbereich
2/5/10/25 S1: Sensor mit Steckerausgang 1 = -40...+120 °C (Standard)
50/100/200 1 = M12 Steckerausgang (kein Kabel) 2 = -40..+150 °C (Option H)
3 = -40...4200 °C (Option H200)
0 Typ / Ausfiihrung S2: Sensor mit Kabelausgang, offene Litzen (fiir IMCA)
A = freier Anker A = TPE-Kabel2m 9 Abdichtung StoBel
S = StoBel B = TPE-Kabel5m 1 = Standard
SG = StoBel gelagert C = TPE-Kabel 10 m 2 = Entliftungsbohrung (Option VH)
T = Federtaster D = PTFE-UL Kabel 2 m (Option H)
E = PTFE-UL Kabel 5 m (Option H) 0 Schutzklasse (kabelseitig)
@ Kabel / stecker F = PTFE-UL Kabel 10 m (Option H) 1 = P67
KA = Kabel axial 2 = P68 (Option IP68)
= el sl . S3: Sensor mit Kabelausgang fiir KAB
SA = M12 Stecker axial G = TPE-Kabel2m o Gehause
SR = M12 Stecker radial H = TPE-Kabel5m 1 = Edelstahl / Stahl verchromt
] = TPE-Kabel 10 m
= PTFE-UL Kabel 2 m fiir Kabelelektronik (Option H) o Federkraft
L = PTFE-UL Kabel 5 m firr Kabelelektronik (Option H) 1 = wennTyp,A/S/SG"
M = PTFE-UL Kabel 10 m fiir Kabelelektronik (Option H) 2 = Standard
3 = HD2.5 (ca. 2509)
e Linearitat 4 = HD (ca.500g)
1 = 0,30 % (Standard)
2 = 0,20 % (Option L20)
3 = 0,10 % (Option L10)
IMCA-24V- X KAB -24V- X —é
(=]
Typ Q KAB: Kabeltyp / Kabellange
IMCA = Externelektronik E1: fiir Sensor mit Kabelausgang
KAB = Kabelelektronik - = KAB wird in das Sensorkabel integriert
o Ausgangssignal E2: fiir Sensor mit Steckerausgang
020 = 0..20 mA A = Kabel 2 m, M12 Kabeldose gerade
el B = Kabel 2 m, M12 Kabeldose gewinkelt
10V = 0.10V C = Kabel 5m, M12 Kabeldose gerade
i\gv : 0555\</ D = Kabel 5 m, M12 Kabeldose gewinkelt
SO = Y E = Kabel 10 m, M12 Kabeldose gerade
- F = Kabel 10 m, M12 Kabeldose gewinkelt
Kombinationsméglichkeiten:
o S1: Sensor mit Steckerausgang * S1+E2: Sensor mit Steckerausgang, Kabelelektronik mit Kabel K4PxM
e S2: Sensor mit Kabelausgang * S1+E3: Sensor mit Steckerausgang, zusatzlichem Kabel K4PxM,
+ S3+E1: Sensor mit Kabelausgang, ins Sensorkabel integrierte Kabelelektronik KAB Externelektronik IMCA

* S2+E3: Sensor mit Kabelausgang, Externelektronik IMCA




Diese Daten kdnnen jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden.
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LVDT

Induktiver Wegaufnehmer

SM-F14-Serie

Key-Features:

- Edelstahlgehduse

- Messbereiche 2...10 mm

- Linearitat bis £0,10 % vom Messbereich
Inhalt: - Schutzklasse IP67 oder IP68

- Betriebstemperatur bis 200°C

- Betriebsdruck bis 150 bar

Technische Daten - hohe Storfestigkeit

Technische Zeichnung
Sensorvarianten
Elektroniken
Kabelbrucherkennung
Bestellcode

Noaudbwhi

28.06.18



LVDT's (Linear Variable Differential Transformer) sind induktive Sensoren, die sich hervorragend flr den Einsatz in harter, industrieller Umgebung eignen, wie Hoch-
temperatur- und Druckbereich sowie fir groBe Beschleunigungen und hohe Messzyklen.

Die F14-Serie vereint hochste Zuverlassigkeit und Prazision mit geringen Abmessungen und ist fiir den Industrie- und Laboreinsatz konzipiert. Die Wegaufnehmer
sind druckdicht verschweil8t bis 150 bar zur Integration in Hydraulik-/Servoventile sowie Pneumatik- und Hydraulikzylinder. Sensoranwendungen unter Wasser sind
aufgrund der hohen IP-Schutzklasse und des vollstandigen Edelstahlgeh&auses ebenfalls problemlos mdglich.

Die Elektroniken IMCA und KAB (Erklarung siehe S. 5) verfligen Uber eine integrierte Kabelbruchiberwachung und sind vollstandig galvanisch getrennt. Der Signalaus-
gang ist hinsichtlich Stérvertraglichkeit optimiert und verfligt Gber ein sehr geringes Restrauschen - ein Garant fiir hdchste Auflésung und Messgenauigkeit.

Sensor
Messbereiche [mm]
Linearitat [% v. MB]
Ausflihrung
Schutzklasse Kabel-/ Steckerseite
Schutzklasse Flanschseite
Vibrationsfestigkeit DIN IEC68T2-6
Schockfestigkeit DIN IEC68T2-27
Nennspeisespannung/ Frequenz
Speise-Frequenzbereich
Temperaturbereich
Betriebsdruck max.
Befestigung
Gehause
Anschluss

Kabel TPE (Standard)

PTFE (Option H)

max. zulassige Kabellange

Federtaster (bis 5 mm)
Federkraft typ. Mitte MB [N]

max. Bewegungsfrequenz bei 1 mm Hub [Hz]

Federkonstante Zugfeder [N/ mm]

Lebensdauer

freier Anker/ StoRBel/ StoRel gelagert

max. Beschleunigung des Ankers/ StoRels

Lebensdauer

Elektronik

Ausgangssignal

Temperaturdrift
Auflésung*
Grenzfrequenz
Isolationsspannung
Spannungsversorgung

Stromaufnahme

Sensorversorgung
Betriebstemperatur
Lagertemperatur

Material Gehduse

Montage

* 98,5 % Konfidenzintervall (Vertrauensgrenze)

0...2 0..5 0...10

0,30 % (0,20 % optional, 0,10 % fir ausgewahlte Modelle)
Taster (MB 2 und 5 mm), freier Anker, St6Rel mit/ohne Lagerung
IP67, optional IP68 (Steckerausgang radial Lemo IP50)

IP68/ 150bar

10G

200 G/ 2 ms

3V, /3 kHz

2...10 kHz

-40...+120 °C (H-Option 150 °C optional, H200-Option bis 200 °C)
150 bar (flanschseitig)

M14 x 1 Gewinde oder g 12 mm Spanndurchmesser

Edelstahl

Kabelanschluss 4-poliges Kabel oder Steckeranschluss

@ 4,5 mm, 0,14 mm?, halogenfrei, schleppkettentauglich

@ 4,8 mm, 0,24 mm?, max. Temperatur 200 °C, UL-Style 2895

100 m zwischen Sensor und Elektronik

1,20 1,20 1,20
55 50 50
0,29 0,20 0,12

> 10 Mio. Zyklen

100 G

unendlich

IMCA Externelektronik KAB Kabelelektronik

0...20 mA, 4...20 mA (Last <300 Ohm) 4...20 mA (Last <300 Ohm)
0.5V, £ 5V (Last >5 kOhm) 0..5V, £ 5V (Last >5 kOhm)
0..10V, £10 V (Last >10 kOhm) 0..10V, £ 10V (Last >10 kOhm)
-0,0055, £0,002 %/K -0,0055, £0,002 %/K

0,04 % v. MB 0,04 % v. MB

300 Hz/-3 dB (6-pol. Bessel) 300 Hz/-3 dB (6-pol. Bessel)

> 1000 VDC > 1000 VDC

9...36 VDC 9...36 VDC

75 mA bei 24 VDC 65 mA bei 24 VDC

150 mA bei 12 VDC 140 mA bei 12 VDC

3V, 3 kHz (konfigurierbar, 1-18 kHz) 3 V., 3 kHz (konfigurierbar, 1-18 kHz)
-40...485 °C -40...485 °C

-40...485 °C -40...4+85 °C

Polyamid PA6.6, erfillt UL94-VO ABS

auf DIN EN-Trageschiene Bohrung @ 5,5



Messbereich (MB) max. Lange A Ankerlange D StoRBellange C

[mm] Tastermechanik [mm] [mm] [mm]
0..2 16 22 48
0..5 19 25 54
0...10 30 64

Ausfiihrung: freier Anker, StoBel
Freier Anker (B): Lieferumfang: Anker (Verlangerung muss aus amagnetischem Material kundenseitig hergestellt werden).

StoBel (un-)gelagert (C): Lieferumfang: Anker + Verlangerung

M2 5x4

O-Ring 12x 2

10

M3

Messbereichsbeginn

Ausfiihrung: Federtaster (bis max. MB 0...5 mm)

Messbereichsbeginn

Bitte beachten Sie, dass der angegebene Anhub und Endhub (siehe Kreis) Richtwerte sind. Bei Kalibrierung des Sensors vor Auslieferung wird auf bestmogliche
Linearitat geachtet.



Ausgangsvarianten

Folgende Varianten fiir Kabel- und Steckerausgange stehen zur Verfigung:

- Kabelausgang axial: Kabelcrimp inkl. Knickschutzfeder

- Kabelausgang radial: ~ Kabelcrimp zur Zugentlastung (s. Seite 3)
- Steckerausgang axial: M12, 4-polig

- Steckerausgang radial: Lemo Apparatedose, 4-polig

Der Biegeradius sollte bei der Kabelverlegung den dreifachen Kabeldurchmesser nicht unterschreiten. Die Standardkabelldnge betragt 2 m.

Gerate mit der Option H fir Temperaturen bis 150 °C und 200° C besitzen ein PTFE-Kabel.

Fir Gerate mit Steckerausgang muss das Kabel gesondert bestellt werden. Hierbei stehen Kabel mit geradem Stecker oder mit Winkelstecker zur Verfiigung. Die
Kabellangen betragen 2/ 5/ 10 m. Die Steckverbindung hat im verschraubten Zustand die Schutzklasse IP67.

M

Option VH

o Die Option VH sollte gewahlt werden, wenn der Sensor in Fliissigkeiten (Ol, Wasser, ...) betrieben wird

Sensors erleichtert.

Kabelbelegung fiir TPE-Leitung:
weil (5): Primar 2

schwarz (6): Sekundar 2

braun (9): Primar 1

blau (8): Sekundar 1

Kabelbelegung fiir PTFE-Leitung:
weil (5): Primar 2

grin (6): Sekundar 2

gelb (9): Primar 1

braun (8): Sekundar 1

Bei schwierigen EMV-Bedingungen besteht die Méglichkeit, die Elek- i
tronik bis zu 100 m entfernt in einem Schaltschrank unterzubringen. Wegaufnehmer
Fir die Verdrahtung zwischen Sensor und Externelektronik ist ein I
paarweise verdrilltes Kabel (Twin-Twisted-Pair, 4-adrig, Mindestquer- |
schnitt 0,5 mm2) mit Einfach- oder Doppelabschirmung zu verwenden. |
Vorzugsweise ist der Schirm im Schaltschrank nahe der Elektronik zu i
erden. Das Sensorgehause wird iber das Maschinenchassis geerdet.
Die Kabelldnge sollte wegen der Storbeeinflussung 100 m nicht |

|

|

|

|

|

1

Uberschreiten.

oder mit schnellen Druckschwankungen zu rechnen ist. Durch die Planflachen (siehe Bild: rot markierte
Flachen) auf den Mechanikteilen des Sensors wird der Druckausgleich bzw. die ,Beltftung” innerhalb des

Fur Ausfuhrung ,Federtaster”: Zwei Planflachen kombiniert mit einer erhéhten Federkraft von ca. 2,5 N
verbessern das Ein- und Ausfedern der Mechanik signifikant.

Fur Ausfuhrung ,StoRel gelagert”: Hier wird eine Planflache auf dem StoRel angebracht.

PIN Belegung Steckerausgang M12 und LEMO

Primar 2 Primar 2
Primar 1 Primar 1

Sekundéar 2
Sekundar 1
Sekundar 2
Sekundar 1
Klemm- | Verbindungskabel ! Elektronik
kasten Installation im

I
| I Schaltschrank
I I
!
|

Versorgung

| | Signal-
i | ausgang




Funktion Kabel TPE Kabel PTFE-UL

b
V+ braun gelb
i i GND blau braun
Sensar Anschluss (offene Litzen)
Kabellange: 1/4/9m Kabellinge: 1 m Signal wei weil
€35, : Signal GND schwarz griin
POWER ] ERROR |
== eddylab Iy
= ) r.- 4 !'I AT - & StandardmaRig befindet sich die Kabelelektronik 1 m vor Kabelende.
[

Ak

120

1 Erde*

- 2 GND
3 9..36VDC

:2eddylab gy

uuu SIGHAL OUT
: GND 51y,
12 VOLTAGE
1% CY

SUPPLY

ecetylat Gmbh

Alarm ]
Primar 2 - u
Sekundér 2 ]
Schirm* ]
Sekundar 1 @
Primar 1 N
Alarm W E
Externelektronik IMCA
(fGr DIN-Schienenmontage) - 13 Stromausgang
—— 12 Spannungsausgang
Anschluss 11 GND (Signal)
Die Externelektronik IMCA ist fir den Schaltschrankeinbau (DIN-Schienenmontage) konzipiert. Der Anschluss r L
fur den Wegaufnehmer ist als Stecker mit Push-in-Federklemmen ausgefiihrt. Die Klemmen 1 und 7 sind intern verbunden.

Bitte beachten Sie, dass sich Nullpunkt und Verstarkung bei groRen Leitungslangen zwischen Sensor und Elektronik verschieben kdnnen. Installieren Sie daher den
Sensor mit der erforderlichen Leitungslange zur Elektronik und nehmen Sie dann die Einstellung von Nullpunkt und Verstarkung vor.

1. StoRel in Nulllage - Offset einstellen.
Verfahren Sie den Sensor in den Nullpunkt des Messbereiches. Stellen Sie das Offset-Potentiometer auf 4 mA bzw. 0 V Ausgangssignal ein.
2. StoRel in Endlage - Verstarkung einstellen.
Verfahren Sie den Sensor auf den mechanischen Endpunkt (StoRel ausgefahren). Stellen Sie das Verstarkungs-Potentiometer auf 20 mA/10 V/5 V Ausgangs-
signal ein.
Das Ausgangssignal bezieht sich auf den elektrischen Messbereich. Wird der Sensor auBerhalb des elek- 120t
trischen Messbereichs betrieben, bzw. der Messbereich tberfahren, so befindet sich das Signal auch auRer-
halb des definierten Bereichs (also > 10 V/ 20 mA oder < 0 V/ 4 mA, in Zeichnung: > 100 % oder < 0 %). (10V/20 mA) 100}— — — — >
Bitte beachten Sie dies z. B. bei Steuerungen mit Kabelbrucherkennung unter 4 mA oder bei maximalen |
Eingangsspannungen > 10 V von Messgeraten. Installieren Sie gegebenenfalls den Sensor vor Anschluss 80 |
an die Messauswertung.
Augangs- ., |
Signallaufrichtung: Bewegt sich der StoBel in den Sensor (z. B. Federtaster eingedriickt), so wird das Signal su_.'()’nal I
kleiner. Wird der St6Rel herausbewegt, so vergréBert sich das Ausgangssignal. Die Signallaufrichtung kann [%] 40 |
auch invertiert werden. ) I
20 elektrischer
Messbereich
Hinweis zur Richtungsumkehr: ) | N
Sollten Sie ein invertiertes Ausgangssignal benétigen (20...4 mA/10...0 V/5...0 V), so tauschen Sie die 20w 20 .40 60 80 100 120

Klemmen 6 und 8 (Sekundarspule) an der Externelektronik. o L Messbereich [%]
a - -—
Einfahren Ausfahren



Die Messverstarker von eddylab besitzen eine integrierte Kabelbrucherkennung. Hierzu dient eine Impedanzmessung der Sekundarspulen des LVDT's. Wird das Sen-
sorkabel durchtrennt, andert sich die Impedanz an der Elektronik unabhéangig von der Kernstellung und die Kabelbrucherkennung wird ausgeldst. Voraussetzung ist
hierzu die Durchtrennung der Anschliisse der Sekundérspulen des Sensors. Ein Teilbruch lediglich der Anschliisse zu der Primarspule aktiviert diese Funktion nicht.
Die Elektroniken unterscheiden sich im Funktionsumfang. Die Externelektronik IMCA bietet umfangreiche Funktionen fiir den Fehlerfall. Die Kabelelektronik KAB visua-

lisiert lediglich einen Fehler durch eine LED.

IMCA: Zur Nutzung der Kabelbrucherkennung wird bei der Externelektronik IMCA am stirnseitigen, 7-poligen Steckverbinder ein alarmgebendes Gerat (Signalleuchte,
akustischer Warngeber) angeschlossen oder die Klemmen mit einem Alarmeingang einer Steuerung verbunden. Auf der Platine ist ein Analogschalter (SchlieBkontakt)

integriert, der im Normalbetrieb gedéffnet ist.

Normalbetrieb IMCA:

« Eine stirnseitig angebrachte ,POWER-LED" leuchtet grin.

« Der Signalausgang ist aktiv.
« Der Alarmausgang ist deaktiviert.

Fehlerfall IMCA:

Im Fall eines Kabelbruchs wird der SchlieRkontakt und somit das alarmgebende
Gerat aktiviert bzw. ein elektrisches Signal durchgeleitet. Bitte beachten Sie
die maximal zuldssigen elektrischen Grenzwerte: Belastbarkeit maximal 30 mA
oder 14 V

Eine stirnseitig angebrachte ,,ERROR-LED" signalisiert blinkend den Fehlerfall.
Der Signalausgang wird deaktiviert und es liegt kein Strom- oder Spannungssi-
gnal ausgegeben.

Anschlusskabel (geschirmt) fir Steckerausgang

Kabel mit Gegenstecker M12 gerade

K4P2M-S5-M12 2m
K4P5M-S-M12 5m
K4P10M-S-M12 10m

Gegenstecker M12 (Kabeldose) zur Eigenkonfektion (geschirmt)

Kabel mit Gegenstecker M12 gewinkelt

K4P2M-SW-M12 2m
K4P5M-SW-M12 5m
K4P10M-SW-M12 10m

gerader Stecker gewinkelter Stecker gerader Stecker
D4-G-M12-S D4-W-M12-S Lemo FGG.0S
Schutzklasse IP67 IP50
Temperatur -25...+90 °C -40...150 °C
Anschluss Federkraftanschluss Loétkontakte
Kabeldurchlass 2 4..8 mm @3,7..4,5 mm el =
- - ¥
Leiterquerschnitt 0,14...0,34 mm? 0,14...0,25 mm? -
Tastkopfe fir die Ausfiihrung Federtaster
Tastkopf-01, Stahl (Standard) @45 Tastkopf-02, Stahl Tastkopf-03, Stahl
Tastkopf-01-HM, Hartmetall Tastkopf-02-HM, Hartmetall 10 Tastkopf-03-HM, Hartmetall @48
Tastkopf-01-R, Rubin To = 1
Tastkopf-01-K, Keramik = e = U?_j_
) M2.5 M2.5 . M2,5
Tastkopf-04, Stahl Tastkopf-05, Stahl s 15 Tastkopf-782.238, Messrolle SW 5 —
1,
=B .
b w)
.o -
Q 17.2
10,2
M2,5 R338
@ 45 ,




SM - X

X X
0O 00

Messbereich [mm]

2/5/10

Q Typ / Ausfithrung
A = freier Anker
S = StoRel
SG = StoRel gelagert
T = Federtaster

o Kabel / Stecker

KA = Kabel axial

KR = Kabel radial

SA = M12 Stecker axial

SR = LEMO Stecker radial
IMCA-24V- X

Typ

IMCA = Externelektronik

KAB = Kabelelektronik

o Ausgangssignal

020A = 0..20mA

420A = 4.20mA

10V = 0..10V

5V = 0.5V

+5V = -5.5V

+10v. = -10..10V

Kombinationsméglichkeiten:
o S1:

o S2: Sensor mit Kabelausgang

* S3+E1: Sensor mit Kabelausgang, ins Sensorkabel integrierte Kabelelektronik KAB

-F14 -

X X X X, X X

000000

0 Kabel- / Steckerausfiihrung

S1:

L
M

Sensor mit Steckerausgang
= Steckerausgang

: Sensor mit Kabelausgang, offene Litzen (fir IMCA)

= TPE-Kabel 2m

= TPE-Kabel 5m

= TPE-Kabel 10m

= PTFE-Kabel 2m (Option H)
= PTFE-Kabel 5m (Option H)
= PTFE-Kabel 10m (Option H)

: Sensor mit Kabelausgang fir KAB

= TPE-Kabel 2 m fiir Kabelelektronik

= TPE-Kabel 5 m fir Kabelelektronik

= TPE-Kabel 10 m fiir Kabelelektronik

= PTFE-UL Kabel 2 m flr Kabelelektronik (Option H)
= PTFE-UL Kabel 5 m fiir Kabelelektronik (Option H)
= PTFE-UL Kabel 10 m fiir Kabelelektronik (Option H)

e Linearitat

1
2
3

= 0,30 % (Standard)
0,20 % (Option L20)
0,10 % (Option L10)

KAB-24V- X - X

00

© KaB: Kabeltyp / Kabellinge

El:

Mmoo W >

Sensor mit Steckerausgang

fiir Sensor mit Kabelausgang
= KAB wird in das Sensorkabel integriert

: fiir Sensor mit Steckerausgang

= Kabel 2 m, M12 Kabeldose gerade

= Kabel 2 m, M12 Kabeldose gewinkelt
= Kabel 5 m, M12 Kabeldose gerade

= Kabel 5 m, M12 Kabeldose gewinkelt
= Kabel 10 m, M12 Kabeldose gerade

= Kabel 10 m, M12 Kabeldose gewinkelt

o S1+E2:
* S1+E3:

* S2+E3:

O Temperaturbereich

1 = -40...+120 °C (Standard)
2 = -40...+150 °C (Option H)
3 = -40...4200 °C (Option H200)

© Abdichtung stogel

1 = Standard

2 = Entluftungsbohrung (Option VH)
o Schutzklasse

1 = |IP67

2 = |P68 (Option IP68)

o Federkraft

1 = wennTyp ,A/S/SG"
2 = Standard

3 = HD2.5 (ca. 2509)
4 = HD(ca.5009)

Sensor mit Steckerausgang, Kabelelektronik mit Kabel K4PxM

Sensor mit Steckerausgang, zusatzlichem Kabel K4PxM,
Externelektronik IMCA

Sensor mit Kabelausgang, Externelektronik IMCA
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Messtechnik mit KnowHow.

LVDT

Induktiver Wegaufnehmer fiir Zylindereinbau

'5__"3’ ‘,’l” ——
1.

ak

SM-HYD
Hydraulik-Serie

Key-Features:

- Einschraubgewinde M18x1,5 / M30x1,5
oder Steckflansch @18
Inhalt: - Betriebsdruck bis 400 bar
- Messbereiche 2..180 mm
- Linearitat bis 0,10 %
- Schutzklasse IP67
- Betriebstemperatur Sensor bis 150°C
- hohe Storfestigkeit
- kundenspezifische Bauformen

Technische Daten
Technische Zeichnung
Elektroniken
Kabelbrucherkennung
Elektrischer Anschluss
Bestellcode

N ULwiN

28.06.18



LVDT's (Linear Variable Differential Transformer) sind induktive Sensoren, die sich hervorragend fiir den Einsatz in harter, industrieller Umgebung eignen, wie
Hochtemperatur- und Druckbereich, sowie fir groRe Beschleunigungen und hohe Messzyklen. Die SM-Serie bietet hochste Zuverlassigkeit und Prazision bei geringen
Abmessungen und ist fir den Industrie- und Laboreinsatz konzipiert. Sensoranwendungen unter Wasser sind aufgrund der hohen IP-Schutzklasse ebenfalls mdglich.
Die Elektroniken IMCA und KAB (Erklarung siehe S. 5) verfiigen seit 2013 (iber eine integrierte Kabelbruchliiberwachung und sind vollstandig galvanisch getrennt. Der
Signalausgang ist hinsichtlich der Stérvertraglichkeit optimiert und verfiigt (iber ein sehr geringes Restrauschen. Ein Garant flir héchste Auflésung und Messgenauig-

keit.

Die Sensoren sind fur den Einbau in hydraulische Systeme bis zu einem Maximaldruck von 400 bar konzipiert. Sie eignen sich speziell fir schwierige industrielle Um-
gebungen mit einer hohen Anforderung an die elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) und Zuverlassigkeit des Messwertes. Das System ist weitgehend unempfind-
lich gegenliber elektrischen und magnetischen Stérfeldern.

Die Anbindung von Hydraulikzylindern an Maschinensteuerungen wird mit diesen Sensoren erméglicht.

Sensor
Messbereiche [mm]
Linearitat [% v. MB]
Temperaturbereich
Vibrationsfestigkeit DIN IEC68T2-6
Schockfestigkeit DIN IEC68T2-27
Anschluss

Kabel TPE (Standard)

PTFE (Option H)

Max. zulassige Kabelldnge

Elektronik

Ausgangssignal

Temperaturdrift
Auflésung*
Grenzfrequenz
Isolationsspannung
Spannungsversorgung

Stromaufnahme

Sensorversorgung
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Material Gehduse

Montage

* 98,5 % Konfidenzintervall (Vertrauensgrenze)

2...180 mm (siehe Tabelle Seite 3)

+0,20 % - 0,80 % (siehe Tabelle Seite 3), 0,10 % fiir ausgewahlte Modelle
-40...+120 °C, optional bis 150 °C (H-Option)

10G

200G /2 ms

Kabelanschluss 4-poliges Kabel oder Steckeranschluss
@ 4,5 mm, 0,14 mm2, halogenfrei, schleppkettentauglich
@ 4,8 mm, 0,24 mm?, max. Temperatur 200°C, UL-Style 2895

100 m zwischen Sensor und Elektronik

IMCA Externelektronik (Schaltschrankeinbau) KAB Kabelelektronik

0...20 mA, 4...20 mA (Last <300 Ohm)
0..5V, £ 5V (Last >5 kOhm)

0...10 V, £10 V (Last >10 kOhm)
-0,0055, £0,002 %/K

0,04 % v. MB

300 Hz/-3 dB (6-pol. Bessel)

> 1000 VDC

9...36 VDC

75 mA bei 24 VDC

150 mA bei 12 VDC

3V, 3 kHz (konfigurierbar, 1-18 kHz)
-40...4+85 °C

-40...+85 °C

Polyamid PA6.6, erfillt UL94-VO

auf DIN EN-Trageschiene

4...20 mA (Last <300 Ohm)
0...5V, £ 5V (Last >5 kOhm)
0...10V, = 10 V (Last >10 kOhm)
-0,0055, £0,002 %/K

0,04 % v. MB

300 Hz/-3 dB (6-pol. Bessel)

> 1000 VDC

9...36 VDC

65 mA bei 24 VDC

140 mA bei 12 VDC

3 V.., 3 kHz (konfigurierbar, 1-18 kHz)
-40...+85 °C

-40...+85 °C

ABS

Bohrung @ 5,5



Messbereich (MB) Geratetyp Gehduseldnge A Linearitat [%] Linearitat [%]

[mm] [mm] (Standard) (optional)
0...2 SM2-HYD 48 0,30 0,20
0..5 SM5-HYD 54 0,30 0,20
0...10 SM10-HYD 64 0,30 0,20
0..25 SM25-HYD-M 94 0,30 0,20
0...25 SM25-HYD 137 0,30 0,20
0...50 SM50-HYD-M 144 0,30 0,20
0...50 SM50-HYD 207 0,30 0,20
0...100 SM100-HYD-M 220 0,80 -
0...100 SM100-HYD 244 0,30 0,20
0...120 SM120-HYD 227 0,80 -
0...140 SM140-HYD 260 0,80 -
0...160 SM160-HYD 336 0,80 -
0...180 SM180-HYD 300 0,80 -

weitere Messbereiche auf Anfrage

Ausfiihrung mit Gewinde M18 x 1,5/ M30 x 1,5
Stecker, 6-polig,

(nach MIL-5015) A
12 5 @24
= C (P 15,8/ 27,6) 20
B(M18x1,5/M30x 1,5) 53
10 o o &
20 2 ol s
W K
18 18
Kabelausgang Stecker, 4-polig, M12

Sensorinnenrohr g 4 mm

Steckflansch S18 mit radialem Kabel- oder Steckerausgang

L A
o-ring FPM 13,94x2,62
backup-ring FPM 14,66x2,18 20
@18 f7 12
©
10 Q| o N
=
Sig

21 20

47 connected




fur Gewindeflansch

fur Steckflansch S18

1_max. min. 20
min. 15
| 3 15° 21
il . 7 ) =
%, a7
e
o \ \—rounded
< - = Ol o o 3 edge
I
7 o - -
| 3 6 —
Al e, sl 1,6*
4P 08/
et vd
|
9{1' B
A
S PoAlA
Q.

* Hinweis: Rz = 1,6 fur nicht pulsierende Driicke

Rz = 0,8 fir pulsierende Drucke

M18x1,5
A M18x1,5
B 2,4
C 19,8
D 26

Sensor
Kabellange: 1/4/9m

= eddylab

M30x1,5
M30x1,5
31
32,4
42

Kabelbelegung fiir TPE-Leitung:

weil’ (5): Primar 2
schwarz (6): Sekundar 2
braun (9): Primar 1
blau (8): Sekundar 1

Anschluss (offene Litzen)
Kabellange: 1 m

Kabelbelegung fiir PTFE-Leitung:

weil (5):  Primar 2
grin (6):  Sekundar 2
gelb (9):  Primar 1
braun (8): Sekundar 1
Funktion Kabel TPE Kabel PTFE-UL
V+ braun gelb
GND blau braun
Signal weill weil}
Signal GND schwarz grin

StandardmaRig befindet sich die Kabelelektronik 1 m vor Kabelende.



Abmessungen:
i

1 Erde®
2 GND
3 9..36VDC

-2
b
Alarm
Primar 2
Sekundar 2
Schirm*
Sekundar 1
Priméri ——
Alarm
L]
__Externele!(tronik IMCA L— 13 Stromausgang
(fir DIN-Schienenmontage)
12 Spannungsausgang
Anschluss ' 11 GND (Signal)
Die Externelektronik IMCA ist flir den Schaltschrankeinbau (DIN-Schienenmontage) konzipiert. Der * Die Klemmen 1 und 7 sind intern verbunden.

Anschluss fur den Wegaufnehmer ist als Stecker mit Push-in Federklemmen ausgefiihrt.

Die Messverstarker von eddylab besitzen eine integrierte Kabelbrucherkennung. Hierzu dient eine Impedanzmessung der Sekundarspulen des LVDT's. Wird das Sen-
sorkabel durchtrennt, andert sich die Impedanz an der Elektronik unabhangig von der Kernstellung und die Kabelbrucherkennung wird ausgeldst. Voraussetzung ist
hierzu die Durchtrennung der Anschllsse der Sekundarspulen des Sensors. Ein Teilbruch lediglich der Anschlisse zu der Primarspule aktiviert diese Funktion nicht.
Die Elektroniken unterscheiden sich im Funktionsumfang. Die Externelektronik IMCA bietet umfangreiche Funktionen fiir den Fehlerfall. Die Kabelelektronik KAB visua-
lisiert lediglich einen Fehler durch eine LED.

IMCA: Zur Nutzung der Kabelbrucherkennung wird bei der Externelektronik IMCA am stirnseitigen, 7-poligen Steckverbinder ein alarmgebendes Gerat (Signalleuchte,

akustischer Warngeber) angeschlossen oder die Klemmen mit einem Alarmeingang einer Steuerung verbunden. Auf der Platine ist ein Analogschalter (SchlieBkontakt)
integriert, der im Normalbetrieb gedéffnet ist.

Normalbetrieb IMCA: Fehlerfall IMCA:

. Eine stirnseitig angebrachte ,POWER-LED" leuchtet griin. . Im Fall eines Kabelbruchs wird der SchlieBkontakt und somit das alarm-
. Der Signalausgang ist aktiv. gebende Gerat aktiviert bzw. ein elektrisches Signal durchgeleitet. Bitte
. Der Alarmausgang ist deaktiviert. beachten Sie die maximal zuldssigen elektrischen Grenzwerte: Belastbar-

keit maximal 30 mA oder 14 V

. Eine stirnseitig angebrachte ,ERROR-LED" signalisiert blinkend den Fehler-
fall.

. Der Signalausgang wird deaktiviert und es liegt kein Strom- oder Span-
nungssignal ausgegeben.

Normalbetrieb KAB: Fehlerfall KAB:

. Die ,POWER-LED" leuchtet grun. . Die ,ERROR-LED" leuchtet rot.



Gegenstecker: AT3106F, nach MIL-5015
(bitte extra bestellen)

Gewinde 7/8-20UNEF

Anschlusskabel (geschirmt) fir Steckerausgang

Kabel mit Gegenstecker M12 gerade

K4P2M-S-M12 2m K4P2M-SW-M12
K4P5M-S-M12 5m K4P5M-SW-M12
K4P10M-5-M12 10m K4P10M-SW-M12

Gegenstecker zur Eigenkonfektion (geschirmt)

Gewinkelter Stecker
D4-W-M12-S
M18 / M30 Flansch

Gerader Stecker
D4-G-M12-S
M18 / M30 Flansch

Schutzklasse P67
-25...490 °C

Verwendung fiir

Temperatur
Anschluss D4 Federkraftanschluss
¢4..8mm

0,14...0,34 mm?

Kabeldurchlass

Leiterquerschnitt

Steckerbelegung

Primar 1
Primar 2

Sekundar 1
Sekundar 2

Kabel mit Gegenstecker M12 gewinkelt

PIN Belegung P
Steckerausgang LEMO Primér 2
und M12 Primar 1

- Primar 2

Primar 1

Sekundar 2

Sekundér 2 Sekundar 1

Sekundar 1

2m
5m
10m

Gerader Stecker
Lemo-FGG.0T
S18 Flansch

1P68
-40...150 °C
Lotkontakte

©4,5...50 mm —
0,14...0,25 mm2 - = '

Bitte beachten Sie, dass sich Nullpunkt und Verstarkung bei groRen Leitungslangen zwischen Sensor und Elektronik verschieben kdnnen. Installieren Sie daher den
Sensor mit der erforderlichen Leitungslange zur Elektronik und nehmen Sie dann die Einstellung von Nullpunkt und Verstarkung vor.

1. StoRel in Nulllage - Offset einstellen.

Verfahren Sie den Sensor in den Nullpunkt des Messbereiches. Stellen Sie das Offset-Potentiometer auf 4 mA bzw. 0 V Ausgangssignal ein.

2. StoRel in Endlage - Verstarkung einstellen.

Verfahren Sie den Sensor auf den mechanischen Endpunkt (StoRel ausgefahren). Stellen Sie das Verstarkungs-Potentiometer auf 20 mA/10 V/5 V Ausgangs-

signal ein.

Hinweis zur Richtungsumkehr:

Sollten Sie ein invertiertes Ausgangssignal benétigen (20...4 mA/10...0 V/5...0 V), so tauschen Sie die Klemmen 6 und 8 (Sekundarspule) an der Externelektronik.



SM X -HYD- X -

o 0 0

Messbereich [mm]
2/5/10/25/50/100
120/140/160/180

Q Flanschtyp
18 = Gewinde M18x 1,5

30 = Gewinde M30x1,5
S18 =  Steckflansch g18

oAusgangsart
S = Steckerausgang
(MIL-5015 / Lemo)

M12= Steckerausgang (M12)

K = Kabelausgang
IMCA-24V- X

Typ

IMCA Externelektronik

X -X X X X

0000

0 Kabel- / Steckerausfiihrung 0 Temperaturbereich
S1: Sensor mit Steckerausgang 1 = -40...+120 °C (Standard)
1 = Steckerausgang 2 = -40..+150 °C (Option H)
$2: Sensor mit Kabelausgang, offene Litzen (fiir IMCA) e Gehéusetyp
A = TPE-Kabel 2m 1 = Gehause Standard
B = TPE-Kabel 5m 2 = Gehause kurz
C = TPE-Kabel 10m
D = PTFE-Kabel 2m (Option H)
E = PTFE-Kabel 5m (Option H)
F = PTFE-Kabel 10m (Option H)

S3: Sensor mit Kabelausgang fiir KAB

=
M =

TPE-Kabel 2 m fiir Kabelelektronik

TPE-Kabel 5 m fiir Kabelelektronik

TPE-Kabel 10 m fiir Kabelelektronik

PTFE-UL Kabel 2 m fiir Kabelelektronik (Option H)
PTFE-UL Kabel 5 m fiir Kabelelektronik (Option H)
PTFE-UL Kabel 10 m fiir Kabelelektronik (Option H)

e Linearitat

1 =
2
3

0,30/ 0,80 % (Standard, It. Tabelle S.3)
0,20 % (Option L20, It. Tabelle S.4)
0,10 % (Option L10, It. Tabelle S.4)

KAB-24V- X - X

00

© KaB: Kabeltyp / Kabellinge
E1: fiir Sensor mit Kabelausgang

KAB Kabelelektronik - = KAB wird in das Sensorkabel integriert
o :;;:angiSIQ(;laLO A E2: fiir Sensor mit Steckerausgang
P B 4"'20 mA A = Kabel 2 m, M12 Kabeldose gerade
= B 0"'103 B = Kabel 2 m, M12 Kabeldose gewinkelt
5 B 0"'5 . C = Kabel 5m, M12 Kabeldose gerade
Iy B 5 5y D = Kabel5m, M12 Kabeldose gewinkelt
= - E = Kabel 10 m, M12 Kabeldose gerade
+ = -
=LY LR F = Kabel 10 m, M12 Kabeldose gewinkelt
Kombinationsméglichkeiten:
o S1: Sensor mit Steckerausgang * S1+E2: Sensor mit Steckerausgang, Kabelelektronik mit Kabel K4PxM
e S2: Sensor mit Kabelausgang ¢ S14+E3: Sensor mit Steckerausgang, zusatzlichem Kabel K4PxM,
+ S3+E1: Sensor mit Kabelausgang, ins Sensorkabel integrierte Kabelelektronik KAB Externelektronik IMCA

2510 m

* S2+E3: Sensor mit Kabelausgang, Externelektronik IMCA

S2+E3

(e 2D m
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LVDT

Induktiver Wegaufnehmer

TR e

SLX-Serie

designed fiir die Pharma- / Medizin- und
Lebensmittelindustrie

Inhalt:
Key-Features:

Einleitung

Technische Daten
Technische Abmessungen
Elektroniken
Kabelbrucherkennung
Bestellcode

- Edelstahlausfiihrung

- Hohe Schutzklasse IP68/IP69K

- komplett druckdicht bis 20 bar

- hohe Bestandigkeit gegentiiber aggressiven Medien
- Linearitat bis 0,10 % vom Messbereich

- Betriebstemperatur Sensor 150 °C

NoawbdiiN

28.06.18



LVDT's (Linear Variable Differential Transformer) sind induktive Sensoren, die sich hervorragend fiir den Einsatz in harter, industrieller Umgebung eignen, wie Hoch-
temperatur- und Druckbereich, sowie flir groRe Beschleunigungen und hohe Messzyklen.

Die SLX-Serie leitet sich von der SL-Serie ab und wurde speziell fiir den Einsatz in Applikationen der Pharma-, Medizin- und Lebensmittelindustrie optimiert. Zur
Reduzierung von Maschinenstillstandszeiten sind heutzutage CIP und SIP (,cleaning in place”, ,sterilisation in place”) Reinigungs- und Sterilisationsvorgange Stand
der Technik. Hierzu wird der Maschineninnenraum thermisch und/oder chemisch mit hoher Temperatur, Druck und aggressiven Medien gereinigt. Fiir den Einsatz in
diesem Bereich sind die Gerate der SLX Serie perfekt gerlstet und garantieren dank duBerst robuster Konstruktion, einem komplett abgedichteten Edelstahlgehduse
sowie hoher Medien- und Temperaturbestandigkeit héchste Zuverlassigkeit und Lebensdauer.

Sensor
Messbereiche [mm]
Linearitat [% v. MB]
Ausflihrung
Schutzklasse
Vibrationsfestigkeit DIN IEC68T2-6
Schockfestigkeit DIN IEC68T2-27
Nennspeisespannung/ Frequenz
Speise-Frequenzbereich
Temperaturbereich
Befestigung
Gehause
Anschluss

PTFE

Kabellange

Freier Anker/StoBel/StoBel gelagert/Gelenkaugen

max. Beschleunigung des Ankers/ StoRels

Lebensdauer

Gewicht ohne Kabel, ca. [g]

Elektronik

Ausgangssignal

Temperaturdrift
Auflésung*
Grenzfrequenz
Isolationsspannung
Spannungsversorgung

Stromaufnahme

Sensorversorgung
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Material Gehduse

Montage

* 98,5 % Konfidenzintervall (Vertrauensgrenze)

0...10 0...25 0...50 0...80

0...100 0...150 0...200 0...300

0,30 %, optional 0,20 %, 0,10 % auf Anfrage fir ausgewahlte Modelle

Anker, StoRel ohne Lagerung, StoRel gelagert, Gelenkkdpfe

IP68 / IP69K

10G

200 G/ 2 ms

3V, /12 kHz

2...10 kHz

-40...+150 °C (bei Option H bis 200 °C)
@ 20 mm Spanndurchmesser

Edelstahl 1.4571/ 1.4301

Kabelanschluss 4-poliges Kabel geschirmt

FEP-AuBenmantel, @ 4,8 mm, 4x0,24 mm?, max. Temperatur 205 °C, UL-Style 2895, 200°C/300V

2m

100 G
unendlich
125 150 230 290

IMCA Externelektronik (Schaltschrankeinbau)
0...20 mA, 4...20 mA (Last <300 Ohm)
0..5V, £ 5V (Last >5 kOhm)
0..10V, £ 10 V (Last >10 kOhm)
-0,0055, £0,002 %/K

0,04 % v. MB

300 Hz/-3 dB (6-pol. Bessel)

> 1000 VDC

9...36 VDC

75 mA bei 24 VDC

150 mA bei 12 VDC

3V, 3 kHz (konfigurierbar, 1-18 kHz)
-40...485 °C

-40...+85 °C

Polyamid PA6.6, erfillt UL94-VO

auf DIN EN-Trageschiene

320 360 420 550

KAB Kabelelektronik

4...20 mA (Last <300 Ohm)
0..5V, £ 5V (Last >5 kOhm)
0...10V, = 10 V (Last >10 kOhm)
-0,0055, £0,002 %/K

0,04 % v. MB

300 Hz/-3 dB (6-pol. Bessel)

> 1000 VDC

9...36 VDC

65 mA bei 24 VDC

140 mA bei 12 VDC

3 V.., 3 kHz (konfigurierbar, 1-18 kHz)
-40...+85 °C

-40...+85 °C

ABS

Bohrung @ 5,5



Kontaktmedium

Ameisensaure

Ammoniak

Ammoniumchlorid

Ammoniumhydroxid

Essigsaure + Wasserstoffperoxid

Natriumhydroxid / Natronlauge

Natriumhypochlorit

Peressigsaure

Phosphorsaure

Salpetersaure

Salzsaure

Schwefelsaure

Salzwasser *
Wasserdampf
Wasserdampf mit SO2 / CO2

Wasserstoffperoxid

Zitronensaure

* Lochkorrosion mdglich.

Konzentration [%]

10

100

10
25

jede

10 und 50

25

10

45
60
70
80
konzentriert
7
10
25
37
50
66
0,5

bis 7,5

bis 98 %

bis 2
10
bis 10

bis 50
5 (3 bar)

Informationen zu weiteren Chemikalien erhalten Sie auf Anfrage.

Temperatur [°C]
20
70
20

kochend
kochend
20
kochend
20
50
90
20
kochend
20
kochend
60
20
kochend
20
kochend
20
20
20
20
20
20 oder kochend
20 oder kochend
20 oder kochend
20 oder kochend
20 oder kochend
20 oder kochend
20
20
70
kochend
20
70
20
20
bis 150

90
20
20
kochend
20
140

Bestandigkeit



Messbereich (MB) [mm]
0...10
0..25
0...50
0...80
0...100
0...150
0...200
0...300

Gehauseldange A [mm]

Ausfiihrung: freier Anker, StoRel, StoRel gelagert

79
114
159
219
259
359
459
659

Ankerlange B [mm]

30
45
70
100
120
170
220
320

Ausfiihrung: Gelenkaugen

24

/— @20

StoRellange C [mm]

78

107,5

155
215
255
355
455
655

M5
@ 6

Anker

34

A+8

@6

StoRel

10

@6
AFS
43

Option: Abstreifer

Fir Gerate mit gelagertem StéRel (Typ ,,SG“) und Gelenkaugen (Typ ,G“) kann

M 6

optional ein kombinierter Dicht- und Abstreifring integriert werden, der das Eindrin-
gen von Medien in den Zwischenraum von StéBel und Sensorgehduse zuverlassig
verhindert. Der Sensor ist riickseitig verschlossen. Die maximale Verfahrgeschwin-
digkeit des StoRels reduziert sich auf 4 m/s. Alle anderen technischen Daten bleiben

unberihrt.

A+ 14
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Kabelbelegung fir PTFE-Leitung:
weil (5): Primar 2
WFMMi griin (6): Sekundar 2
dplab gelb (9): Primar 1
< braun (8): Sekundar 1

!MM&W

& Funktion Kabel TPE Kabel PTFE-UL
o)
V+ braun gelb
i 5 GND blau braun
Sensar Anschluss (offene Litzen)
Kabellange: 1/4/9m Kabellange: 1 m Signal wei weil
Signal GND schwarz grin

- EddyLab £oen) emnh !p... AT Y -

14

33

StandardmaBig befindet sich die Kabelelektronik 1 m vor Kabelende.

120

1 Erde”
— 2 GND
— 3 9..36VDC

Alarm
Priméar 2
Sekundar 2
Schirm*
Sekundar 1
Primér 1 -
Alarm

N
w
@
L)
]

Externelektronik IMCA
(fir DIN-Schienen-
montage)

13 Stromausgang
12 Spannungsausgang
11 GND (Signal)

Anschluss

Die Externelektronik IMCA ist fiir den Schaltschrankeinbau (DIN-Schienenmontage) konzipiert.

Der Anschluss flir den Wegaufnehmer ist als Stecker mit Push-in-Federklemmen ausgefiihrt. * Die Klemmen 1 und 7 sind intern verbunden.

Elektronik-
installation im
Schaltschrank

Klemm-
kasten

Bei schwierigen EMV-Bedingungen besteht die Méglichkeit, die
Elektronik bis zu 100 m entfernt in einem Schaltschrank unterzu-
bringen. Fir die Verdrahtung zwischen Sensor und Externelektronik
ist ein paarweise verdrilltes Kabel (Twin-Twisted-Pair, 4-adrig, Min-
destquerschnitt 0,5 mm?) mit Einfach- oder Doppelabschirmung zu
verwenden. Vorzugsweise ist der Schirm im Schaltschrank nahe der
Elektronik zu erden. Das Sensorgehduse wird tiber das Maschinen-

i Wegaufnehmer
i
|
|
|

chassis geerdet. Die Kabellange sollte wegen der Storbeeinflussung !
|
|
|
|
|
1

Verbindungskabel

Schirm | Versorgung

1 H Signal-
| | ausgang

t o d
100 m nicht Gberschreiten. E:'_:' m .
| = e
‘ | | |
' i
]




Bitte beachten Sie, dass sich Nullpunkt und Verstarkung bei groRen Leitungslangen zwischen Sensor und Elektronik verschieben kdnnen. Installieren Sie daher den
Sensor mit der erforderlichen Leitungslange zur Elektronik und nehmen Sie dann die Einstellung von Nullpunkt und Verstarkung vor.

1. StéRel in Nulllage - Offset einstellen.
Verfahren Sie den Sensor in den Nullpunkt des Messbereiches. Stellen Sie das Offset-Potentiometer auf 4 mA bzw. 0 V Ausgangssignal ein.

2. StoRel in Endlage - Verstarkung einstellen.
Verfahren Sie den Sensor auf den mechanischen Endpunkt (StoBel ausgefahren). Stellen Sie das Verstarkungs-Potentiometer auf 20 mA/10 V/5 V Ausgangssignal
ein.

Hinweis zur Richtungsumkehr: Sollten Sie ein invertiertes Ausgangssignal benétigen (20...4 mA/10...0 V/5...0 V), so tauschen Sie die Klemmen 6 und 8 (Sekundarspu-
le) an der Externelektronik.

Die Messverstarker von eddylab besitzen eine integrierte Kabelbrucherkennung. Hierzu dient eine Impedanzmessung der Sekundarspulen des LVDT‘s. Wird das Sen-
sorkabel durchtrennt, andert sich die Impedanz an der Elektronik unabhangig von der Kernstellung und die Kabelbrucherkennung wird ausgeldst. Voraussetzung ist
hierzu die Durchtrennung der Anschllsse der Sekundarspulen des Sensors. Ein Teilbruch lediglich der Anschliisse zu der Primarspule aktiviert diese Funktion nicht.
Die Elektroniken unterscheiden sich im Funktionsumfang. Die Externelektronik IMCA bietet umfangreiche Funktionen fir den Fehlerfall. Die Kabelelektronik KAB visua-
lisiert lediglich einen Fehler durch eine LED.

IMCA: Zur Nutzung der Kabelbrucherkennung wird bei der Externelektronik IMCA am stirnseitigen, 7-poligen Steckverbinder ein alarmgebendes Gerat (Signalleuchte,

akustischer Warngeber) angeschlossen oder die Klemmen mit einem Alarmeingang einer Steuerung verbunden. Auf der Platine ist ein Analogschalter (SchlieRkontakt)
integriert, der im Normalbetrieb gedffnet ist.

Normalbetrieb IMCA: Fehlerfall IMCA:

. Eine stirnseitig angebrachte ,POWER-LED" leuchtet grin. . Im Fall eines Kabelbruchs wird der SchlieBkontakt und somit das alarm-
. Der Signalausgang ist aktiv. gebende Gerat aktiviert bzw. ein elektrisches Signal durchgeleitet. Bitte
. Der Alarmausgang ist deaktiviert. beachten Sie die maximal zulassigen elektrischen Grenzwerte: Belastbar-

keit maximal 30 mA oder 14 V

. Eine stirnseitig angebrachte ,ERROR-LED" signalisiert blinkend den Fehler-
fall.

. Der Signalausgang wird deaktiviert und es liegt kein Strom- oder Span-
nungssignal ausgegeben.

Normalbetrieb KAB: Fehlerfall KAB:

—— B

Die ,POWER-LED" leuchtet griin. . Die ,,ERROR-LED" leuchtet rot.
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BESTELLCODE SENSOR
SLX X - X -'X -
666

BESTELLCODE ELEKTRONIK

KAB - 24V - ! H

Kombinationsméglichkeiten:
* S2: Sensor mit Kabelausgang

* S3+E1: Sensor mit Kabelausgang, ins Sensorkabel integrierte Kabelelektronik KAB
* S24+E3: Sensor mit Kabelausgang, Externelektronik IMCA

IMCA-24V -

S2

—dﬂ-ﬂ

S3+E1 S2+E3

[ == — ‘-w‘mm




Diese Daten kdnnen jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden.

T\@ TRAN SM ETRA 052 624 86 26 - info@transmetra.ch - www.transmetra.ch

Messtechnik mit KnowHow.




TRANSMETRA

Messtechnik mit KnowHow.

SEILZUGSENSOR

Serie SX50

Key-Features:

Inhalt: - Messbereiche von 50 bis 1250 mm
- Analogausgang: Potentiometer, 0...10 V, 4...20 mA

Einleitung 2 - teachbare Ausgdnge: 0...5V,0...10 'V,
Technische Daten Analog 3 zusdtzlich mit Open-Collector Schaltausgang
Technische Daten Inkremental 4 - Digitalausgang Inkremental: RS422 (TTL), Gegentakt
Technische Daten Digital WCAN w5 - Digitalausgang Absolut: CANopen, SSI
Technische Daten Digital CAN, SSI  ....6 - Linearitdt bis zu +0,02 % des Messbereichs
Technische Zeichnung ./ - Schutzklasse bis IP67
Optionen 9 - Temperaturbereich: -20...+85 °C
Zubehor .10 (optional -40 °C oder +120 °C)
Bestellcode .11 - Hohe Dynamik

- Hohe Storfestigkeit

- Kundenspezifische Bauformen

24.07.18



WayCon Positionsmesstechnik GmbH ist Hersteller hochwertiger Seilzugwegaufnehmer fiir den Beispiel SX50
industriellen Einsatz. Diese Sensortechnik bietet mitihrer kleinen Baugré e, geringer Montagezeit
und zahlreichen wahlbaren Ausgangsformen eine kosteneffiziente und flexible Lésung fir
vielfaltige Industrieapplikationen. Die hochdynamischen Sensoren erfassen prazise schnelle
Bewegungsablaufe und hohe Beschleunigungen des Messobjektes. Der robuste Aufbau und die
hohe Qualitat dieser Wegaufnehmer ermdoglichen den Einsatz in harter Industrieumgebung.
Spezialgerdte mit einer kundenseitigen Vor-Ort-Encodermontage sowie angepasste Seiltrommel Triebfeder
Gehdusevarianten sind erhaltlich.

Messseil

Sensorprinzip: Drehwelle ' -
Kernbestandteil eines Seilzugsensors ist ein hochflexibles Stahlseil, das einlagig auf eine N
ultraleichte Seiltrommel gewickelt ist. Diese Trommel ist (iber eine vorgespannte Triebfeder mit Sensorelement
dem Sensorgehduse verbunden. Das aus dem Sensor herausragende Ende des Messseils wird mit
dem Messobjekt verbunden. Andert sich der Abstand zwischen Sensor und Messobjekt, so wird
das Messseil gegen die Federkraft aus dem Sensor herausgezogen und von der Trommel abgerollt.
Die Achse der Trommel ist fest mit einem Potentiometer (fir analoge Ausgangssignale), oder
mit einem Encoder (fur digitale Ausgangssignale) verbunden. Dreht sich die Seiltrommel durch
eine Abstandsverdanderung des Messobjektes, so dreht sich die Messeinheit des Potentiometers,
bzw. des Encoders proportional dazu. Die Aufgabe des Potentiometers, bzw. des Encoders ist

. . . . . . . Messumformer:
die mechanische Bewegung in ein proportionales elektrisches Signal umzuwandeln und es um ein analoges Ausgangssignal
auszugeben. zu erhalten, z. B.0..10V

einfache Seilbefestigung mit Seilclip ——————e( ™ )

kugelgelagerter Drallfanger flexible Sensorleitung

Edelstahl-Messseil M12-Sensorstecksystem

oder Kabelausgang

Gleitlagerfiihrung

eloxiertes Aluminiumgehduse . u .
9 wasserdichte Gehduseausfiihrung

IP65 und IP67

dynamischer Federantrieb
im PA6-Gehduse fur hochste

Verfahrgeschwindigkeiten SEEHEagSIOelagert

Do not \et cable snap back!

Sell niek sennappen \assen

schnelle Befestigungsmoglichkeit

« Seil nicht schnappen lassen. Das frei in den Sensor zuriicklaufende Seil kann zu Verletzungen fihren (Peitscheneffekt) und das Gerat kann
beschadigt werden. Vorsicht beim Aushdangen und Zurtickfiihren des Seiles in den Sensor.

« Ziehen Sie niemals den Sensor Uber den spezifizierten Messbereich aus.

« Versuchen Sie nicht, das Geréat zu 6ffnen. Die hohe gespeicherte Energie der Antriebsfeder kann bei falscher Handhabung zu Verletzungen
fuhren.

« Beriihren Sie nicht das bewegte Seil wahrend dem Betrieb.

« Vermeiden Sie, das Seil liber Kanten oder Ecken zu fiihren. Verwenden Sie bei Bedarf die Umlenkrolle.

« Betreiben Sie den Sensor nicht, falls sich Knicke oder Beschdadigungen im Messseil befinden. Ein Rei3en des Seiles kann zu Verletzungen oder

Beschadigung des Sensors flihren.



Messbereich ' [mm] 50
Linearitat [%]
verbesserte Linearitat (optional) [%]

verbesserte Linearitit (optional) ? [%]
Auflésung

Sensorelement

Anschluss

Schutzklasse

Feuchte

Temperatur

Mechanische Kenndaten

Gewicht [g]
Gehause

! weitere Messbereiche auf Anfrage

100 125 150 225 250 300 375 500 625 750 1000
+0,5 +0,15 +0,1
= +0,1 +0,05
+0,1 -

sieche Ausgangsarten
Hybridleitplastik-Potentiometer
axialer M12-Steckerausgang oder axialer Kabelausgang (TPE Kabel), Standardlange 2 m
IP65, optional IP67
max. 90 % relativ, nicht kondensierend

siehe Ausgangsarten

Auszugskraft, maximale Geschwindigkeit und Beschleunigung siehe ,Mechanische Kenndaten”

300 bis 500, je nach Messbereich

Aluminium, eloxiert, Federgehduse PA6

% Sonderbauform mit offenem Potentiometer, Schutzklasse IP40 (bitte setzten Sie sich mit dem WayCon Vertrieb in Verbindung)

Potentiometer 1 kQ

Spannung 0...5V, 0...10V Strom 4...20 mA

(teachbar)
0..5V,0..10V, galvanisch

1250

Spannung 0...5V,0...10 V

0..5V,0..10V, 3-Leiter

Ausgang 1kQ getrennt, 4-Leiter 4..20 mA, 2-Leiter
Versorgung max. 30V 12..30VDC
empfohlener Schleiferstrom <1pA -

max. Stromaufnahme
max. Leistungsaufnahme

Ausgangsstrom
Dynamik
Auflésung
Rauschen

Verpolschutz

kurzschlussfest
Arbeitstemperatur

Temperaturkoeffizient

Elektromagnetische
Vertraglichkeit

Schaltbild

- 22,5 mA (unbelastet)

- max. 10 mA, min. Last 10 kQ max. 50 mA im Fehlerfall

<3 msvon0..100 % und
100..0 %

< 1msvon0..100 % und
100...0 %

theoretisch unendlich, begrenzt durch das Rauschen

abhangig von der 3 mVss typisch, max. 37 mVss
Versorgungsspannung
- ja, unendlich
- ja, dauerkurzschlussfest -

-20...+85 °C/ optional:
-40...+85 °C oder -20...+120 °C

+0,0025 %/K 0,0037 %/K 0,0079 %/K
= gemaB EN 61326-1:2013
GND
Schleifer Signal  Signal
VNt GND V+ GND V+  Signal
v
A
+V + e+ Ve
I: I

0,03 mAss =6 mVss an 200 Q

-20...+85 °C/ optional: -40...+85 °C

8..35VDC

150 mW
max. 10 mA, min. Last 1 kQ

Tms
1mV

3 mVss typisch, max. 37 mVss

ja, dauerkurzschlussfest

0,0016 %/K

Signal MFL
V+ GND

=

44—

V+
+]

MFL = Multifunktionsleitung
fur das Teachen mit Squeezer



Messbereich * [mm] 500 750 1250
Linearitat [%] +0,05 (messbereichsunabhangig)

verbesserte Linearitat (optional) [%] +0,02 (messbereichsunabhéangig, nur bei Auflosung 20 Pulse/mm oder hoher)
wahlbare Aufldsung * [Pulse/mm] | 1/4/10/28,8/60 ** (durch 4-fach Flankenauswertung kann die Auflésung um den Faktor 4 erhoht werden)
Z-Puls Abstand [mm] 125

Sensorelement Inkremental-Encoder mit optischer Code-Scheibe

Ausgangssignal A, Bund Z Puls (plus invertierte Pulse /A, /B und /Z)

Anschluss M12-Steckerausgang oder Kabelausgang mit fest angebrachtem PVC Kabel (Standardlange 2 m)
Schutzklasse IP65, optional IP67

Feuchte max. 90 % relativ, nicht kondensierend

Temperatur [°C] -20...+85

Mechanische Kenndaten Auszugskraft, maximale Geschwindigkeit und Beschleunigung siehe ,Mechanische Kenndaten”
Gewicht [g] 300 bis 500, je nach Messbereich

Gehduse Aluminium, eloxiert, Federgehduse PA6

* weitere Auf Anfrage
** Sonderbauform (bitte setzen Sie sich mit dem WayCon Vertrieb in Verbindung

Leitungstreiber L Gegentakt G
RS422 (TTL-kompatibel) Push Pull (HTL)
Versorgung V+ [vDC] 5+5% 8..30
Stromaufnahme ohne Last [mA] typisch 40, max. 90 max. 40
Last / Kanal [mA] max. +20
Impulsfrequenz [kHz] max. 300 max. 200
Signalpegel high [V] min. 2,5 min.V+-3
Signalpegel low [V] max. 0,5
Geber Folgeschaltung Geber Folgeschaltung

elektrische Folgeschaltung

Ausgangssignal 1,90° : 360° '
Die Pulse A und B sind 90° phasenverschoben (Richtungsdetektion). Der Z-Puls wird | | !
einmal pro Umdrehung ausgegeben. Der Z-Puls-Abstand betragt 125 mm (= Umfang A _}/_E_\_}/ /
der Seilscheibe) und kann als Referenzmarke verwendet werden. '
I
(Signaldarstellung ohne invertierte Signale; Zeitachse fiir Seilriicklauf) °
z / \ Z-Puls mit AB
g™ UND-verkniipft

Seil lauft in Sensor zuriick



Messbereich [mm] 50 75 100 125 150 225 250 300 375 500 625 750 1000 1250
Linearitat [%] +0,5 +0,15 +0,1
Auflosung 0,002 % des Messbereichs

Sensorelement Potentiometer

Anschluss axialer 5-poliger M12 Stecker (WCAN) bzw. 8-poliger M12 Stecker (WCANP)
Schutzklasse IP65, optional IP67

Feuchte max. 90 % relativ, nicht kondensierend

Temperatur siehe ,Elektrische Daten” unten

Mechanische Kenndaten Auszugskraft, maximale Geschwindigkeit und Beschleunigung siehe ,Mechanische Kenndaten”
Gewicht [g] 300 bis 500, je nach Messbereich

Gehduse Aluminium, eloxiert, Federgehause PA6

CAN-Sperzifikation Full CAN 2.0B (1ISO11898)

Kommunikationsprofil CANopen CiA 301V 4.2.0

Geréateprofil Encoder, absolute linear; CiA 406 V 3.2.0

Error Control Producer Heartbeat, Emergency Message, Node Guarding

Node ID Default: 7, Einstellbar Gber SDO und Squeezer (offline Einstellung) *

PDO 1 x TPDO, static mapping

PDO Modes Event-triggered, Time-triggered, Sync-zyklisch, Sync-azyklisch

Ubertragungsrate 1 Mbps, 800, 500, 250, 125, 50, 20 kbps, Einstellbar tiber SDO und Squeezer (offline Einstellung) *
Bus-Anschluss 5-poliger M12 Stecker

Integrierter Bus-

Abschlusswiderstand 120 Q zuschaltbar Gber SDO und tiber Squeezer (offline Einstellung)

Bus, galvanische Trennung Nein

Spannungsversorgung [vDC] @ 8..30

Stromaufnahme Typisch 10 mA bei 24V, typisch 20 mA bei 12V

Messrate 1 kHz mit 16 Bit Auflésung

Wiederholgenauigkeit [%] +0,5, £0,25 oder £0,1 (entsprechend der gewahlten Linearitat)
Elektrischer Schutz Verpolschutz

Arbeitstemperatur [°*C] = Standard:-20...+85 / optional: -40...+85

Temperaturkoeffizient [%/K] | 0,0014

EMV DIN EN61326-1:2013, in Ubereinstimmung mit der Richtlinie 2014/30/EU

* Offline-Einstellung Gber Squeezer nur in Verbindung mit 8-poligem Stecker.
Weiter Informationen zur Offline-Einstellung finden Sie im Handbuch fiir CANopen.
Abmale entsprechend der technische Zeichnung der analogen Versionen mit 0...10 V/ 4...20 mA (siehe Seite 7)



Messbereich

Linearitat

CANopen (CAN)

[mm]

[%]

Auflésung skalierbar (liber Software)

Auflésung Standard
Auflésung maximal
Sensorelement
Anschluss

Versorgung

Stromaufnahme (ohne Last, bei 24 VDC)

[Pulse/mm]

[Pulse/mm]

SSI
500, 750, 1250

+0,05 (messbereichsunabhangig)

Ja

65,54 (entspricht 0,015 mm [13 bit])
524,9 (entspricht 0,019 mm [16 bit])

nein
32,77 (entspricht 0,03 mm [12 bit])

Multiturn-Absolut-Encoder mit optischer Code-Scheibe

Kabelausgang tangential mit fest angebrachtem 1 oder 5 m PUR Kabel *

[vDq]
[mA]

Schutzklasse (wellen- und gehauseseitig)

Feuchte

Temperatur

Mechanische Kenndaten

Gewicht

Gehduse

[°cl

[a]

10...30 (mit Verpols

max. 80

chutz der Versorgungsspannung)

max. 30

IP65, optional IP67

max. 90 % relativ, nicht kondensierend

-20...+85

Auszugskraft, maximale Geschwindigkeit und Beschleunigung siehe ,Mechanische Kenndaten”

300 bis 500, je nach Messbereich

Aluminium, eloxiert, Federgehduse PA6

* Fur CANopen gilt: Die Summe aller Stichleitungen sollte bei einer bestimmten Baudrate die maximale Lange Lu nicht Gibertreffen.

Lu < 5 m Kabelldnge bei 125 Kbit

Lu < 2 m Kabelldnge bei 250 Kbit

Kennwerte zu der Schnittstelle CANopen (CAN)

Code

Interface

Protokoll

Baudrate
Knotenadresse
Terminierung

LSS Dienste

Messbereich
[mm]
50
75
100
125
150
225
250
300
375
500
625
750
1000
1250

* mit Option IP67 auf 60 % reduziert

Binar
CAN High-Speed gemal ISO11898, Basic- und Full-CAN,
CAN Specification 2.0 B

CANopen Profil DS406 V3.2 mit herstellerspezifischen
Ergdnzungen, LSS-Service DS305 V2.0

10...1000 kbit/s (mit Software einstellbar)
1...127 (mit Software konfigurierbar)
mit Software konfigurierbar

CIA LSS Protokoll DS305,

Globale Kommandounterstiitzung fir Knotenadresse
und Baudrate, selektive Kommandos lber Attribute des
Identity-Objekts

Lu < 1 m Kabelld

Kennwerte zu d
Code

Ausgangstreiber

Zulassige Last/Kanal

Signalpegel

Auflésung
SS| Taktrate
Monoflop-Zeit

Datenaktualitat

Status und Parity bit

nge bei 1 Mbit

er Schnittstelle SSI

Gray

RS485 Transceiver-Typ
max. £30 mA

HIGH: typ 3,8V
LOW: beil , =20 mAtyp 1,3V

12 bit

ST-Auflosung: 50 kHz...2 MHz
<15us

<1ps

auf Anfrage

Auszugskraft Geschwindigkeit * = Beschleunigung * = Auszugskraft mit Option HG(50) = Beschleunigung mit Option HG(50)
i [NJ F NI Vv, [m/s] a,, [m/s’] F.[N] F NI a,, [m/s’]

58 6,2 8 200 13,2 13,7 400
3,6 3,8 8 200 73 79 400
34 3,6 8 200 59 6,4 400
4,2 4,4 10 300 - - -

6 6,8 8 200 13,2 13,7 400
4,2 4,4 8 200 73 8,3 400

5 6,4 8 200 13,2 13,7 400
2,8 3,2 8 200 59 6,7 400

4 4,4 10 300 - - -

3 3,6 8 200 59 6,9 400
4,4 5,2 10 300 - - -

3,2 4,4 8 200 73 9,8 400
2,8 34 8 200 59 79 400
4,6 5,6 10 300 = = =



8l -
it~
o
3
Ausgang B
Potentiometer 65
0..10V/4..20 mA 78,5
WCAN 78,5
Messbereich Option A
50/150/250 mm Standard 26,5
75/225/750 mm Standard 26,5
100/300/500/ 1000 mm | Standard 26,5
125/375/625/1250 mm Standard 33,5
50/150/250 mm HG(50) 33,5
75/225/750 mm HG(50) 33,5
100/300/500/ 1000 mm HG(50) 33,5

ca. 135
21

54
T

)
48

o
L

60
|
!

6 33 plugged
5 50 plugged

12,75
10,3
21,3

17

12,75

50

70

©
-

60
10,3
|
¢
34

4
v




ca. 135
21

Detailansicht: Batterie im Kabel

54

30
23
FanY
Qlen -
NE
y 245
05|
Option K1
Standard-
Seilaustritt / Option S1

Standardausrichtung
fiir Kabel / Stecker

'—_‘\ Option S3

Montage Seilaustritt Standard, Seilaustritt Seite oben Montage Seilaustritt Seite unten (S2), Seilaustritt Boden (S3)

(Option S1) Bei Seilaustritt S2 und S3 verfigt der Sensor (ber eine gednderte
Der Sensor kann mit Hilfe der Befestigungsplatte montiert | Befestigungsplatte:
werden (siehe Zeichnung oben). Durch Abschrauben der 20
Befestigungsplatte stehen alternativ 4 Gewindebohrungen 10,5
.. . . . o

(2 x M3, 2 x M5) fuir die Montage zur Verfligung: S

11,5 1y

7,5 Messbereich Option C o
e [ Option S3
50/150/250 mm Standard | 21,3 o ption
= /\ 75/225/750 mm Standard 17 1 )
o
&3 100/300/500/1000 mm | Standard | 12,75 45
\ 125/375/625/1250 mm = Standard 10,3
M3 x 6 50/150 /250 mm HG(50) | 21,3 Option S2
M5 x 6 75/225/750 mm HG(0) 17

100/300/500/ 1000 mm HG(50) 12,75




Folgende Tabelle gibt eine Ubersicht Giber gidngige Optionen, mit denen die Sensoren ausgestattet werden kénnen. Bitte beachten Sie, dass
nicht alle Optionen miteinander kombinierbar sind. In den Bestellcodes finden Sie Angaben tiber nicht kombinierbare Optionen.

Option

Gednderte Kabel- bzw.
Steckerorientierung
(NICHT bei Analogausgang)

Verbesserte Linearitat

Invertiertes Ausgangssignal
(nur fir Analogausgang)

Geanderter Seilaustritt
(siehe Zeichnung Seite 8)

Kunststoff-Messseil

Seilbefestigung mit M4-Gewinde

Seilbefestigung mit Ringdse

Schutzklasse IP67

Korrosionsschutz

Erhohter Korrosionsschutz
(nur fir Analogausgang)

Messseil mit hoherer Auszugskraft
(nur fur Analogausgang)

Erweiterter Temperaturbereich hoch
(nur fur Potentiometerausgang 1R)

Erweiterter Temperaturbereich niedrig
(nur fir Analogausgang)

Bestellcode
K1, K2, K3

L02, LO5,L10
IN

S1,52,S3

COR

M4

RI

IP67

cp

ICP

HG

T120

T40

Beschreibung

Seilturm zeigt nach oben (siehe Zeichnung Seite 8):
Standard: Kabel- bzw. Steckerausgang nach unten
K1: Kabel- bzw. Steckerausgang nach rechts

K2: Kabel- bzw. Steckerausgang nach oben

K3: Kabel- bzw. Steckerausgang nach links

Verbesserte Linearitat 0,02 % (L02), 0,05 % (LO5) bzw. 0,1 % (L10)

Das Analogsignal des Sensors ist mit Seilauszug 4 '
. - . . ) A 0V/20mAl_ _ _ _ _ _ _ _____ l__

standardmaBig ansteigend. Die Option IN invertiert i

das Signal, d. h. das Sensorsignal fallt mit dem \\inveftieft |

Seilauszug. N |

\ |

N I

\
N\ |
N |
AN

\ I

N\ |

N I

N

Standard N |
0V/4mA \ JHub

- MB |

v Eingefahren «—— Ausgefahren,

S1: Seilaustritt Seite oben
S2: Seilaustritt Seite unten (gednderte Bodenplatte siehe Seite 8)
S3: Seilaustritt Boden (geanderte Bodenplatte siehe Seite 8)

Kunststoff-Messseil aus abriebfestem und veredeltem Coramid
(NICHT bei MB 50/150/250/750/1000/1250 mm)

Drehbare (kugelgelagerte) Seilbefestigung mit M4-
Gewinde (Lange 22 mm). Ideal zur Befestigung an
Durchgangsbohrungen oder M4-Sackgewinden.

Seilclip mit Drallfanger
(Standard)

=-E\D.@

Optionale
M4-Befestigung

Das Ende des Messseils ist mit einer RingOse statt
mit einem Seilclip ausgestattet.
Innendurchmesser 20 mm

Nutzen Sie die Option IP67, falls der Sensor in einer feuchten Umgebung eingesetzt wird. Beachten
Sie, dass durch die spezielle Abdichtung eine leichte Hysterese im Ausgangssignal auftreten kann. Die
maximale Beschleunigung und Verfahrgeschwindigkeit reduziert sich auf ca. 60 % des spezifizierten
Wertes.

Beinhaltet ein V4A Messseil, Edelstahl-Kugellager und Option M4. Die Seilscheibe wird HARTCOAT®
beschichtet. Diese Beschichtung ist eine hartanodische Oxidation, die den Sensor mit einer
verschleiffesten, keramikdhnlichen Schicht vor Korrosion gegentiber aggressiven Medien wie z. B.
Salzwasser schiitzt.

Verschiedene Gehauseteile und die Seilscheibe des Sensors werden HARTCOAT® beschichtet.
Enthalt Optionen CP, IP67 und M4.

Erlaubt eine hthere maximale Seilbeschleunigung durch eine verstarkte Auszugskraft des Messseils.
Bitte beachten Sie die verdanderten Gehduseabmessungen. (bei MB 125/375/625/1250 nicht mdglich)

Gerdte mit Potentiometerausgang und Kabelausgang kénnen mit dieser Option von -20...+120 °C
betrieben werden.

Die Verwendung spezieller Komponenten erlaubt eine Betriebstemperatur von -40...+85 °C.
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Seilzugsensoren mit den analogen Ausgangsarten 5VT und 10VT werden mit einer teachbaren, internen Elektronik ausgestattet. Die sogenannte

VT-Elektronik digitalisiert die Schleiferspannung des Potentiometers. Die digitale Information wird in der Elektronik verarbeitet, zuriickgewandelt

und als analoges Ausgangssignal 0 bis 5V oder 0 bis 10 V ausgegeben.

Durch die Digitalisierung ergeben sich 2 Einstellméglichkeiten, durch die der Sensor mithilfe des Squeezers individuell konfiguriert werden

kann:

1. Teachen des Messbereichs. Nach erfolgreichem Teachen kann der Squeezer vom Sensor abgezogen werden und durch ein Standardkabel/
Stecker ersetzt werden.

2.Individuelles Setzen eines Schaltpunktes. Der lber den Squeezer individuell gesetzte Schaltpunkt open collector, wird Uber die
Multifunktionsleitung MFL ausgegeben.

V + +Us=8..35V >
Signal Signalausgang 0...10V

>

GND Ground >

MFL Schaltausgang (open collector) >

Eine ausfihrliche Beschreibung der Funktionen finden Sie in der separaten Bedienungsanleitung des SQUEEZERS.

Elektrischer Anschluss Squeezer

Pin 1 Pin 2 Stecker (zum Sensor) Kabelenden (zur Auswertung)
Zubehar: PIN 1 V+ BR V+
Verbindungskabel PIN 2 Signal Ws Signal
Sensor zu Squeezer: PIN 3 GND BL GND
KaP1,5M-58-M12 PIN 4 MFL SW NPN*
MFL = Multifunktionsleitung * Der Open Collector ist ein NPN

Pin 4 Pin 3

Schaltausgang

Umlenkrolle - UR2

Mit Hilfe der Umlenkrolle kann das Seil umgelenkt werden, um z. B. an schwer zuganglichen
Stellen messen zu kédnnen oder um den Sensor vor Seilschrdgzug zu schiitzen. Es kdnnen nach
Belieben mehrere Rollen eingesetzt werden.

Material Ful3: Aluminium eloxiert
Material Seilscheibe: POM-C
Befestigung: mit 2 Stk. Zylinder- oder Senkkopfschrauben M6, stehende

oder liegende Befestigung méglich. Kugellager mit
Tieftemperaturbefettung und RS-Dichtscheiben.
Temperaturbereich: -40...+80 °C.

Seilverlangerung - SV, Seildurchmesser 0,5 mm
Zur Uberbriickung einer gréBeren Distanz vom Messobjekt zum Wegaufnehmer kann eine Seilverlangerung eingesetzt werden. Der Seilclip
bzw. Drallfanger darf nicht tiber die Umlenkrolle geflihrt werden.

Bitte geben Sie die gewiinschte Lange bei Bestellung an. Die minimale Lange betragt 150 mm.

SV1-XXXX: Seilverlangerung (150...4995 mm) ‘
SV2-XXXX: Seilverlangerung (5000...19.995 mm)
SV3-XXXX: Seilverlangerung (20000...40.000 mm)

Haftmagnet - MGG1

Verwenden Sie den Haftmagneten, um das Seil an metallischen Objekten schnell und ohne Montagezeit
befestigen zu kénnen. Eine Gummierung sorgt fiir schonenden Kontakt (z. B. fir lackierte Flachen) und
verhindert ein Abrutschen bei Vibration. Der Magnet besteht aus einem Neodymkern fiir hohe Haftkraft
von 260 N. Der Haken erlaubt ein einfaches Einhdangen des Seilclips (Drallfanger).

Lange/ length [mm] |
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sxso—[]~[]-[1-[]
Messbereich [mm] Option Beschreibung
50/75/100/125/150/225/250/ z.B.500 LO5 verbesserte Linearitat £0,05 %
300/375/500/625/750/1000/ 1250 L10 verbesserte Linearitat £0,1 %
IN invertiertes Ausgangssignal
Ausgangssignal S1 Seilaustritt Seite oben
Potentiometer 1kQ 1R S2 Seilaustritt Seite unten
Spannung 0..10V 10V S3 Seilaustritt Boden
Spannung 0..5V (teachbar) 5VT COR Kunstoff—MessseiI.aus Co.ramid
Spannung 0..10V (teachbar) 10VT ’\;\“4 . M‘.l.-Se(llltJe:tegtlgulf\g)l
Strom 4..20 mA 420A Ingose (statt Sellclip
P67 Schutzklasse IP67
Anschl CcpP Korrosionsschutz
nschluss . . ICP erhdhter Korrosionsschutz
Steckerausgang M12, axial, 4-polig SA12 HG erhhte Beschleunigung
PR
Kabelausgang, axial KA__ T120 Temperaturbereich -20...+120 °C
T40 Temperaturbereich -40...+85 °C
Ausfiihrung

Standard -
Sez:]r;ozrlrmit Optionen o Option nicht kombinierbar mit
LO5,L10 T40
'Lange in m angeben (min. 2 m) COR Messbereichen 50/150/250/750/1000/1250
Beispiel: KAO2 = 2 m, KAO5 =5m M4 CPICP
Fettdruck: Standardtypen mit verkiirzten Lieferzeiten IPF27 e ggr :gz
CcpP M4, RI
ICP IP67, M4, RI
HG IP67, Messbereichen 125/375/625/1250
T120 IP67, CP, ICP, COR, SA12, 10V, 5VT, 10VT, 420A
T40 LO5,L10

swso—[]-[]-[1-[1-[]
Messbereich [mm] Option Beschreibung
500/750/1250 z.B.500 Kabel bzw. Stecker oben
Kabel bzw. Stecker links
Auflésung [Pulse/mm] Kabel bzw. Stecker unten
1/4/10/20/28,8 z.B.20 L02 verbesserte Linearitat +£0,02 %
Seilaustritt Seite oben
Ausgangssignal Seilaustritt Seite unten
Leitungstreiber RS422 (TTL) L Seilaustritt Boden
Gegentakt Push-Pull (HTL) G Cx Kunstoff-M:AsZsseé'ifbff eCScEIr;Tr:S
Ring0se (statt Seilclip)
Anschluss . . P67 Schutzklasse IP67
Steckerausgang M12, radial, 8-polig SR12 cp Korrosionsschutz
Kabelausgang, radial ' KR_
Ausfiih Option nicht kombinierbar mit
g ) L02 Auflésung 1/4/10
. . COR Messbereichen 750 / 1250
Sensor mit Optionen o} Ma P
! Lange in m angeben (min. 2 m) P M4CRPI

Beispiel: KR02 =2 m, KRO5=5m

Fettdruck: Standardtypen mit verkiirzten Lieferzeiten
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swso—[1-[1-[1-[J
Messbereich [mm] Option Beschreibung
50/75/100/125/150/225/250/ z.B.500 S1 Seilaustritt Seite oben
300/375/500/625/750/1000/ 1250 S2 Seilaustritt Seite unten
S3 Seilaustritt Boden
Ausgangssignal COR Kunstoff-Messseil aus Coramid
CANopen WCAN M4 M4-Seilbefestigung
CANopen offline einstellbar via WCANP RI Ringdse (statt Seilclip)
Squeezer |P67 SChutZk|aSS€ |P67
CcpP Korrosionsschutz
Anschluss ICP erhohter Korrosionsschutz
. . HG erhéhte Beschleunigung
Steck M12, axial, 5-polig ' SA12 )
Kaegelzﬁséss:g%xial axial, >-polig KA T40 Temperaturbereich -40...+85 °C
Ausfih Option nicht kombinierbar mit
usithrung COR | Messbereichen 50/150/250/750/1000/1250
Standard - Ma CPICP
Sensor mit Optionen (0] RI CP.ICP
' 8-polig in Kombination mit WCANP IP67 HG, T120, ICP
?Lange in m angeben (min.2 m) cp M4, Rl
Beispiel: KAO2 = 2 m, KAO5 = 5 m ICP _ IP67, M4, R
HG IP67, Messbereichen 125/375/625/1250
T40 LO5,L10
sxso—[ ]—[]-[]-[]
Messbereich [mm] Option Beschreibung
500/750/1250 z.B.500 K1 Kabel bzw. Stecker oben
K2 Kabel bzw. Stecker links
Ausgangssignal K3 Kabel bzw. Stecker unten
CANopen CAN S1 Seilaustritt Seite oben
SSI SSI S2 Seilaustritt Seite unten
S3 Seilaustritt Boden
Anschluss COR Kunstoff-Messseil aus Coramid
Kabelausgang, tangential, 1 m, PUR KTO1 M4 “M4-Seilbefestigung
Kabelausgang, tangential, 5 m, PUR KT05 RI Ringdse (statt Seilclip)
IP67 Schutzklasse IP67
Ausfiihrung CcpP Korrosionsschutz
Standard -
. . Option nicht kombinierbar mit
Sensor mit Optionen 0
dladiidl COR Messbereichen 750/1250
M4 CP
RI CP
CP M4, RI
Messbereich 50 75 100 125 150 225 250 300 375 500 675 750 1000 1250
Ausgangssignal 1R 10V 420A 5VT 10VT L G WCAN WCANP SSI CAN
Anschluss SA12 SR12 KA02* KRO2* KTO1 KTO5 L/G-KA02/KR0O2*
Optionen K1 K2 K3 L02 LO5 L10 IN S1 S2 S3  COR M4 RI P67 CcP ICP HG  T120 T40




SQUEEZER2M Zubehor fiir VT und WCANP mit 2 m Kabel
SQUEEZER5M Zubehor fir VT und WCANP mit 5 m Kabel
SQUEEZER10M Zubehor fiir VT und WCANP mit 10 m Kabel
UR2 Umlenkrolle

Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt
K4P2M-S-M12 2 m, Stecker gerade
K4P5M-S-M12 5 m, Stecker gerade
K4P10M-S-M12 10 m, Stecker gerade
K4P2M-SW-M12 2 m, Stecker gewinkelt
K4P5M-SW-M12 5 m, Stecker gewinkelt
K4P10M-SW-M12 10 m, Stecker gewinkelt

Kabel mit Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt
K8P2M-S-M12 2 m, Stecker gerade
K8P5M-S-M12 5 m, Stecker gerade
K8P10M-S-M12 10 m, Stecker gerade
K8P2M-SW-M12 2 m, Stecker gewinkelt
K8P5M-SW-M12 5 m, Stecker gewinkelt
K8P10M-SW-M12 10 m, Stecker gewinkelt

Kabel fiir WCAN mit Gegenstecker M12, 5-polig, geschirmt
K5P2M-S-M12 2 m, Stecker gerade
K5P2M-SW-M12 2 m, Stecker gewinkelt

Kabel fiir WCANP mit Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt
K8P2M-S-M12 2 m, Stecker gerade
K8P2M-SW-M12 2 m, Stecker gewinkelt
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MGGT1 Haftmagnet

SV1-XXXX Seilverlangerung (150 mm bis 4995 mm)
SV2-XXXX Seilverlangerung (5000 mm bis 19995 mm)
SV3-XXXX Seilverlangerung (20000 mm bis 40000 mm)

Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt
D4-G-M12-S Gegenstecker M12 gerade
D4-W-M12-S Gegenstecker M12 gewinkelt

Verbindungskabel Squeezer zu Sensor

K4P1,5M-SB-M12 1,5 m, geschirmt, 4-polig, analog Ausgang

Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt
D8-G-M12-S Gegenstecker M12 gerade
D8-W-M12-S Gegenstecker M12 gewinkelt

Verbindungskabel Squeezer zu Sensor mit WCANP
K48P03M-SB-M12 0,3 m, geschirmt, 8-polig auf 4-polig

Adapterkabel fiir WCANP an CAN-Bus
K58P03M-SB-M12 0,3 m, geschirmt, 8-polig auf 5-polig

Diese Daten konnen jederzeit ohne Vorankiindigung geéndert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

n 052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch



TRANSMETRA

Moo Messtechnik mit KnowHow.

SEILZUGSENSOR

Serie SX80

Key-Features:

Inhalt: - Messbereiche von 1000 bis 3000 mm
- Analogausgang: Potentiometer, 0...10 V, 4...20 mA

Einleitung 2 - teachbare Ausgdinge: 0...5V,0...10 'V,
Technische Daten Analog 3 zusditzlich mit Open-Collector Schaltausgang
Technische Daten Inkremental o - Digital Ausgang Inkremental: RS422 (TTL), Gegentakt
Technische Daten Digital WCAN  ....5 - Digital Ausgang Absolut: CANopen, SSI, Profibus,
Technische Daten Digital .6 EtherCAT, Profinet
Technische Zeichnung w7 - Linearitdt bis zu £0,02% des Messbereichs
Optionen 9 - Schutzklasse bis IP67
Zubehor ..10 - Temperaturbereich -20...+85 °C
Bestellcode .11 (optional -40 °C oder +120 °C)

- Hohe Dynamik

- Hohe Storfestigkeit

- Kundenspezifische Bauformen

21.06.18



WayCon Positionsmesstechnik GmbH ist Hersteller hochwertiger Seilzugwegaufnehmer fiir den
industriellen Einsatz. Diese Sensortechnik bietet mit ihrer kleinen Baugré e, geringer Montagezeit
und zahlreichen wahlbaren Ausgangsformen eine kosteneffiziente und flexible Lésung fir
vielfdltige Industrieapplikationen. Die hochdynamischen Sensoren erfassen prézise schnelle
Bewegungsablaufe und hohe Beschleunigungen des Messobjektes. Der robuste Aufbau und die
hohe Qualitdt dieser Wegaufnehmer ermdglichen den Einsatz in harter Industrieumgebung.
Spezialgerdate mit einer kundenseitigen Vor-Ort-Encodermontage sowie angepasste
Gehdusevarianten sind erhaltlich.

Sensorprinzip:

Kernbestandteil eines Seilzugsensors ist ein hochflexibles Stahlseil, das einlagig auf eine
ultraleichte Seiltrommel gewickelt ist. Diese Trommel ist tiber eine vorgespannte Triebfeder mit
dem Sensorgehduse verbunden. Das aus dem Sensor herausragende Ende des Messseils wird mit
dem Messobjekt verbunden. Andert sich der Abstand zwischen Sensor und Messobjekt, so wird
das Messseil gegen die Federkraft aus dem Sensor herausgezogen und von der Trommel abgerollt.
Die Achse der Trommel ist fest mit einem Potentiometer (fiir analoge Ausgangssignale), oder
mit einem Encoder (fir digitale Ausgangssignale) verbunden. Dreht sich die Seiltrommel durch
eine Abstandsverdanderung des Messobjektes, so dreht sich die Messeinheit des Potentiometers,
bzw. des Encoders proportional dazu. Die Aufgabe des Potentiometers, bzw. des Encoders ist
die mechanische Bewegung in ein proportionales elektrisches Signal umzuwandeln und es
auszugeben.

einfache Seilbefestigung mit Seilclip — ()

g

kugelgelagerter Drallfanger

Edelstahl-Messseil

Gleitlagerfiihrung

eloxiertes Aluminiumgehduse

dynamischer Federantrieb
im PA6-Gehduse fur hochste
Verfahrgeschwindigkeiten

Tl rh SERNADTAN AsYen
To nek wh, cathe Srap DRck

Beispiel SX50

Messseil

Seiltrommel Triebfeder

Drehwelle ' e
. =

Sensorelement

Messumformer:
um ein analoges Ausgangssignal
zu erhalten, z. B.0..10V

flexible Sensorleitung

M12-Sensorstecksystem
oder Kabelausgang

wasserdichte Gehduseausfiihrung
IP65 und IP67

hochste Linearitat

2-fach kugelgelagert

schnelle Befestigungsméglichkeit

« Seil nicht schnappen lassen. Das frei in den Sensor zuriicklaufende Seil kann zu Verletzungen fihren (Peitscheneffekt) und das Gerat kann

beschadigt werden. Vorsicht beim Aushdangen und Zurtickfiihren des Seiles in den Sensor.
« Ziehen Sie niemals den Sensor Uber den spezifizierten Messbereich aus.

« Versuchen Sie nicht, das Geréat zu 6ffnen. Die hohe gespeicherte Energie der Antriebsfeder kann bei falscher Handhabung zu Verletzungen

fuhren.
« Beriihren Sie nicht das bewegte Seil wahrend dem Betrieb.

« Vermeiden Sie, das Seil liber Kanten oder Ecken zu fiihren. Verwenden Sie bei Bedarf die Umlenkrolle.
« Betreiben Sie den Sensor nicht, falls sich Knicke oder Beschdadigungen im Messseil befinden. Ein Rei3en des Seiles kann zu Verletzungen oder

Beschadigung des Sensors flihren.



Messbereich *

Linearitat

verbesserte Linearitat (optional)

Auflésung
Sensorelement
Anschluss

Schutzklasse

Feuchte

Temperatur
Mechanische Kenndaten
Gewicht

Gehduse

[mm] 1000
[%]

[%]

1500
+0,15
+0,1

2000 2500
+0,1
+0,05

siehe Ausgangsarten

Hybridleitplastik-Potentiometer

3000

M12-Steckerausgang oder axialer Kabelausgang (TPE Kabel), Standardléange 2 m

IP65, optional IP67

max. 90 % relativ, nicht kondensierend

siehe Ausgangsarten

Auszugskraft, maximale Geschwindigkeit und Beschleunigung siehe ,Mechanische Kenndaten”

700 bis 900, je nach Messbereich

* weitere Messbereiche auf Anfrage

Ausgang

Versorgung

empfohlener Schleiferstrom
max. Stromaufnahme

max. Leistungsaufnahme

Ausgangsstrom
Dynamik
Auflésung
Rauschen

Verpolschutz

kurzschlussfest
Arbeitstemperatur

Temperaturkoeffizient

Elektromagnetische
Vertraglichkeit

Schaltbild

Potentiometer 1 kQ

1kQ

max. 30V
<TuA

Aluminium, eloxiert, Federgehduse PA6

Spannung 0...10V

0..10V, galvanisch getrennt,

4-Leiter

22,5 mA (unbelastet)

max. 10 mA, min. Last 10 kQ

<3 msvon0..100 % und

100...0 %

Strom 4...20 mA

4.20 mA, 2-Leiter

12..30VDC

max. 50 mA im Fehlerfall

<1 msvon0..100 % und
100...0 %

theoretisch unendlich, begrenzt durch das Rauschen

abhangig von der
Versorgungsspannung

-20...+85 °C/ optional:
-40...+85 °C oder -20...+120 °C

+0,0025 %/K

Schleifer

3 mVss typisch, max. 37 mVss

0,03 mAss =6 mVss an 200 Q

ja, unendlich

ja, dauerkurzschlussfest -

0,0037 %/K

GND
Signal

GND

Signal
V+

Y

-20...+85 °C / optional: -40...+85 °C
0,0079 %/K

gemal EN 61326-1:2013

V+  Signal

V+

Spannung 0...5V, 0...10 V
(teachbar bis 50% MB)

0..5V,0..10V, 3-Leiter

8..35VDC

150 mW

max. 10 mA, min. Last 1 kQ
1ms
TmV

3 mVss typisch, max. 37 mVss

ja, dauerkurzschlussfest

0,0016 %/K

Signal
V+

MFL
GND

YY

V+
t1
11

MFL = Multifunktionsleitung
fur das Teachen mit Squeezer



Messbereich * [mm]
Linearitat [%]
verbesserte Linearitat (optional) [%]
wahlbare Auflosung [Pulse/mm]
Z-Puls Abstand [mm]
Sensorelement
Ausgangssignal
Anschluss
Schutzklasse
Feuchte
Temperatur [°C]
Mechanische Kenndaten
Gewicht [9]
Gehéuse

* weitere Messbereiche auf Anfrage
Versorgung V+ [VDC]
Stromaufnahme ohne Last [mA]
Last / Kanal [mA]
Impulsfrequenz [kHZ]
Signalpegel high vl
Signalpegel low [V]

elektrische Folgeschaltung

Ausgangssignal

Die Pulse A und B sind 90° phasenverschoben (Richtungsdetektion). Der Z-Puls wird
einmal pro Umdrehung ausgegeben. Der Z-Puls-Abstand betragt 200 mm (= Umfang

1000

1500

2000

+0,05 (messbereichsunabhangig)

2500

3000

+0,02 (messbereichsunabhéngig, nur bei Auflosung 10 Pulse/mm oder hoher)

0,5/5/10/ 25 (durch 4-fach Flankenauswertung kann die Aufldsung um den Faktor 4 erh6ht werden)

200

Inkremental Encoder mit optischer Code-Scheibe
A, Bund Z Puls (plus invertierte Pulse /A, /B und /Z)

M12- oder M23-Steckrausgang oder radialer Kabelausgang mit fest angebrachtem Kabel (Standardlange 2 m)

IP65, optional IP67
max. 90 % relativ, nicht kondensierend

-20..+85

Auszugskraft, maximale Geschwindigkeit und Beschleunigung siehe ,Mechanische Kenndaten”

ca.750

Aluminium, eloxiert, Federgehduse PA6

Leitungstreiber L
RS422 (TTL-kompatibel)

5+5%

typisch 40, max. 90

max. £20
max. 300

min. 2,5

Gegentakt G
Push Pull (HTL)

8..30

typisch 40, max. 100

Geber
+5V
A
IA
oV

der Seilscheibe) und kann als Referenzmarke verwendet werden.

(Signaldarstellung ohne invertierte Signale; Zeitachse fiir Seilriicklauf)

max. £40
max. 200
min.V+-3
max. 0,5
Folgeschaltung Geber Folgeschaltung
r—-———=—=—=  =-=====-= A r—=———=—=—=
| +5V | |
I ' " A A—t [V+=s.30v
| Al |
+ + +
iz ¢] | --4- |R£]
+ + +
I /A I
| } + ov
| ov 1 ———-W-——— | 1
ZZizen T |TTTTTTT ) R=Ta T

1, 90°% ' 360° '
[t i |
| | |
T\ /
|
|
|
B
z Z-Puls mit AB
;49_()0.; UND-verknipft

Seil Iauft in Sensor zurlick



Messbereich *
Linearitat [%]
Auflosung

Sensorelement

Anschluss

Schutzklasse

Feuchte

Temperatur

Mechanische Kenndaten

Gewicht [g]
Gehduse

* weitere Messbereiche auf Anfrage

CAN-Spezifikation
Kommunikationsprofil
Gerateprofil

Error Control

Node ID

PDO

PDO Modes
Ubertragungsrate
Bus-Anschluss

Integrierter Bus-
Abschlusswiderstand

Bus, galvanische Trennung
Spannungsversorgung [VDC]
Stromaufnahme

Messrate

Wiederholgenauigkeit [%]
Elektrischer Schutz

Arbeitstemperatur [°C]
Temperaturkoeffizient [%/K]

EMV

[mm]

1000 1500 2000 2500
+0,15 +0,1

0,002 % des Messbereichs

3000

Potentiometer
axialer 5-poliger M12 Stecker (WCAN) bzw. 8-poliger M12 Stecker (WCANP)
IP65, optional IP67
max. 90 % relativ, nicht kondensierend
siehe ,Elektrische Daten” unten
Auszugskraft, maximale Geschwindigkeit und Beschleunigung siehe ,Mechanische Kenndaten”

700 bis 900, je nach Messbereich

Aluminium, eloxiert, Federgehduse PA6

Full CAN 2.0B (1S011898)

CANopen CiA 301V 4.2.0

Encoder, absolute linear; CiA 406 V 3.2.0

Producer Heartbeat, Emergency Message, Node Guarding

Default: 7, Einstellbar tiber SDO und Squeezer (offline Einstellung) *

1 xTPDO, static mapping

Event-triggered, Time-triggered, Sync-zyklisch, Sync-azyklisch

1 Mbps, 800, 500, 250, 125, 50, 20 kbps, Einstellbar Gber SDO und Squeezer (offline Einstellung) *
5-poliger M12 Stecker

120 Q zuschaltbar tiber SDO und tber Squeezer (offline Einstellung) *

Nein

8..30

Typisch 10 mA bei 24V, typisch 20 mA bei 12V

1 kHz mit 16 Bit Auflosung

+0,15 oder £0,1 (entsprechend der Linearitat)

Verpolschutz

Standard: -20...+85 / optional: -40...+85

0,0014

DIN EN61326-1:2013, in Ubereinstimmung mit der Richtlinie 2014/30/EU

* Offline-Einstellung Gber Squeezer nur in Verbindung mit 8-poligem Stecker.
Weiter Informationen zur Offline-Einstellung finden Sie im Handbuch fiir CANopen.
Abmafle entsprechend der technische Zeichnung der analogen Versionen (siehe Seite 7)


https://www.waycon.de/fileadmin/seilzugsensoren/CANopen-Handbuch.pdf

Messbereich

Linearitat

Auflésung skalierbar (liber Software)

Auflésung Standard

Auflésung maximal

Sensorelement
Anschluss

Versorgung

Stromaufnahme (ohne Last, 24 VDC)

Schutzklasse
Feuchte

Temperatur

Mechanische Kenndaten

Gewicht

Gehduse

Spezielle Kabel nétig

Kennwerte zu der Schnittstelle SSI

Code

Ausgangstreiber

Zulassige Last/Kanal

Signalpegel

Auflésung

SS| Taktrate
Monoflop-Zeit
Datenaktualitat

Status und Parity bit

Ssl CANopen Profibus-DP EtherCAT Profinet
[mm] 1000/ 1500/ 2000 / 2500 / 3000
[%] +0,05 (messbereichsunabhdngig)
nein ja
[Pulse/mm] 20,48 40,96
[Bit] 12 13
[Pulse/mm] - 327,68
[Bit] - 16
Multiturn-Absolut-Encoder mit optischer Code-Scheibe
siehe Bestellcode
[VDC] 10...30, mit Verpolschutz der Versorgungsspannung V+
[mA] max. 50 max. 100 max. 120 max. 200
IP65, optional IP67
max. 90 % relativ, nicht kondensierend
[°C] -20...4+80
Auszugskraft, maximale Geschwindigkeit und Beschleunigung siehe ,Mechanische Kenndaten”
[e]] ca. 1100
Aluminium, eloxiert, Federgehduse PA6
ja
Kennwerte zu der Schnittstelle CANopen (CAN)
Gray Code Binar
RS485 Transceiver-Typ Interface CAN High-Speed gemaf3 ISO11898, Basic- und Full-
max. £20 mA CAN, CAN Specification 2.0 B
HIGH: typ 3,8V Protokoll E;Mﬂopen Profil DS_406 \,/3'2 mit herstellerspezifischen
LOW: bei ILa“ —20mAtyp 13V ganzungen, LSS-Service DS305 V2.0
12 bit Baudrate 10..1000 k!oit/s (mit DIP-Schalter setzbar und tiber
Software einstellbar)
SIFAUIEEL g S L2 Knotenadresse 1...127 (mit Software konfigurierbar)

<Tous Terminierung

<1us abschaltbar

auf Anfrage Taster SET (Option)
LED

Kennwerte zu der Schnittstelle Profibus DP

Code

Interface

Protokoll

Baudrate
Gerateadresse

Terminierung
abschaltbar

Taster SET (Option)

LED

Binar

Profibus DP 2.0 Standard (DIN 19245 Part 3), RS485

Driver galvanisch getrennt Code
Profibus Encoder Profile V1.1 Class1 und Class2 mit Protokoll
herstellerspezifischen Ergdnzungen .
Modi
maximal 12 Mbit/s
Diagnose LED rot

1...127 (mit Drehschalter einstellbar)

mit DIP-Schalter einstellbar

Run LED griin

Nullen oder definierter Wert

leuchtet bei folgenden Féllen:

2 x Link LED gelb

Sensorfehler, Profibus Fehler

Kennwerte zu der Schnittstelle Profinet

Code
Protokoll
LED Link1/Link2

Ezturn Software
(im Lieferumfang
enthalten)

Binar
PROFINET 10

griin: Link ist aktiv / gelb: Datentransfer

Monitoring von zyklischen Daten (z.B. Position,
Geschwindigkeit)

Monitoring von azyklischen Daten (z.B. IMO,
Drehgeberparameter, Preset)

Setzen von Presetwerten

Firmware Update tber den Bus

mit DIP-Schalter setzbar und tGber Software
konfigurierbar

Nullen oder definierter Wert

leuchtet bei folgenden Féllen:
Sensorfehler, zu niedrige Spannung, Ubertemperatur

Kennwerte zu der Schnittstelle EtherCAT

Binar
EtherNet / EtherCAT
Freerun, Distributed Clock

LED leuchtet bei folgenden Fehlern: Sensorfehler
(interner Code, bzw. LED Fehler), zu niedrige
Spannung, Ubertemperatur

LED leuchtet bei folgenden Zustanden: Preop-, Safeop
und Op-State (EtherCAT-Status-Maschine)

LED leuchtet bei folgenden Zustanden (Port IN und
Port OUT): Link detected



Messbereich [m]

1000
1500
2000
2500
3000

* mit Option IP67 auf 80 % reduziert

Messbereich
1000 /2000

1000 /2000

1500
2500/ 3000

Messbereich

1000/ 1500 /2000 21

2500 /3000

Anschluss

Kabel / Stecker axial, Kabel radial

Stecker radial

Auszugskraft F_ [N]

4,2
4,2
5
5
5

Auszugskraft F__ [N] GeschwindigkeitV__ [m/s] *
54 10
54 10
6,4 10
6,4 10
6,4 10
3 ca. 18,5 ®
8
I

80
110
B C D
735 @40 =166
87 240 =166
1025 @60 =166
1025 @60 =180

Beschleunigung a

max

140
140
140
140
140

©

62

<
a
23
Ausgang A
Potentiometer 21
10V /420A/ 2
10VT / WCAN
alle 21
alle 35
<,
(8]
2
A
=~ 166
35 =180
B
54,5
64,5

45 1 B
Steckerausgang radial:
45 (nur bei Messbreich
34,5 1500, 2500 und 3000 mm)
11,1
| E]:
o~
50 plugged
Qe 5
I ©)
(-]
_ il
) Il .
45 B
45
34,5

95

14

Par
v

Ny

Stecker/ Stecker/ Stecker/

[a

o
%s

radial axial radial
Mm12 m12 Mm23

Kabel/
cable
axial

Kabel/
cable
radial

[m/s?] *



CANopen

Standard-
Seilaustritt

SSI Profibus, Profinet, EtherCAT

Option K1

/ Option S1

Standardausrichtung
fiir Kabel / Stecker

,\1 Option S3

Montage Seilaustritt Standard, Seilaustritt Seite oben (Option S1)  Montage Seilaustritt Seite unten (S2), Seilaustritt Boden (S3)
Der Sensor kann mit Hilfe der Befestigungsplatte montiert werden | Bei Seilaustritt S2 und S3 verfligt der Sensor Uber eine gednderte

(siehe Zeichnung oben).
Durch Abschrauben der Befestigungsplatte stehen alternativ 2 x M4
Gewindebohrungen fir die Montage zur Verfiigung:

17,25

.
2

2x M4

Befestigungsplatte:

30

9,25

13,8

7N

L Option S3

|\/
[

95

X

Option S2



Folgende Tabelle gibt eine Ubersicht tiber gdngige Optionen, mit denen die Sensoren ausgestattet werden kénnen. Bitte beachten Sie, dass
nicht alle Optionen miteinander kombinierbar sind. In den Bestellcodes finden Sie Angaben Uiber nicht kombinierbare Optionen.

Option Bestellcode

Geadnderte Kabel- bzw. K1, K2, K3
Steckerorientierung
(NICHT bei Analogausgang)

Verbesserte Linearitat L02, LO5,L10

Invertiertes Ausgangssignal IN
(nur fir Analogausgang)

Geanderter Seilaustritt S1,S2,S3
(siehe Zeichnung Seite 8)

Kunststoff-Messseil COR
(NICHT bei MB 2500 / 3000 mm)

Seilbefestigung mit M4-Gewinde M4
Seilbefestigung mit Ringdse RI
Schutzklasse IP67 P67
Korrosionsschutz CcpP
Erhohter Korrosionsschutz ICP

(nur far Analogausgang)

Erweiterter Temperaturbereich hoch T120
(nur flr Potentiometerausgang 1R)

Erweiterter Temperaturbereich niedrig T40
(nur fir Analogausgang)

Beschreibung

Seilturm zeigt nach oben (siehe Zeichnung Seite 8):
Standard: Kabel- bzw. Steckerausgang nach unten
K1: Kabel- bzw. Steckerausgang nach rechts

K2: Kabel- bzw. Steckerausgang nach oben

K3: Kabel- bzw. Steckerausgang nach links

Verbesserte Linearitat 0,02 % (L02), 0,05 % (LO5) bzw. 0,1 % (L10)

Das Analogsignal des Sensors ist mit Seilauszug 4 '
. - . . ) B 0V/20mAl_ _ _ _ _ _ _ _____ l__

standardmaBig ansteigend. Die Option IN invertiert N i

das Signal, d. h. das Sensorsignal fallt mit dem \\inveftieft |

Seilauszug. N |

\ |

N I

\
N\ |
N |
AN

\ I

N\ |

N I

N

Standard N |
0V/4mA \ JHub

- MB |

v Eingefahren «—— Ausgefahren,

S1: Seilaustritt Seite oben
S2: Seilaustritt Seite unten (gednderte Bodenplatte siehe Seite 8)
S3: Seilaustritt Boden (geanderte Bodenplatte siehe Seite 8)

Kunststoff-Messseil aus abriebfestem und veredeltem Coramid

Drehbare (kugelgelagerte) Seilbefestigung mit M4~ Seilclip mit Drallfanger
Gewinde (Ldnge 22 mm). Ideal zur Befestigung an (Standard)

Durchgangsbohrungen oder M4-Sackgewinden. \.

Optionale
M4-Befestigung

Das Ende des Messseils ist mit einer RingOse statt
mit einem Seilclip ausgestattet.
Innendurchmesser 20 mm

Nutzen Sie die Option IP67, falls der Sensor in einer feuchten Umgebung eingesetzt wird. Beachten
Sie, dass durch die spezielle Abdichtung eine leichte Hysterese im Ausgangssignal auftreten kann. Die
maximale Beschleunigung und Verfahrgeschwindigkeit reduziert sich auf ca. 80 % des spezifizierten
Wertes.

Beinhaltet ein V4A Messseil, Edelstahl-Kugellager und Option M4. Die Seilscheibe wird HARTCOAT®
beschichtet. Diese Beschichtung ist eine hartanodische Oxidation, die den Sensor mit einer
verschleiffesten, keramikdhnlichen Schicht vor Korrosion gegentiber aggressiven Medien wie z. B.
Salzwasser schiitzt.

Verschiedene Gehauseteile und die Seilscheibe des Sensors werden HARTCOAT® beschichtet.
Enthalt Optionen CP, IP67 und M4.

Gerdte mit Potentiometerausgang und Kabelausgang kénnen mit dieser Option von -20...+120 °C
betrieben werden.

Die Verwendung spezieller Komponenten erlaubt eine Betriebstemperatur von -40...+85 °C.
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Seilzugsensoren mit den analogen Ausgangsarten 5VT und 10VT werden mit einer teachbaren, internen Elektronik ausgestattet. Die sogenannte

VT-Elektronik digitalisiert die Schleiferspannung des Potentiometers. Die digitale Information wird in der Elektronik verarbeitet, zurtickgewandelt

und als analoges Ausgangssignal 0 bis 5V oder 0 bis 10 V ausgegeben.

Durch die Digitalisierung ergeben sich 2 Einstellméglichkeiten, durch die der Sensor mithilfe des Squeezers individuell konfiguriert werden

kann:

1. Teachen des Messbereichs. Nach erfolgreichem Teachen kann der Squeezer vom Sensor abgezogen werden und durch ein Standardkabel/
Stecker ersetzt werden.

2.Individuelles Setzen eines Schaltpunktes. Der lber den Squeezer individuell gesetzte Schaltpunkt open collector, wird Uber die
Multifunktionsleitung MFL ausgegeben.

V + +Us=8..35V >
Signal Signalausgang 0...10V

>

GND Ground >

MFL Schaltausgang (open collector) >

Eine ausfihrliche Beschreibung der Funktionen finden Sie in der separaten Bedienungsanleitung des SQUEEZERS.

Elektrischer Anschluss Squeezer

Pin 1 Pin 2 Stecker (zum Sensor) Kabelenden (zur Auswertung)
Zubehar: PIN 1 V+ BR V+
Verbindungskabel PIN 2 Signal Ws Signal
Sensor zu Squeezer: PIN 3 GND BL GND
KaP1,5M-58-M12 PIN 4 MFL SW NPN*
MFL = Multifunktionsleitung * Der Open Collector ist ein NPN

Pin 4 Pin 3

Schaltausgang

Umlenkrolle - UR2

Mit Hilfe der Umlenkrolle kann das Seil umgelenkt werden, um z. B. an schwer zuganglichen
Stellen messen zu kénnen oder um den Sensor vor Seilschrdgzug zu schiitzen. Es kdnnen nach
Belieben mehrere Rollen eingesetzt werden.

Material Ful3: Aluminium eloxiert
Material Seilscheibe: POM-C
Befestigung: mit 2 Stk. Zylinder- oder Senkkopfschrauben M6, stehende

oder liegende Befestigung mdglich. Kugellager mit
Tieftemperaturbefettung und RS-Dichtscheiben.
Temperaturbereich: -40...+80 °C

Seilverlangerung - SV, Seildurchmesser 0,5 mm
Zur Uberbriickung einer gréBeren Distanz vom Messobjekt zum Wegaufnehmer kann eine Seilverlingerung eingesetzt werden. Der Seilclip
bzw. Drallfanger darf nicht tGber die Umlenkrolle gefiihrt werden.

Bitte geben Sie die gewlinschte Lange bei Bestellung an. Die minimale Lénge betragt 150 mm.

SV1-XXXX: Seilverlangerung (150...4995 mm)
SV2-XXXX: Seilverlangerung (5000...19.995 mm)
SV3-XXXX: Seilverlangerung (20000...40.000 mm)

Haftmagnet - MGG1

Verwenden Sie den Haftmagneten, um das Seil an metallischen Objekten schnell und ohne Montagezeit
befestigen zu kénnen. Eine Gummierung sorgt fiir schonenden Kontakt (z. B. flr lackierte Flachen) und
verhindert ein Abrutschen bei Vibration. Der Magnet besteht aus einem Neodymkern fiir hohe Haftkraft
von 260 N. Der Haken erlaubt ein einfaches Einhdangen des Seilclips (Drallfanger).

Lange/ length [mm]



https://www.waycon.de/fileadmin/zubehoer/Bedienungsanleitung-Squeezer.pdf

SX80 —
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Messbereich [mm]

1000/ 1500 /2000 /2500 /3000 z.B. 1000
Ausgangssignal

Potentiometer 1kQ 1R
Spannung 0..10V 10V
Spannung 0..5V (teachbar) 5VT
Spannung 0..10V (teachbar) 10VT
Strom 4..20 mA 420A
Anschluss

Steckerausgang M12, axial, 4-polig SA12
Steckerausgang M12, radial, 4-polig ' SR12
Kabelausgang, axial 2 KA_
Ausfiihrung

Standard -
Sensor mit Optionen 0]

"nur fiir Messbereiche 1500, 2500, 3500 mm

2 Lange in m angeben (min. 2 m)
Beispiel: KAO2 =2 m, KAO5=5m

Fettdruck: Standardtypen mit verkiirzten Lieferzeiten

SX80 —
Messbereich [mm]
1000/ 1500 /2000 / 2500 / 3000 z.B. 1500
Auflosung [Pulse/mm]
05/5/10/25 z.B.10
Ausgangssignal
Leitungstreiber RS422 (TTL) L
Gegentakt Push-Pull (HTL) G
Anschluss
Steckerausgang M23, radial, 12-polig SR23
Steckerausgang M23, axial, 12-polig SA23
Steckerausgang M12, radial, 8-polig SR12
Steckerausgang M12, axial, 8-polig SA12
Kabelausgang, radial ' KR_ _
Kabelausgang, axial ' KA_ _
Ausfiihrung
Standard -
Sensor mit Optionen o}

! Lange in m angeben (min. 2 m)
Beispiel: KR02 =2 m, KRO5 =5m

Fettdruck: Standardtypen mit verkirzten Lieferzeiten

Option Beschreibung
LO5 verbesserte Linearitat +£0,05 %
L10 verbesserte Linearitat 0,1 %

IN invertiertes Ausgangssignal
S1 Seilaustritt Seite oben
S2 Seilaustritt Seite unten
S3 Seilaustritt Boden
COR Kunstoff-Messseil aus Coramid
M4 M4-Seilbefestigung
RI Ring0se (statt Seilclip)
P67 Schutzklasse IP67
Ccp Korrosionsschutz
ICP erhohter Korrosionsschutz
T120 Temperaturbereich -20...+120 °C
T40 Temperaturbereich -40...+85 °C

Option nicht kombinierbar mit
LO5 MB 1000/1500/2500/3000, T40
L10 MB 2000/2500/3000, T40
COR MB 2500/3000, T120
M4 CPICP

RI CPICP
P67 T120,ICP
CcpP M4, RI, T120
ICP M4, RI, IP67,T120
T120 10V, 5VT, 10VT, 420A, SA12, SR12, COR,
P67, CP,ICP

T40 LO5,L10

Option Beschreibung
K1 Kabel bzw. Stecker oben
K2 Kabel bzw. Stecker links
K3 Kabel bzw. Stecker unten
L02 verbesserte Linearitat +£0,02 %
S1 Seilaustritt Seite oben
S2 Seilaustritt Seite unten
S3 Seilaustritt Boden
COR Kunstoff-Messseil aus Coramid
M4 M4-Seilbefestigung

RI Ringdse (statt Seilclip)
P67 Schutzklasse IP67
CcpP Korrosionsschutz

Option nicht kombinierbar mit
L02 Auflésung 0,5/ 5
COR MB 2500/3000
M4 Ccp

RI Ccp
Ccp M4, Rl
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Messbereich [mm] Option Beschreibung
1000/ 1500 /2000 / 2500 / 3000 z.B. 2500 S1 Seilaustritt Seite oben
S2 Seilaustritt Seite unten

Ausgangssignal S3 Seilaustritt Boden
CANopen WCAN COR Kunstoff-Messseil aus Coramid
CANopen offline einstellbar via WCANP M4 M4-Seilbefestigung
Squeezer RI Ring0se (statt Seilclip)
P67 Schutzklasse IP67

Anschluss CcP Korrosionsschutz
Steckerausgang M12, axial, 5-polig ' SA12 IcP erhShter Korrosnonsschuotz
Kabelausgang, axial 2 KA T40 Temperaturbereich -40...+85 °C
Ausfiihrung Option nicht kombinierbar mit
Standard - COR MB 2500/3000
Sensor mit Optionen o] M4 CPICP
RI CP.IcP

' 8-polig in Kombination mit WCANP P67 ICP
% Linge in m angeben (min. 2 m) CcpP M4, RI
Beispiel: KAO2 =2 m, KAO5=5m ICP M4, RI, IP67

Messbereich [mm] Option Beschreibung
1000/ 1500/ 2000/ 2500 / 3000 z.B.2500 K1 Kabel bzw. Stecker oben
K2 Kabel bzw. Stecker links
Ausgangssignal K3 Kabel bzw. Stecker unten
SS| SS| S1 Seilaustritt Seite oben
CANopen CAN S2 Seilaustritt Seite unten
Profibus DP PRO S3 Seilaustritt Boden
EtherCAT CAT COR Kunstoff-Messseil aus Coramid
Profinet NET M4 M4-Seilbefestigung
RI Ring0se (statt Seilclip)
P67 Schutzklasse IP67
Anschluss CcpP Korrosionsschutz
Stecker M23, radial, 12-polig (SSI) SR23
Kabelausgang radial, 1 m, PVC (SSI) KRO1 - - — -
Kabelausgang radial, 5 m, PVC (SSI) KRO5 Option nicht kombinierbar mit
Kabelverschraubung radial (CAN, PRO)' KVBH COR MB 2500/3000
Stecker 2 x M12, radial, 5-polig (CAN)' SR12 M4 cp
Stecker 3 x M12, radial, 5-polig (PRO)' SR12 RI cp
Stecker 3 x M12, radial, 4-polig (CAT, NET)' |  SR12 cp M4, Rl
Ausfiihrung
Standard -
Sensor mit Optionen O

" abnehmbare Bushaube mit Klemmkasten



Messbereich 1000 1500

Ausgangssignal 1R v

Anschluss SA12 SR12 KA02* KR02*
Optionen K1 K2 K3 L02 LO5 L10
SQUEEZER2M Zubehor fir VT und WCANP mit 2 m Kabel
SQUEEZER5M Zubehor fir VT und WCANP mit 5 m Kabel
SQUEEZER10M Zubehor fir VT und WCANP mit 10 m Kabel
UR2 Umlenkrolle

Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt
K4P2M-S-M12
K4P5M-S-M12
K4P10M-S-M12
K4P2M-SW-M12
K4P5M-SW-M12
K4P10M-SW-M12

2 m, Stecker gerade

5 m, Stecker gerade
10 m, Stecker gerade
2 m, Stecker gewinkelt
5 m, Stecker gewinkelt

10 m, Stecker gewinkelt

Kabel mit Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt
K8P2M-S-M12
K8P5M-S-M12
K8P10M-S-M12
K8P2M-SW-M12
K8P5M-SW-M12
K8P10M-SW-M12

2 m, Stecker gerade

5 m, Stecker gerade

10 m, Stecker gerade
2 m, Stecker gewinkelt
5 m, Stecker gewinkelt

10 m, Stecker gewinkelt

Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt
D8-G-M12-S
D8-W-M12-S

Gegenstecker M12 gerade
Gegenstecker M12 gewinkelt

Kabel fiir WCAN mit Gegenstecker M12, 5-polig, geschirmt
K5P2M-S-M12
K5P2M-SW-M12

2 m, Stecker gerade

2 m, Stecker gewinkelt

Kabel fiir WCANP mit Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt
K8P2M-S-M12
K8P2M-SW-M12

2 m, Stecker gerade

2 m, Stecker gewinkelt

420A 5VT 10VT

-13-

L/G-SR23  L/G-SA23 L/G-KA02*

S1

2000 2500 3000

G WCAN ~ WCANP SSI CAN PRO CAT

L/G-KR02* = SSI-SR23 ~ SSI-KROT = SSI-KRO5

S2 S3 COR M4 RI IP67 CcpP ICP T120

MGG1 Haftmagnet

SV1-XXXX Seilverlangerung (150 mm bis 4995 mm)
SV2-XXXX Seilverlangerung (5000 mm bis 19995 mm)
SV3-XXXX Seilverlangerung (20000 mm bis 40000 mm)

Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt
D4-G-M12-S
D4-W-M12-S

Gegenstecker M12 gerade
Gegenstecker M12 gewinkelt

Verbindungskabel Squeezer zu Sensor

K4P1,5M-SB-M12 1,5 m, geschirmt, 4-polig, analog Ausgang

Kabel mit Gegenstecker M23, 12-polig, geschirmt
K8P2M-S-M23
K8P5M-S-M23
K8P10M-S-M23

2 m, Stecker gerade
5 m, Stecker gerade

10 m, Stecker gerade

Gegenstecker M23, 12-polig, geschirmt

CONO012-S Gegenstecker M23 gerade, Metallgehduse

Verbindungskabel Squeezer zu Sensor mit WCANP

K48P03M-SB-M12 0,3 m, geschirmt, 8-polig auf 4-polig

Adapterkabel fiir WCANP an CAN-Bus

K58P03M-SB-M12 0,3 m, geschirmt, 8-polig auf 5-polig

NET

KVBH

T40



Kabel mit Gegenstecker M23, 12-polig, geschirmt
K12P02M-S-M23-SSI 2 m, Stecker gerade
K12P05M-S-M23-SSI 5 m, Stecker gerade
K12P10M-S-M23-SSI
K12P15M-S-M23-SSI

10 m, Stecker gerade

15 m, Stecker gerade

Kabel mit Gegenstecker M12, 5-polig, geschirmt
K5P2M-B-M12-CAN
K5P2M-SB-M12-CAN
K5P2M-S-M12-CAN

2 m, Buchse M12, 5-polig, offenes Ende
2 m, Stecker M12, 5-polig, Buchse M12
2 m, Stecker M12, 5-polig, offenes Ende

Kabel mit Gegenstecker M12, 5-polig, geschirmt
K5P2M-B-M12-PROF 2 m, Buchse M12, 5-polig, offenes Ende
K5P2M-SB-M12-PROF 2 m, Stecker M12, 5-polig, Buchse M12

K5P2M-S-M12-PROF 2 m, Stecker M12, 5-polig, offenes Ende

Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt
K4P2M-S-M12-CAT
K4P5M-S-M12-CAT
K4P10M-S-M12-CAT

2 m, Stecker M12, 4-polig, offenes Ende
5 m, Stecker M12, 4-polig, offenes Ende
10 m, Stecker M12, 4-polig, offenes Ende

-14 -

Gegenstecker M23, 12-polig, geschirmt

CONO012-S

Sonstiges
M12-PROF-AW

Gegenstecker M23 gerade, Metallgehause

Abschlusswiderstand

Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt

K4P2M-SS-M12-CAT
K4P5M-SS-M12-CAT

2 m, beidseitig Stecker M12, 4-polig
5 m, beidseitig Stecker M12, 4-polig

K4P10M-SS-M12-CAT 10 m, beidseitig Stecker M12, 4-polig

Bitte beachten Sie, dass fiir die Sensorversorgung zusatzlich ein Kabel entsprechend zu den Kabeln aus der Liste ,Zubehdr Analogausgang” benétigt wird.

Diese Daten konnen jederzeit ohne Vorankiindigung geéndert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

n 052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch


mailto:info%40waycon.de%20?subject=
https://www.waycon.de

TRANSMETRA

Messtechnik mit KnowHow.

SEILZUGSENSOR

Serie SX120

Key-Features:

Inhalt: - Messbereiche von 3125 bis 5000 mm
- Analogausgang: Potentiometer, 0...10 V, 4...20 mA

Einleitung 2 - teachbare Ausgdinge: 0...5V,0...10 'V,
Technische Daten Analog 3 zusditzlich mit Open-Collector Schaltausgang
Technische Daten Inkremental o - Digital Ausgang Inkremental: RS422 (TTL), Gegentakt
Technische Daten Digital WCAN wee5 - Digital Ausgang Absolut: CANopen, SSI, Profibus,
Technische Daten Digital .6 EtherCAT, Profinet
Technische Zeichnung w7 - Linearitdt bis zu £0,02% des Messbereichs
Optionen 8 - Schutzklasse bis IP67
Zubehor ..10 - Temperaturbereich -20...+85 °C
Bestellcode .11 (optional -40 °C oder +120 °C)

- Hohe Dynamik

- Hohe Storfestigkeit

- Kundenspezifische Bauformen

19.06.18



WayCon Positionsmesstechnik GmbH ist Hersteller hochwertiger Seilzugwegaufnehmer fiir den
industriellen Einsatz. Diese Sensortechnik bietet mit ihrer kleinen Baugré e, geringer Montagezeit
und zahlreichen wahlbaren Ausgangsformen eine kosteneffiziente und flexible Lésung fir
vielfdltige Industrieapplikationen. Die hochdynamischen Sensoren erfassen prézise schnelle
Bewegungsablaufe und hohe Beschleunigungen des Messobjektes. Der robuste Aufbau und die
hohe Qualitdt dieser Wegaufnehmer ermdglichen den Einsatz in harter Industrieumgebung.
Spezialgerdate mit einer kundenseitigen Vor-Ort-Encodermontage sowie angepasste
Gehdusevarianten sind erhaltlich.

Sensorprinzip:

Kernbestandteil eines Seilzugsensors ist ein hochflexibles Stahlseil, das einlagig auf eine
ultraleichte Seiltrommel gewickelt ist. Diese Trommel ist tiber eine vorgespannte Triebfeder mit
dem Sensorgehduse verbunden. Das aus dem Sensor herausragende Ende des Messseils wird mit
dem Messobjekt verbunden. Andert sich der Abstand zwischen Sensor und Messobjekt, so wird
das Messseil gegen die Federkraft aus dem Sensor herausgezogen und von der Trommel abgerollt.
Die Achse der Trommel ist fest mit einem Potentiometer (fiir analoge Ausgangssignale), oder
mit einem Encoder (fir digitale Ausgangssignale) verbunden. Dreht sich die Seiltrommel durch
eine Abstandsverdanderung des Messobjektes, so dreht sich die Messeinheit des Potentiometers,
bzw. des Encoders proportional dazu. Die Aufgabe des Potentiometers, bzw. des Encoders ist
die mechanische Bewegung in ein proportionales elektrisches Signal umzuwandeln und es
auszugeben.

einfache Seilbefestigung mit Seilclip — ()

g

kugelgelagerter Drallfanger

Edelstahl-Messseil

Gleitlagerfiihrung

eloxiertes Aluminiumgehduse

dynamischer Federantrieb
im PA6-Gehduse fur hochste
Verfahrgeschwindigkeiten

Tl rh SERNADTAN AsYen
To nek wh, cathe Srap DRck

Beispiel SX50

Messseil

Seiltrommel Triebfeder

Drehwelle ' e
. =

Sensorelement

Messumformer:
um ein analoges Ausgangssignal
zu erhalten, z. B.0..10V

flexible Sensorleitung

M12-Sensorstecksystem
oder Kabelausgang

wasserdichte Gehduseausfiihrung
IP65 und IP67

hochste Linearitat

2-fach kugelgelagert

schnelle Befestigungsméglichkeit

« Seil nicht schnappen lassen. Das frei in den Sensor zuriicklaufende Seil kann zu Verletzungen fihren (Peitscheneffekt) und das Gerat kann

beschadigt werden. Vorsicht beim Aushdangen und Zurtickfiihren des Seiles in den Sensor.
« Ziehen Sie niemals den Sensor Uber den spezifizierten Messbereich aus.

« Versuchen Sie nicht, das Geréat zu 6ffnen. Die hohe gespeicherte Energie der Antriebsfeder kann bei falscher Handhabung zu Verletzungen

fuhren.
« Beriihren Sie nicht das bewegte Seil wahrend dem Betrieb.

« Vermeiden Sie, das Seil liber Kanten oder Ecken zu fiihren. Verwenden Sie bei Bedarf die Umlenkrolle.
« Betreiben Sie den Sensor nicht, falls sich Knicke oder Beschdadigungen im Messseil befinden. Ein Rei3en des Seiles kann zu Verletzungen oder

Beschadigung des Sensors flihren.



Messbereich * [mm] 3125 4000 5000
Linearitat [%] +0,1

verbesserte Linearitat (optional) [%] +0,05 -

Auflésung siehe Ausgangsarten

Sensorelement Hybridleitplastik-Potentiometer

Anschluss M12-Steckerausgang oder axialer Kabelausgang (TPE Kabel), Standardlange 2 m
Schutzklasse IP65, optional IP67

Feuchte max. 90 % relativ, nicht kondensierend

Temperatur siehe Ausgangsarten

Mechanische Kenndaten Auszugskraft, maximale Geschwindigkeit und Beschleunigung siehe ,Mechanische Kenndaten”
Gewicht [g] 1300 bis 1600, je nach Messbereich

Gehause Aluminium, eloxiert, Federgehduse PA6

* weitere Messbereiche auf Anfrage

Ausgang

Versorgung

empfohlener Schleiferstrom
max. Stromaufnahme

max. Leistungsaufnahme

Ausgangsstrom
Dynamik
Auflésung
Rauschen

Verpolschutz

kurzschlussfest
Arbeitstemperatur

Temperaturkoeffizient

Elektromagnetische
Vertraglichkeit

Schaltbild

Potentiometer 1 kQ

1kQ

max. 30V
<TuA

Spannung 0...10V

0..10V, galvanisch getrennt,

4-Leiter

22,5 mA (unbelastet)

max. 10 mA, min. Last 10 kQ

<3 msvon0..100 % und

100...0 %

Strom 4...20 mA

4.20 mA, 2-Leiter

12..30VDC

max. 50 mA im Fehlerfall

<1 msvon0..100 % und
100...0 %

theoretisch unendlich, begrenzt durch das Rauschen

abhangig von der
Versorgungsspannung

-20...+85 °C/ optional:
-40...+85 °C oder -20...+120 °C

+0,0025 %/K

Schleifer

3 mVss typisch, max. 37 mVss

0,03 mAss =6 mVss an 200 Q

ja, unendlich

ja, dauerkurzschlussfest -

-20...+85 °C / optional: -40...+85 °C

0,0037 %/K 0,0079 %/K
gemal EN 61326-1:2013
GND
Signal  Signal
V + GND V+  Signal
A 4
Vv
A
V+ V+
+1 +
| —

Spannung 0...5V, 0...10 V
(teachbar bis 50% MB)

0..5V,0..10V, 3-Leiter

8..35VDC

150 mW

max. 10 mA, min. Last 1 kQ
1ms
TmV

3 mVss typisch, max. 37 mVss

ja, dauerkurzschlussfest

0,0016 %/K

Signal
V+

MFL
GND

YY

V+
t1
11

MFL = Multifunktionsleitung
fur das Teachen mit Squeezer



Messbereich * [mm]
Linearitat [%]
verbesserte Linearitat (optional) [%]
wahlbare Auflosung [Pulse/mm]
Z-Puls Abstand [mm]
Sensorelement
Ausgangssignal
Anschluss
Schutzklasse
Feuchte
Temperatur [°C]
Mechanische Kenndaten
Gewicht [9]
Gehéuse

* weitere Messbereiche auf Anfrage
Versorgung V+ [VDC]
Stromaufnahme ohne Last [mA]
Last / Kanal [mA]
Impulsfrequenz [kHZ]
Signalpegel high vl
Signalpegel low [V]

elektrische Folgeschaltung

Ausgangssignal

Die Pulse A und B sind 90° phasenverschoben (Richtungsdetektion). Der Z-Puls wird

einmal pro Umdrehung ausgegeben.

Der Z-Puls-Abstand betragt 317,68 mm (= Umfang der Seilscheibe) und kann als

Referenzmarke verwendet werden.

3125

4000

+0,05 (messbereichsunabhangig)

5000

+0,02 (messbereichsunabhangig, nur bei Auflosung 6,3 Pulse/mm oder hoher)

0,3/3,1/6,3/15,7 (durch 4-fach Flankenauswertung kann die Auflésung um den Faktor 4 erhéht werden)

317,68

Inkremental Encoder mit optischer Code-Scheibe
A, Bund Z Puls (plus invertierte Pulse /A, /B und /Z)

M12- oder M23-Steckrausgang oder radialer Kabelausgang mit fest angebrachtem Kabel (Standardlange 2 m)

IP65, optional IP67
max. 90 % relativ, nicht kondensierend

-20..+85

Auszugskraft, maximale Geschwindigkeit und Beschleunigung siehe ,Mechanische Kenndaten”

1300 bis 1600, je nach Messbereich

Aluminium, eloxiert, Federgehduse PA6

Leitungstreiber L
RS422 (TTL-kompatibel)

5+5%

typisch 40, max. 90

max. £20
max. 300

min. 2,5

Gegentakt G
Push Pull (HTL)

8..30

typisch 40, max. 100

Geber
+5V
A
IA
oV

(Signaldarstellung ohne invertierte Signale; Zeitachse fiir Seilriicklauf)

max. 40
max. 200
min.V+-3
max. 0,5
Folgeschaltung Geber Folgeschaltung
r—-———=—=—=  =-=====-= A r—=———=—=—=
| +5V | |
I ' " A A |V+=8.30v
| Al |
iz ¢] | --4- iRLﬂ]
i A | i
+ + oV
: ov 1 ———-W-——— | 1
zoizee T |TTTTTTT * R=Ta T
1,90°% . 360° ]
] i |
1 1 1
T\ /
I
I
J
B
z Z-Puls mit AB
;49_()0.; UND-verknipft

Seil Iauft in Sensor zurlick



Messbereich *
Linearitat [%]
Auflosung

Sensorelement

Anschluss

Schutzklasse

Feuchte

Temperatur

Mechanische Kenndaten

Gewicht [g]
Gehduse

* weitere Messbereiche auf Anfrage

CAN-Spezifikation
Kommunikationsprofil
Gerateprofil

Error Control

Node ID

PDO

PDO Modes
Ubertragungsrate
Bus-Anschluss

Integrierter Bus-
Abschlusswiderstand

Bus, galvanische Trennung
Spannungsversorgung [VDC]
Stromaufnahme

Messrate

Wiederholgenauigkeit [%]
Elektrischer Schutz

Arbeitstemperatur [°C]
Temperaturkoeffizient [%/K]

EMV

[mm]

3125 4000
+0,1

0,002 % des Messbereichs

5000

Potentiometer
axialer 5-poliger M12 Stecker (WCAN) bzw. 8-poliger M12 Stecker (WCANP)
IP65, optional IP67
max. 90 % relativ, nicht kondensierend
siehe, Elektrische Daten” unten
Auszugskraft, maximale Geschwindigkeit und Beschleunigung siehe ,Mechanische Kenndaten”

1300 bis 1600, je nach Messbereich

Aluminium, eloxiert, Federgehduse PA6

Full CAN 2.0B (1S011898)

CANopen CiA 301V 4.2.0

Encoder, absolute linear; CiA 406 V 3.2.0

Producer Heartbeat, Emergency Message, Node Guarding

Default: 7, Einstellbar tiber SDO und Squeezer (offline Einstellung) *

1 xTPDO, static mapping

Event-triggered, Time-triggered, Sync-zyklisch, Sync-azyklisch

1 Mbps, 800, 500, 250, 125, 50, 20 kbps, Einstellbar Gber SDO und Squeezer (offline Einstellung) *
5-poliger M12 Stecker

120 Q zuschaltbar tiber SDO und tber Squeezer (offline Einstellung) *

Nein

8..30

Typisch 10 mA bei 24V, typisch 20 mA bei 12V

1 kHz mit 16 Bit Auflosung

+0,1 (entsprechend der Linearitat)

Verpolschutz

Standard: -20...+85 / optional: -40...+85

0,0014

DIN EN61326-1:2013, in Ubereinstimmung mit der Richtlinie 2014/30/EU

* Offline-Einstellung Gber Squeezer nur in Verbindung mit 8-poligem Stecker.
Weiter Informationen zur Offline-Einstellung finden Sie im Handbuch fiir CANopen.
Abmafle entsprechend der technische Zeichnung der analogen Versionen (siehe Seite 7)


https://www.waycon.de/fileadmin/seilzugsensoren/CANopen-Handbuch.pdf

Messbereich

Linearitat

Auflésung skalierbar (liber Software)

Auflésung Standard

Auflésung maximal

Sensorelement
Anschluss

Versorgung

Stromaufnahme (ohne Last, 24 VDC)

Schutzklasse
Feuchte

Temperatur

Mechanische Kenndaten

Gewicht

Gehduse

Spezielle Kabel nétig

Kennwerte zu der Schnittstelle SSI

Code

Ausgangstreiber

Zulassige Last/Kanal

Signalpegel

Auflésung

SS| Taktrate
Monoflop-Zeit
Datenaktualitat

Status und Parity bit

Ssl CANopen Profibus-DP EtherCAT Profinet
[mm] 3125 /4000 / 5000
[%] +0,05 (messbereichsunabhdngig)
nein ja
[Pulse/mm] 12,89 25,79
[Bit] 12 13
[Pulse/mm] - 206,3
[Bit] - 16
Multiturn-Absolut-Encoder mit optischer Code-Scheibe
siehe Bestellcode
[VDC] 10...30, mit Verpolschutz der Versorgungsspannung V+
[mA] max. 50 max. 100 max. 120 max. 200
IP65, optional IP67
max. 90 % relativ, nicht kondensierend
[°C] -20...4+80
Auszugskraft, maximale Geschwindigkeit und Beschleunigung siehe ,Mechanische Kenndaten”
[e]] ca. 1600
Aluminium, eloxiert, Federgehduse PA6
ja
Kennwerte zu der Schnittstelle CANopen (CAN)
Gray Code Binar
RS485 Transceiver-Typ Interface CAN High-Speed gemaf3 ISO11898, Basic- und Full-
max. £20 mA CAN, CAN Specification 2.0 B
HIGH: typ 3,8V Protokoll E;Mﬂopen Profil DS_406 \,/3'2 mit herstellerspezifischen
LOW: bei ILa“ —20mAtyp 13V ganzungen, LSS-Service DS305 V2.0
12 bit Baudrate 10..1000 k!oit/s (mit DIP-Schalter setzbar und tiber
Software einstellbar)
SIFAUIEEL g S L2 Knotenadresse 1...127 (mit Software konfigurierbar)

<Tous Terminierung

<1us abschaltbar

auf Anfrage Taster SET (Option)
LED

Kennwerte zu der Schnittstelle Profibus DP

Code

Interface

Protokoll

Baudrate
Gerateadresse

Terminierung
abschaltbar

Taster SET (Option)

LED

Binar

Profibus DP 2.0 Standard (DIN 19245 Part 3), RS485

Driver galvanisch getrennt Code
Profibus Encoder Profile V1.1 Class1 und Class2 mit Protokoll
herstellerspezifischen Ergdnzungen .
Modi
maximal 12 Mbit/s
Diagnose LED rot

1...127 (mit Drehschalter einstellbar)

mit DIP-Schalter einstellbar

Run LED griin

Nullen oder definierter Wert

leuchtet bei folgenden Féllen:

2 x Link LED gelb

Sensorfehler, Profibus Fehler

Kennwerte zu der Schnittstelle Profinet

Code
Protokoll
LED Link1/Link2

Ezturn Software
(im Lieferumfang
enthalten)

Binar
PROFINET 10

griin: Link ist aktiv / gelb: Datentransfer

Monitoring von zyklischen Daten (z.B. Position,
Geschwindigkeit)

Monitoring von azyklischen Daten (z.B. IMO,
Drehgeberparameter, Preset)

Setzen von Presetwerten

Firmware Update tber den Bus

mit DIP-Schalter setzbar und tGber Software
konfigurierbar

Nullen oder definierter Wert

leuchtet bei folgenden Féllen:
Sensorfehler, zu niedrige Spannung, Ubertemperatur

Kennwerte zu der Schnittstelle EtherCAT

Binar
EtherNet / EtherCAT
Freerun, Distributed Clock

LED leuchtet bei folgenden Fehlern: Sensorfehler
(interner Code, bzw. LED Fehler), zu niedrige
Spannung, Ubertemperatur

LED leuchtet bei folgenden Zustanden: Preop-, Safeop
und Op-State (EtherCAT-Status-Maschine)

LED leuchtet bei folgenden Zustanden (Port IN und
Port OUT): Link detected



Messbereich [mm]
3125
4000
5000
* mit Option IP67 auf 80 % reduziert

Auszugskraft F_ [N]
8
8
8

3‘ )
o
120
155
; < o
o o
120
155
Ausgang A
Kabel / Stecker axial, Kabel radial 54,5
Stecker radial 64,5

Auszugskraft F__ [N]
10
11

11,6

GeschwindigkeitV__ [m/s] *

140

19.7

19,7

o

Stecker/
connector
radial
Mi2

8s

Stecker/
connector
axial

10

10
10

Beschleunigung a
140
140
140

max

[m/s?] *



2 60
2 58
2 60

CANopen SSI Profibus, Profinet, EtherCAT

Option K1

/ Option S1

Standard-
Seilaustritt

Standardausrichtung
fiir Kabel / Stecker

,_'\ Option S3

Montage Seilaustritt Standard, Seilaustritt Seite oben (Option S1) Montage Seilaustritt Seite unten (S2), Seilaustritt Boden (S3)

Der Sensor kann mit Hilfe der Befestigungsplatte montiert werden | Bei Seilaustritt S2 und S3 verfligt der Sensor Uber eine gednderte
(siehe Zeichnung oben). Befestigungsplatte:

Durch Abschrauben der Befestigungsplatte stehen alternativ 2 x M4 1375
Gewindebohrungen fiir die Montage zur Verfligung:

30

(R / Option S3

)
"

o)

<
2x M4_||_ J\
Option S2

1223

L)
I

140
l
I

100

o2




Folgende Tabelle gibt eine Ubersicht tiber gdngige Optionen, mit denen die Sensoren ausgestattet werden kénnen. Bitte beachten Sie, dass
nicht alle Optionen miteinander kombinierbar sind. In den Bestellcodes finden Sie Angaben Uiber nicht kombinierbare Optionen.

Option

Gednderte Kabel- bzw.
Steckerorientierung
(NICHT bei Analogausgang)

Verbesserte Linearitat

Invertiertes Ausgangssignal
(nur fir Analogausgang)

Geanderter Seilaustritt
(siehe Zeichnung Seite 8)

Kunststoff-Messseil

Seilbefestigung mit M4-Gewinde

Seilbefestigung mit Ringose

Schutzklasse IP67

Korrosionsschutz

Erhohter Korrosionsschutz
(nur far Analogausgang)

Erweiterter Temperaturbereich hoch
(nur flr Potentiometerausgang 1R)

Erweiterter Temperaturbereich niedrig

(nur fir Analogausgang)

Bestellcode
K1, K2, K3

L02, LO5
IN

S1,52,S3

COR
M4

RI

IP67

cp

ICP

T120

T40

Beschreibung

Seilturm zeigt nach oben (siehe Zeichnung Seite 8):
Standard: Kabel- bzw. Steckerausgang nach unten
K1: Kabel- bzw. Steckerausgang nach rechts

K2: Kabel- bzw. Steckerausgang nach oben

K3: Kabel- bzw. Steckerausgang nach links

Verbesserte Linearitat 0,02 % (L02) bzw. 0,05 % (L0O5)

Das Analogsignal des Sensors ist mit Seilauszug 4 '
. - . . ) B 0V/20mAl_ _ _ _ _ _ _ _____ l__

standardmaBig ansteigend. Die Option IN invertiert N i

das Signal, d. h. das Sensorsignal fallt mit dem \\inveftieft |

Seilauszug. N |

\ |

N I

\
N\ |
N |
AN

\ I

N\ |

N I

N

Standard N |
0V/4mA \ JHub

- MB |

v Eingefahren «—— Ausgefahren,

S1: Seilaustritt Seite oben
S2: Seilaustritt Seite unten (gednderte Bodenplatte siehe Seite 8)
S3: Seilaustritt Boden (geanderte Bodenplatte siehe Seite 8)

Kunststoff-Messseil aus abriebfestem und veredeltem Coramid

Drehbare (kugelgelagerte) Seilbefestigung mit M4-  Seilclip mit Drallfanger
Gewinde (Lange 22 mm). Ideal zur Befestigung an (Standard)

Durchgangsbohrungen oder M4-Sackgewinden. \

Optionale
M4-Befestigung

Das Ende des Messseils ist mit einer RingOse statt
mit einem Seilclip ausgestattet.
Innendurchmesser 20 mm

Nutzen Sie die Option IP67, falls der Sensor in einer feuchten Umgebung eingesetzt wird. Beachten
Sie, dass durch die spezielle Abdichtung eine leichte Hysterese im Ausgangssignal auftreten kann. Die
maximale Beschleunigung und Verfahrgeschwindigkeit reduziert sich auf ca. 80 % des spezifizierten
Wertes.

Beinhaltet ein V4A Messseil, Edelstahl-Kugellager und Option M4. Die Seilscheibe wird HARTCOAT®
beschichtet. Diese Beschichtung ist eine hartanodische Oxidation, die den Sensor mit einer
verschleiffesten, keramikdhnlichen Schicht vor Korrosion gegentiber aggressiven Medien wie z. B.
Salzwasser schiitzt.

Verschiedene Gehauseteile und die Seilscheibe des Sensors werden HARTCOAT® beschichtet.
Enthalt Optionen CP, IP67 und M4.

Gerdte mit Potentiometerausgang und Kabelausgang kénnen mit dieser Option von -20...+120 °C
betrieben werden.

Die Verwendung spezieller Komponenten erlaubt eine Betriebstemperatur von -40...+85 °C.
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Seilzugsensoren mit den analogen Ausgangsarten 5VT und 10VT werden mit einer teachbaren, internen Elektronik ausgestattet. Die sogenannte

VT-Elektronik digitalisiert die Schleiferspannung des Potentiometers. Die digitale Information wird in der Elektronik verarbeitet, zurtickgewandelt

und als analoges Ausgangssignal 0 bis 5V oder 0 bis 10 V ausgegeben.

Durch die Digitalisierung ergeben sich 2 Einstellméglichkeiten, durch die der Sensor mithilfe des Squeezers individuell konfiguriert werden

kann:

1. Teachen des Messbereichs. Nach erfolgreichem Teachen kann der Squeezer vom Sensor abgezogen werden und durch ein Standardkabel/
Stecker ersetzt werden.

2.Individuelles Setzen eines Schaltpunktes. Der lber den Squeezer individuell gesetzte Schaltpunkt open collector, wird Uber die
Multifunktionsleitung MFL ausgegeben.

V + +Us=8..35V >
Signal Signalausgang 0...10V

>

GND Ground >

MFL Schaltausgang (open collector) >

Eine ausfihrliche Beschreibung der Funktionen finden Sie in der separaten Bedienungsanleitung des SQUEEZERS.

Elektrischer Anschluss Squeezer

Pin 1 Pin 2 Stecker (zum Sensor) Kabelenden (zur Auswertung)
Zubehar: PIN 1 V+ BR V+
Verbindungskabel PIN 2 Signal Ws Signal
Sensor zu Squeezer: PIN 3 GND BL GND
KaP1,5M-58-M12 PIN 4 MFL SW NPN*
MFL = Multifunktionsleitung * Der Open Collector ist ein NPN

Pin 4 Pin 3

Schaltausgang

Umlenkrolle - UR2

Mit Hilfe der Umlenkrolle kann das Seil umgelenkt werden, um z. B. an schwer zuganglichen
Stellen messen zu kénnen oder um den Sensor vor Seilschrdgzug zu schiitzen. Es kdnnen nach
Belieben mehrere Rollen eingesetzt werden.

Material Ful3: Aluminium eloxiert
Material Seilscheibe: POM-C
Befestigung: mit 2 Stk. Zylinder- oder Senkkopfschrauben M6, stehende

oder liegende Befestigung mdglich. Kugellager mit
Tieftemperaturbefettung und RS-Dichtscheiben.
Temperaturbereich: -40...+80 °C

Seilverlangerung - SV, Seildurchmesser 0,5 mm
Zur Uberbriickung einer gréBeren Distanz vom Messobjekt zum Wegaufnehmer kann eine Seilverlingerung eingesetzt werden. Der Seilclip
bzw. Drallfanger darf nicht tGber die Umlenkrolle gefiihrt werden.

Bitte geben Sie die gewlinschte Lange bei Bestellung an. Die minimale Lénge betragt 150 mm.

SV1-XXXX: Seilverlangerung (150...4995 mm)
SV2-XXXX: Seilverlangerung (5000...19.995 mm)
SV3-XXXX: Seilverlangerung (20000...40.000 mm)

Haftmagnet - MGG1

Verwenden Sie den Haftmagneten, um das Seil an metallischen Objekten schnell und ohne Montagezeit
befestigen zu kénnen. Eine Gummierung sorgt fiir schonenden Kontakt (z. B. flr lackierte Flachen) und
verhindert ein Abrutschen bei Vibration. Der Magnet besteht aus einem Neodymkern fiir hohe Haftkraft
von 260 N. Der Haken erlaubt ein einfaches Einhdangen des Seilclips (Drallfanger).

Lange/ length [mm]



https://www.waycon.de/fileadmin/zubehoer/Bedienungsanleitung-Squeezer.pdf
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-11-

—-L1-01-01

Messbereich [mm]

3125/4000/ 5000 z.B.3125
Ausgangssignal

Potentiometer 1kQ 1R
Spannung 0..10V 10V
Spannung 0..5V (teachbar) 5VT
Spannung 0..10V (teachbar) 10VT
Strom 4..20 mA 420A
Anschluss

Steckerausgang M12, axial, 4-polig SA12
Steckerausgang M12, radial, 4-polig SR12
Kabelausgang, axial ' KA_
Ausfiihrung

Standard -
Sensor mit Optionen 0]

! Lange in m angeben (min. 2 m)
Beispiel: KA02 =2 m, KAO5=5m

Fettdruck: Standardtypen mit verkiirzten Lieferzeiten

-L1-01-01-01

SX120 —
Messbereich [mm]
3125 /4000 /5000 z.B.3125
Auflosung [Pulse/mm]
03/3,1/6,3/15,7 z.B.6,3
Ausgangssignal
Leitungstreiber RS422 (TTL) L
Gegentakt Push-Pull (HTL) G
Anschluss
Steckerausgang M23, radial, 12-polig SR23
Steckerausgang M23, axial, 12-polig SA23
Steckerausgang M12, radial, 8-polig SR12
Steckerausgang M12, axial, 8-polig SA12
Kabelausgang, radial ’ KR__
Kabelausgang, axial ’ KA_ _
Ausfiihrung
Standard -
Sensor mit Optionen 0}

'Lange in m angeben (min. 2 m)
Beispiel: KR02 =2 m, KRO5 =5m

Fettdruck: Standardtypen mit verkiirzten Lieferzeiten

Option Beschreibung
LO5 verbesserte Linearitat +£0,05 %
IN invertiertes Ausgangssignal
S1 Seilaustritt Seite oben
S2 Seilaustritt Seite unten
S3 Seilaustritt Boden
COR Kunstoff-Messseil aus Coramid
M4 M4-Seilbefestigung
RI Ring0se (statt Seilclip)
P67 Schutzklasse IP67
Ccp Korrosionsschutz
ICP erhohter Korrosionsschutz
T120 Temperaturbereich -20...+120 °C
T40 Temperaturbereich -40...+85 °C
Option nicht kombinierbar mit
LO5 MB 4000/5000, T40
COR T120
M4 CPICP
RI CPICP
P67 T120, ICP
CcpP M4, RI, T120
ICP M4, RI, IP67,T120
T120 10V, 5VT, 10VT, 420A, SA12, SR12, COR,
IP67, CP, ICP

T40 LO5
Option Beschreibung
K1 Kabel bzw. Stecker oben
K2 Kabel bzw. Stecker links
K3 Kabel bzw. Stecker unten
L02 verbesserte Linearitat +0,02 %
S1 Seilaustritt Seite oben
S2 Seilaustritt Seite unten
S3 Seilaustritt Boden
COR Kunstoff-Messseil aus Coramid
M4 M4-Seilbefestigung
RI Ringose (statt Seilclip)
P67 Schutzklasse IP67
CcpP Korrosionsschutz
Option nicht kombinierbar mit
L02 Auflésung 0,3/ 3,1
M4 (@
RI (@
Ccp M4, RI
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$X120 —

Messbereich [mm]
3125/4000 /5000 z.B. 4000
Ausgangssignal
CANopen WCAN
CANopen offline einstellbar via WCANP
Squeezer
Anschluss
Steckerausgang M12, axial, 5-polig SA12
Kabelausgang, axial 2 KA_ _
Ausfiihrung
Standard -
Sensor mit Optionen o}

' 8-polig in Kombination mit WCANP

2 Lange in m angeben (min. 2 m)
Beispiel: KAO2 =2 m, KAO5=5m

$X120 —

Messbereich [mm]
3125 /4000 /5000 z.B. 5000
Ausgangssignal
SsSl SSI
CANopen CAN
Profibus DP PRO
EtherCAT CAT
Profinet NET
Anschluss
Stecker M23, radial, 12-polig (SSI) SR23
Kabelausgang radial, 1 m, PVC (SSI) KRO1
Kabelausgang radial, 5 m, PVC (SSI) KRO5
Kabelverschraubung radial (CAN, PRO)' KVBH
Stecker 2 x M12, radial, 5-polig (CAN)' SR12
Stecker 3 x M12, radial, 5-polig (PRO)' SR12
Stecker 3 x M12, radial, 4-polig (CAT, NET)' SR12
Ausfiihrung
Standard -
Sensor mit Optionen O

" abnehmbare Bushaube mit Klemmkasten

Option Beschreibung
S1 Seilaustritt Seite oben
S2 Seilaustritt Seite unten
S3 Seilaustritt Boden
COR Kunstoff-Messseil aus Coramid
M4 M4-Seilbefestigung

RI Ring0se (statt Seilclip)
P67 Schutzklasse IP67
Ccp Korrosionsschutz
ICP erhohter Korrosionsschutz
T40 Temperaturbereich -40...+85 °C

Option nicht kombinierbar mit
M4 CPICP
RI CPICP

P67 ICP
CcpP M4, RI
ICP M4, R, IP67

Option Beschreibung
K1 Kabel bzw. Stecker oben
K2 Kabel bzw. Stecker links
K3 Kabel bzw. Stecker unten
S1 Seilaustritt Seite oben
S2 Seilaustritt Seite unten
S3 Seilaustritt Boden

COR Kunstoff-Messseil aus Coramid
M4 M4-Seilbefestigung
RI Ring0se (statt Seilclip)
P67 Schutzklasse IP67
Ccp Korrosionsschutz

Option nicht kombinierbar mit
M4 (@
RI (@
CcpP M4, RI




Messbereich 3125 4000 5000
Ausgangssignal 1R v 420A 5VT 10VT G WCAN  WCANP SSI CAN PRO CAT
Anschluss SA12 SR12 KA02* KR0O2*  L/G-SR23 L/G-SA23 L/G-KA02* L/G-KR02* SSI-SR23 = SSI-KRO1 = SSI-KRO5
Optionen K1 K2 K3 L02 LO5 IN S3 COR M4 RI IP67 CcP ICP T120
SQUEEZER2M Zubehor fiir VT und WCANP mit 2 m Kabel MGG1 Haftmagnet

SQUEEZER5M Zubehor fir VT und WCANP mit 5 m Kabel SV1-XXXX Seilverlangerung (150 mm bis 4995 mm)
SQUEEZER10M Zubehor fur VT und WCANP mit 10 m Kabel SV2-XXXX Seilverlangerung (5000 mm bis 19995 mm)
UR2 Umlenkrolle SV3-XXXX Seilverlangerung (20000 mm bis 40000 mm)

Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt
K4P2M-S-M12
K4P5M-S-M12
K4P10M-S-M12
K4P2M-SW-M12
K4P5M-SW-M12 5 m, Stecker gewinkelt
K4P10M-SW-M12 10 m, Stecker gewinkelt

2 m, Stecker gerade
5 m, Stecker gerade
10 m, Stecker gerade

2 m, Stecker gewinkelt

Kabel mit Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt
K8P2M-S-M12
K8P5M-S-M12
K8P10M-S-M12
K8P2M-SW-M12
K8P5M-SW-M12 5 m, Stecker gewinkelt
K8P10M-SW-M12 10 m, Stecker gewinkelt

2 m, Stecker gerade
5 m, Stecker gerade
10 m, Stecker gerade

2 m, Stecker gewinkelt

Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt
D8-G-M12-S
D8-W-M12-S

Gegenstecker M12 gerade
Gegenstecker M12 gewinkelt

Kabel fiir WCAN mit Gegenstecker M12, 5-polig, geschirmt
K5P2M-S-M12
K5P2M-SW-M12

2 m, Stecker gerade

2 m, Stecker gewinkelt

Kabel fiir WCANP mit Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt
K8P2M-S-M12
K8P2M-SW-M12

2 m, Stecker gerade

2 m, Stecker gewinkelt

Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt
D4-G-M12-S
D4-W-M12-S

Gegenstecker M12 gerade
Gegenstecker M12 gewinkelt

Verbindungskabel Squeezer zu Sensor

K4P1,5M-SB-M12 1,5 m, geschirmt, 4-polig, analog Ausgang

Kabel mit Gegenstecker M23, 12-polig, geschirmt
K8P2M-S-M23
K8P5M-S-M23
K8P10M-S-M23

2 m, Stecker gerade
5 m, Stecker gerade

10 m, Stecker gerade

Gegenstecker M23, 12-polig, geschirmt

CONO012-S Gegenstecker M23 gerade, Metallgehduse

Verbindungskabel Squeezer zu Sensor mit WCANP
K48P03M-SB-M12 0,3 m, geschirmt, 8-polig auf 4-polig

Adapterkabel fiir WCANP an CAN-Bus
K58P03M-SB-M12 0,3 m, geschirmt, 8-polig auf 5-polig

NET

KVBH

T40



Kabel mit Gegenstecker M23, 12-polig, geschirmt
K12P02M-S-M23-SSI 2 m, Stecker gerade
K12P05M-S-M23-SSI 5 m, Stecker gerade
K12P10M-S-M23-SSI
K12P15M-S-M23-SSI

10 m, Stecker gerade

15 m, Stecker gerade

Kabel mit Gegenstecker M12, 5-polig, geschirmt
K5P2M-B-M12-CAN
K5P2M-SB-M12-CAN
K5P2M-S-M12-CAN

2 m, Buchse M12, 5-polig, offenes Ende
2 m, Stecker M12, 5-polig, Buchse M12
2 m, Stecker M12, 5-polig, offenes Ende

Kabel mit Gegenstecker M12, 5-polig, geschirmt
K5P2M-B-M12-PROF 2 m, Buchse M12, 5-polig, offenes Ende
K5P2M-SB-M12-PROF 2 m, Stecker M12, 5-polig, Buchse M12

K5P2M-S-M12-PROF 2 m, Stecker M12, 5-polig, offenes Ende

Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt
K4P2M-S-M12-CAT
K4P5M-S-M12-CAT
K4P10M-S-M12-CAT

2 m, Stecker M12, 4-polig, offenes Ende
5 m, Stecker M12, 4-polig, offenes Ende
10 m, Stecker M12, 4-polig, offenes Ende

-14 -

Gegenstecker M23, 12-polig, geschirmt

CONO012-S

Sonstiges
M12-PROF-AW

Gegenstecker M23 gerade, Metallgehause

Abschlusswiderstand

Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt

K4P2M-SS-M12-CAT
K4P5M-SS-M12-CAT

2 m, beidseitig Stecker M12, 4-polig
5 m, beidseitig Stecker M12, 4-polig

K4P10M-SS-M12-CAT 10 m, beidseitig Stecker M12, 4-polig

Bitte beachten Sie, dass fiir die Sensorversorgung zusatzlich ein Kabel entsprechend zu den Kabeln aus der Liste ,Zubehdr Analogausgang” benétigt wird.

Diese Daten konnen jederzeit ohne Vorankiindigung geéndert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

n 052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch


mailto:info%40waycon.de%20?subject=
https://www.waycon.de

TRANSMETRA

Moo Messtechnik mit KnowHow.

SEILZUGSENSOR

Serie SX135 ab 10 m Messbereich

Key-Features:

Inhalt: - Messbereiche von 10 bis 42,5 m

- Analogausgang: Potentiometer, 0...10 V, 4...20 mA

- teachbare Ausgdnge: 0...5V, 0...10 V, zusdtzlich mit
Open-Collector Schaltausgang

- Inkrementalausgang: RS422 (TTL), Gegentakt (HTL)

- Digitalausgang Absolut: CANopen, SSI, Profibus,

Einleitung

Technische Daten Analog
Technische Daten Inkremental
Technische Daten Digital WCAN

SNGauAWN

Technische Daten Digital EtherCAT, Profinet
Technische Zeichnung - Linearitdt bis +0,02% des Messbereichs
Optionen - Schutzklasse bis IP67
Zubehor .11 - Temperaturbereich -20...+85°C (optional -40°C)
Bestellcode .12 - Hohe Dynamik

- Hohe Storfestigkeit

- Kundenspezifische Bauformen

21.06.18



WayCon Positionsmesstechnik GmbH ist Hersteller hochwertiger Seilzugwegaufnehmer fiir den Beispiel SX50
industriellen Einsatz. Diese Sensortechnik bietet mit ihrer kleinen Baugré e, geringer Montagezeit
und zahlreichen wahlbaren Ausgangsformen eine kosteneffiziente und flexible Lésung fir
vielfaltige Industrieapplikationen. Die hochdynamischen Sensoren erfassen prazise schnelle

Messseil
Bewegungsablaufe und hohe Beschleunigungen des Messobjektes. Der robuste Aufbau und die
hohe Qualitat dieser Wegaufnehmer ermdoglichen den Einsatz in harter Industrieumgebung.
Spezialgerdte mit einer kundenseitigen Vor-Ort-Encodermontage sowie angepasste Seiltrommel Triebfeder

Gehausevarianten sind erhaltlich.

Sensorprinzip: Drehwelle '
Kernbestandteil eines Seilzugsensors ist ein hochflexibles Stahlseil, das einlagig auf eine =

ultraleichte Seiltrommel gewickelt ist. Diese Trommel ist liber eine vorgespannte Triebfeder mit Sensorelement
dem Sensorgehduse verbunden. Das aus dem Sensor herausragende Ende des Messseils wird mit
dem Messobjekt verbunden. Andert sich der Abstand zwischen Sensor und Messobjekt, so wird
das Messseil gegen die Federkraft aus dem Sensor herausgezogen und von der Trommel abgerollt.
Die Achse der Trommel ist fest mit einem Potentiometer (fiir analoge Ausgangssignale), oder
mit einem Encoder (fir digitale Ausgangssignale) verbunden. Dreht sich die Seiltrommel durch
eine Abstandsverdanderung des Messobjektes, so dreht sich die Messeinheit des Potentiometers,

bzw. des Encoders proportional dazu. Die Aufgabe des Potentiometers, bzw. des Encoders ist Messumformer:
die mechanische Bewegung in ein proportionales elektrisches Signal umzuwandeln und es um ein analoges Ausgangssignal
auszugeben. zu erhalten, z. B.0..10V

einfache Seilbefestigung mit Seilclip
und kugelgelagertem Drallfanger

Gleitlagerfiihrung \- g
Edelstahl Messseil

M12-Stecker oder
Kabelausgang

gefiihrter Seilaustritt sorgt

fur das prazie Aufspulen des
/ Messseils auf die Trommel

Getriebezahnrader aus
Hochleistungskunststoff
und nitriergehartetem Stahl

wasserdichte _
Gehauseausfiihrung ———9

IP65 und IP67
dynamischer Federantrieb fir

hochste Verfahrgeschwindigkeit
optionaler Easy-Clamp- im PA6-Gehause
Mechanismus fiir einfache

Encodermontage vor Ort

eloxiertes
Aluminiumgehause

schnelle Befestigungsmoglichkeit
Uber Nutenstein oder Klemmwinkel

« Seil nicht schnappen lassen. Das frei in den Sensor zuriicklaufende Seil kann zu Verletzungen fihren (Peitscheneffekt) und das Gerat kann

beschadigt werden. Vorsicht beim Aushdangen und Zurtickfiihren des Seiles in den Sensor.
« Ziehen Sie niemals den Sensor Uber den spezifizierten Messbereich aus.

« Versuchen Sie nicht, das Geréat zu 6ffnen. Die hohe gespeicherte Energie der Antriebsfeder kann bei falscher Handhabung zu Verletzungen

fahren.
« Beriihren Sie nicht das bewegte Seil wahrend dem Betrieb.
« Vermeiden Sie, das Seil Giber Kanten oder Ecken zu fiihren. Verwenden Sie bei Bedarf die Umlenkrolle.

« Betreiben Sie den Sensor nicht, falls sich Knicke oder Beschdadigungen im Messseil befinden. Ein Rei3en des Seiles kann zu Verletzungen oder

Beschadigung des Sensors flihren.



Messbereich * [m] 10 12 15 20 25 30 35 40 42,5
Linearitat [%] +0,1
Auflosung siehe Elektrische Daten

Sensorelement
Anschluss

Schutzklasse

Feuchte

Temperatur
Mechanische Kenndaten
Gewicht

Gehéause

* weitere Messbereiche auf Anfrage

Hybridleitplastik-Potentiometer
M12-Steckerausgang oder axialer Kabelausgang (TPE Kabel), Standardlange 2 m
IP65, optional IP67
max. 90 % relativ, nicht kondensierend
siehe Elektrische Daten
Auszugskraft, maximale Geschwindigkeit und Beschleunigung siehe ,Mechanische Kenndaten”

[e]| 3200 bis 5000, je nach Messbereich

Aluminium, eloxiert, Federgehduse PA6

Spannung 0...5V, 0...10 V

Sl S S (teachbar bis 50% MB)

Potentiometer 1 kQ Spannung 0...10V

0..10V, galvanisch getrennt,

Ausgang 1kQ 4-Leiter 4..20 mA, 2-Leiter 0..5V,0..10V, 3-Leiter
Versorgung max. 30V 12..30VDC 8..35VDC
empfohlener Schleiferstrom <1pA -

max. Stromaufnahme - 22,5 mA (unbelastet) -

max. Leistungsaufnahme - - - 150 mW

Ausgangsstrom - max. 10 mA, min. Last 10 kQ max. 50 mA im Fehlerfall max. 10 mA, min. Last 1 kQ
Dynamik ) <3 msvon0..100 % und < 1msvon0..100 % und 1ms
y 100..0 % 100..0 %
Auflésung theoretisch unendlich, begrenzt durch das Rauschen 1mV
Rauschen abhangig von der 3 mVss typisch, max. 37 mVss 0,03 mAss =6 mVss an 200 Q 3 mVss typisch, max. 37 mVss

Verpolschutz

Versorgungsspannung

- ja, unendlich

kurzschlussfest
Arbeitstemperatur

Temperaturkoeffizient

Elektromagnetische
Vertrdglichkeit

Schaltbild

-20...+85 °C/ optional:
-40...+85 °C oder -20...+120 °C

ja, dauerkurzschlussfest - ja, dauerkurzschlussfest

-20...+85 °C/ optional: -40...+85 °C

+0,0025 %/K 0,0037 %/K 0,0079 %/K 0,0016 %/K
- gemal EN 61326-1:2013
GND
Schleifer Signal  Signal Signal  MFL
v+ GND V+  Signal v+ GND
Y Y YY
<
v Y
A
+V + V+ V+ V+
I +1 + +
| I 4' I I

MFL = Multifunktionsleitung
fur das Teachen mit Squeezer



Messbereich * [m] 10 12 15 20 25 30 35 40 42,5
Linearitat [%] +0,05 (messbereichsunabhangig)

verbesserte Linearitat (optional) [%] +0,02 (messbereichsunabhangig, nur bei Auflésung 6 Pulse/mm oder hoher)

wahlbare Aufldsung [Pulse/mm] 0,3/3/6/ 15 (durch 4-fach Flankenauswertung kann die Auflésung um den Faktor 4 erhéht werden)
Z-Puls Abstand [mm] 333,33

Sensorelement Inkremental Encoder mit optischer Code-Scheibe

Ausgangssignal A, Bund Z Puls (plus invertierte Pulse /A, /B und /Z)

Anschluss M12- oder M23-Steckrausgang oder radialer Kabelausgang mit fest angebrachtem Kabel (Standardlange 2 m)
Schutzklasse IP65, optional IP67

Feuchte max. 90 % relativ, nicht kondensierend

Temperatur [°C] -20...+85

Mechanische Kenndaten Auszugskraft, maximale Geschwindigkeit und Beschleunigung siehe ,Mechanische Kenndaten”
Gewicht [g] 3200 bis 5000, je nach Messbereich

Gehause Aluminium, eloxiert, Federgehduse PA6

* weitere Messbereiche auf Anfrage

Leitungstreiber L Gegentakt G
RS422 (TTL-kompatibel) Push Pull (HTL)
Versorgung V+ [VDC] 5,+5% 8..30
Stromaufnahme ohne Last [mA] typisch 40, max. 90 typisch 40, max. 100
Last / Kanal [mA] max. £20 max. 40
Impulsfrequenz [kHZ] max. 300 max. 200
Signalpegel high [Vl min. 2,5 min.V+-3
Signalpegel low [V] max. 0,5
Geber Folgeschaltung Geber Folgeschaltung

elektrische Folgeschaltung

Ausgangssignal 1,90°% . 360° '

Die Pulse A und B sind 90° phasenverschoben (Richtungsdetektion). Der Z-Puls wird r_" | !

einmal pro Umdrehung ausgegeben. _}/_E_\_}/ /

Der Z-Puls-Abstand betragt 333,33 mm (= Umfang der Seilscheibe) und kann als '

Referenzmarke verwendet werden. B y

(Signaldarstellung ohne invertierte Signale; Zeitachse fiir Seilrticklauf) z / \ Z-Puls mit AB
M55 UND-verkniipft

Seil Iauft in Sensor zurlick



Messbereich *
Linearitat
Auflosung
Sensorelement
Anschluss
Schutzklasse
Feuchte
Temperatur
Mechanische Kenndaten
Gewicht
Gehause

* weitere Messbereiche auf Anfrage

CAN-Spezifikation
Kommunikationsprofil
Gerateprofil

Error Control

Node ID

PDO

PDO Modes
Ubertragungsrate
Bus-Anschluss

Integrierter Bus-
Abschlusswiderstand

Bus, galvanische Trennung
Spannungsversorgung
Stromaufnahme

Messrate
Wiederholgenauigkeit
Elektrischer Schutz
Arbeitstemperatur
Temperaturkoeffizient
EMV

[m]
[%]

[VDC]

[%]

r°c
[%/K]

10 12 15 20 25 30 35 40 42,5
+0,1
0,002 % des Messbereichs
Potentiometer
axialer 5-poliger M12 Stecker (WCAN) bzw. 8-poliger M12 Stecker (WCANP)
IP65, optional IP67
max. 90 % relativ, nicht kondensierend
siehe ,Elektrische Daten” unten
Auszugskraft, maximale Geschwindigkeit und Beschleunigung siehe ,Mechanische Kenndaten”

3200 bis 5000, je nach Messbereich

Aluminium, eloxiert, Federgehduse PA6

Full CAN 2.0B (1S011898)

CANopen CiA 301V 4.2.0

Encoder, absolute linear; CiA 406 V 3.2.0

Producer Heartbeat, Emergency Message, Node Guarding

Default: 7, Einstellbar tiber SDO und Squeezer (offline Einstellung) *

1 xTPDO, static mapping

Event-triggered, Time-triggered, Sync-zyklisch, Sync-azyklisch

1 Mbps, 800, 500, 250, 125, 50, 20 kbps, Einstellbar Gber SDO und Squeezer (offline Einstellung) *
5-poliger M12 Stecker

120 Q zuschaltbar tiber SDO und tber Squeezer (offline Einstellung) *

Nein

8..30

Typisch 10 mA bei 24V, typisch 20 mA bei 12V

1 kHz mit 16 Bit Auflosung

+0,1 (entsprechend der Linearitat)

Verpolschutz

Standard: -20...+85 / optional: -40...+85

0,0014

DIN EN61326-1:2013, in Ubereinstimmung mit der Richtlinie 2014/30/EU

* Offline-Einstellung Gber Squeezer nur in Verbindung mit 8-poligem Stecker.
Weiter Informationen zur Offline-Einstellung finden Sie im Handbuch fiir CANopen.
Abmafe entsprechend der technische Zeichnung der analogen Versionen (siehe Seite 9)


https://www.waycon.de/fileadmin/seilzugsensoren/CANopen-Handbuch.pdf

Messbereich

Linearitat

Auflésung skalierbar (liber Software)

Auflésung Standard

Auflésung maximal

Sensorelement
Anschluss

Versorgung

Stromaufnahme (ohne Last, 24 VDC)

Schutzklasse
Feuchte

Temperatur

Mechanische Kenndaten

Gewicht

Gehduse

Spezielle Kabel nétig

Kennwerte zu der Schnittstelle SSI

Code

Ausgangstreiber

Zulassige Last/Kanal

Signalpegel

Auflésung

SS| Taktrate
Monoflop-Zeit
Datenaktualitat

Status und Parity bit

Ssl CANopen Profibus-DP EtherCAT Profinet
[m] 10/12/15/20/25/30/35/40/42,5
[%] +0,05 (messbereichsunabhdngig)
nein ja
[Pulse/mm] 24,58 24,58
[Bit] 12 13
[Pulse/mm] - 196,61
[Bit] - 16
Multiturn-Absolut-Encoder mit optischer Code-Scheibe
siehe Bestellcode
[VDC] 10...30, mit Verpolschutz der Versorgungsspannung V+
[mA] max. 50 max. 100 max. 120 max. 200
IP65, optional IP67
max. 90 % relativ, nicht kondensierend
[°C] -20...4+80
Auszugskraft, maximale Geschwindigkeit und Beschleunigung siehe ,Mechanische Kenndaten”
[g] 3200 bis 5000, je nach Messbereich
Aluminium, eloxiert, Federgehduse PA6
ja
Kennwerte zu der Schnittstelle CANopen (CAN)
Gray Code Binar
RS485 Transceiver-Typ Interface CAN High-Speed gemaf3 ISO11898, Basic- und Full-
max. £20 mA CAN, CAN Specification 2.0 B
HIGH: typ 3,8V Protokoll E;Mﬂopen Profil DS_406 \,/3'2 mit herstellerspezifischen
LOW: bei ILa“ —20mAtyp 13V ganzungen, LSS-Service DS305 V2.0
12 bit Baudrate 10..1000 k!oit/s (mit DIP-Schalter setzbar und tiber
Software einstellbar)
SIFAUIEEL g S L2 Knotenadresse 1...127 (mit Software konfigurierbar)

<Tous Terminierung

<1us abschaltbar

auf Anfrage Taster SET (Option)
LED

Kennwerte zu der Schnittstelle Profibus DP

Code

Interface

Protokoll

Baudrate
Gerateadresse

Terminierung
abschaltbar

Taster SET (Option)

LED

Binar

Profibus DP 2.0 Standard (DIN 19245 Part 3), RS485

Driver galvanisch getrennt Code
Profibus Encoder Profile V1.1 Class1 und Class2 mit Protokoll
herstellerspezifischen Ergdnzungen .
Modi
maximal 12 Mbit/s
Diagnose LED rot

1...127 (mit Drehschalter einstellbar)

mit DIP-Schalter einstellbar

Run LED griin

Nullen oder definierter Wert

leuchtet bei folgenden Féllen:

2 x Link LED gelb

Sensorfehler, Profibus Fehler

Kennwerte zu der Schnittstelle Profinet

Code
Protokoll
LED Link1/Link2

Ezturn Software
(im Lieferumfang
enthalten)

Binar
PROFINET 10

griin: Link ist aktiv / gelb: Datentransfer

Monitoring von zyklischen Daten (z.B. Position,
Geschwindigkeit)

Monitoring von azyklischen Daten (z.B. IMO,
Drehgeberparameter, Preset)

Setzen von Presetwerten

Firmware Update tber den Bus

mit DIP-Schalter setzbar und tGber Software
konfigurierbar

Nullen oder definierter Wert

leuchtet bei folgenden Féllen:
Sensorfehler, zu niedrige Spannung, Ubertemperatur

Kennwerte zu der Schnittstelle EtherCAT

Binar
EtherNet / EtherCAT
Freerun, Distributed Clock

LED leuchtet bei folgenden Fehlern: Sensorfehler
(interner Code, bzw. LED Fehler), zu niedrige
Spannung, Ubertemperatur

LED leuchtet bei folgenden Zustanden: Preop-, Safeop
und Op-State (EtherCAT-Status-Maschine)

LED leuchtet bei folgenden Zustanden (Port IN und
Port OUT): Link detected



Messbereich [m] Auszugskraft F_, [N] Auszugskraft F__ [N] GeschwindigkeitV__ [m/s]* Beschleunigunga__ [m/s*] *
10 4.8 7.2 6 80
12 4.8 7.2 6 80
15 6,8 11,2 6 80
20 6,4 9.2 5 60
25 7,8 114 5 60
30 6,4 9,6 5 60
35 74 11,6 5 60
40 54 9 5 60
42,5 54 9 5 60

* mit Option IP67 auf 60 % reduziert

1 Y,
ﬁ beweglicher Seilaustritt

ca. 213

135

135

@ 50,5

Messbereich [m] Buchstabe Lange
10/12 A 137
15/20 B 160
25/30 C 213
35/40/42,5 D 236

Position Seilaustritt bei... 10m 12m 15m 20m 25m 30m 35m 40m 42,5m
... Messbereichsbeginn (X) 33 36 41 48 56 63 71 78 82
... Messbereichsende (Y) 18 18 18 18 18 18 18 18 18



100 *

3 plugge
50 plugged

* Ab einem Messbereich von 30 m und bei radialem Steckerausgang betragt die Encoderlange 120 mm statt 100 mm.

8
S|
Ausgang A -
Stecker/ Stecker/ Stecker/ Stecker/ Kabel/ Kabel/
i ) . cable cable
dial ial dial ial dial dal
Kabel axial / radial, Stecker axial 54,3 radia il radia il radial axial
Stecker radial 64,3

64,5

49,5

CANopen SSli Profibus, Profinet, EtherCAT



1. Uber Nuten in Sensorgehiuse

Die mitgelieferten Nutensteine lassen sich leicht in die
Nuten im Sensorgehduse einschwenken und besitzen ein
Mé6-Gewinde.

Im Lieferumfang sind bis 20 m Messbereich zwei
Nutensteine und ab 25 m vier Nutensteine enthalten.

2. Uber Klemmwinkel
Die Klemmwinkel besitzen eine Bohrung fir M6-
Schrauben, tiber die sie am Untergrund befestigt werden.

Im Lieferumfang sind bis 20 m Messbereich zwei
Klemmwinkel und ab 25 m vier Klemmwinkel enthalten.

Hinweis:

Sensornut, Klemmwinkel und Nutensteine sind
kompatibel zum Aluminiumprofilesystem der Firma item
Industrietechnik GmbH.

Nutposition

15

15

15

15

Befestigung liber Klemmwinkel
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Folgende Tabelle gibt eine Ubersicht tiber gdngige Optionen, mit denen die Sensoren ausgestattet werden kénnen. Bitte beachten Sie, dass
nicht alle Optionen miteinander kombinierbar sind. In den Bestellcodes finden Sie Angaben Uiber nicht kombinierbare Optionen.

Option Bestellcode
Geadnderte Kabel- bzw. K1, K2, K3
Steckerorientierung

(NICHT bei Analogausgang)

Verbesserte Linearitat L02
Invertiertes Ausgangssignal IN
(nur fur Analogausgang)

Seilbefestigung mit M4-Gewinde M4
Seilbefestigung mit Ringdse RI
Schutzklasse IP67 P67
Korrosionsschutz CcpP
Erhohter Korrosionsschutz ICP
(nur far Analogausgang)

Erweiterter Temperaturbereich niedrig T40

(nur fur Analogausgang)

Beschreibung

Seilturm zeigt nach oben:

Standard: Kabel- bzw. Steckerausgang nach unten
K1: Kabel- bzw. Steckerausgang nach rechts

K2: Kabel- bzw. Steckerausgang nach oben

K3: Kabel- bzw. Steckerausgang nach links

Standard fiir
Kabel / Stecker

Verbesserte Linearitat auf 0,02 %

Das Analogsignal des Sensors ist mit Seilauszug 4 '

. . . ) ) ) 10V/20mA |
standardmaBig ansteigend. Die Option IN invertiert I i~

das Signal, d. h. das Sensorsignal fallt mit dem \\lnvertlert |

Seilauszug. N |

\ |

N I

N
\ |
N |
N

N |

\ |

N I

N

Standard |
0V/4mA N\ |Hub

h MB |

v Eingefahren «—— Ausgefahren,

Seilclip mit Drallfanger
(Standard)

=—@\'@f©

Drehbare (kugelgelagerte) Seilbefestigung mit M4-
Gewinde (Lange 22 mm). Ideal zur Befestigung an
Durchgangsbohrungen oder M4-Sackgewinden.

Optionale
M4-Befestigung

Das Ende des Messseils ist mit einer Ringdse statt
mit einem Seilclip ausgestattet.
Innendurchmesser 20 mm

Nutzen Sie die Option IP67, falls der Sensor in einer feuchten Umgebung eingesetzt wird. Beachten
Sie, dass durch die spezielle Abdichtung eine leichte Hysterese im Ausgangssignal auftreten kann. Die
maximale Beschleunigung und Verfahrgeschwindigkeit reduziert sich auf ca. 80 % des spezifizierten
Wertes.

Beinhaltet ein V4A Messseil, Edelstahl-Kugellager und Option M4. Die Seilscheibe wird HARTCOAT®
beschichtet. Diese Beschichtung ist eine hartanodische Oxidation, die den Sensor mit einer
verschleiffesten, keramikdhnlichen Schicht vor Korrosion gegeniiber aggressiven Medien wie z. B.
Salzwasser schiitzt.

Verschiedene Gehauseteile und die Seilscheibe des Sensors werden HARTCOAT® beschichtet.
Enthalt Optionen CP, IP67 und M4.

Die Verwendung spezieller Komponenten erlaubt eine Betriebstemperatur von -40...+85 °C.
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Seilzugsensoren mit den analogen Ausgangsarten 5VT und 10VT werden mit einer teachbaren, internen Elektronik ausgestattet. Die sogenannte

VT-Elektronik digitalisiert die Schleiferspannung des Potentiometers. Die digitale Information wird in der Elektronik verarbeitet, zurtickgewandelt

und als analoges Ausgangssignal 0 bis 5V oder 0 bis 10 V ausgegeben.

Durch die Digitalisierung ergeben sich 2 Einstellméglichkeiten, durch die der Sensor mithilfe des Squeezers individuell konfiguriert werden

kann:

1. Teachen des Messbereichs. Nach erfolgreichem Teachen kann der Squeezer vom Sensor abgezogen werden und durch ein Standardkabel/
Stecker ersetzt werden.

2.Individuelles Setzen eines Schaltpunktes. Der lber den Squeezer individuell gesetzte Schaltpunkt open collector, wird Uber die
Multifunktionsleitung MFL ausgegeben.

V + +Us=8..35V >
Signal Signalausgang 0...10V

>

GND Ground >

MFL Schaltausgang (open collector) >

Eine ausfihrliche Beschreibung der Funktionen finden Sie in der separaten Bedienungsanleitung des SQUEEZERS.

Elektrischer Anschluss Squeezer

Pin 1 Pin 2 Stecker (zum Sensor) Kabelenden (zur Auswertung)
Zubehar: PIN 1 V+ BR V+
Verbindungskabel PIN 2 Signal Ws Signal
Sensor zu Squeezer: PIN 3 GND BL GND
KaP1,5M-58-M12 PIN 4 MFL SW NPN*
MFL = Multifunktionsleitung * Der Open Collector ist ein NPN

Pin 4 Pin 3

Schaltausgang

Umlenkrolle - UR2

Mit Hilfe der Umlenkrolle kann das Seil umgelenkt werden, um z. B. an schwer zuganglichen
Stellen messen zu kénnen oder um den Sensor vor Seilschrdgzug zu schiitzen. Es kdnnen nach
Belieben mehrere Rollen eingesetzt werden.

Material Ful3: Aluminium eloxiert
Material Seilscheibe: POM-C
Befestigung: mit 2 Stk. Zylinder- oder Senkkopfschrauben M6, stehende

oder liegende Befestigung mdglich. Kugellager mit
Tieftemperaturbefettung und RS-Dichtscheiben.
Temperaturbereich: -40...+80 °C

Seilverlangerung - SV, Seildurchmesser 0,5 mm
Zur Uberbriickung einer gréBeren Distanz vom Messobjekt zum Wegaufnehmer kann eine Seilverlingerung eingesetzt werden. Der Seilclip
bzw. Drallfanger darf nicht tGber die Umlenkrolle gefiihrt werden.

Bitte geben Sie die gewlinschte Lange bei Bestellung an. Die minimale Lénge betragt 150 mm.

SV1-XXXX: Seilverlangerung (150...4995 mm)
SV2-XXXX: Seilverlangerung (5000...19.995 mm)
SV3-XXXX: Seilverlangerung (20000...40.000 mm)

Haftmagnet - MGG1

Verwenden Sie den Haftmagneten, um das Seil an metallischen Objekten schnell und ohne Montagezeit
befestigen zu kénnen. Eine Gummierung sorgt fiir schonenden Kontakt (z. B. flr lackierte Flachen) und
verhindert ein Abrutschen bei Vibration. Der Magnet besteht aus einem Neodymkern fiir hohe Haftkraft
von 260 N. Der Haken erlaubt ein einfaches Einhdangen des Seilclips (Drallfanger).

Lange/ length [mm]



https://www.waycon.de/fileadmin/zubehoer/Bedienungsanleitung-Squeezer.pdf

S$X135 —
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—-L1-01-01

Messbereich [m]
10/12/15/20/25/30/35/40/42,5 z.B.10
Ausgangssignal

Potentiometer 1kQ 1R
Spannung 0..10V 10V
Spannung 0..5V (teachbar) 5VT
Spannung 0..10V (teachbar) 10VT
Strom 4..20 mA 420A
Anschluss

Steckerausgang M12, axial, 4-polig SA12
Steckerausgang M12, radial, 4-polig SR12
Kabelausgang, axial ' KA_
Ausfiihrung

Standard -
Sensor mit Optionen 0]

! Lange in m angeben (min. 2 m)
Beispiel: KA02 =2 m, KAO5=5m

Fettdruck: Standardtypen mit verkiirzten Lieferzeiten

SX135 —
Messbereich [m]
10/12/15/20/25/30/35/40/42,5 z.B.10
Auflosung [Pulse/mm]
03/3/6/15 z.B.6
Ausgangssignal
Leitungstreiber RS422 (TTL) L
Gegentakt Push-Pull (HTL) G
Anschluss
Steckerausgang M23, radial, 12-polig SR23
Steckerausgang M23, axial, 12-polig SA23
Steckerausgang M12, radial, 8-polig SR12
Steckerausgang M12, axial, 8-polig SA12
Kabelausgang, radial ' KR_ _
Kabelausgang, axial ' KA_ _
Ausfiihrung
Standard -
Sensor mit Optionen o}

' Lange in m angeben (min. 2 m)
Beispiel: KR02 =2 m, KRO5 =5m

Fettdruck: Standardtypen mit verkiirzten Lieferzeiten

Option Beschreibung
IN invertiertes Ausgangssignal
M4 M4-Seilbefestigung
RI Ring0se (statt Seilclip)
P67 Schutzklasse IP67
CcpP Korrosionsschutz
ICP erhohter Korrosionsschutz
T40 Temperaturbereich -40...+85 °C
Option nicht kombinierbar mit
M4 CP,ICP
RI CP,ICP
P67 ICP
CcP M4, RI
ICP M4, RI, IP67
Option Beschreibung
K1 Kabel bzw. Stecker oben
K2 Kabel bzw. Stecker links
K3 Kabel bzw. Stecker unten
Lo2 verbesserte Linearitat +0,02 %
M4 M4-Seilbefestigung
RI Ringose (statt Seilclip)
P67 Schutzklasse IP67
CcpP Korrosionsschutz
Option nicht kombinierbar mit
L02 Auflésung 0,3 /3
M4 CcpP
RI CcpP
CcP M4, RI
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sxiss—[ |- ]-[]-[]

Messbereich [m]
10/12/15/20/25/30/35/40/42,5

z.B.10

Ausgangssignal

CANopen

CANopen offline einstellbar via
Squeezer

WCAN
WCANP

Anschluss
Steckerausgang M12, axial, 5-polig
Kabelausgang, axial 2

SA12

KA_

Ausfiihrung
Standard
Sensor mit Optionen

' 8-polig in Kombination mit WCANP
2 Lange in m angeben (min. 2 m)
Beispiel: KAO2 =2 m, KAO5=5m

Option Beschreibung
M4 M4-Seilbefestigung
RI Ring0se (statt Seilclip)
P67 Schutzklasse IP67
CcpP Korrosionsschutz
ICP erhohter Korrosionsschutz
T40 Temperaturbereich -40...+85 °C
Option nicht kombinierbar mit
M4 CP,ICP
RI CP,ICP
P67 ICP
CP M4, RI
ICP M4, RI, IP67
Option Beschreibung
K1 Kabel bzw. Stecker oben
K2 Kabel bzw. Stecker links
K3 Kabel bzw. Stecker unten
M4 M4-Seilbefestigung
RI Ring0se (statt Seilclip)
P67 Schutzklasse IP67
CcpP Korrosionsschutz
Option nicht kombinierbar mit
M4 CP
RI cP
CP M4, RI

Messbereich [m]
10/12/15/20/25/30/35/40/42,5 z.B.10
Ausgangssignal

SSI SSl
CANopen CAN
Profibus DP PRO
EtherCAT CAT
Profinet NET
Anschluss

Stecker M23, radial, 12-polig (SSI) SR23
Kabelausgang radial, 1 m, PVC (SSI) KRO1
Kabelausgang radial, 5 m, PVC (SSI) KRO5
Kabelverschraubung radial (CAN, PRO)' KVBH
Stecker 2 x M12, radial, 5-polig (CAN)' SR12
Stecker 3 x M12, radial, 5-polig (PRO)' SR12
Stecker 3 x M12, radial, 4-polig (CAT, NET)' SR12
Ausfiihrung

Standard -
Sensor mit Optionen O

" abnehmbare Bushaube mit Klemmkasten




Messbereich

Ausgangssignal

Anschluss

Optionen

SQUEEZER2M
SQUEEZER5M
SQUEEZER10M
UR2

1R v 420A 5VT 10VT

25

G WCAN

SA12 SR12 KA02* KRO2* = L/G-SR23 L/G-SA23 L/G-KA02*

K1 K2 K3 L02

Zubehor fir VT und WCANP mit 2 m Kabel
Zubehor fir VT und WCANP mit 5 m Kabel
Zubehor fir VT und WCANP mit 10 m Kabel

Umlenkrolle

Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt

K4P2M-S-M12
K4P5M-S-M12
K4P10M-S5-M12
K4P2M-SW-M12
K4P5M-SW-M12
K4P10M-SW-M12

2 m, Stecker gerade

5 m, Stecker gerade
10 m, Stecker gerade
2 m, Stecker gewinkelt
5 m, Stecker gewinkelt

10 m, Stecker gewinkelt

Kabel mit Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt

K8P2M-S-M12
K8P5M-S-M12
K8P10M-S-M12
K8P2M-SW-M12
K8P5M-SW-M12
K8P10M-SW-M12

2 m, Stecker gerade

5 m, Stecker gerade

10 m, Stecker gerade
2 m, Stecker gewinkelt
5 m, Stecker gewinkelt

10 m, Stecker gewinkelt

Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt

D8-G-M12-S
D8-W-M12-S

Gegenstecker M12 gerade
Gegenstecker M12 gewinkelt

Kabel fiir WCAN mit Gegenstecker M12, 5-polig, geschirmt

K5P2M-S-M12
K5P2M-SW-M12

2 m, Stecker gerade

2 m, Stecker gewinkelt

Kabel fiir WCANP mit Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt

K8P2M-S-M12
K8P2M-SW-M12

2 m, Stecker gerade

2 m, Stecker gewinkelt

M4

MGGT1

SV1-XXXX
SV2-XXXX
SV3-XXXX

30 35 40 42,5

WCANP SSI CAN PRO CAT NET

L/G-KR02* = SSI-SR23 ~ SSI-KROT = SSI-KRO5 KVBH

RI IP67 CcpP ICP T40

Haftmagnet

Seilverlangerung (150 mm bis 4995 mm)
Seilverlangerung (5000 mm bis 19995 mm)
Seilverlangerung (20000 mm bis 40000 mm)

Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt

D4-G-M12-S
D4-W-M12-S

Gegenstecker M12 gerade
Gegenstecker M12 gewinkelt

Verbindungskabel Squeezer zu Sensor

K4P1,5M-SB-M12

1,5 m, geschirmt, 4-polig, analog Ausgang

Kabel mit Gegenstecker M23, 12-polig, geschirmt

K8P2M-5-M23
K8P5M-S-M23

K8P10M-S-M23

2 m, Stecker gerade
5 m, Stecker gerade

10 m, Stecker gerade

Gegenstecker M23, 12-polig, geschirmt

CONO12-S

Gegenstecker M23 gerade, Metallgehduse

Verbindungskabel Squeezer zu Sensor mit WCANP
K48P03M-SB-M12 0,3 m, geschirmt, 8-polig auf 4-polig

Adapterkabel fiir WCANP an CAN-Bus
K58P03M-SB-M12 0,3 m, geschirmt, 8-polig auf 5-polig



Kabel mit Gegenstecker M23, 12-polig, geschirmt
K12P02M-S-M23-SSI 2 m, Stecker gerade
K12P05M-S-M23-SSI 5 m, Stecker gerade
K12P10M-S-M23-SSI
K12P15M-S-M23-SSI

10 m, Stecker gerade

15 m, Stecker gerade

Kabel mit Gegenstecker M12, 5-polig, geschirmt
K5P2M-B-M12-CAN
K5P2M-SB-M12-CAN
K5P2M-S-M12-CAN

2 m, Buchse M12, 5-polig, offenes Ende
2 m, Stecker M12, 5-polig, Buchse M12
2 m, Stecker M12, 5-polig, offenes Ende

Kabel mit Gegenstecker M12, 5-polig, geschirmt
K5P2M-B-M12-PROF 2 m, Buchse M12, 5-polig, offenes Ende
K5P2M-SB-M12-PROF 2 m, Stecker M12, 5-polig, Buchse M12

K5P2M-S-M12-PROF 2 m, Stecker M12, 5-polig, offenes Ende

Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt
K4P2M-S-M12-CAT
K4P5M-S-M12-CAT
K4P10M-S-M12-CAT

2 m, Stecker M12, 4-polig, offenes Ende
5 m, Stecker M12, 4-polig, offenes Ende
10 m, Stecker M12, 4-polig, offenes Ende
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Gegenstecker M23, 12-polig, geschirmt

CONO012-S

Sonstiges
M12-PROF-AW

Gegenstecker M23 gerade, Metallgehause

Abschlusswiderstand

Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt

K4P2M-SS-M12-CAT
K4P5M-SS-M12-CAT

2 m, beidseitig Stecker M12, 4-polig
5 m, beidseitig Stecker M12, 4-polig

K4P10M-SS-M12-CAT 10 m, beidseitig Stecker M12, 4-polig

Bitte beachten Sie, dass fiir die Sensorversorgung zusatzlich ein Kabel entsprechend zu den Kabeln aus der Liste ,Zubehdr Analogausgang” benétigt wird.

Diese Daten konnen jederzeit ohne Vorankiindigung geéndert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

n 052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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TRANSMETRA

Moo Messtechnik mit KnowHow.

SEILZUGSENSOR

Serie SX135 bis 8 m Messbereich

Key-Features:

Inhalt: - Messbereichevon 6, 7und 8 m
- Analogausgang: Potentiometer, 0...10 V, 4...20 mA

Einleitung 2 - teachbare Ausgdnge: 0...5V, 0...10 V, zusdtzlich mit
Technische Daten Analog .3 Open-Collector Schaltausgang
Technische Daten Inkremental ol - Inkrementalausgang: RS422 (TTL), Gegentakt (HTL)
Technische Daten Digital WCAN s - Digitalausgang Absolut: CANopen, SSI, Profibus,
Technische Daten Digital .6 EtherCAT, Profinet
Technische Zeichnung 7 - Linearitdt bis +0,02% des Messbereichs
Optionen 8 - Schutzklasse bis IP67
Zubehor .10 - Temperaturbereich -20...+85 °C (optional -40 °C)
Bestellcode .11 - Hohe Dynamik

- Hohe Storfestigkeit

- Kundenspezifische Bauformen

21.06.18



WayCon Positionsmesstechnik GmbH ist Hersteller hochwertiger Seilzugwegaufnehmer fiir den Beispiel SX50
industriellen Einsatz. Diese Sensortechnik bietet mit ihrer kleinen Baugré e, geringer Montagezeit
und zahlreichen wahlbaren Ausgangsformen eine kosteneffiziente und flexible Lésung fir
vielfaltige Industrieapplikationen. Die hochdynamischen Sensoren erfassen prazise schnelle

Messseil
Bewegungsablaufe und hohe Beschleunigungen des Messobjektes. Der robuste Aufbau und die
hohe Qualitat dieser Wegaufnehmer ermdoglichen den Einsatz in harter Industrieumgebung.
Spezialgerdte mit einer kundenseitigen Vor-Ort-Encodermontage sowie angepasste Seiltrommel Triebfeder

Gehausevarianten sind erhaltlich.

Sensorprinzip: Drehwelle '
Kernbestandteil eines Seilzugsensors ist ein hochflexibles Stahlseil, das einlagig auf eine =

ultraleichte Seiltrommel gewickelt ist. Diese Trommel ist liber eine vorgespannte Triebfeder mit Sensorelement
dem Sensorgehduse verbunden. Das aus dem Sensor herausragende Ende des Messseils wird mit
dem Messobjekt verbunden. Andert sich der Abstand zwischen Sensor und Messobjekt, so wird
das Messseil gegen die Federkraft aus dem Sensor herausgezogen und von der Trommel abgerollt.
Die Achse der Trommel ist fest mit einem Potentiometer (fiir analoge Ausgangssignale), oder
mit einem Encoder (fir digitale Ausgangssignale) verbunden. Dreht sich die Seiltrommel durch
eine Abstandsverdanderung des Messobjektes, so dreht sich die Messeinheit des Potentiometers,

bzw. des Encoders proportional dazu. Die Aufgabe des Potentiometers, bzw. des Encoders ist Messumformer:
die mechanische Bewegung in ein proportionales elektrisches Signal umzuwandeln und es um ein analoges Ausgangssignal
auszugeben. zu erhalten, z. B.0..10V

einfache Seilbefestigung mit Seilclip
und kugelgelagertem Drallfanger

Gleitlagerfiihrung \- g
Edelstahl Messseil

M12-Stecker oder
Kabelausgang

gefiihrter Seilaustritt sorgt

fur das prazie Aufspulen des
/ Messseils auf die Trommel

Getriebezahnrader aus
Hochleistungskunststoff
und nitriergehartetem Stahl

wasserdichte _
Gehauseausfiihrung ———9

IP65 und IP67
dynamischer Federantrieb fir

hochste Verfahrgeschwindigkeit
optionaler Easy-Clamp- im PA6-Gehause
Mechanismus fiir einfache

Encodermontage vor Ort

eloxiertes
Aluminiumgehause

schnelle Befestigungsmoglichkeit
Uber Nutenstein oder Klemmwinkel

« Seil nicht schnappen lassen. Das frei in den Sensor zuriicklaufende Seil kann zu Verletzungen fihren (Peitscheneffekt) und das Gerat kann

beschadigt werden. Vorsicht beim Aushdangen und Zurtickfiihren des Seiles in den Sensor.
« Ziehen Sie niemals den Sensor Uber den spezifizierten Messbereich aus.

« Versuchen Sie nicht, das Geréat zu 6ffnen. Die hohe gespeicherte Energie der Antriebsfeder kann bei falscher Handhabung zu Verletzungen

fahren.
« Beriihren Sie nicht das bewegte Seil wahrend dem Betrieb.
« Vermeiden Sie, das Seil Giber Kanten oder Ecken zu fiihren. Verwenden Sie bei Bedarf die Umlenkrolle.

« Betreiben Sie den Sensor nicht, falls sich Knicke oder Beschdadigungen im Messseil befinden. Ein Rei3en des Seiles kann zu Verletzungen oder

Beschadigung des Sensors flihren.



Messbereich *

Linearitat

Auflosung
Sensorelement
Anschluss

Schutzklasse

Feuchte

Temperatur
Mechanische Kenndaten
Gewicht

Gehause

7
+0,1
siehe Elektrische Daten

Hybridleitplastik-Potentiometer

M12-Steckerausgang oder axialer Kabelausgang (TPE Kabel), Standardlange 2 m

IP65, optional IP67
max. 90 % relativ, nicht kondensierend

siehe Elektrische Daten

Auszugskraft, maximale Geschwindigkeit und Beschleunigung siehe ,Mechanische Kenndaten”

[g]

* weitere Messbereiche auf Anfrage

Ausgang

Versorgung

empfohlener Schleiferstrom
max. Stromaufnahme

max. Leistungsaufnahme

Ausgangsstrom
Dynamik
Auflésung
Rauschen

Verpolschutz

kurzschlussfest
Arbeitstemperatur

Temperaturkoeffizient

Elektromagnetische
Vertrdglichkeit

Schaltbild

Potentiometer 1 kQ

1kQ

max. 30V
<TpA

ca. 1700, je nach Messbereich

Aluminium, eloxiert, Federgehduse PA6

Spannung 0...10V Strom 4...20 mA

0..10V, galvanisch getrennt,

4-Leiter 4..20 mA, 2-Leiter

12..30VDC

22,5 mA (unbelastet)

max. 10 mA, min. Last 10 kQ max. 50 mA im Fehlerfall

< 1msvon0..100 % und
100...0 %

<3 msvon0..100 % und
100...0 %

theoretisch unendlich, begrenzt durch das Rauschen

abhéngig von der
Versorgungsspannung

-20...+85 °C/ optional:
-40...+85 °C oder -20...+120 °C

+0,0025 %/K

Schleifer

3 mVss typisch, max. 37 mVss

ja, unendlich

ja, dauerkurzschlussfest -

-20...+85 °C/ optional: -40...+85 °C

0,0037 %/K 0,0079 %/K
gemal EN 61326-1:2013
GND
Signal  Signal
V+ GND V+  Signal
A 4
Vv
A
V+ v+
T 4+|

0,03 mAss =6 mVss an 200 Q

Spannung 0...5V, 0...10 V
(teachbar bis 50% MB)

0..5V,0..10V, 3-Leiter

8..35VDC

150 mW

max. 10 mA, min. Last 1 kQ
1ms
TmV

3 mVss typisch, max. 37 mVss

ja, dauerkurzschlussfest

0,0016 %/K

Signal  MFL

V+ GND

Y YY

V+
t1
11

MFL = Multifunktionsleitung
fur das Teachen mit Squeezer



Messbereich * [m]
Linearitat [%]
verbesserte Linearitat (optional) [%]
wahlbare Auflosung [Pulse/mm]
Z-Puls Abstand [mm]
Sensorelement
Ausgangssignal
Anschluss
Schutzklasse
Feuchte
Temperatur [°Cl
Mechanische Kenndaten
Gewicht [9]
Gehéuse

* weitere Messbereiche auf Anfrage
Versorgung V+ [VDC]
Stromaufnahme ohne Last [mA]
Last / Kanal [mA]
Impulsfrequenz [kHZ]
Signalpegel high vl
Signalpegel low [V]

elektrische Folgeschaltung

Ausgangssignal

Die Pulse A und B sind 90° phasenverschoben (Richtungsdetektion). Der Z-Puls wird

einmal pro Umdrehung ausgegeben.

Der Z-Puls-Abstand betragt 357,14 mm (= Umfang der Seilscheibe) und kann als

Referenzmarke verwendet werden.

7

+0,05 (messbereichsunabhangig)

+0,02 (messbereichsunabhangig, nur bei Auflosung 5,6 Pulse/mm oder hoher)

0,28/2,8/5,6 /14 (durch 4-fach Flankenauswertung kann die Auflosung um den Faktor 4 erh6ht werden)

357,14

Inkremental Encoder mit optischer Code-Scheibe
A, Bund Z Puls (plus invertierte Pulse /A, /B und /Z)

M12- oder M23-Steckrausgang oder radialer Kabelausgang mit fest angebrachtem Kabel (Standardlange 2 m)

IP65, optional IP67
max. 90 % relativ, nicht kondensierend

-20..+85

Auszugskraft, maximale Geschwindigkeit und Beschleunigung siehe ,Mechanische Kenndaten”

ca. 1700, je nach Messbereich

Aluminium, eloxiert, Federgehduse PA6

Leitungstreiber L
RS422 (TTL-kompatibel)

5+5%

typisch 40, max. 90

max. £20
max. 300

min. 2,5

Gegentakt G
Push Pull (HTL)

8..30

typisch 40, max. 100

Geber
+5V
A
IA
oV

(Signaldarstellung ohne invertierte Signale; Zeitachse fiir Seilriicklauf)

max. 40
max. 200
min.V+-3
max. 0,5
Folgeschaltung Geber Folgeschaltung
r—-———=—=—=  =-=====-= A r—=———=—=—=
| +5V | |
I ' " A A |V+=8.30v
| Al |
iz ¢] | --4- iRLﬂ]
i A | i
+ + oV
: ov 1 ———-W-——— | 1
zoizee T |TTTTTTT * R=Ta T
1,90°% . 360° ]
] i |
1 1 1
T\ /
I
I
J
B
z Z-Puls mit AB
;49_()0.; UND-verknipft

Seil Iauft in Sensor zurlick



Messbereich * [m]
Linearitat [%]
Auflosung

Sensorelement

Anschluss

Schutzklasse

Feuchte

Temperatur

Mechanische Kenndaten

Gewicht [g]
Gehduse

* weitere Messbereiche auf Anfrage

CAN-Spezifikation
Kommunikationsprofil
Gerateprofil

Error Control

Node ID

PDO

PDO Modes
Ubertragungsrate
Bus-Anschluss

Integrierter Bus-
Abschlusswiderstand

Bus, galvanische Trennung
Spannungsversorgung [VDC]
Stromaufnahme

Messrate

Wiederholgenauigkeit [%]
Elektrischer Schutz

Arbeitstemperatur [°C]
Temperaturkoeffizient [%/K]
EMV

6 7 8
+0,1
0,002 % des Messbereichs
Potentiometer
axialer 5-poliger M12 Stecker (WCAN) bzw. 8-poliger M12 Stecker (WCANP)
IP65, optional IP67
max. 90 % relativ, nicht kondensierend
siehe, Elektrische Daten” unten

Auszugskraft, maximale Geschwindigkeit und Beschleunigung siehe ,Mechanische Kenndaten”

ca. 1700, je nach Messbereich

Aluminium, eloxiert, Federgehduse PA6

Full CAN 2.0B (1S011898)

CANopen CiA 301V 4.2.0

Encoder, absolute linear; CiA 406 V 3.2.0

Producer Heartbeat, Emergency Message, Node Guarding

Default: 7, Einstellbar tiber SDO und Squeezer (offline Einstellung) *

1 xTPDO, static mapping

Event-triggered, Time-triggered, Sync-zyklisch, Sync-azyklisch

1 Mbps, 800, 500, 250, 125, 50, 20 kbps, Einstellbar Gber SDO und Squeezer (offline Einstellung) *
5-poliger M12 Stecker

120 Q zuschaltbar tiber SDO und tber Squeezer (offline Einstellung) *

Nein

8..30

Typisch 10 mA bei 24V, typisch 20 mA bei 12V

1 kHz mit 16 Bit Auflosung

+0,1 (entsprechend der Linearitat)

Verpolschutz

Standard: -20...+85 / optional: -40...+85

0,0014

DIN EN61326-1:2013, in Ubereinstimmung mit der Richtlinie 2014/30/EU

* Offline-Einstellung Gber Squeezer nur in Verbindung mit 8-poligem Stecker.
Weiter Informationen zur Offline-Einstellung finden Sie im Handbuch fiir CANopen.
Abmafle entsprechend der technische Zeichnung der analogen Versionen (siehe Seite 7)


https://www.waycon.de/fileadmin/seilzugsensoren/CANopen-Handbuch.pdf

Messbereich

Linearitat

Auflésung skalierbar (liber Software)

Auflésung Standard

Auflésung maximal

Sensorelement
Anschluss

Versorgung

Stromaufnahme (ohne Last, 24 VDC)

Schutzklasse
Feuchte

Temperatur

Mechanische Kenndaten

Gewicht

Gehduse

Spezielle Kabel nétig

Kennwerte zu der Schnittstelle SSI

Code

Ausgangstreiber

Zulassige Last/Kanal

Signalpegel

Auflésung

SS| Taktrate
Monoflop-Zeit
Datenaktualitat

Status und Parity bit

Ssl CANopen Profibus-DP EtherCAT Profinet
[m] 6/7/8
[%] +0,05 (messbereichsunabhdngig)
nein ja
[Pulse/mm] 22,94 22,94
[Bit] 12 13
[Pulse/mm] - 183,5
[Bit] - 16
Multiturn-Absolut-Encoder mit optischer Code-Scheibe
siehe Bestellcode
[VDC] 10...30, mit Verpolschutz der Versorgungsspannung V+
[mA] max. 50 max. 100 max. 120 max. 200
IP65, optional IP67
max. 90 % relativ, nicht kondensierend
[°C] -20..4+80
Auszugskraft, maximale Geschwindigkeit und Beschleunigung siehe ,Mechanische Kenndaten”
[e]] ca. 1700
Aluminium, eloxiert, Federgehduse PA6
ja
Kennwerte zu der Schnittstelle CANopen (CAN)
Gray Code Binar
RS485 Transceiver-Typ Interface CAN High-Speed gemaf3 ISO11898, Basic- und Full-
max. £20 mA CAN, CAN Specification 2.0 B
HIGH: typ 3,8V Protokoll E;Mﬂopen Profil DS_406 \,/3'2 mit herstellerspezifischen
LOW: bei ILa“ —20mAtyp 13V ganzungen, LSS-Service DS305 V2.0
12 bit Baudrate 10..1000 k!oit/s (mit DIP-Schalter setzbar und tiber
Software einstellbar)
SIFAUIEEL g S L2 Knotenadresse 1...127 (mit Software konfigurierbar)

<Tous Terminierung

<1us abschaltbar

auf Anfrage Taster SET (Option)
LED

Kennwerte zu der Schnittstelle Profibus DP

Code

Interface

Protokoll

Baudrate
Gerateadresse

Terminierung
abschaltbar

Taster SET (Option)

LED

Binar

Profibus DP 2.0 Standard (DIN 19245 Part 3), RS485

Driver galvanisch getrennt Code
Profibus Encoder Profile V1.1 Class1 und Class2 mit Protokoll
herstellerspezifischen Ergdnzungen .
Modi
maximal 12 Mbit/s
Diagnose LED rot

1...127 (mit Drehschalter einstellbar)

mit DIP-Schalter einstellbar

Run LED griin

Nullen oder definierter Wert

leuchtet bei folgenden Féllen:

2 x Link LED gelb

Sensorfehler, Profibus Fehler

Kennwerte zu der Schnittstelle Profinet

Code
Protokoll
LED Link1/Link2

Ezturn Software
(im Lieferumfang
enthalten)

Binar
PROFINET 10

griin: Link ist aktiv / gelb: Datentransfer

Monitoring von zyklischen Daten (z.B. Position,
Geschwindigkeit)

Monitoring von azyklischen Daten (z.B. IMO,
Drehgeberparameter, Preset)

Setzen von Presetwerten

Firmware Update tber den Bus

mit DIP-Schalter setzbar und tGber Software
konfigurierbar

Nullen oder definierter Wert

leuchtet bei folgenden Féllen:
Sensorfehler, zu niedrige Spannung, Ubertemperatur

Kennwerte zu der Schnittstelle EtherCAT

Binar
EtherNet / EtherCAT
Freerun, Distributed Clock

LED leuchtet bei folgenden Fehlern: Sensorfehler
(interner Code, bzw. LED Fehler), zu niedrige
Spannung, Ubertemperatur

LED leuchtet bei folgenden Zustanden: Preop-, Safeop
und Op-State (EtherCAT-Status-Maschine)

LED leuchtet bei folgenden Zustanden (Port IN und
Port OUT): Link detected



Messbereich [m] AuszugskraftF
6 7.8
7 8.2
8 8.2

* mit Option IP67 auf 80 % reduziert

ca. 255

135

[N]

ca. 255

Ausgang A
Kabel / Stecker axial, Kabel radial 37
Stecker radial 47

111,5

Auszugskraft F__ [N] GeschwindigkeitV__ [m/s]* Beschleunigung a
13,6 10 140
15 10 140
15,2 10 140
— ca. 18,5

40 85

L rakis

Stecker/
connector

Stecker/ Stecker/
connector connector

Stecker/ Kabel/ Kabel/
connector cable cable
radial axial




CANopen

1. Uber Nuten in Sensorgehiuse

Die mitgelieferten Nutensteine lassen sich leicht in die
Nuten im Sensorgehduse einschwenken und besitzen ein
M6-Gewinde.

2 Nutensteine befinden sich im Lieferumfang.

2. Uber Klemmwinkel

Die Klemmwinkel besitzen eine Bohrung fir M6-
Schrauben, tiber die sie am Untergrund befestigt werden.
2 Klemmwinkel befinden sich im Lieferumfang.

Hinweis:

Sensornut, Klemmwinkel und Nutensteine sind

kompatibel zum Aluminiumprofilesystem der Firma item
Industrietechnik GmbH.

Nutposition

15

15

15

15

Profibus, Profinet, EtherCAT

Befestigung liber Klemmwinkel




Folgende Tabelle gibt eine Ubersicht tiber gdngige Optionen, mit denen die Sensoren ausgestattet werden kénnen. Bitte beachten Sie, dass
nicht alle Optionen miteinander kombinierbar sind. In den Bestellcodes finden Sie Angaben Uiber nicht kombinierbare Optionen.

Option Bestellcode

Geadnderte Kabel- bzw. K1, K2, K3
Steckerorientierung
(NICHT bei Analogausgang)

Verbesserte Linearitat L02

Invertiertes Ausgangssignal IN
(nur fur Analogausgang)

Kunststoff-Messseil COR
Seilbefestigung mit M4-Gewinde M4
Seilbefestigung mit Ringdse RI
Schutzklasse IP67 P67
Korrosionsschutz CP
Erhohter Korrosionsschutz ICP

(nur fur Analogausgang)

Erweiterter Temperaturbereich hoch T120
(nur fur Potentiometerausgang 1R)

Erweiterter Temperaturbereich niedrig T40
(nur fir Analogausgang)

Beschreibung

Seilturm zeigt nach oben:

Standard: Kabel- bzw. Steckerausgang nach unten
K1: Kabel- bzw. Steckerausgang nach rechts

K2: Kabel- bzw. Steckerausgang nach oben

K3: Kabel- bzw. Steckerausgang nach links

Standard fiir
Kabel / Stecker

Verbesserte Linearitat auf 0,02 %

Das Analogsignal des Sensors ist mit Seilauszug 4 '

. . . ) ) ) 10V/20mA |
standardmaBig ansteigend. Die Option IN invertiert R N i~

das Signal, d. h. das Sensorsignal fallt mit dem \\lnvertlert |

Seilauszug. N |

\ |

N I

N
\ |
N |
N

N |

\ |

N I

N

Standard |
0V/4mA N\ |Hub

h MB |

v Eingefahren «—— Ausgefahren,

Kunststoff-Messseil aus abriebfestem und veredeltem Coramid

Drehbare (kugelgelagerte) Seilbefestigung mit M4- | Seilclip mit Drallfanger
Gewinde (Ldnge 22 mm). Ideal zur Befestigung an (Standard)

Durchgangsbohrungen oder M4-Sackgewinden. \.

Optionale
M4-Befestigung

Das Ende des Messseils ist mit einer Ringdse statt
mit einem Seilclip ausgestattet.
Innendurchmesser 20 mm

Nutzen Sie die Option IP67, falls der Sensor in einer feuchten Umgebung eingesetzt wird. Beachten
Sie, dass durch die spezielle Abdichtung eine leichte Hysterese im Ausgangssignal auftreten kann. Die
maximale Beschleunigung und Verfahrgeschwindigkeit reduziert sich auf ca. 80 % des spezifizierten
Wertes.

Beinhaltet ein V4A Messseil, Edelstahl-Kugellager und Option M4. Die Seilscheibe wird HARTCOAT®
beschichtet. Diese Beschichtung ist eine hartanodische Oxidation, die den Sensor mit einer
verschleilfesten, keramikdhnlichen Schicht vor Korrosion gegeniiber aggressiven Medien wie z. B.
Salzwasser schiitzt.

Verschiedene Gehauseteile und die Seilscheibe des Sensors werden HARTCOAT® beschichtet.
Enthélt Optionen CP, IP67 und M4.

Gerdte mit Potentiometerausgang und Kabelausgang kdnnen mit dieser Option von -20...+120 °C
betrieben werden.

Die Verwendung spezieller Komponenten erlaubt eine Betriebstemperatur von -40...+85 °C.



-10-

Seilzugsensoren mit den analogen Ausgangsarten 5VT und 10VT werden mit einer teachbaren, internen Elektronik ausgestattet. Die sogenannte

VT-Elektronik digitalisiert die Schleiferspannung des Potentiometers. Die digitale Information wird in der Elektronik verarbeitet, zurtickgewandelt

und als analoges Ausgangssignal 0 bis 5V oder 0 bis 10 V ausgegeben.

Durch die Digitalisierung ergeben sich 2 Einstellméglichkeiten, durch die der Sensor mithilfe des Squeezers individuell konfiguriert werden

kann:

1. Teachen des Messbereichs. Nach erfolgreichem Teachen kann der Squeezer vom Sensor abgezogen werden und durch ein Standardkabel/
Stecker ersetzt werden.

2.Individuelles Setzen eines Schaltpunktes. Der lber den Squeezer individuell gesetzte Schaltpunkt open collector, wird Uber die
Multifunktionsleitung MFL ausgegeben.

V + +Us=8..35V >
Signal Signalausgang 0...10V

>

GND Ground >

MFL Schaltausgang (open collector) >

Eine ausfihrliche Beschreibung der Funktionen finden Sie in der separaten Bedienungsanleitung des SQUEEZERS.

Elektrischer Anschluss Squeezer

Pin 1 Pin 2 Stecker (zum Sensor) Kabelenden (zur Auswertung)
Zubehar: PIN 1 V+ BR V+
Verbindungskabel PIN 2 Signal Ws Signal
Sensor zu Squeezer: PIN 3 GND BL GND
KaP1,5M-58-M12 PIN 4 MFL SW NPN*
MFL = Multifunktionsleitung * Der Open Collector ist ein NPN

Pin 4 Pin 3

Schaltausgang

Umlenkrolle - UR2

Mit Hilfe der Umlenkrolle kann das Seil umgelenkt werden, um z. B. an schwer zuganglichen
Stellen messen zu kénnen oder um den Sensor vor Seilschrdgzug zu schiitzen. Es kdnnen nach
Belieben mehrere Rollen eingesetzt werden.

Material Ful3: Aluminium eloxiert
Material Seilscheibe: POM-C
Befestigung: mit 2 Stk. Zylinder- oder Senkkopfschrauben M6, stehende

oder liegende Befestigung mdglich. Kugellager mit
Tieftemperaturbefettung und RS-Dichtscheiben.
Temperaturbereich: -40...+80 °C

Seilverlangerung - SV, Seildurchmesser 0,5 mm
Zur Uberbriickung einer gréBeren Distanz vom Messobjekt zum Wegaufnehmer kann eine Seilverlingerung eingesetzt werden. Der Seilclip
bzw. Drallfanger darf nicht tGber die Umlenkrolle gefiihrt werden.

Bitte geben Sie die gewlinschte Lange bei Bestellung an. Die minimale Lénge betragt 150 mm.

SV1-XXXX: Seilverlangerung (150...4995 mm)
SV2-XXXX: Seilverlangerung (5000...19.995 mm)
SV3-XXXX: Seilverlangerung (20000...40.000 mm)

Haftmagnet - MGG1

Verwenden Sie den Haftmagneten, um das Seil an metallischen Objekten schnell und ohne Montagezeit
befestigen zu kénnen. Eine Gummierung sorgt fiir schonenden Kontakt (z. B. flr lackierte Flachen) und
verhindert ein Abrutschen bei Vibration. Der Magnet besteht aus einem Neodymkern fiir hohe Haftkraft
von 260 N. Der Haken erlaubt ein einfaches Einhdangen des Seilclips (Drallfanger).

Lange/ length [mm]



https://www.waycon.de/fileadmin/zubehoer/Bedienungsanleitung-Squeezer.pdf

S$X135 —
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—-L1-01-01

Messbereich [m]

6/7/8 z.B.6
Ausgangssignal

Potentiometer 1kQ 1R
Spannung 0..10V 10V
Spannung 0..5V (teachbar) 5VT
Spannung 0..10V (teachbar) 10VT
Strom 4..20 mA 420A
Anschluss

Steckerausgang M12, axial, 4-polig SA12
Steckerausgang M12, radial, 4-polig SR12
Kabelausgang, axial ' KA_
Ausfiihrung

Standard -
Sensor mit Optionen 0]

! Lange in m angeben (min. 2 m)
Beispiel: KA02 =2 m, KAO5=5m

Fettdruck: Standardtypen mit verkiirzten Lieferzeiten

SX135 —
Messbereich [m]
6/7/8 z.B.6
Auflosung [Pulse/mm]
0,28/28/5,6/14 z.B.56
Ausgangssignal
Leitungstreiber RS422 (TTL) L
Gegentakt Push-Pull (HTL) G
Anschluss
Steckerausgang M23, radial, 12-polig SR23
Steckerausgang M23, axial, 12-polig SA23
Steckerausgang M12, radial, 8-polig SR12
Steckerausgang M12, axial, 8-polig SA12
Kabelausgang, radial ' KR_ _
Kabelausgang, axial ' KA_ _
Ausfiihrung
Standard -
Sensor mit Optionen o}

' Lange in m angeben (min. 2 m)
Beispiel: KR02 =2 m, KRO5 =5m

Fettdruck: Standardtypen mit verkiirzten Lieferzeiten

Option Beschreibung
IN invertiertes Ausgangssignal
COR Kunstoff-Messseil aus Coramid
M4 M4-Seilbefestigung
RI Ring0se (statt Seilclip)
P67 Schutzklasse IP67
Ccp Korrosionsschutz
ICP erhohter Korrosionsschutz
T120 Temperaturbereich -20...+120 °C
T40 Temperaturbereich -40...+85 °C
Option nicht kombinierbar mit
COR Messbereich 7/ 8,T120
M4 CP ICP
RI CPICP
IP67 T120, ICP
CP M4, RI, T120
ICP M4, RI, IP67,T120
T120 10V, 5VT, 10VT, 420A, SA12,SR12, COR,
IP67, CP, ICP

Option Beschreibung
K1 Kabel bzw. Stecker oben
K2 Kabel bzw. Stecker links
K3 Kabel bzw. Stecker unten
Lo2 verbesserte Linearitat +0,02 %
COR Kunstoff-Messseil aus Coramid
M4 M4-Seilbefestigung
RI Ringdse (statt Seilclip)
P67 Schutzklasse IP67
CcpP Korrosionsschutz
Option nicht kombinierbar mit
L02 Auflésung 0,28 /2,8
COR Messbereich 7/ 8
M4 Ccp
RI Ccp
Ccp M4, RI
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sxiss—[ |- ]-[]-[]

Messbereich [m]
6/7/8 z.B.6
Ausgangssignal
CANopen WCAN
CANopen offline einstellbar via WCANP
Squeezer
Anschluss
Steckerausgang M12, axial, 5-polig SA12
Kabelausgang, axial 2 KA_ _
Ausfiihrung
Standard -
Sensor mit Optionen o}

' 8-polig in Kombination mit WCANP

2 Lange in m angeben (min. 2 m)
Beispiel: KAO2 =2 m, KAO5=5m

sxiss —[]-[]~[]-[]

Messbereich [m]
6/7/8 z.B.6
Ausgangssignal
SsSl SSI
CANopen CAN
Profibus DP PRO
EtherCAT CAT
Profinet NET
Anschluss
Stecker M23, radial, 12-polig (SSI) SR23
Kabelausgang radial, 1 m, PVC (SSI) KRO1
Kabelausgang radial, 5 m, PVC (SSI) KRO5
Kabelverschraubung radial (CAN, PRO)' KVBH
Stecker 2 x M12, radial, 5-polig (CAN)' SR12
Stecker 3 x M12, radial, 5-polig (PRO)' SR12
Stecker 3 x M12, radial, 4-polig (CAT, NET)' SR12
Ausfiihrung
Standard -
Sensor mit Optionen O

Option Beschreibung
COR Kunstoff-Messseil aus Coramid
M4 M4-Seilbefestigung
RI Ring0se (statt Seilclip)
P67 Schutzklasse IP67
Ccp Korrosionsschutz
ICP erhohter Korrosionsschutz
T40 Temperaturbereich -40...+85 °C
Option nicht kombinierbar mit
COR Messbereich 7/ 8
M4 CPICP
RI CPICP
P67 ICP
Ccp M4, RI
ICP M4, RI, IP67
Option Beschreibung
K1 Kabel bzw. Stecker oben
K2 Kabel bzw. Stecker links
K3 Kabel bzw. Stecker unten
COR Kunstoff-Messseil aus Coramid
M4 M4-Seilbefestigung
RI Ring0se (statt Seilclip)
P67 Schutzklasse IP67
CcpP Korrosionsschutz
Option nicht kombinierbar mit
COR Messbereich 7/ 8
M4 (@
RI (@
CcpP M4, RI

" abnehmbare Bushaube mit Klemmkasten
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Messbereich 6 7 8

Ausgangssignal 1R v 420A 5VT 10VT G WCAN  WCANP SSI CAN PRO CAT NET
Anschluss SA12 SR12 KA02* KR0O2*  L/G-SR23 L/G-SA23 L/G-KA02* L/G-KR02* SSI-SR23 = SSI-KRO1 = SSI-KRO5 KVBH
Optionen K1 K2 K3 L02 IN COR M4 RI IP67 CcP ICP T120 T40
SQUEEZER2M Zubehor fiir VT und WCANP mit 2 m Kabel MGG1 Haftmagnet

SQUEEZER5M Zubehor fir VT und WCANP mit 5 m Kabel SV1-XXXX Seilverlangerung (150 mm bis 4995 mm)
SQUEEZER10M Zubehor fur VT und WCANP mit 10 m Kabel SV2-XXXX Seilverlangerung (5000 mm bis 19995 mm)

UR2 Umlenkrolle SV3-XXXX Seilverlangerung (20000 mm bis 40000 mm)

Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt
K4P2M-S-M12
K4P5M-S-M12
K4P10M-S-M12
K4P2M-SW-M12
K4P5M-SW-M12
K4P10M-SW-M12

2 m, Stecker gerade

5 m, Stecker gerade
10 m, Stecker gerade
2 m, Stecker gewinkelt
5 m, Stecker gewinkelt

10 m, Stecker gewinkelt

Kabel mit Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt
K8P2M-S-M12
K8P5M-S-M12
K8P10M-S-M12
K8P2M-SW-M12
K8P5M-SW-M12
K8P10M-SW-M12

2 m, Stecker gerade

5 m, Stecker gerade

10 m, Stecker gerade
2 m, Stecker gewinkelt
5 m, Stecker gewinkelt

10 m, Stecker gewinkelt

Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt
D8-G-M12-S
D8-W-M12-S

Gegenstecker M12 gerade
Gegenstecker M12 gewinkelt

Kabel fiir WCAN mit Gegenstecker M12, 5-polig, geschirmt
K5P2M-S-M12
K5P2M-SW-M12

2 m, Stecker gerade

2 m, Stecker gewinkelt

Kabel fiir WCANP mit Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt
K8P2M-S-M12
K8P2M-SW-M12

2 m, Stecker gerade

2 m, Stecker gewinkelt

Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt
D4-G-M12-S
D4-W-M12-S

Gegenstecker M12 gerade
Gegenstecker M12 gewinkelt

Verbindungskabel Squeezer zu Sensor

K4P1,5M-SB-M12 1,5 m, geschirmt, 4-polig, analog Ausgang

Kabel mit Gegenstecker M23, 12-polig, geschirmt
K8P2M-S-M23
K8P5M-S-M23
K8P10M-S-M23

2 m, Stecker gerade
5 m, Stecker gerade

10 m, Stecker gerade

Gegenstecker M23, 12-polig, geschirmt

CONO012-S Gegenstecker M23 gerade, Metallgehduse

Verbindungskabel Squeezer zu Sensor mit WCANP

K48P03M-SB-M12 0,3 m, geschirmt, 8-polig auf 4-polig

Adapterkabel fiir WCANP an CAN-Bus

K58P03M-SB-M12 0,3 m, geschirmt, 8-polig auf 5-polig



Kabel mit Gegenstecker M23, 12-polig, geschirmt
K12P02M-S-M23-SSI 2 m, Stecker gerade
K12P05M-S-M23-SSI 5 m, Stecker gerade
K12P10M-S-M23-SSI
K12P15M-S-M23-SSI

10 m, Stecker gerade

15 m, Stecker gerade

Kabel mit Gegenstecker M12, 5-polig, geschirmt
K5P2M-B-M12-CAN
K5P2M-SB-M12-CAN
K5P2M-S-M12-CAN

2 m, Buchse M12, 5-polig, offenes Ende
2 m, Stecker M12, 5-polig, Buchse M12
2 m, Stecker M12, 5-polig, offenes Ende

Kabel mit Gegenstecker M12, 5-polig, geschirmt
K5P2M-B-M12-PROF 2 m, Buchse M12, 5-polig, offenes Ende
K5P2M-SB-M12-PROF 2 m, Stecker M12, 5-polig, Buchse M12

K5P2M-S-M12-PROF 2 m, Stecker M12, 5-polig, offenes Ende

Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt
K4P2M-S-M12-CAT
K4P5M-S-M12-CAT
K4P10M-S-M12-CAT

2 m, Stecker M12, 4-polig, offenes Ende
5 m, Stecker M12, 4-polig, offenes Ende
10 m, Stecker M12, 4-polig, offenes Ende

-14 -

Gegenstecker M23, 12-polig, geschirmt

CONO012-S

Sonstiges
M12-PROF-AW

Gegenstecker M23 gerade, Metallgehause

Abschlusswiderstand

Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt

K4P2M-SS-M12-CAT
K4P5M-SS-M12-CAT

2 m, beidseitig Stecker M12, 4-polig
5 m, beidseitig Stecker M12, 4-polig

K4P10M-SS-M12-CAT 10 m, beidseitig Stecker M12, 4-polig

Bitte beachten Sie, dass fiir die Sensorversorgung zusatzlich ein Kabel entsprechend zu den Kabeln aus der Liste ,Zubehdr Analogausgang” benétigt wird.

Diese Daten konnen jederzeit ohne Vorankiindigung gedndert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

n 052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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Moo Messtechnik mit KnowHow.

SEILZUGSENSOR

Serie SX Seilzugmechanik zum

Drehgeberanbau

Key-Features:
Inhalt:

- schnelle und einfache Encoder Montage
Einleitung eee2 - Messbereiche von 1 bis 42,5m
Technische Daten o3 - Linearitdt +0,05 % des Messbereichs (mit Encoder)
Technische Zeichnung s - optional mit hohem Korrosionsschutz
Optionen wees? - Temperaturbereich -20...+85 °C (optional -40 °C)
Zubehor 4 - Hohe Dynamik
Bestellcodes .8

- Kundenspezifische Bauformen

25.06.18



WayCon Positionsmesstechnik GmbH ist Hersteller hochwertiger Seilzugwegaufnehmer fiir den
industriellen Einsatz. Diese Sensortechnik bietet mit ihrer kleinen Baugré e, geringer Montagezeit
und zahlreichen wahlbaren Ausgangsformen eine kosteneffiziente und flexible Lésung fir
vielfdltige Industrieapplikationen. Die hochdynamischen Sensoren erfassen prézise schnelle
Bewegungsablaufe und hohe Beschleunigungen des Messobjektes. Der robuste Aufbau und die
hohe Qualitdt dieser Wegaufnehmer ermdglichen den Einsatz in harter Industrieumgebung.
Spezialgerdate mit einer kundenseitigen Vor-Ort-Encodermontage sowie angepasste
Gehdusevarianten sind erhaltlich.

Sensorprinzip:

Kernbestandteil eines Seilzugsensors ist ein hochflexibles Stahlseil, das einlagig auf eine
ultraleichte Seiltrommel gewickelt ist. Diese Trommel ist tiber eine vorgespannte Triebfeder mit
dem Sensorgehduse verbunden. Das aus dem Sensor herausragende Ende des Messseils wird mit
dem Messobjekt verbunden. Andert sich der Abstand zwischen Sensor und Messobjekt, so wird
das Messseil gegen die Federkraft aus dem Sensor herausgezogen und von der Trommel abgerollt.
Die Achse der Trommel ist fest mit einem Potentiometer (fiir analoge Ausgangssignale), oder
mit einem Encoder (fir digitale Ausgangssignale) verbunden. Dreht sich die Seiltrommel durch
eine Abstandsverdanderung des Messobjektes, so dreht sich die Messeinheit des Potentiometers,
bzw. des Encoders proportional dazu. Die Aufgabe des Potentiometers, bzw. des Encoders ist
die mechanische Bewegung in ein proportionales elektrisches Signal umzuwandeln und es
auszugeben.

einfache Seilbefestigung mit Seilclip — ()

g

kugelgelagerter Drallfanger

Edelstahl-Messseil

Gleitlagerfiihrung

eloxiertes Aluminiumgehduse

dynamischer Federantrieb
im PA6-Gehduse fur hochste
Verfahrgeschwindigkeiten

Tl rh SERNADTAN AsYen
To nek wh, cathe Srap DRck

Beispiel SX50

Messseil

Seiltrommel Triebfeder

Drehwelle ' e
. =

Sensorelement

Messumformer:
um ein analoges Ausgangssignal
zu erhalten, z. B.0..10V

flexible Sensorleitung

M12-Sensorstecksystem
oder Kabelausgang

wasserdichte Gehduseausfiihrung
IP65 und IP67

hochste Linearitat

2-fach kugelgelagert

schnelle Befestigungsméglichkeit

« Seil nicht schnappen lassen. Das frei in den Sensor zuriicklaufende Seil kann zu Verletzungen fihren (Peitscheneffekt) und das Gerat kann

beschadigt werden. Vorsicht beim Aushdangen und Zurtickfiihren des Seiles in den Sensor.
« Ziehen Sie niemals den Sensor Uber den spezifizierten Messbereich aus.

« Versuchen Sie nicht, das Geréat zu 6ffnen. Die hohe gespeicherte Energie der Antriebsfeder kann bei falscher Handhabung zu Verletzungen

fuhren.
« Beriihren Sie nicht das bewegte Seil wahrend dem Betrieb.

« Vermeiden Sie, das Seil liber Kanten oder Ecken zu fiihren. Verwenden Sie bei Bedarf die Umlenkrolle.
« Betreiben Sie den Sensor nicht, falls sich Knicke oder Beschdadigungen im Messseil befinden. Ein Rei3en des Seiles kann zu Verletzungen oder

Beschadigung des Sensors flihren.



Messbereich
Linearitat
Seilscheibenumfang
Temperatur
Auszugskraft F
Auszugskraft F_
GeschwindigkeitV_
Beschleunigunga_
Gewicht

Gehéuse

Encoder Anforderungen

Messbereich
Linearitat
Seilscheibenumfang
Temperatur
Auszugskraft F_
Auszugskraft F_
GeschwindigkeitV
Beschleunigunga
Gewicht

Gehéuse

Encoder Anforderungen

Messbereich
Linearitat
Seilscheibenumfang
Temperatur
Auszugskraft F_
Auszugskraft F__
GeschwindigkeitV_

X

Beschleunigunga__
Gewicht
Gehduse

Encoder Anforderungen

[mm]

[mm]
[%]
[mm]
@
[N]
[N]
[m/s]

[m/s’]

[mm]

7,8
13,6

1000

3125

357,14

15

120

8,2

4,2
54

1500

Aluminium, eloxiert, Federgehause PA6

2000
+0,05 (Encoderausgang)
200

-20...+85 / optional: -40...+85

8
120

700 bis 900, je nach Messbereich

2500

6,4

Klemmflanschdurchmesser: 36, Wellendurchmesser: 10, Wellenlange: 20

Aluminium, eloxiert, Federgehause PA6

4000
+0,05 (Encoderausgang)
317,68

-20...+85 / optional: -40...+85

8

1"

8
120

1300 bis 1600, je nach Messbereich

Klemmflanschdurchmesser: 36, Wellendurchmesser: 10, Wellenlange: 20

15,2

10

4,8
7,2

Aluminium, eloxiert, Federgehduse PA6

12

15 20
+0,05 (Encoderausgang)

25

B85S

-20...+85 / optional: -40...+85

6
80

6,8
11,2

6,4
9,2

7,8
114

3200 bis 5000, je nach Messbereich

30

6,4
9,6

60

35

74
11,6

Klemmflanschdurchmesser: 36, Wellendurchmesser: 10, Wellenlange: 20

5000

3000

40

54

42,5



Messbereich [mm]
1000/ 1500/ 2000
2500/ 3000

] @ 36
<
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r 80
‘ 110
A D
21 | =166
35 ~ 180
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© @ 36
n
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8 o
3 @

120

155

45
34,5

111,4

42,25 40,25

.45
34,5

140
I
I

19,7

D 6,5




ca. 255

135

16,5

beweglicher Seilaustritt

ca. 213

135

135

Messbereich [m] Buchstabe Lange

10/12 A 137 E
15/20 B 160 °
25/30 C 213

35/40/425 D 236

Position Seilaustritt bei ... 10m 12m 15m 20m 25m 30m 35m 40 m 42,5m
... Messbereichsbeginn (X) 33 36 41 48 56 63 71 78 82
... Messbereichsende (Y) 18 18 18 18 18 18 18 18 18



Montage Seilaustritt Standard, Seilaustritt Seite oben (Option S1) Montage Seilaustritt Seite unten (S2), Seilaustritt Boden (S3)

Der Sensor kann mit Hilfe der Befestigungsplatte montiert werden. | Bei Seilaustritt S2 und S3 verfligt der Sensor Uber eine gednderte
Durch Abschrauben der Befestigungsplatte stehen alternativ 2 x M4 | Befestigungsplatte:

Gewindebohrungen fir die Montage zur Verfiigung:

SX80 $X120
SX80 $X120 P
17,25 1725 30 : Option §3
925 = Y. | ption

13,8

100

S g

062 S
2x M4_| | [ 4

Ry

Option S2 \
= Option S2

95
|

2x M4, o

7

1. Uber Nuten in Sensorgehiuse 17
Die mitgelieferten Nutensteine lassen sich leicht in die :% @
Nuten im Sensorgehduse einschwenken und besitzen ein

M6-Gewinde. 55
Im Lieferumfang sind bis 20 m Messbereich zwei ﬁ
Nutensteine und ab 25 m vier Nutensteine enthalten.

M6

10,6

2. Uber Klemmwinkel
Die Klemmwinkel besitzen eine Bohrung fir M6-
Schrauben, tiber die sie am Untergrund befestigt werden.

Im Lieferumfang sind bis 20 m Messbereich zwei =D 8
Klemmwinkel und ab 25 m vier Klemmwinkel enthalten. g —

Hinweis:

Sensornut, Klemmwinkel und Nutensteine sind
kompatibel zum Aluminiumprofilesystem der Firma item
Industrietechnik GmbH.

Nutposition Befestigung liber Klemmwinkel

15
15

15
15




Folgende Tabelle gibt eine Ubersicht tiber gdngige Optionen, mit denen die Sensoren ausgestattet werden kénnen. Bitte beachten Sie, dass
nicht alle Optionen miteinander kombinierbar sind. In den Bestellcodes finden Sie Angaben Uiber nicht kombinierbare Optionen.

Option Bestellcode
Geanderter Seilaustritt S1,S52,S3
Kunststoff-Messseil COR
Seilbefestigung mit M4-Gewinde M4
Seilbefestigung mit Ringdse RI
Korrosionsschutz CcpP
Erweiterter Temperaturbereich niedrig T40

Umlenkrolle - UR2

Mit Hilfe der Umlenkrolle kann das Seil umgelenkt werden, um z. B. an schwer zugénglichen
Stellen messen zu kdnnen oder um den Sensor vor Seilschrdgzug zu schiitzen. Es kdnnen nach

Belieben mehrere Rollen eingesetzt werden.

Material Ful3: Aluminium eloxiert

Material Seilscheibe: POM-C

Befestigung: mit 2 Stk. Zylinder- oder Senkkopfschrauben M6, stehende
oder liegende Befestigung moglich. Kugellager mit

Tieftemperaturbefettung und RS-Dichtscheiben.

Temperaturbereich: -40...+80 °C

Beschreibung
Standard: Seilaustritt oben
S1: Seilaustritt Seite oben
S2: Seilaustritt Seite unten ontionst
S3: Seilaustritt Boden Standard, ?
option's2 ~-——Option S3

Kunststoff-Messseil aus abriebfestem und veredeltem Coramid

Drehbare (kugelgelagerte) Seilbefestigung mit M4- | Seilclip mit Drallfanger
Gewinde (Ldnge 22 mm). Ideal zur Befestigung an (Standard)

=ﬁ@\'@@

Durchgangsbohrungen oder M4-Sackgewinden.

Optionale
M4-Befestigung

Das Ende des Messseils ist mit einer Ringdse statt
mit einem Seilclip ausgestattet.
Innendurchmesser 20 mm

Beinhaltet ein V4A Messseil, Edelstahl-Kugellager und Option M4. Die Seilscheibe wird HARTCOAT®
beschichtet. Diese Beschichtung ist eine hartanodische Oxidation, die den Sensor mit einer
verschleiffesten, keramikdhnlichen Schicht vor Korrosion gegentiber aggressiven Medien wie z. B.
Salzwasser schiitzt.

Die Verwendung spezieller Komponenten erlaubt eine Betriebstemperatur von -40...+85 °C.




Seilverlangerung - SV, Seildurchmesser 0,5 mm
Zur Uberbriickung einer gréBeren Distanz vom Messobjekt zum Wegaufnehmer kann eine Seilverlingerung eingesetzt werden. Der Seilclip
bzw. Drallfanger darf nicht Gber die Umlenkrolle gefiihrt werden.

Bitte geben Sie die gewlinschte Lange bei Bestellung an. Die minimale Lange betragt 150 mm.

SV1-XXXX: Seilverldangerung (150...4995 mm)
SV2-XXXX: Seilverlangerung (5000...19.995 mm)
SV3-XXXX: Seilverlangerung (20000...40.000 mm)

Haftmagnet - MGG1

Verwenden Sie den Haftmagneten, um das Seil an metallischen Objekten schnell und ohne Montagezeit
befestigen zu kénnen. Eine Gummierung sorgt fiir schonenden Kontakt (z. B. fir lackierte Flachen) und
verhindert ein Abrutschen bei Vibration. Der Magnet besteht aus einem Neodymkern fiir hohe Haftkraft

Lange/ length [mm]

C O

von 260 N. Der Haken erlaubt ein einfaches Einhdngen des Seilclips (Drallfanger).

SX80 —

Messbereich [mm]
1000/ 1500/ 2000 / 2500 / 3000

Ausfiihrung
Standard -
Sensor mit Optionen 0

— FsaNK —[_|

EC-TT O

Option
S1
S2
S3

COR
M4
RI

$X120 —

Messbereich [mm]
3125 /4000 /5000

Ausfiihrung
Standard -
Sensor mit Optionen o}

CcpP
T40

Beschreibung

Seilaustritt Seite oben
Seilaustritt Seite unten
Seilaustritt Boden
Kunstoff-Messseil aus Coramid
M4-Seilbefestigung

Ringdse (statt Seilclip)
Korrosionsschutz
Temperaturbereich -40...+85 °C

Option
COR
M4
RI
CP

nicht kombinierbar mit
Messbereich 2500 / 3000
(@

cpP

M4, RI

— FsaNK —[_|

Option
S1
S2
S3

COR
M4
RI

CcpP
T40

Beschreibung

Seilaustritt Seite oben
Seilaustritt Seite unten
Seilaustritt Boden
Kunstoff-Messseil aus Coramid
M4-Seilbefestigung

Ringdse (statt Seilclip)
Korrosionsschutz
Temperaturbereich -40...+85 °C

Option
M4
RI
CP

nicht kombinierbar mit
(@

(@

M4, Rl




sx135 —[ | — Fsank —[ ]
Option Beschreibung
COR Kunstoff-Messseil aus Coramid
bereich M4 M4-Seilbefestigung
Messbereich [m] RI Ring0se (statt Seilclip)
6/7/8 Ccp Korrosionsschutz
T40 Temperaturbereich -40...+85 °C
Ausfiihrung
Standard -
. . Option nicht kombinierbar mit
Sensor mit Optionen 0
P COR Messbereich 7/ 8
M4 CcpP
RI CcpP
CcpP M4, RI
sx135s —[ | — Fssk —[ ]
Option Beschreibung
M4 M4-Seilbefestigung
- RI Ringdse (statt Seilclip)
Messbereich [m] CcpP Korrosionsschutz
10/12/15/20/25/30/35/40/425 T40 Temperaturbereich -40...+85 °C
Ausfihrung Option nicht kombinierbar mit
Standard -
Sensor mit Optionen (0] M4 cp
P RI cp
Ccp M4, RI
Messbereich [mm] 1000 1500 2000 2500 3000
SX80
Messbereich [mm] 3125 4000 5000
SX120
Messbereich [m] 6 7 8 10 12 15 20 25 30 35 40 42,5
SX135
Optionen COR S1 S2 S3 M4 RI T40 cpP
SX80
SX120
SX135 bis8 m
SX135ab10m
UR2 Umlenkrolle SV1-XXXX Seilverlangerung (150 mm bis 4995 mm)
MGGT1 Haftmagnet SV2-XXXX Seilverlangerung (5000 mm bis 19995 mm)
SV3-XXXX Seilverlangerung (20000 mm bis 40000 mm)

Diese Daten konnen jederzeit ohne Vorankiindigung gedndert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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SEILZUGSENSOR

Serie MH60 fiir
Mobilhydraulik-Anwendungen

Key-Features:

Inhalt:

- kostengiinstiger Sensor fiir Baumaschinen
Einleitung eee2 - Messbereiche von 1 bis 4m
Technische Daten o3 - extrem robuste Bauweise
Analogausgdnge o3 - Analogausgdnge: Potentiometer, 0...5 V, 0...10 V,
Digitalausgang CANopen el 4...20 mA, optional redundant
Elektrischer Anschluss el - teachbare Ausgdnge: 0...5 V, 0...10 V, zusdtzlich mit
Technische Zeichnung e Open-Collector Schaltausgang
Optionen ee:6 - Digitalausgang: CANopen, optional redundant
Zubehor fiir teachbare Ausgdnge  ....7 - Linearitiit bis zu +0,1 % des Messbereichs
Zubehdor Allgemein we? - Schutzklasse bis IP69K (geeignet fiir Dampf- und
Installation und Warnhinweise .8 Hochdruckreinigung)
Bestellcode g

- Temperaturbereich -20...+85 °C (optional -40 °C)

22.06.18



Seilzugsensoren der Mobilhydraulik Serie MH wurden fiir den anspruchsvollen Bereich Baumaschinen und Baugerdte entwickelt. Je nach
Einsatzbedingungen kann der Sensor so konfiguriert werden, dass dieser optimal fiir die Anwendung geeignet ist. Kleine adhasive und abrasive
Partikel mit geringer KorngroRe, sind in der offenen MH Variante leicht zu entfernen. Seewassergeeignete Schutzgitter erlauben den maximalen
Schutz gegen gréBere Fremdkérper wie z. B. Aste. Fiir sicherheitsrelevante Anforderungen stehen neben unterschiedlichen Seildicken
auch redundante, analoge Ausgange zur Verfligung. Die Mobilhydraulikserie ist eine duflerst robuste und kostengiinstige Moglichkeit,
Positionieraufgaben an Baumaschinen effizient zu erfiillen.

Sensoren der Serie MH60 sind in drei unterschiedlichen Gehdusevarianten verfiigbar.
Gemeinsam ist allen Varianten:

+ Gehéduse aus Aluminium mit Bohrléchern zur Befestigung, - gekapseltes Sensorelement
alternativ Bodenplatte « M12-Sensorstecksystem oder Kabelausgang
- einfache Seilbefestigung mit Seilclip, verdrehgesichert « dynamischer Federantrieb im PA6-Gehause

« V4A Edelstahl Messseil mit Kunststoffummantelung

Standard: Offene Abdeckung
Besonders geeignet bei Einsatz unter feinen Stauben und Flissigkeiten

C1:Lochblech
Besonders geeignet fiir den Einsatz unter Schmutz, PartikelgréBe > 2 mm und Flissigkeiten
|

C3: Geschlossene Abdeckung
Besonders geeignet fiir den Einsatz unter adhasiven Stauben, Zement, Beton, Lehm, Schlagschutz
|




Messbereich
Messseil Durchmesser
Linearitat

verbesserte Linearitit L25
verbesserte Linearitit L10

Auflésung
Sensorelement
Ausgangssignale ?
Redundante Ausgangssignale
Anschluss

Schutzklasse

Feuchte

Temperatur
Seilzuggeschwindigkeit
Beschleunigung
Auszugskraft

Gehéuse

Gewicht

[m] 1 15 2 25 3 35 4

fmm] | 0507 |1 /05/07| 1 05|07| 1 05|07| 1 |05|07| 1 05 | 07 | 05 | 07

[+9%] 0,5 0,5 0,5 1 05 1 05 1 05 1 05 1
A O A A O A O 2 I A VA I - - - -
AV A A VA A Y VA O ARV B A VA I - - - -

siehe Ausgangsarten
Potentiometer
Potentiometer, 0..5V, 0...10V, 0...5 V (teachbar), 0...10 V (teachbar), 4...20 mA, CANopen
optional bei: Potentiometer, 0...5V, 0..10V, 4...20 mA, CANopen
axialer M12-Steckverbinder oder axialer Kabelausgang (TPE Kabel), Standardlange 2 m
IP67, optional IP69K (nur bei Kabelausgang)
max. 90 % relativ , nicht kondensierend

siehe Ausgangsarten

[m/s] max 3,0
[m/s?] max. 50
[N] ca.4 bis6
Aluminium, Federgehause PA6
[g] bis ca. 500 (Abhangig von Messbereich und Messseildurchmesser)

! Optionen L25 und L10 nur in Verbindung mit Seilturm (siehe Seite 6) und nicht in Kombination mit Optionen S1 und S2 méglich.
Die Zeile gibt an welche Linearitatsoption mit welchem Messbereich und welchem Seildurchmesser kombinierbar ist.

\/ = Kombination méglich

- = Kombination nicht méglich

% weitere Ausgangssignale auf Anfrage méglich

Ausgang

Versorgung

empfohlener Schleiferstrom
max. Stromaufnahme

max. Leistungsaufnahme

Ausgangsstrom
Dynamik
Auflésung
Rauschen

Verpolschutz
kurzschlussfest
Arbeitstemperatur
Temperaturkoeffizient

Elektromagnetische
Vertraglichkeit

Schaltbild

Spannung 0...5V, 0...10 V

Strom 4...20 mA i)

Potentiometer 1 kQ Spannung0...5V, 0...10 V

0..5V,0..10V, galvanisch

1kQ getrennt, 4-Leiter 4..20 mA, 2-Leiter 0..5V,0..10V, 3-Leiter
max. 30V 12..30VDC 8..35VDC
<TpA -
- 22,5 mA (unbelastet) -
= - - 150 mW
= max. 10 mA, min. Last 10 kQ max. 50 mA im Fehlerfall max. 10 mA, min. Last 1 kQ
) <3 msvon 0..100 % und <1msvon0..100 % und 1ms
100...0 % 100...0 %
theoretisch unendlich, begrenzt durch das Rauschen 1mV
Vefg:gzgigs:g:niing 3 mVss typisch, max. 37 mVss 0,03 mAss =6 mVss an 200 Q 3 mVss typisch, max. 37 mVss
- ja, unendlich
- ja, dauerkurzschlussfest - ja, dauerkurzschlussfest
-20...+85 °C/ optional: -40...+85 °C
+0,0025 %/K 0,0037 %/K 0,0079 %/K 0,0016 %/K
@ gemaB EN 61326-1:2013
GND
Schleifer Signal  Signal Signal  MFL

Signal V+ GND

483 R

MFL = Multifunktionsleitung
flr das Teachen mit Squeezer




CAN-Spezifikation
Kommunikationsprofil
Gerateprofil

Error Control

Node ID

PDO

PDO Modes
Ubertragungsrate
Bus-Anschluss

Integrierter Bus-Abschlusswiderstand

Bus, galvanische Trennung
Spannungsversorgung [VDC]
Stromaufnahme

Messrate

Wiederholgenauigkeit [%]
Auflésung [%]
Elektrischer Schutz

Arbeitstemperatur [°C]
Temperaturkoeffizient [%/K]
EMV

Full CAN 2.0B (1S011898)

CANopen CiA 301V 4.2.0

Encoder, absolute linear; CiA 406 V 3.2.0

Producer Heartbeat, Emergency Message, Node Guarding

Default: 7, Einstellbar Gber SDO und Squeezer (offline Einstellung)*

1 x TPDO, static mapping

Event-triggered, Time-triggered, Sync-zyklisch, Sync-azyklisch

1 Mbps, 800, 500, 250, 125, 50, 20 kbps, Einstellbar Gber SDO und Squeezer (offline Einstellung) *
5-poliger M12 Stecker

120 Q zuschaltbar tiber SDO und Uber Squeezer (offline Einstellung) *
Nein

8..30

Typisch 10 mA bei 24V, typisch 20 mA bei 12V

1 kHz mit 16 Bit Auflosung

+0,5, £0,25 oder £0,1 (entsprechend der gewahlten Linearitat)

0,002 des Messbereichs

Verpolschutz

Standard: -20...+85 / optional: -40...+85

0,0014

DIN EN61326-1:2013, in Ubereinstimmung mit der Richtlinie 2014/30/EU

* Offline-Einstellung Gber Squeezer nur in Verbindung mit 8-poligem Stecker.
Weiter Informationen zur Offline-Einstellung finden Sie im Handbuch fiir CANopen.

Analogausgang
- axiales Kabel oder axialer Stecker M12, 4-polig

Kabelfarbe PIN 0..5V,0..10V o(tseZ:::ballr()) v 4..20 mA
BR 1 V+ V+ V+
WS 2 Signal Signal n.c.
BL 3 GND GND Signal
SW 4 GND Signal MFL* n.c.
* Multifunktionsleitung
redundanter Analogausgang
- axiales Kabel oder axialer Stecker M12, 8-polig
Kabelfarbe PIN 0..5V,0..10V 4..20mA 1kQ
WS 1 V1+ V1+ V1+
BR 2 Signal 1 n.c. Schleifer 1
GN 3 GND 1 Signal 1 GND 1
GE 4 GND 1 Signal n.c. n.c.
GR 5 V2+ V2+ V2+
RS 6 Signal 2 n.c. Schleifer 2
BL 7 GND 2 Signal 2 GND 2
RT 8 GND 2 Signal n.c. n.c.

* Multifunktionsleitung
Kabelspezifikationen

4-poliges Kabel 8-poliges Kabel

Kabeltyp TPE, flexibel
Kabelrichtung axial abgehend
Lange 2 m Standard (weitere auf Anfrage)
Durchmesser @4,5mm @ 6,6 mm
Litze 0,14 mm? 0,25 mm?
Temperatur fest verlegt -30...+85 °C, flexibel verlegt -20...+85 °C

1kQ

- (o) 1)
Schleifer
| [/

s G

Informationen zur Anschlussbelegung des Digitalausgang WCAN finden Sie im Handbuch fiir CANopen.



https://www.waycon.de/fileadmin/seilzugsensoren/CANopen-Handbuch.pdf
https://www.waycon.de/fileadmin/seilzugsensoren/CANopen-Handbuch.pdf

Standard: offenes Gehduse
2 x M4, max. 10 deep

50

12,5 22

+1214

25

* 12,5 38 plugged
+53 plugged

+ 155

Variante mit Bodenplatte (Option BP)

25

2
*, 15 3
s

75
85

7,5




Folgende Tabelle gibt eine Ubersicht {iber gdngige Optionen, mit denen die Sensoren ausgestattet werden kénnen.

Option

Verbesserte Linearitat
(nicht mit S1 oder S2 kombinierbar;
weitere Einschrankungen siehe Seite 3)

Invertiertes Ausgangssignal
(nur fir Analogausgang)

Redundantes Ausgangssignal

Gednderter Seilaustritt
(nur in Kombination mit C1 oder C3)

Gehduseabdeckung

Messseil Durchmesser

Seilbefestigung mit M4-Gewinde

Seilbefestigung mit Zylinderstift und
Mé6-Durchgangsbohrung

Schutzklasse IP69K

Erweiterter Temperaturbereich niedrig

Bodenplatte

Bestellcode
L10,L25

R1,R2,R3, R4

S1,S2

a,a

DO5K, DO7K,
D10K

M4

ZH, ZR

P69

T40
BP

Beschreibung
Verbesserte Linearitat 0,1 % (L10) bzw. 0,25 % (L25)

Das Analogsignal des Sensors ist mit Seilauszug 4 '
o - ) ) ) . 10V/20mAl_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ I__
standardmaBig ansteigend. Die Option IN invertiert i
das Signal, d. h. das Sensorsignal féllt mit dem N\ invertiert |
: N
Seilauszug. N |
\ |
S I
N
\ |
N |
N
N |
N\ |
N I
N
Standard ~ |
0V/4mA N\ |Hub
- MB |
v Eingefahren «—— Ausgefahren,

Durch die Verwendung von zwei Potentiometern liefert der Sensor 2 unabhangige Ausgangssignale.
R1:2x1kQ

R2:2x0..5V oder2x0..10V

R3:2x4..20 mA

R4: 2 x CANopen

Standard: Seilaustritt nach oben
S1: Seilaustritt rechts oben
S2: Seilaustritt links unten

Standard

Standard: offenes Gehause
C1: Lochblechabdeckung
C3: geschlossenes Gehduse

Das Messseil besteht aus V4A Edelstahl, 1.44017 mit Kunststoffummantelung. Die Auswahl des
Durchmessers erfolgt in Punkt 2 des Bestellcodes.

DO5K: @ 0,5 mm (Standard)

DO7K: @ 0,7 mm

D10K: @ 1,0 mm (nicht bei Messbereichen 3,5 m und 4 m)

Seilclip mit Drallfanger
(Standard)

Drehbare (kugelgelagerte) Seilbefestigung mit M4-
Gewinde (Ldnge 22 mm). Ideal zur Befestigung an
Durchgangsbohrungen oder M4-Sackgewinden.

Optionale
M4-Befestigung

w'
B fcEQN:
‘ pGE

ZH: Zylinderstift auf Drallfanger mit
Mé6-Durchgangsbohrung

ZR: Zylinderstift auf Drallfanger mit
Mé6-Durchgangsbohrung + Karabinerring

Alle relevanten Bauteile des Sensors sind komplett gekapselt. Geeignet fiir Dampf- und
Hochdruckreinigung. Nur in Verbindung mit Kabelausgang.

Die Verwendung spezieller Komponenten erlaubt eine Betriebstemperatur von -40...+85 °C.

Der MH60 wird zusétzlichen mit einer Bodenplatte ausgestattet.



Seilzugsensoren mit den analogen Ausgangsarten 5VT und 10VT werden mit einer teachbaren, internen Elektronik ausgestattet. Die sogenannte

VT-Elektronik digitalisiert die Schleiferspannung des Potentiometers. Die digitale Information wird in der Elektronik verarbeitet, zurtickgewandelt

und als analoges Ausgangssignal 0 bis 5V oder 0 bis 10 V ausgegeben.

Durch die Digitalisierung ergeben sich 2 Einstellméglichkeiten, durch die der Sensor mithilfe des Squeezers individuell konfiguriert werden

kann:

1. Teachen des Messbereichs. Nach erfolgreichem Teachen kann der Squeezer vom Sensor abgezogen werden und durch ein Standardkabel/
Stecker ersetzt werden.

2.Individuelles Setzen eines Schaltpunktes. Der lber den Squeezer individuell gesetzte Schaltpunkt open collector, wird Uber die
Multifunktionsleitung MFL ausgegeben.

V + +Us=8.35V >
Signal Signalausgang 0...10 V >
GND Ground >
MFL Schaltausgang (open collector) >
Eine ausfiihrliche Beschreibung der Funktionen finden Sie in der separaten Bedienungsanleitung des SQUEEZERS.
Elektrischer Anschluss Squeezer Pin 1 Pin 2 Stecker (zum Sensor) Kabelenden (zur Auswertung)
Zubehér: PIN1 v+ BR v+
Verbindungskabel Sensor zu PIN 2 Signal WS Signal
Squeezer: PIN 3 GND BL GND
K4P1,5M-58-M12 PIN 4 MFL SW NPN*
MFL = Multifunktionsleitung * Der Open Collector ist ein NPN

Pin 4 Pin 3

Schaltausgang

Umlenkrolle - UR2

Mit Hilfe der Umlenkrolle kann das Seil umgelenkt werden, um z. B. an schwer zuganglichen
Stellen messen zu kdnnen oder um den Sensor vor Seilschragzug zu schiitzen. Es kdnnen nach
Belieben mehrere Rollen eingesetzt werden.

Material Ful3: Aluminium eloxiert

Material Seilscheibe: POM-C

Befestigung: mit 2 Stk. Zylinder- oder Senkkopfschrauben M6, stehende
oder liegende Befestigung moglich. Kugellager mit

Tieftemperaturbefettung und RS-Dichtscheiben.
Temperaturbereich: -40...+80 °C.

Seilverlangerung - SV, Seildurchmesser 0,5 mm
Zur Uberbriickung einer gréBeren Distanz vom Messobjekt zum Wegaufnehmer kann eine Seilverlingerung eingesetzt werden. Der Seilclip
bzw. Drallfanger darf nicht Giber die Umlenkrolle gefiihrt werden.

Bitte geben Sie die gewlinschte Lénge bei Bestellung an. Die minimale Lange betragt 150 mm.

SV1-XXXX: Seilverlangerung (150...4995 mm)

SV2-XXXX: Seilverlangerung (5000...19.995 mm) j:;@E_
SV3-XXXX: Seilverlangerung (20000...40.000 mm)

Haftmagnet - MGG1

Verwenden Sie den Haftmagneten, um das Seil an metallischen Objekten schnell und ohne Montagezeit
befestigen zu kénnen. Eine Gummierung sorgt fiir schonenden Kontakt (z. B. fiir lackierte Flachen) und

verhindert ein Abrutschen bei Vibration. Der Magnet besteht aus einem Neodymkern fiir hohe Haftkraft
von 260 N. Der Haken erlaubt ein einfaches Einhdngen des Seilclips (Drallfanger).

Lange/ length [mm]



https://www.waycon.de/fileadmin/zubehoer/Bedienungsanleitung-Squeezer.pdf

Einfaches Analogsignal
Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt Pin 1
K4P2M-S-M12 2 m, Stecker gerade, IP67
K4P5M-S-M12 5 m, Stecker gerade, IP67
K4P10M-S-M12 10 m, Stecker gerade, IP67
K4P2M-SW-M12 2 m, Stecker gewinkelt, IP67
K4P5M-SW-M12 5 m, Stecker gewinkelt, IP67

Pin2 Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt, IP67
D4-G-M12-S Gegenstecker M12 gerade
D4-W-M12-S Gegenstecker M12 gewinkelt

Kabeldurchlass: @ 4..8 mm

Leiterquerschnitt:: 0,14...0,34 mm?

K4PTOM-SW-M12 10 m, Stecker gewinkelt, IP67 Pin 4 Pin 3
PIN 1 2 3 4
Kabelfarbe BR WS BL SW
Digitalsignal CANopen
Kabel mit Gegenstecker M12, 5-polig, geschirmt Pin 1 Pin 2 PIN 1 2 3 4 5
K5P2M-S-M12 2 m, Stecker gerade, IP67 Kabelfarbe BR WS BL SW GR
K5P2M-SW-M12 2 m, Stecker gewinkelt, IP67
Pin 5
Pin 4 Pin 3

Redundantes Analogsignal und CANopen mit Offline-Einstellung iiber Squeezer

Kabel mit Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt Pin 8 Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt, IP67
K8P2M-S-M12 2 m, Stecker gerade, IP67 Pin1 Pin2 D8-G-M12-S Gegenstecker M12 gerade
K8P5M-S-M12 5 m, Stecker gerade, IP67 D8-W-M12-S Gegenstecker M12 gewinkelt
K8P10M-S-M12 10 m, Stecker gerade, IP67 Pin7 Pin 3 Kabeldurchlass: @ 4..8 mm

K8P2M-SW-M12 2 m, Stecker gewinkelt, IP67

K8P5M-SW-M12 5 m, Stecker gewinkelt, IP67
; Pin 4

K8P1OM-SW-M12 10 m, Stecker gewinkelt, IP67 Pin 6 : ::' -

3

Leiterquerschnitt:: 0,14...0,34 mm?

Pin 5 -~

PIN 1 2 3 4 5 6 7 8 .

Kabelfarbe WS BR GN GE GR RS BL RT

- Befestigen Sie den Sensor an dem dafiir vorgesehenen Ort an den Befestigungsbohrungen, bevor Sie das Seil ausziehen oder bevor Sie das
Seil am Messobjekt befestigen.

« Offnen Sie den Seilclip (nicht bei M4-Gewindestift) nachdem der Sensor sicher montiert wurde und ziehen Sie das Messseil aus. Hingen Sie
den Seilclip am Objekt ein und schlieen Sie den Biigel des Seilclips. Benutzen Sie zur Sicherheit einen diinnen Schraubenzieher und fiihren
diesen durch den Seilclip zum Ausziehen des Seiles.

« Kontrollieren Sie die Verfahrstrecke des Messobjektes auf Kollision mit dem Sensorgehiuse oder Uberfahren des spezifizierten Messbereiches.
Installieren Sie den Sensor so, dass bei Seilriicklauf der Stoppergummi nicht am Seilturm des Sensors anstoft.

« Fihren Sie den elektrischen Anschluss je nach Ausgangstyp durch. Beachten Sie bei der Kabelverlegung den minimal zuldssigen
Kabelbiegeradius (5 x Kabeldurchmesser).

« Das Seil muss in Betrieb senkrecht aus dem Sensor ausgezogen werden. Die maximale Abweichung zur Vertikalen betrégt 3°. Vermeiden Sie
unbedingt ein schrages Ausziehen des Messseiles. Die Lebensdauer des Gerédtes wiirde sich dadurch verkirzen. Sollte die Toleranzgrenze von
3° nicht eingehalten werden kénnen, muss eine Umlenkrolle eingesetzt werden.

« Der Messbereich bzw. der Nullpunkt beginnt nach ca. 2 mm Seilauszug.

« Schitzen Sie den Sensor und das Seil bei der Montage im Freien bei Minustemperaturen vor Eisbildung.

« Verlegen Sie das Seil vorzugsweise in Ecken oder geschiitzt unter Filhrungen, um Verschmutzung oder versehentliche Beriihrung zu
vermeiden.

« Beachten Sie bei der Handhabung des Sensors, dass Sie das Seil nicht versehentlich schnappen lassen und das Seil iiber den spezifizierten
Messbereich ausziehen. Dadurch kann der Sensor zerstort werden.

« Wartung: Die Gerate sind wartungsfrei. Sollte jedoch durch widrige Umgebungsbedingungen das Seil verschmutzt werden, so ist dies je
nach Bedarf mit einem leicht lgetrankten Lappen zu reinigen. Verwenden Sie dazu harzfreies Maschinendl.



Seil nicht schnappen lassen. Das frei in den Sensor zuriicklaufende Seil kann zu Verletzungen fiihren (Peitscheneffekt) und das Gerat kann
beschadigt werden. Vorsicht beim Aushangen und Zuriickfiihren des Seiles in den Sensor.

Ziehen Sie niemals den Sensor Uber den spezifizierten Messbereich aus.

Versuchen Sie nicht, das Gerat zu 6ffnen. Die hohe gespeicherte Energie der Antriebsfeder kann bei falscher Handhabung zu Verletzungen
fuhren.

Beriihren Sie nicht das bewegte Seil wahrend dem Betrieb.

Vermeiden Sie, das Seil Giber Kanten oder Ecken zu flihren. Verwenden Sie bei Bedarf die Umlenkrolle.

Betreiben Sie den Sensor nicht, falls sich Knicke oder Beschdadigungen im Messseil befinden. Ein Reil3en des Seiles kann zu Verletzungen oder
Beschadigung des Sensors flihren.

Bei der Standardvariante mit offenem Gehause ist unbedingt darauf zu achten, dass der freie Lauf der Seiltrommel gewahrleistet ist. Wird die
Seiltrommel blockiert, besteht Verletzungsgefahr und es kann zur Zerstérung des Sensors kommen.

mueo —[_|—[ |- ]-[]-

Messbereiche [m] Ausfiihrung
1/15/2/25/3/35/4 - Standard
0O Sensor mit Optionen

Messseil
Durchmesser 0,5 mm (Standard) DO5K Option | Beschreibung (siehe auch Seite 6)
Durchmesser 0,7 mm DO7K L10 verbesserte Linearitdt + 0,1 %
Durchmesser T mm (nicht MB 3,5&4) | D10K L25 verbesserte Linearitit + 0,25 %
(Kombinationsmaglichkeiten
Ausgangssignal verbesserte Linearitat siehe Seite 3)
Potentiometer 1kQ 1R IN invertiertes Ausgangssignal
Spannung 0.5V 5V R1 redundantes Ausgangssignal 1 R
Spannung 0..10V 10V R2 redundantes Ausgangssignal 5V, 10V
Spannung 0..5V (teachbar) 5VT R3 redundantes Ausgangssignal 420A
Spannung 0..10V (teachbar) | 10vT R4 redundantes Ausgangssignal WCAN
Strom 4..20 mA 420A S1 Seilaustritt rechts oben
Digital CANopen WCAN (nur in Kombination mit C1 oder C3)
Digital CANopen WCANP S2 Seilaustritt links unten
offline einstellbar (nur in Kombination mit C1 oder C3)
via Squeezer 1 Lochblechabdeckung
c3 Geschlossene Abdeckung
Anschluss ,;AH4 VA Iinders,\t/i‘?t 22::2:22::93:9
Steckerausgang M12 axial, 4-polig ' SA12 R i ()j/ ift Seilbefesti 9 g
Kabelausgang axial 2 KA YA Zylinderstift Seilbe estlg'ung mlt
Karabinerring
' 5-polig in Kombination mit WCAN oder Option R4, IP69 | Schutzklasse IP69K, nur Kabelausgang
8-polig in Kombination mit WCANP oder Option T40 Temperaturbereich -40...+85 °C
R1,R2,R3 BP zuséatzliche Bodenplatte

% nur in Kombination mit Option IP69 méglich

Lange in m angeben (Minimum 2 m)
Beispiel: KAO2 =2 m, KRO5=5m




-10 -

L10* verbesserte Linearitat = 0,1 %

L25* verbesserte Linearitdt + 0,25 %

IN invertiertes Ausgangssignal (nur Analogausgang)
R1* redundantes Signal 1 kQ

R2 * redundantes Signal 0...5 V oder 0...10 V

R3 * redundantes Signal 4..20 mA

R4 * redundantes Signal CANopen

S1 Seilaustritt rechts oben

S2 Seilaustritt links unten

(@

a3
DO7K
D10K
M4
ZR
ZH
IP69
T40 *
BP

Lochblechabdeckung

geschlossenes Gehduse

Messseildurchmesser 0,7 mm
Messseildurchmesser 1,0 mm

M4-Seilbefestigung

Seilbefestigung mit Zylinderstift und Karabinerring
Seilbefestigung mit Zylinderstift

verbesserte Schutzklasse IP69K

verbesserter Temperaturbereich -40...+85 °C

zusatzliche Bodenplatte

* Werden die Optionen T40, L10 oder L25 fiir einen Sensor mit redundantem Signal (R1, R2, R3, R4) gewahlt, so verdoppelt sich der Preis fiir diese Optionen.

SQUEEZER2M Zubehor fur VT und WCANP mit 2 m Kabel
SQUEEZER5M Zubehor fir VT und WCANP mit 5 m Kabel
SQUEEZER10M Zubehor fir VT und WCANP mit 10 m Kabel
UR2 Umlenkrolle

Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt

K4P2M-S-M12 2 m, Stecker gerade
K4P5M-S-M12 5 m, Stecker gerade
K4P10M-S-M12 10 m, Stecker gerade

K4P2M-SW-M12 2 m, Stecker gewinkelt
K4P5M-SW-M12 5 m, Stecker gewinkelt
K4P10M-SW-M12 10 m, Stecker gewinkelt

Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt
D4-G-M12-S Gegenstecker M12 gerade
D4-W-M12-S Gegenstecker M12 gewinkelt

Kabel mit Gegenstecker M12, 5-polig, geschirmt
K5P2M-S-M12 2 m, Stecker gerade
K5P2M-SW-M12 2 m, Stecker gewinkelt

* fir redundantes Analogsignal und CANopen mit Offline-Programmierung (WCANP)

Digitalanzeige 2 Kanal, 0...10 V / 4...20 mA
WAY-AX-S Touchscreen, Versorgung: 18...30 VDC
WAY-AX-S-AC Touchscreen, Versorgung: 115...230 VAC

Weitere Informationen zu Digitalanzeigen finden Sie hier.

MGGT1

SV1-XXXX
SV2-XXXX
SV3-XXXX

Haftmagnet

Seilverlangerung (150 mm bis 4995 mm)
Seilverlangerung (5000 mm bis 19995 mm)
Seilverldngerung (20000 mm bis 40000 mm)

Kabel mit Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt

K8P2M-5-M1
K8P5M-S-M1

2 2 m, Stecker gerade
2 5 m, Stecker gerade

K8P10M-S-M12 10 m, Stecker gerade
K8P2M-SW-M12 2 m, Stecker gewinkelt
K8P5M-SW-M12 5 m, Stecker gewinkelt

K8P10M-SW-

M12 10 m, Stecker gewinkelt

Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt

D8-G-M12-S
D8-W-M12-S

Verbindung
K4P1,5M-SB-
K48P03M-SB

Gegenstecker M12 gerade
Gegenstecker M12 gewinkelt

skabel Squeezer zu Sensor

M12 1,5 m, geschirmt, 4-polig, analog Ausgang

-M12 0,3 m, geschirmt, 8-polig auf 4-polig *

Adapterkabel fiir WCANP an CAN-Bus

K58P03M-SB

-M12 0,3 m, geschirmt, 8-polig auf 5-polig

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

n 052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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Messtechnik mit KnowHow.

SEILZUGSENSOR

Serie MH120 fiir
Mobilhydraulik-Anwendungen

Key-Features:

Inhalt: - kostengiinstiger Sensor fiir Baumaschinen
- Messbereiche von 3 bis 10 m
- extrem robuste Bauweise

Einleitung cees2

Technische Daten .3 - Analogausgdnge: Potentiometer, 0...5V, 0...10 V,
Analogausgdinge .3 4...20 mA, optional redundant

Digitalausgang CANopen ol - teachbare Ausgdnge: 0...5 V, 0...10 V, zusdtzlich mit
Elektrischer Anschluss ed Open-Collector Schaltausgang

Technische Zeichnung .5 - Digitalausgang: CANopen, optional redundant
Optionen 7 - Linearitdit bis zu 20,1 % des Messbereichs
Zubehér fiir teachbare Ausgéinge  ....8 - Schutzklasse bis IP69K (geeignet fiir Dampf- und
Zubehér Allgemein .8 Hochdruckreinigung)

Installation und Warnhinweise 9 - Temperaturbereich -20...+85 °C (optional -40 °C)
Bestellcode ..10

22.06.18



Seilzugsensoren der Mobilhydraulik Serie MH wurden fiir den anspruchsvollen Bereich Baumaschinen und Baugerdte entwickelt. Je nach
Einsatzbedingungen kann der Sensor so konfiguriert werden, dass dieser optimal fiir die Anwendung geeignet ist. Kleine adhasive und abrasive
Partikel mit geringer KorngroRe, sind in der offenen MH Variante leicht zu entfernen. Seewassergeeignete Schutzgitter erlauben den maximalen
Schutz gegen gréBere Fremdkérper wie z. B. Aste. Fiir sicherheitsrelevante Anforderungen stehen neben unterschiedlichen Seildicken
auch redundante, analoge Ausgange zur Verfligung. Die Mobilhydraulikserie ist eine duflerst robuste und kostengiinstige Moglichkeit,
Positionieraufgaben an Baumaschinen effizient zu erfiillen.

Sensoren der Serie MH120 sind in vier unterschiedlichen Gehdusevarianten verfugbar.
Gemeinsam ist allen Varianten:
+ Gehduse aus Aluminium mit Gewindebohrungen zur Befestigung + gekapseltes Sensorelement

« einfache Seilbefestigung mit Seilclip, verdrehgesichert + M12-Sensorstecksystem oder Kabelausgang
+ V4A Edelstahl Messseil + dynamischer Federantrieb im PA6-Gehause
Standard: offenes Gehduse + offene Seilbriicke Variante C1: Lochblechabdeckung Gehéuse + offene Seilbriicke

Besonders geeignet bei Einsatz unter feinen Stduben und Fliissigkeiten | Besonders geeignet bei Einsatz unter Schmutz, PartikelgréBe > 2 mm
und Flissigkeiten
offene Seilbriicke offene Seilbriicke

kugelgelagerter Drallfanger
(bei allen Varianten)

Elektronik Standard IP67
(bei allen Varianten),
optional IP69K

offenes Gehause Federpaket Lochblechabdeckung

(bei allen Varianten)

Variante C2: Lochblechabdeckung Gehduse + geschlossene Variante C3:geschlossenes Gehduse + geschlossene Seilbriicke

Seilbriicke Besonders geeignet bei Einsatz unter adhdsiven Stauben, Zement,

Besonders geeignet bei Einsatz unter Schmutz, Partikelgrée > 2 mm | Beton, Lehm, Schlagschutz

und Flissigkeiten, Schlagschutz
1

geschlossene Seilbriicke

geschlossene Seilbriicke

Lochblechabdeckung Geschlossenes Gehduse



Messbereich

Linearitat

Verbesserte Linearitat (optional)
Messseil Durchmesser
Auflésung

Sensorelement
Ausgangssignale *
Redundante Ausgangssignale
Anschluss

Schutzklasse

Feuchte

Arbeitstemperatur
Seilzuggeschwindigkeit
Beschleunigung

Gewicht

Gehduse

Auszugskraft

[m] 3 4 5 6 7 8 9 10
[%] +0,5

[%] +0,25 oder 0,1

[mm] 05/1/15 0,5/1 0,5

sieche Ausgangsarten
Potentiometer
Potentiometer, 0...5V, 0...10V, 0...5 V (teachbar), 0...10 V (teachbar), 4...20 mA, CANopen
optional bei: Potentiometer, 0...5V, 0..10 V, 4..20 mA, CANopen
radialer M12-Steckverbinder oder radialer Kabelausgang (TPE Kabel), Standardlange 2 m
IP67, optional IP69K (nur bei Kabelausgang)
max. 90 % relativ, nicht kondensierend

siehe Ausgangsarten

[m/s] max. 3
[m/s?] max. 50
[g] 1300 bis 1600 (abhangig vom Messbereich)
Aluminium, Federgehause PA6
[N] F.n=7/F__ =13 (abhdngig vom Messbereich)

* weitere Ausgangssignale auf Anfrage moglich

Ausgang

Versorgung

empfohlener Schleiferstrom
max. Stromaufnahme

max. Leistungsaufnahme

Ausgangsstrom
Dynamik
Auflésung
Rauschen

Verpolschutz
kurzschlussfest
Arbeitstemperatur
Temperaturkoeffizient

Elektromagnetische
Vertraglichkeit

Schaltbild

Spannung 0...5V,0...10 V

Strom 4...20 mA (teachbar)

Potentiometer 1 kQ Spannung 0...5V, 0...10 V

0..5V,0..10V, galvanisch

1kQ getrennt, 4-Leiter 4..20 mA, 2-Leiter 0..5V,0..10V, 3-Leiter
max. 30V 12..30VDC 8..35VDC
<1pA -
- 22,5 mA (unbelastet) =
- - - 150 mW
- max. 10 mA, min. Last 10 kQ max. 50 mA im Fehlerfall max. 10 mA, min. Last 1 kQ
) <3 msvon 0..100 % und < 1msvon0..100 % und 1ms
100...0 % 100...0 %
theoretisch unendlich, begrenzt durch das Rauschen 1TmV
Ve?skgtg:?\iggs\slpc:anniing 3 mVss typisch, max. 37 mVss 0,03 mAss =6 mVss an 200 Q 3 mVss typisch, max. 37 mVss
- ja, unendlich
- ja, dauerkurzschlussfest - ja, dauerkurzschlussfest
-20...+85 °C/ optional: -40...+85 °C
+0,0025 %/K 0,0037 %/K 0,0079 %/K 0,0016 %/K
- gemaR EN 61326-1:2013
GND
Schleifer Signal  Signal Signal  MFL

Signal V+ GND

48k

MFL = Multifunktionsleitung
flr das Teachen mit Squeezer




CAN-Spezifikation

Kommunikationsprofil

Gerateprofil

Error Control

Node ID

PDO

PDO Modes

Ubertragungsrate

Bus-Anschluss

Integrierter Bus-Abschlusswiderstand

Bus, galvanische Trennung
Spannungsversorgung [VDC]
Stromaufnahme

Messrate

Wiederholgenauigkeit [%]
Auflésung

Elektrischer Schutz

Arbeitstemperatur [°C]
Temperaturkoeffizient [%/K]
EMV

Full CAN 2.0B (1S011898)

CANopen CiA 301V 4.2.0

Encoder, absolute linear; CiA 406 V 3.2.0

Producer Heartbeat, Emergency Message, Node Guarding

Default: 7, Einstellbar Gber SDO und Squeezer (offline Einstellung) *

1 x TPDO, static mapping

Event-triggered, Time-triggered, Sync-zyklisch, Sync-azyklisch

1 Mbps, 800, 500, 250, 125, 50, 20 kbps, Einstellbar Gber SDO und Squeezer (offline Einstellung) *
5-poliger M12 Stecker

120 Q zuschaltbar tiber SDO und Uber Squeezer (offline Einstellung) *
Nein

8..30

Typisch 10 mA bei 24V, typisch 20 mA bei 12V

1 kHz mit 16 Bit Auflosung

+0,5, £0,25 oder £0,1 (entsprechend der gewahlten Linearitat)

0,002 % des Messbereichs

Verpolschutz

Standard: -20...+85 / optional: -40...+85

0,0014

DIN EN61326-1:2013, in Ubereinstimmung mit der Richtlinie 2014/30/EU

* Offline-Einstellung Gber Squeezer nur in Verbindung mit 8-poligem Stecker.
Weiter Informationen zur Offline-Einstellung finden Sie im Handbuch fiir CANopen.

Analogausgang
- axiales Kabel oder axialer Stecker M12, 4-polig

Kabelfarbe PIN 0..5V,0..10V o(tseZ:::ballr()) v 4..20 mA
BR 1 V+ V+ V+
WS 2 Signal Signal n.c.
BL 3 GND GND Signal
SW 4 GND Signal MFL* n.c.
* Multifunktionsleitung
redundanter Analogausgang
- axiales Kabel oder axialer Stecker M12, 8-polig
Kabelfarbe PIN 0..5V,0..10V 4..20mA 1kQ
WS 1 V1+ V1+ V1+
BR 2 Signal 1 n.c. Schleifer 1
GN 3 GND 1 Signal 1 GND 1
GE 4 GND 1 Signal n.c. n.c.
GR 5 V2+ V2+ V2+
RS 6 Signal 2 n.c. Schleifer 2
BL 7 GND 2 Signal 2 GND 2
RT 8 GND 2 Signal n.c. n.c.

* Multifunktionsleitung
Kabelspezifikationen

4-poliges Kabel 8-poliges Kabel

Kabeltyp TPE, flexibel
Kabelrichtung axial abgehend
Lange 2 m Standard (weitere auf Anfrage)
Durchmesser @4,5mm @ 6,6 mm
Litze 0,14 mm? 0,25 mm?
Temperatur fest verlegt -30...+85 °C, flexibel verlegt -20...+85 °C

1kQ

- (o) 1)
Schleifer
| [/

s G

Informationen zur Anschlussbelegung des Digitalausgang WCAN finden Sie im Handbuch fiir CANopen.



https://www.waycon.de/fileadmin/seilzugsensoren/CANopen-Handbuch.pdf
https://www.waycon.de/fileadmin/seilzugsensoren/CANopen-Handbuch.pdf

Standard: offenes Gehduse + offene Seilbriicke

52

4 x M4
(Tiefe: max. 5)

14,5

Steckerausgang / Kabelausgang alle Varianten

ca. 97 plugged

ca. 80 plugged

1,7
]
20,5
A B C
3m 230 ~291,5 | 10,75
4m 230 ~291,5 10,75
5m 230 ~291,5 | 10,75
6m 230 ~291,5 10,75
7m 230 ~291,5 | 10,75
8m 230 ~291,5 10,75
9m 230 ~291,5 | 10,75
10m 230 ~291,5 10,75

Hinweis: Bei Dampf- oder Hochdruckreinigung muss das Kabel geschiitzt werden

4 x M4
(Tiefe: max.

230
230
230
320
320
320

133

21
B
~291,5
~291,5
~291,5
~381,5
~381,5
~381,5

10,75
10,75
10,75
12,25
12,25
12,25

230
230
320
320

MaBe A, B und C in Abhangigkeit von Messbereich und Seildurchmesser

@15
B
= 290,5
~291,5
~381,5
~381,5

10,75
10,75
12,25
12,25



Variante C1: Lochblechabdeckung + offene Seilbriicke

| | —e——
&
- 2
ca. 125
Variante C2: Lochblechabdeckung + geschlossene Seilbriicke
A

60 D
& ®
© ® ® O
© ® ® ©
S & @ O §
C & @ O
C ® @ O
C & &

N/ ca. 125
Q
Variante C3: geschlossenes Gehause + geschlossene Seilbriicke
A

60 D

Q ®

120

ca. 125

MaBe A und D in Abhéngigkeit von Messbereich und Seildurchmesser

20,5 21 21,5

A D A D A D
3m 233 110 233 110 233 110
4m 233 110 233 110 233 110
5m 233 110 233 110 323 200
6m 233 110 323 200 323 200
7m 233 110 323 200 = =
8m 233 110 323 200 - -
9m 233 110 = = = =

10m 233 110 - - - -



Folgende Tabelle gibt eine Ubersicht {iber gdngige Optionen, mit denen die Sensoren ausgestattet werden kénnen.

Option

Gednderte Kabel- bzw.
Steckerorientierung

Verbesserte Linearitat

Invertiertes Ausgangssignal
(nur fur Analogausgang)

Redundantes Ausgangssignal

Gehduseabdeckung

Messseil Durchmesser

Seilbefestigung mit M4-Gewinde
(nicht bei Seildurchmesser 1,5 mm)

Seilbefestigung mit Zylinderstift und
M6-Durchgangsbohrung

Schutzklasse IP69K

Erweiterter Temperaturbereich niedrig

Bestellcode
K1, K2, K3

L10, L25
IN

R1,R2,R3, R4

C1,C2,C3

D05, D10, D15

M4

ZH, ZR

P69

T40

Beschreibung

Seilturm zeigt nach oben:

Standard: Kabel- bzw. Steckerausgang nach unten
K1: Kabel- bzw. Steckerausgang nach rechts

K2: Kabel- bzw. Steckerausgang nach oben

K3: Kabel- bzw. Steckerausgang nach links

Verbesserte Linearitat 0,1 % (L10) bzw. 0,25 % (L25)

Das Analogsignal des Sensors ist mit Seilauszug 4 '
o - ) ) ) . 0V/20mAl_ _ _ _ _ _ ______ I__
standardmaBig ansteigend. Die Option IN invertiert N i
das Signal, d. h. das Sensorsignal féllt mit dem N\ invertiert |
: N
Seilauszug. N |
\ |
N I
N
\ |
N |
h |
N
\ |
N I
N
Standard ~ |
0V/4mA N\ |Hub
h MB |
v Eingefahren «—— Ausgefahren,

Durch die Verwendung von zwei Potentiometern liefert der Sensor 2 unabhangige Ausgangssignale.
R1:2x 1 kQ

R2:2x0..5V oder2x0..10V

R3:2x4..20 mA

R4:2 x CANopen

Standard: offenes Gehause + offene Seilbriicke

C1: Lochblechabdeckung Gehéause + offene Seilbriicke

C2: Lochblechabdeckung Gehause + geschlossene Seilbriicke
C3: geschlossenes Gehause + geschlossene Seilbriicke

Das Messseil besteht aus V4A Edelstahl, 1.4401. Die Auswahl des Durchmessers erfolgt in Punkt 2 des
Bestellcodes.

DO05: @ 0,5 mm (Standard)

D10: @ 1 mm (nicht bei Messbereichen 9 m und 10 m)

D15: @ 1,5 mm (nicht bei Messbereichen 7 m bis 10 m)

Drehbare (kugelgelagerte) Seilbefestigung mit M4- | Seilclip mit Drallfdnger
Gewinde (Lange 22 mm). Ideal zur Befestigung an (Standard)
Durchgangsbohrungen oder M4-Sackgewinden.

Optionale
M4-Befestigung

ZH: Zylinderstift auf Drallfinger mit | !|%
Mé6-Durchgangsbohrung ‘ 2,
ZR: Zylinderstift auf Drallfainger mit

Mé6-Durchgangsbohrung + Karabinerring

Alle relevanten Bauteile des Sensors sind komplett gekapselt. Geeignet fiir Dampf- und
Hochdruckreinigung. Nur in Verbindung mit Kabelausgang.

Die Verwendung spezieller Komponenten erlaubt eine Betriebstemperatur von -40...+85 °C.



Seilzugsensoren mit den analogen Ausgangsarten 5VT und 10VT werden mit einer teachbaren, internen Elektronik ausgestattet. Die sogenannte

VT-Elektronik digitalisiert die Schleiferspannung des Potentiometers. Die digitale Information wird in der Elektronik verarbeitet, zurtickgewandelt

und als analoges Ausgangssignal 0 bis 5V oder 0 bis 10 V ausgegeben.

Durch die Digitalisierung ergeben sich 2 Einstellméglichkeiten, durch die der Sensor mithilfe des Squeezers individuell konfiguriert werden

kann:

1. Teachen des Messbereichs. Nach erfolgreichem Teachen kann der Squeezer vom Sensor abgezogen werden und durch ein Standardkabel/
Stecker ersetzt werden.

2.Individuelles Setzen eines Schaltpunktes. Der lber den Squeezer individuell gesetzte Schaltpunkt open collector, wird Uber die
Multifunktionsleitung MFL ausgegeben.

V + +Us=8.35V >
Signal Signalausgang 0...10 V >
GND Ground >
MFL Schaltausgang (open collector) >
Eine ausfiihrliche Beschreibung der Funktionen finden Sie in der separaten Bedienungsanleitung des SQUEEZERS.
Elektrischer Anschluss Squeezer Pin 1 Pin 2 Stecker (zum Sensor) Kabelenden (zur Auswertung)
Zubehér: PIN1 v+ BR v+
Verbindungskabel Sensor zu PIN 2 Signal WS Signal
Squeezer: PIN 3 GND BL GND
K4P1,5M-58-M12 PIN 4 MFL SW NPN*
MFL = Multifunktionsleitung * Der Open Collector ist ein NPN

Pin 4 Pin 3

Schaltausgang

Umlenkrolle - UR2

Mit Hilfe der Umlenkrolle kann das Seil umgelenkt werden, um z. B. an schwer zuganglichen
Stellen messen zu kdnnen oder um den Sensor vor Seilschragzug zu schiitzen. Es kdnnen nach
Belieben mehrere Rollen eingesetzt werden.

Material Ful3: Aluminium eloxiert

Material Seilscheibe: POM-C

Befestigung: mit 2 Stk. Zylinder- oder Senkkopfschrauben M6, stehende
oder liegende Befestigung moglich. Kugellager mit

Tieftemperaturbefettung und RS-Dichtscheiben.
Temperaturbereich: -40...+80 °C

Seilverlangerung - SV, Seildurchmesser 0,5 mm
Zur Uberbriickung einer gréBeren Distanz vom Messobjekt zum Wegaufnehmer kann eine Seilverlingerung eingesetzt werden. Der Seilclip
bzw. Drallfanger darf nicht Giber die Umlenkrolle gefiihrt werden.

Bitte geben Sie die gewlinschte Lénge bei Bestellung an. Die minimale Lange betragt 150 mm.

SV1-XXXX: Seilverlangerung (150...4995 mm)

SV2-XXXX: Seilverlangerung (5000...19.995 mm) j:;@E_
SV3-XXXX: Seilverlangerung (20000...40.000 mm)

Haftmagnet - MGG1

Verwenden Sie den Haftmagneten, um das Seil an metallischen Objekten schnell und ohne Montagezeit
befestigen zu kénnen. Eine Gummierung sorgt fiir schonenden Kontakt (z. B. fiir lackierte Flachen) und

verhindert ein Abrutschen bei Vibration. Der Magnet besteht aus einem Neodymkern fiir hohe Haftkraft
von 260 N. Der Haken erlaubt ein einfaches Einhdngen des Seilclips (Drallfanger).

Lange/ length [mm]



https://www.waycon.de/fileadmin/zubehoer/Bedienungsanleitung-Squeezer.pdf

Einfaches Analogsignal
Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt Pin 1
K4P2M-S-M12 2 m, Stecker gerade, IP67
K4P5M-S-M12 5 m, Stecker gerade, IP67
K4P10M-S-M12 10 m, Stecker gerade, IP67
K4P2M-SW-M12 2 m, Stecker gewinkelt, IP67
K4P5M-SW-M12 5 m, Stecker gewinkelt, IP67

Pin2 Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt, IP67
D4-G-M12-S Gegenstecker M12 gerade
D4-W-M12-S Gegenstecker M12 gewinkelt

Kabeldurchlass: @ 4..8 mm

Leiterquerschnitt:: 0,14...0,34 mm?

K4PTOM-SW-M12 10 m, Stecker gewinkelt, IP67 Pin 4 Pin 3
PIN 1 2 3 4
Kabelfarbe BR WS BL SW
Digitalsignal CANopen
Kabel mit Gegenstecker M12, 5-polig, geschirmt Pin 1 Pin 2 PIN 1 2 3 4 5
K5P2M-S-M12 2 m, Stecker gerade, IP67 Kabelfarbe BR WS BL SW GR
K5P2M-SW-M12 2 m, Stecker gewinkelt, IP67
Pin 5
Pin 4 Pin 3

Redundantes Analogsignal und CANopen mit Offline-Einstellung iiber Squeezer

Kabel mit Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt Pin 8 Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt, IP67
K8P2M-S-M12 2 m, Stecker gerade, IP67 Pin1 Pin2 D8-G-M12-S Gegenstecker M12 gerade
K8P5M-S-M12 5 m, Stecker gerade, IP67 D8-W-M12-S Gegenstecker M12 gewinkelt
K8P10M-S-M12 10 m, Stecker gerade, IP67 Pin7 Pin 3 Kabeldurchlass: @ 4..8 mm

K8P2M-SW-M12 2 m, Stecker gewinkelt, IP67
K8P5M-SW-M12 5 m, Stecker gewinkelt, IP67
K8P10M-SW-M12 10 m, Stecker gewinkelt, IP67

Leiterquerschnitt:: 0,14...0,34 mm?

Pin 6 Pin 4

Pin 5

PIN 1 2 3 4 5 6 7 8
Kabelfarbe WS BR GN GE GR RS BL RT

- Befestigen Sie den Sensor an dem dafiir vorgesehenen Ort an den Befestigungsbohrungen, bevor Sie das Seil ausziehen oder bevor Sie das
Seil am Messobjekt befestigen.

« Offnen Sie den Seilclip (nicht bei M4-Gewindestift) nachdem der Sensor sicher montiert wurde und ziehen Sie das Messseil aus. Hingen Sie
den Seilclip am Objekt ein und schlieen Sie den Biigel des Seilclips. Benutzen Sie zur Sicherheit einen diinnen Schraubenzieher und fiihren
diesen durch den Seilclip zum Ausziehen des Seiles.

« Kontrollieren Sie die Verfahrstrecke des Messobjektes auf Kollision mit dem Sensorgehiuse oder Uberfahren des spezifizierten Messbereiches.
Installieren Sie den Sensor so, dass bei Seilriicklauf der Stoppergummi nicht am Seilturm des Sensors anstoft.

« Fihren Sie den elektrischen Anschluss je nach Ausgangstyp durch. Beachten Sie bei der Kabelverlegung den minimal zuldssigen
Kabelbiegeradius (5 x Kabeldurchmesser).

« Das Seil muss in Betrieb senkrecht aus dem Sensor ausgezogen werden. Die maximale Abweichung zur Vertikalen betrégt 3°. Vermeiden Sie
unbedingt ein schrages Ausziehen des Messseiles. Die Lebensdauer des Gerédtes wiirde sich dadurch verkirzen. Sollte die Toleranzgrenze von
3° nicht eingehalten werden kénnen, muss eine Umlenkrolle eingesetzt werden.

« Der Messbereich bzw. der Nullpunkt beginnt nach ca. 2 mm Seilauszug.

« Schitzen Sie den Sensor und das Seil bei der Montage im Freien bei Minustemperaturen vor Eisbildung.

« Verlegen Sie das Seil vorzugsweise in Ecken oder geschiitzt unter Filhrungen, um Verschmutzung oder versehentliche Beriihrung zu
vermeiden.

« Beachten Sie bei der Handhabung des Sensors, dass Sie das Seil nicht versehentlich schnappen lassen und das Seil iiber den spezifizierten
Messbereich ausziehen. Dadurch kann der Sensor zerstort werden.

« Wartung: Die Gerate sind wartungsfrei. Sollte jedoch durch widrige Umgebungsbedingungen das Seil verschmutzt werden, so ist dies je
nach Bedarf mit einem leicht lgetrankten Lappen zu reinigen. Verwenden Sie dazu harzfreies Maschinendl.



-10-

Seil nicht schnappen lassen. Das frei in den Sensor zuriicklaufende Seil kann zu Verletzungen fiihren (Peitscheneffekt) und das Gerat kann
beschadigt werden. Vorsicht beim Aushangen und Zuriickfiihren des Seiles in den Sensor.

Ziehen Sie niemals den Sensor Uber den spezifizierten Messbereich aus.

Versuchen Sie nicht, das Gerat zu 6ffnen. Die hohe gespeicherte Energie der Antriebsfeder kann bei falscher Handhabung zu Verletzungen
fuhren.

Beriihren Sie nicht das bewegte Seil wahrend dem Betrieb.

Vermeiden Sie, das Seil Giber Kanten oder Ecken zu flihren. Verwenden Sie bei Bedarf die Umlenkrolle.

Betreiben Sie den Sensor nicht, falls sich Knicke oder Beschdadigungen im Messseil befinden. Ein Reil3en des Seiles kann zu Verletzungen oder
Beschadigung des Sensors flihren.

Bei der Standardvariante mit offenem Gehause ist unbedingt darauf zu achten, dass der freie Lauf der Seiltrommel gewahrleistet ist. Wird die
Seiltrommel blockiert, besteht Verletzungsgefahr und es kann zur Zerstérung des Sensors kommen.

muizo—[ |- ]-[]-[]—

Messbereiche [m] Ausfiithrung
3/4/5/6/7/8/9/10 - Standard
0O Sensor mit Optionen
Messseil
Durchmesser 0,5 mm (Standard) Do5 Option Beschreibung (siehe auch Seite 8)
Durchmesser T mm (nicht MB 9 & 10) D10 K1 Kabel bzw. Stecker nach rechts
Durchmesser 1,5 mm (nicht MB7-10) | D15 K2 Kabel bzw. Stecker nach oben
K3 Kabel bzw. Stecker nach links
Ausgangssignal L10 verbesserte Linearitdt £ 0,1 %
Potentiometer 1kQ 1R L25 verbesserte Linearitdt + 0,25 %
Spannung 0.5V 5V IN invertiertes Ausgangssignal
Spannung 0..10V 10V R1 redundantes Ausgangssignal 1 R
Spannung 0..5V (teachbar) 5VT R2 redundantes Ausgangssignal 5V, 10V
Spannung 0..10V (teachbar) | 10VT R3 redundantes Ausgangssignal 420A
Strom 4..20 mA 420A R4 redundantes Ausgangssignal WCAN
Digital CANopen WCAN 1 Lochblechabdeckung +
Digital CANopen WCANP offene Seilbriicke
offline einstellbar c2 Lochblechabdeckung +
via Squeezer geschlossene Seilbriicke
3 geschlossenes Gehause +
Anschluss geschlossene Seilbriicke Schutzklasse
Steckerausgang M12 radial, 4-polig ' SR12 M4 M4-Sei|be'festigu'ng (n'icht bef D15)
Kabelausgang radial 2 KR ZH VZyIlnd.erstlf.t Sellbefestlgung
ZR Zylinderstift Seilbefestigung mit
' 5-polig in Kombination mit WCAN oder Option R4, Karabinerring
8-polig in Kombination mit WCANP oder Option IP69 IP69K, nur Kabelausgang
R1,R2,R3 T40 Temperaturbereich -40...+85 °C
% nur in Kombination mit Option IP69 méglich
Lange in m angeben (Minimum 2 m)
Beispiel: KAO2 =2 m, KRO5 =5 m
Ausgang V / Messbereich »> 3 7 8 9 10

Potentiometer
0..5V/0...10V/4...20 mA
0..5V/0...10V teachbar
CANopen

CANopen (WCANP)




K1 Kabel bzw. Stecker nach rechts

K2 Kabel bzw. Stecker nach oben

K3 Kabel bzw. Stecker nach links

L10* verbesserte Linearitat = 0,1 %

L25* verbesserte Linearitat + 0,25 %

IN invertiertes Ausgangssignal (nur Analogausgang)
R1* redundantes Signal 1 kQ

R2 * redundantes Signal 0...5V oder 0..10 V

R3 * redundantes Signal 4...20 mA

R4 * redundantes Signal CANopen
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1
Q@
a3
D10
D15
M4
ZH
ZR
IP69
T40 *

Lochblechabdeckung + offene Seilbriicke
Lochblechabdeckung + geschlossene Seilbriicke
geschlossenes Gehduse + geschlossene Seilbriicke
Messseildurchmesser 1 mm

Messseildurchmesser 1,5 mm

M4-Seilbefestigung

Seilbefestigung mit Zylinderstift

Seilbefestigung mit Zylinderstift und Karabinerring
verbesserte Schutzklasse IP69K

verbesserter Temperaturbereich -40...+85 °C

* Werden die Optionen T40, L10 oder L25 fiir einen Sensor mit redundantem Signal (R1, R2, R3, R4) gewahlt, so verdoppelt sich der Preis fiir diese Optionen.

SQUEEZER2M Zubehor fur VT und WCANP mit 2 m Kabel
SQUEEZER5M Zubehor fir VT und WCANP mit 5 m Kabel
SQUEEZER10M Zubehor fir VT und WCANP mit 10 m Kabel
UR2 Umlenkrolle

Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt
K4P2M-S-M12
K4P5M-S-M12
K4P10M-S-M12
K4P2M-SW-M12
K4P5M-SW-M12
K4P10M-SW-M12

2 m, Stecker gerade

5 m, Stecker gerade

10 m, Stecker gerade
2 m, Stecker gewinkelt
5 m, Stecker gewinkelt

10 m, Stecker gewinkelt

Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt
D4-G-M12-S
D4-W-M12-S

Gegenstecker M12 gerade
Gegenstecker M12 gewinkelt

Kabel mit Gegenstecker M12, 5-polig, geschirmt
K5P2M-S-M12
K5P2M-SW-M12

2 m, Stecker gerade

2 m, Stecker gewinkelt

* fir redundantes Analogsignal und CANopen mit Offline-Programmierung (WCANP)

Digitalanzeige 2 Kanal, 0...10 V / 4...20 mA
WAY-AX-S
WAY-AX-S-AC

Touchscreen, Versorgung: 18...30 VDC
Touchscreen, Versorgung: 115...230 VAC

MGGT1

SV1-XXXX
SV2-XXXX
SV3-XXXX

Haftmagnet

Seilverlangerung (150 mm bis 4995 mm)
Seilverlangerung (5000 mm bis 19995 mm)
Seilverldngerung (20000 mm bis 40000 mm)

Kabel mit Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt

K8P2M-5-M1
K8P5M-S-M1

K8P10M-S-M12

K8P2M-SW-M12
K8P5M-SW-M12
K8P10M-SW-

2 2 m, Stecker gerade

2 5 m, Stecker gerade
10 m, Stecker gerade
2 m, Stecker gewinkelt
5 m, Stecker gewinkelt

M12 10 m, Stecker gewinkelt

Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt

D8-G-M12-S
D8-W-M12-S

Verbindung
K4P1,5M-SB-
K48P03M-SB

-M12

Gegenstecker M12 gerade
Gegenstecker M12 gewinkelt

skabel Squeezer zu Sensor
M12 1,5 m, geschirmt, 4-polig, analog Ausgang
0,3 m, geschirmt, 8-polig auf 4-polig *

Adapterkabel fiir WCANP an CAN-Bus

K58P03M-SB

-M12

0,3 m, geschirmt, 8-polig auf 5-polig

Diese Daten konnen jederzeit ohne Vorankiindigung gedndert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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SEILZUGSENSOR

Serie SX300

Inhalt: - Seilzugsensor zum Anbau an Hydraulikzylinder
- fur digital absolute Drehgeber

Beschreibung 4 - Ausgangssignale: SSl, Profibus, CANopen,
Technische Daten o) Profinet, EtherCAT

Abmessungen el - druckfest bis 300 bar

Installation ) - Messbereiche bis 15 Meter

Zubehor & Bestellcode .8 - Sensorelement im drucklosen Bereich

14.03.18
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BESCHREIBUNG

Durch das druckdichte Gehause kann der Sensor stirnseitig an den Zylinder angeflanscht werden. Das Messseil wird mit dem Kolben verbunden und beim Verfahren
des Zylinders aus dem Sensor herausgezogen. Im Sensor selbst ist das Messseil auf einer Seilscheibe aufgewickelt, die beim Zylinderhub rotiert und so die lineare
Bewegung in eine Rotation umsetzt. Uber eine abgedichtete Welle wird die Drehbewegung nach auRen in den drucklosen Bereich gefiihrt und von einem
Sensorelement (z. B. digital-absoluter Drehgeber) erfasst.

Durch die Auswertung des Sensorsignals lasst sich die Position der Kolbenstange steuern, spezielle Zylinderstellungen speichern oder die synchrone Bewegung
mehrerer Zylinder sicherstellen. Die hochdynamischen Sensoren erlauben dabei auch schnelle Zylinderbewegungen. Das kompakte Gehduse, eine einfache und
schnelle Montage sowie die Anpassung an KundenbedUrfnisse qualifizieren diese Sensortechnologie fiir viele Anwendungsbereiche. Dank robuster Konstruktion und
hoher Qualitat kann der Sensor in harter Industrieumgebung eingesetzt werden.

Federpaket
Montageflansch

Sensorgehduse
(druckdicht)

Seilscheibe

Fillrohr

Seilclip

Seilausgang

Steckverbinder

Be-/ Entlliftungsbohrung

Encoder / Drehgeber

Welle

ANWENDUNGSBEISPIELE

« Hydraulisch betriebene Wehrtore an Staudammen

Gleichlaufliberwachung mehrerer Zylinder

Steuerung von Schleusentoren

Steuerung und Uberwachung der Verfahrgeschwindigkeit und Beschleunigung von Zylindern
Steuerung von Zylinder an Fahrgeschaften
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TECHNISCHE DATEN SENSOR

Messbereich*
Betriebstemperatur
Seilscheibenumfang
Linearitat
Priifanschluss
Hydraulikmedium

Betriebsdruck

Prifdruck
Verfahrgeschwindigkeit Kolben
Seildurchhang (rechnerisch)
Gewicht

Seilauszugskraft

Encodertyp

Steckerorientierung
Gehause Material

Messseil Material

* andere auf Anfrage

10m, 15 m

-20...+70 °C

568,9 mm

+0,05 % (abhangig vom verwendeten Encoder)
Minimess 1620

nur ungefahrliche Hydraulikflissigkeiten (nicht brennbar,
ungiftig), keine gasférmigen Medien

30 MPa (300 bar)

40,0 MPa (400 bar)

max. 2 m/s (in Luft)**

<30 mm

61 kg

Messbereichsanfang: 10...11,5 N (13...16,5 N)
Messbereichsende: 29...31,5 N (37...43 N)

Flansch g 58 mm mit Statorkupplung
Lochkreisdurchmesser fir Befestigungsschrauben: 63 mm
Hohlwelle g 15 mm

In 90° Schritten drehbar

42CrMo4 (1.7225)

Edelstahl 1.4301, g 0,69 mm

** ermittelter Laborwert ohne Hydraulikfluid

TECHNISCHE DATEN ENCODER

CANopen ‘ Ssl ‘ Profibus-DP ‘ EtherCAT ‘ Profinet
Linearitat [%] 0,05, messbereichsunabhangig
Auflosung skalierbar (Uber Software) Ja nein Ja Ja Ja
Auflésung Standard [Pulse/ mm] 14,4 7,2 14,4 14,4 14,4
[Bit] 13 12 13 13 13
Auflésung maximal [Pulse/ mm] 115,2 - 115,2 115,2 115,2
[Bit] 16 - 16 16 16
Sensorelement Multiturn-Absolut-Encoder (mit optischer Code-Scheibe)
Anschluss * 3 x radiale Kabel- 1 Stecker M23 3 x radiale Kabel- 3 x Stecker M12 3 x Stecker M12
verschraubung radial, 12 Pole verschraubung 4 polig, radial 4 polig, radial
Versorgung [VDC] 10...30 (mit Verpolschutz der Versorgungsspannung (+V)
Stromaufnahme (ohne Last, 24 VDC) [mA] max. 100 max. 50 max. 120 max. 120 max. 200
Schutzklasse (wellen + gehauseseitig) IP65, optional IP67
Feuchte max. 90 % relativ, nicht kondensierend
Temperatur [°C] -20...+80
Spezielle Kabel nétig Ja ja Ja Ja Ja

* andere auf Anfrage




Abmessungen - Flanschtyp F1 (Stangendichtung)
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Abmessungen - Flanschtyp F2 (Kolbendichtung)
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INSTALLATION

Die Seilbefestigung (zum Beispiel Zubehor “clipfixation”) wird in den Kolben
eingeschraubt und mittels Mutter gekontert.

Hinweis: Bitte verwenden Sie Schraubensicherung. Falls es nicht
mdglich ist, die Seilbefestigung durch die Bohrung im Zylinderkopf
hindurch zu montieren, so muss der Zylinderkopf demontiert
werden. Bitte halten Sie sich hierbei an die Bedienungsanleitung
des Zylinders.

(Die Abbildung zeigt einen O-Ring (blau) in der Zylinderkopfbohrung. Dieser
ist beim Flanschtyp F2 nicht notwendig!)

Schrauben Sie 3 Stiftschrauben (z. B. nach DIN 939) in den Zylinderkopf.

An der Unterseite des Sensorflansches ist die Verwendung von
Stiftschrauben zwingend notwendig, da aus Platzgriinden die Montage
konventioneller Schrauben (z. B. nach DIN 912) nicht mdglich ist.

Hinweis: Stiftschrauben sind bei der Montage mit MoS2 zu fetten,
falls nicht anders beschrieben. Bitte halten Sie sich an die
Bedienungsanleitung des Zylinders.

Bewegen Sie den Sensor in die Nahe der Zylinderbohrung. Verwenden Sie
hierfur evtl. einen Kran. Entfernen Sie die rote Schutzkappe am Seilaustritt
des Sensors. Offnen Sie den Seilclip, fiihren Sie das Seil durch die Bohrung
und hangen den Seilclip in die Seilbefestigung (clipfixation). Bitte schlieBen
Sie abschlieBend wieder den Seilclip.

Hinweis: Lassen Sie das Messseil nicht schnappen! Das frei in den
Sensor zuriick laufende Seil kann zu Verletzungen fiihren und das
Gerat beschadigen. Vorsicht beim Aushangen und Zuriickfiihren des
Seiles in den Sensor. Vermeiden Sie, das Seil iiber Kanten oder
Ecken zu fiihren.
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INSTALLATION

Bewegen Sie den Sensor in Richtung Zylinderkopf und flihren Sie die
Stiftschrauben durch die Bohrungen im Flansch.

Hinweis: Vermeiden Sie, das Seil iiber Kanten oder Ecken zu fiihren.
Achten Sie darauf, nicht den O-Ring zu beschadigen. Betreiben Sie
den Sensor nicht, wenn sich Knicke oder Beschadigungen im
Messseil befinden. Ein ReiSen des Seiles kann zu Verletzungen oder
Beschadigung des Sensors fiihren.

Montieren Sie die Befestigungsschrauben durch den Flansch und ziehen
diese im ersten Schritt (iber Kreuz mit einem Drehmoment von 100 Nm fest.

Hinweis: Die Befestigungsschrauben sind bei der Montage mit
MoS2 zu fetten, falls nicht anders beschrieben. Bitte halten Sie sich
an die Bedienungsanleitung des Zylinders.

Schrauben Sie die Muttern auf die Stiftschrauben an der Unterseite des
Flansches. Ziehen Sie Schrauben und Muttern Uber Kreuz mit dem
vorgeschriebenen Drehmoment an. Halten Sie sich an folgende Werte, falls
die Bedienungsanleitung des Zylinders kein Drehmoment vorschreibt.

- 145 Nm flir M16, Festigkeitsklasse 8.8
- 215 Nm flir M16, Festigkeitsklasse 10.9
- 250 Nm flir M16, Festigkeitsklasse 12.9

Hinweis: Die Muttern sind bei der Montage mit MoS2 zu fetten, falls
nicht anders beschrieben. Bitte halten Sie sich an die Bedienungs-
anleitung des Zylinders.
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ZUBEHOR

Seilbefestigung am Kolben mit Clipfixation Clipfixation M8

hex nut M8, DIN439

i n +=]
clip fixation =

Seilclip
max. 28

36.5
40

hex nut M14, DIN439

Hydraulik
Zylindergehause

BESTELLCODE
SX300 — —| |=

Messbereich * Flanschausfiihrung
10 Meter 10 F1 Typ Stangendichtung (nur auf Anfrage)
15 Meter 15 F2 Typ Kolbendichtung (Standardtyp)
* Andere Messbereiche auf Anfrage.
Sensor mit Encoder
SSI SSI
Profibus-DP PRO
CANopen CAN
Profinet NET
EtherCAT CAT
Sensor ohne Encoder * * Encoder Anforderungen:

; ; y Flansch g 58 mm mit Statorkupplung,Lochkreisdurchmesser
Seilzugmechanik, zum Encoder-Selbstanbau H15/63 fur Befestigungsschrauben: 63 mm, Hohlwelle g 15 mm
Flanschtyp F2 (Kolbendichtung) Standardvariante Flanschtyp F1 (Stangendichtung), nur auf Anfrage
SX300-...-H15/63-F2 SX300-...-H15/63-F1
SX300-...-SSI-F2 SX300-...-SSI-F1
SX300-...-PRO-F2 SX300-...-PRO-F1
SX300-...-CAN-F2 SX300-...-CAN-F1
SX300-...-NET-F2 SX300-...-NET-F1
SX300-...-CAT-F2 SX300-...-CAT-F1

Zubehor
Clipfixation M8
Clipfixation M14

Diese Daten kénnen jederzeit ohne Vorankiindigung gedndert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.
—

n 052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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SEILZUGSENSOR

Serie LX

Key-Features:

Inhalt: - kostengiinstige Serie fiir den Einsatz unter
trockenen Bedingungen

Technische Daten a2 - verfiigbare Messbereiche von 50 bis 1250 mm
Elektrischer Anschluss 4 - Linearitat bis 0,1 % vom Messbereich
Technische Zeichnung ) - Ausgangssignal Potentiometer, oder optischer
Halterung .l Inkremental-Encoder (TTL)
Bestellcode ) - sehr geringes Gewicht von 85 g

- Kunststoff Gehduse

- sehr kompakte Bauform

- Edelstahl Messseil

- einfache Montage

28.09.17



Model LX-PA

Messbereich [mm] 50 bis 1250 (siehe Tabelle unten)
Sensorelement Potentiometer
Schutzklasse 1P40
Versorgungsspannung V] max. 25
Stromauf nahme [mA] -
Auflésung begrenzt durch die Qualitét der Versorgungsspannung
Linearitat [% MB] +1 bei MB bis 120 mm
10,5 bei MB bis 625 mm

+0,25 bei MB bis 1250 mm
Wiederholgenauigkeit [% MB] 0,03
Arbeitstemperatur [°C] -25...+75

Ausgangssignal 0 bis 1 kOhm, +15% (a. Anfrage auch 5 kOhm / 10 kOhm)

LX-PA-20

LX-EP
250 bis 1250 (siehe Tabelle unten)

Inkremental Encoder

5, +0,25
max. 30
bis zu 4,46 Pulse/mm (siehe Tabelle unten) *
10,1

+0,015
-40...+75
A/B Signal, TTL kompatibel (nicht differentiell)

5 Pins
MB bis 625 mm: 2.000.000 Zyklen
MB bis 1250 mm: 1.000.000 Zy klen

50 g, 0,1 ms max.

59 0,1 ms max.

Messseil Standard: ummanteltes Edelstahlseil, © 0,46 mm
Material Gehause Kunststof f
Gewicht [g] 85
Elektrischer Anschluss Standard: 3 Létfahnen
Lebensdauer MB bis 120 mm: 1.000.000 Zy klen

MB bis 625 mm: 250.000 Zy klen

MB bis 1250 mm: 125.000 Zyklen
Schock 50 g, 0,1 ms max.
Vibration 15 g 0,1 ms max.
* Mittels 4-fach Flankenauswertung kann die Aufldsung um den Faktor 4 erhoht werden.
Model LX-PA2  LX-PA2,8 LX-PA3,8 LX-PA4,7 LX-PA10 LX-PA15
Messbereich [mm)] 50 70 96 120 250 380
Ausgang [mV/V/mm]** 18,5 13,4 10,1 8,1 3,5 2,5
Auszugskraft [N] 4.4 3,9 3,1 2,2 4,4 3,9

LX-PA25 LX-PA30 LX-PA40 LX-PA50
625 750 1000 1250
1,5 1,3 1,0 0,8
2,2 3,9 3,1 2,2

** Berechnete Werte mit 1 VDC Speisespannung. Die Berechnung der Nenn-Ausgangsspannung in der Anwendung erfolgt durch die Multiplikation der Speisespannung mit

dem Wert in der Tabelle. Werte dienen der Orientierung und unterliegen der Fertigungstoleranz.

LX-EP-50

Model LX-EP-10 LX-EP-15 LX-EP-20 LX-EP-25 LX-EP-30 LX-EP-40

Messbereich [mm] 250 380 500 625 750 1000

Auflésung [Pulse/mm] * 4,46 3,25 2,45 1,98 3,25 2,45

Auszugskraft [N] 4,4 3,9 3,1 2,2 3,9 3,1
LX-PA

LX-PA-10 bis LX-PA-50

® PIN1/CCW: V+
PIN2 / S,UX: Schleifer
PIN3 / CW: V-, Masse

Ux
LX-PA-2 bis LX-PA-4,7

LX-EP
Anschlusskabel mit Gegenstecker siehe
Seite 5.

Alj L L L
Bl ) i Lt




LX-PA-2 bis LX-PA-4,7

Linge A[mm] Messbereich [mm]
25,7 50
29,0 70
33,0 96
37,1 120

o
[
M~
o
uw
w
|
o
i 2x @40
LX-PA-10 bis LX-PA-50
Liange A[mm] Messbereich [mm]
25,7 250
29,0 380, 750
2241 33,0 500, 1000
A L3 37,1 625, 1250

73,0

59,7

74,0




LX-EP

221

17,5

@48

59,7

LX-Mount

9
(2]
I~
@ 4,0
()
Y1
h I
o
| I
|
ﬁ_ | lrL" T e _“\_“’\
) 1
| |
|
|: horizontal
rotation
axis
~
b “—— 2 x thread 6-32

Lange A[mm] Messbereich [mm]
25,7 250
29,0 380, 750
33,0 500, 1000
37,1 625, 1250

44 5 |

max 45,7

vertical — lock
rotation screw
axis




Messbereich Ausgangsausfiihrung (siehe unten)
siehe Tabelle auf Seite 2 N Standard: ohne Gegenstecker
(o} Stecker am Kabelende mit Gegenstecker
K Stecker am Kabelende ohne Gegenstecker
Messseil Material
Standard: Edelstahl, Nylon ummantelt (0,45 mm) N Ausgangsart
Edelstahl (20,4 mm) S N Standard: Létfahnen
P Kabelausgang mit festem Kabel (0,15 m)
Potentiometer Widerstand 1 Kabelausgang m?t festem Kabel (1,0 m)
2 Kabelausgang mit festem Kabel (2,0 m)
Standard 1 kQ 1 3 Kabelausgang mit festem Kabel (3,0 m)
2kQ 2 4 Kabelausgang mit festem Kabel (4,0 m)
5kQ 3 5 Kabelausgang mit festem Kabel (5,0 m)
10 kQ 4

Die Standardvarianten LX-PA-...-N1N-NNN sind in der Regel auf Lager. Davon abweichende Varianten haben eine Lieferzeit von ca. 3 Wochen.

Ausgangsausfiihrung LX-PA

Standard N: ohne Gegenstecker (Kabelausgang
N: ohne Gegenstecker (L6tfahnen) mit offenen Enden)
LX-EP -

Messbereich

siehe Tabelle auf Seite 2

Ausgangsausfiihrung LX-EP

C: Stecker am Kabelende mit Gegenstecker

K: Stecker am Kabelende ohne Gegenstecker

Bestellcode Anschlusskabel Kabelldnge
10172-1M 1 Meter
10172-2M 2 Meter
10172-3M 3 Meter
10172-4M 4 Meter
10172-5M 5 Meter

Kabelfarbe Funktion

schwarz ne.
n.c.
GND B
weil}
rot
Standard: Létfahnen Zubehor: Anschlusskabel grin

mit Gegenstecker




-6-

BESTELLCODE

Model in Standard Ausfiihrung
LX-PA (alle Messbereiche)

Aufpreise fir vom Standard abweichende Varianten
Potentiometer Widerstand 2, 5, 10 kQ

Kabelausgang mit festem Kabel (0,15 m)
Kabelausgang mit festem Kabel (1,0 m)

Kabelausgang mit festem Kabel (2,0 m)

Kabelausgang mit festem Kabel (3,0 m)

Kabelausgang mit festem Kabel (4,0 m)

Kabelausgang mit festem Kabel (5,0 m)

Stecker am Kabelende mit Gegenstecker C

Stecker am Kabelende ohne Gegenstecker K

Model
LX-EP (alle Messbereiche)

ZUBEHOR

Halterung Anschlusskabel LX-EP

LX-Mount Sensorhalterung, 2-dimensional v erstellbar 10172-1M 1 Meter mit Gegenstecker
10172-2M 2 Meter mit Gegenstecker
10172-3M 3 Meter mit Gegenstecker
10172-4M 4 Meter mit Gegenstecker
10172-5M 5 Meter mit Gegenstecker

WARNHINWEISE

» Seil nicht schnappen lassen. Das frei in den Sensor zurlick laufende Seil kann zu Verletzungen filhren (Peitscheneffekt) und das Gerat kann
beschéadigt werden. Vorsicht beim Aushangen und Zuriickflhren des Seiles in den Sensor.

* Ziehen Sie niemals den Sensor liber den spezifizierten Messbereich aus.

» Versuchen Sie nicht, das Gerat zu 6ffnen. Die hohe gespeicherte Energie der Antriebsfeder kann bei falscher Handhabung zu Verletzungen
fuhren.

« Beriihren Sie nicht das bewegte Seil wahrend dem Betrieb.
* Vermeiden Sie, das Seil Uiber Kanten oder Ecken zu fiihren. Verwenden Sie bei Bedarf die Umlenkrolle.

» Betreiben Sie den Sensor nicht, falls sich Knicke oder Beschadigungen im Messseil befinden. Ein Reilen des Seiles kann zu Verletzungen
oder Beschadigung des Sensors filhren.

Diese Daten kdnnen jederzeit ohne Vorankiindigung geéndert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

n 052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch


mailto:info@waycon.de
http://www.waycon.de/

TRANSMETRA

Messtechnik mit KnowHow.

SEILZUGSENSOR

Serie FX-HM

Key-Features:

- verschleiBlfreies Hall-Effekt Sensorelement
Inhalt: - extrem kompakte Bauform, @ 3,81 cm
- ideal fiir Anwendungen mit hohen Zyklenzahlen
- Messbereiche von 50 bis 375 mm
- Linearitat £1,0 % vom Messbereich
- Ausgangssignal 0...10 V
- sehr geringes Gewicht von 35 g
- Kunststoff Gehéduse
- reines Edelstahl Messseil oder Nylon ummantelt

Technische Daten
Elektrischer Anschluss
Technische Zeichnung
Bestellcode

NwihN

04.05.17



Messbereiche 50, 75, 100, 125, 150, 200, 250, 300, 375 mm

Sensorelement Hall-Eff ekt Sensor

Schutzklasse P52

Versorgungsspannung 4,9...30 VDC

Erregerstrom max. 30 mA

Auflésung 0,024% des Messbereichs

Linearitat +1 % des Messbereichs

Wiederholgenauigkeit +0,03% des Messbereichs

Arbeitstemperatur -25...475 °C

Feuchtigkeit 95% nicht kondensierend

Ausgangssignal 0...10 VDC +0,0 - 0,4 VDC

Messseil Nylon ummanteltes Edelstahlseil, @ 0,46 mm / Edelstahlseil © 0,4 mm
Auszugskraft Messseil Nominal 1,5 N

Material Gehause Kunststoff

Gewicht 35¢g

Elektrischer Anschluss Kabelausgang of fene Litzen, Kabelausgang mit Stecker am Kabelende, Kabelausgang mit Stecker am Kabelende plus Gegenstecker
Ausgangsimpedanz max. 10 Q

Ausgangslast min. 10 kQ

Verpolschutz ja

Lebensdauer ca. 6.000.000 Zyklen

Schock 50 g, 0,1 ms max.

Vibration 15 g, 0,1 ms max.

Kabelausgang Steckerausgang Belegung

Ausgang

rot: +Vin
schwarz: GND

GND

\— weil:

Ausgang

Steckerausgang Option C Steckerausgang Option K

Sensor Sensor

Kabel, aus dem Sensor kommend Kabel, aus dem Sensor kommend

Gegenstecker mit Kabel:

Best. Nr.: 10248-xM

x: gewlinschte Kabellange
in Meter angeben

\

Stecker Gegenstecker

Stecker
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TECHNISCHE ZEICHNUNG

Vorderseite
e—————1,0 = 6,4
3,0 —\-GF
@ 38,1 e I T
Vi ' 43,0
) &
12,7
1
- - 19,1
Angaben in mm
Seilbefestigung
| — Befestigungsseil 600,0
Crimp Muffe ‘

11,0

il
U o o e
Ovalring Crimps (3 Stiick)
Mit Seilose Mit Ovalring




Messbereich Ausgangsausfiihrung
50 mm g N Kabel mit offenen Litzen
75 mm 2 c Stecker am Kabelende plus Gegenstecker
100 mm K Stecker am Kabelende ohne Gegensteck
125 mm 5 ecker am Kabelende ohne Gegenstecker
150 mm 6
200 mm 8
250 mm 10 Ausgangsart
ggg mm %g P Kabelausgang mit festem Kabel (0,15 m)

mm Q Kabelausgang mit festem Kabel (0,50 m)

1 Kabelausgang mit festem Kabel (1,00 m)
Messseil Material 2 Kabelausgang mit festem Kabel (2,00 m)
Standard: Edelstahl, Nylon ummantelt (20,45 mm) N
Edelstahl (20,4 mm) S
Seilbefestigung
Seilose 1
Ovalring 2
Standardausfiihrung: FX-HM-...-N1S-1PN

Model in Standard Ausfiihrung
FX-HM (alle Messbereiche)
Aufpreise filr vom Standard abweichende Varianten Anschlusskabel bei Option K
Kabelausgang mit festem Kabel (0,5 m) Q 10248-1M 1 Meter mit Gegenstecker
Kabelausgang mit festem Kabel (1,0 m) 1 10248-2M 2 Meter mit Gegenstecker
Kabelausgang mit festem Kabel (2,0 m) 2 10248-3M 3 Meter mit Gegenstecker
Stecker am Kabelende mit Gegenstecker C 10248-4M 4 Meter mit Gegenstecker
Stecker am Kabelende ohne Gegenstecker K 10248-5M 5 Meter mit Gegenstecker

» Seil nicht schnappen lassen. Das frei in den Sensor zurlick laufende Seil kann zu Verletzungen fiihren (Peitscheneffekt) und das Gerat kann
beschéadigt werden. Vorsicht beim Aushangen und Zuriickfihren des Seiles in den Sensor.

* In der Na@he des Sensors dirfen sich keine Magnete befinden. Magnetfelder kdnnen die Linearitat des Sensors beeinflussen.

« Versuchen Sie nicht, das Gerét zu 6ffnen. Die hohe gespeicherte Energie der Antriebsfeder kann bei falscher Handhabung zu Verletzungen
fuhren.

« Berihren Sie nicht das bewegte Seil wahrend dem Betrieb.
* Vermeiden Sie, das Seil Uber Kanten oder Ecken zu fihren. Verwenden Sie bei Bedarf die Umlenkrolle.

« Betreiben Sie den Sensor nicht, falls sich Knicke oder Beschadigungen im Messseil befinden. Ein Reilen des Seiles kann zu Verletzungen
oder Beschadigung des Sensors flihren.

Diese Daten kdnnen jederzeit ohne Vorankiindigung geéndert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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SEILZUGSENSOR

Serie ZX

Key-Features:

- extrem kleine Bauform
- Messbereiche 38 mm
Inhalt: - Linearitat 1,0 % vom Messbereich
- Sensorelement: Potentiometer, oder
beriihrungsloser Hall-Effekt Geber
- sehr geringes Gewicht von 15 g
- eloxiertes Aluminium Gehause
- Nylon ummanteltes Edelstahl Messseil
- einfache Montage

Technische Daten
Elektrischer Anschluss
Technische Zeichnung
Bestellcode

Nwihih

08.08.16
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TECHNISCHE DATEN

ZX-HM

Hall-Effekt Geber

5, 0,25
max. 21

min. 30
0,04
+1% des Messbereichs
+0,08 mm

-40...+100
89% * 3% der Eingangsspannung

15

ca. 30.000.000 Zyklen

Modell ZX-PA |
Messbereich [mm] 38
Sensorelement Potentiometer |
Schutzklasse 1P40
Versorgungsspannung [VDC] max. 30

Versorgungsstrom [mA] -

Ausgangsimpedanz [Q] 0...5000

Eingangsimpedanz [Q] 5000 +10%

Abschlussimpedanz [kQ] -

Aufldsung [mm] begrenzt durch die Qualitat der Versorgungsspannung

Linearitat +1% des Messbereichs

Wiederholgenauigkeit +0,03% des Messbereichs

Dy namik [HZ] 25 bei vollem Auszug
Arbeitstemperatur [°C] -55...+100

Ausgangssignal 24,8 mV/mm bei 1 VDC Eingangsspannung *

Messseil Nylon ummanteltes Edelstahlseil, & 0,46 mm
Auszugskraft Messseil [N] 1,1

Material Gehause eloxiertes Aluminium
Gewicht lql 12 |
Elektrischer Anschluss 3 adriges Kabel, 457 mm Lange
Lebensdauer ca. 10.000.000 Zyklen |

Schock 50 g, 0,1 ms max.
Vibration 15 g, 0,1 ms max.

* Multiplizieren Sie die Versorgungsspannung in Ihrer Anwendung mit dem angegebenen Wert.

ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

ZX-PA, ZX-HM ZX-PA

Anschlusskabel

® +Vin

rot: +Vin
schwarz: GND

\— weild: +Vout

+Vout (Schleifer)
GND
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4,78

Messseil & 0,46

9,53

———'— 2,03

Bohrung @ 2,36 (2x) >< Austritt
\ |~ Anschlusskabel
6]
16,51
18,54 13,34

Ansicht Boden

Anschlusskabel

Angaben in mm

Mit Seil6se @36 224
yi—lr
R S
7.1
n i <)
Mit Ovalring

Befestigungsseil 600,0

Nf
IR

o D < & ¢

Anschiusskabel Ovalring Crimps (3 Stiick)




BESTELLCODE

Sensorelement

Seilbefestigung

Seilése
Ovalring

Potentiometer PA
Hall-Effekt Geber HM
Model

ZX-PA

ZX-HM

» Seil nicht schnappen lassen. Das frei in den Sensor zurlick laufende Seil kann zu Verletzungen fiihren (Peitscheneffekt) und das Gerat kann

beschéadigt werden. Vorsicht beim Aushangen und Zuriickflhren des Seiles in den Sensor.

» Ziehen Sie niemals den Sensor Uiber den spezifizierten Messbereich aus.

* In der Néhe des ZX-HM diirfen sich keine starken Magnete befinden. Magnetfelder kdnnen die Linearitat des Sensors beeinflussen.

» Versuchen Sie nicht, das Gerét zu 6ffnen. Die hohe gespeicherte Energie der Antriebsfeder kann bei falscher Handhabung zu Verletzungen

fuhren.

« Berihren Sie nicht das bewegte Seil wahrend dem Betrieb.

« Vermeiden Sie, das Seil Uber Kanten oder Ecken zu fiihren. Verwenden Sie bei Bedarf die Umlenkrolle.

+ Betreiben Sie den Sensor nicht, falls sich Knicke oder Beschadigungen im Messseil befinden. Ein ReilRen des Seiles kann zu Verletzungen

oder Beschadigung des Sensors filhren.

Diese Daten kdnnen jederzeit ohne Vorankiindigung geéndert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

n 052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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SEILZUGSENSOR

Serie HX

Key-Features:

- Messlangen bis 50,8 m
- Positions- und Geschwindigkeitssensoren
- Modell mit Explosionsschutz (UL, CSA)

Inhalt:

;Zz:::zzz: g:::hnng:;rSlCht g - Linearitat bis zu +0,1 % vom Messbereich
Optionen .4 - Analog-, TTL-, Tachometer-Ausgang
Inkremental Ausgang ...5 - 2 Bauformen, je nach Messbereich
Elektrischer Anschluss .ib - Einfache Installation

Bestellcode 4 - Messseil aus Edelstahl

- Betriebstemperatur max. -20°C...+95°C
- Schutzart bis IP68

26.04.18



Model
Messbereich MB

HX-PA HX-P420 HX-P510 HX-EP
50 mm bis 50,8 m (siehe Tabelle unten)
Potentiometer 4...20 mA 0...5V, 0...10 V TTL Signal
1 kQ (x10%) siehe Seite 5
bis 150 mm MB: bis 150 mm MB: bis 150 mm MB: messbereichs-
+0,3% +0,3% +0,3% unabhangig:
250...640 mm: 250...640 mm: 250...640 mm: +0,03%
+0,2% +0,2% +0,2%
MB > 640mm: MB > 640mm: MB > 640mm:
+0,15% +0,15% +0,15%
+0,015% +0,015% +0,015% +0,015%
abhangig von der Qualitat der Versorgungsspannung, gegen o siehe Seite 5
-20°C...95°C -20°C...95°C -20°C...85°C -20°C...80°C
IP65, (opt. IP68) IP65, (opt. IP68) IP65, (opt. IP68) IP65, (opt. IP68)

50 G bei 0,1 ms maximal
10...2000 Hz, 15 G maximal

50 G, 11 ms max
15 G, 0,1 ms max 20...2000 Hz, 5 G
100%

Ausgangssignal
Linearitat
Wiederholgenauigkeit
Auflésung
Arbeitstemperatur
Schutzklasse
Schock
Vibration
Feuchtigkeit
Versorgungsspannung
Bestell- Messbereich
Code
2 50 mm
3 75 mm
4 100 mm
5 125 mm
6 150 mm
10 250 mm
15 390 mm
20 500 mm
25 640 mm
30 750 mm
40 1000 mm
50 1250 mm
60 1500 mm
80 2000 mm
100 2,5m
120 3,0m
150 3,8m
200 50m
250 6,3m
300 7,5m
350 8,8m
400 10,0 m
500 12,7 m
600 152 m
800 20,3 m
1000 25,4 m
1200 30,4 m
1600 40,6 m
1800 45,7 m
2000 50,8 m

bis 30 V (AC, DC) 9...35VDC 4,9...30 VDC 5 VDC, 8..28 VDC
verfugbar fiir Serien Auszugskraft Messseil Sensor
-PA, -P420, -EP -V, -VP Durchmesser Gewicht
-P510
X X 9,4N 0,4 mm 0,9 kg
X X 6,7 N 0,4 mm 0,9 kg
X X 6,7N 0,4 mm 0,9 kg
X X 53N 0,4 mm 0,9 kg
X X 6,7 N 0,4 mm 0,9 kg
X X X 94N 0,4 mm 0,9 kg
X X 6,7 N 0,4 mm 0,9 kg
X X 6,7 N 0,4 mm 0,9 kg
X X X 53N 0,4 mm 0,9 kg
X X 6,7 N 0,4 mm 0,9 kg
X X 6,7N 0,4 mm 0,9 kg
X X X 53N 0,4 mm 0,9 kg
X X X 6,7N 0,4 mm 0,9 kg
X X X 58N 0,4 mm 0,9 kg
X X X 10,0 N 0,6 mm 3,1kg
X X X 10,0 N 0,6 mm 3,1 kg
X X X 10,0 N 0,6 mm 3,1kg
X X X 10,0 N 0,6 mm 3,1kg
X X X 10,0N 0,6 mm 3,1kg
X X X 10,0 N 0,6 mm 3,1kg
X X X 10,0 N 0,6 mm 3,1kg
X X X 10,0 N 0,6 mm 3,1 kg
X X X 10,0 N 0,6 mm 3,9 kg
X X X 10,0 N 0,6 mm 3,9 kg
X X X 10,0 N 0,6 mm 3,9 kg
X X 10,0 N 0,6 mm 5,4 kg
X X 10,0 N 0,6 mm 5,6 kg
X X 10,0 N 0,6 mm 6,4 kg
X X 10,0N 0,6 mm 7,2 kg
X X 10,0 N 0,5 mm 7,4 kg

HX-V

Geschwindigkeit
siehe Seite 5
innerhalb von

+0,1%
der Ausgangs-

spannung

-20°C...95°C
IP65, (opt. IP68)

HX-VP

Geschwindigkeit
+ Potentiometer
Bis 125 mm MB:
+0,25%
250...640 mm:
+0,15%

MB > 640mm:
+0,1%
+0,015%
siehe *
-20°C...95°C
IP65, (opt. IP68)

50 G bei 0,1 ms maximal

10 G bis 2 kHz

Gehause

Edelstahl und
eloxiertes

Aluminium

Edelstahl
Montage-
Vorrichtung,
Thermoplastik-

Gehause

15 G, 0,1 ms max

bis 25 V (AC, DC)

Lebens-
dauer
(Vollzykien)
5 Millionen
5 Millionen
5 Millionen
5 Millionen
5 Millionen
500000
500000
500000
500000
250000
250000
250000
250000
250000
250000
250000
250000
250000
250000
250000
250000
250000
5 Millionen Meter
5 Millionen Meter
5 Millionen Meter
5 Millionen Meter
5 Millionen Meter
5 Millionen Meter
5 Millionen Meter
5 Millionen Meter



-3-

TECHNISCHE ZEICHNUNG HX SERIE

HX bis Messbereich 2 m TOP WIEW
— 173 o 58 4.7
__':.1‘."_51 /l:-wIRE ROPE EXIT
i v I !
110
O &
) > T

e MOUNTING HOLE

475% ®.266 THRU
120.7) X3
TOP WIEW

210 §3 3mm)

¥5.62 (1429) ON *HX-V*
AND *HX-VP* SERIES ==\_ connECTOR
#.19 (4.8 mm) MS3102E-145-6P

ON MODELS WITH ZERD AND SPAN

Messbereich [mm] A[mm] CONTROLS, REMOVE SELF SEALING
SCREWS TO ACCESS ADJUSTMENT
30/205 30,7 POTENTIOMETERS. d'dé.;

75/ 390 / 750 34,8 END VIE
100 / 500 / 1000 38,9
125/ 640 / 1250 42,9 MOUNTING BOLT PAD|

1500 46,7

2000 52,8 2.10

(533
Der Sensor wird mit M6 Schrauben befestigt \ |__
291
/ (73.9) ! Dimensions in brackets
Notes MOUNTING SURFACE are millimeters

1. Transducer mounts with ©@.25 or M6 socket head cap bolts.

HX ab Messbereich 2,5 m TOP VIEW ~ =28 7.1
CABLE
EXIT
A/
1
d T
&4
MOUNTING BOL £
HILE (20 1.1110
@izs N L— @56

e

=

3.35 136>
6.10 (155

DN MODELS WITH ZERO AND SPAM
CONTROLS, REMOVE SELF SEALING

SCREWS TO ACCESS ADJUSTMENT BEJ (6.4
POTENTIOMETERS. _
END WIEW

Messbereich [m] A [mm] B [mm] 645
5.65 164
bis 20,3 196,0 97,0 (1435
25,4 bis 50,8 280,0 142,0
Der Sensor wird mit M12 Schrauben befestigt

MOUNTING FOD <2X> ﬁggTOEECET-D&S-SP
Die Abmessung "C" ist Verschiebung des Messseils, die auftritt wenn das Messseil aus dem o T BracKEts arS FNImEIes
Sensor gezogen wird. Dabei gilt fir "C" in mm: C = 0.0016 x E, wobei E = Seilauszug in mm.




Option

Messseil mit Nylon Ummantelung
(bis Messbereich <2,0 m)

Messseil mit Nylon Ummantelung
(fUr Messbereiche 2,5...12,7 m)
Invertiertes Ausgangssignal

Schutzklasse IP68
(Kabellange siehe unten)
Korrosionsschutz + IP68
(Kabelldange siehe unten)

Bestellcode Beschreibung

N ersetzt das Standard Edelstahl Messseil durch ein Nylon ummanteltes Messseil mit Durchmesser @ 0,46 mm.
Diese Option erhéht die Lebensdauer des Seils, jedoch verringert sich die Linearitat um etwa £0,05%.

] ersetzt das Standard Edelstahl Messseil durch ein Nylon ummanteltes Messseil mit Durchmesser @ 0,94 mm.
Diese Option erhéht die Lebensdauer des Seils, jedoch verringert sich die Linearitat um etwa +0,05%.

R Maximales das Ausgangssignal (z.B. 10 V bei 0...10 V Ausgangssignal) bei voll eingezogenem Messseil.
Das Ausgangssignal nimmt ab wenn das Seil ausgezogen wird. (bei Geschwindigkeitsausgang nicht zutreffend)

2 Nur mit Kabelausgang. Geschirmtes, paarweise verdrilltes Kabel mit Urethan Mantel. Dichte Schott-
durchfithrung zum Sensor. Seilzugmechanik und elektrische Komponenten entsprechend IP68 versiegelt.

3 Alle duBeren Bauteile aus eloxiertem Aluminium werden durch Edelstahl Bauteile und korrosionsbestandigen

Kunststoff ersetzt.

Potentiometer mit anderem Widerstand 2,3, 4 2: 2kQ, 3: 5 kQ, 4K: 10 kQ (Standard Widerstand 1 kQ). Bitte gednderte Linearitaten beachten:
(nur flir Serie HX-PA) Messbereich bis 125 mm: +1,0 % / Messbereich bis 640 mm: +0,5 % / Messbereich tiber 640 mm: +0,25 %
Geanderter Seilaustritt 1,23 Messbereich A B C
(fUr Messbereiche bis 2,0 m) 50, 250 mm 28,4 mm 45,5 mm 30,7 mm
< 75, 390, 750 mm 24,4 mm 49,5 mm 34,8 mm
Ij ( D ( D : 100, 500, 1000 mm 20,3 mm 53,6 mm 38,9 mm
’ = ' - 125, 640, 1250 mm 16,3 mm 57,7 mm 42,9 mm
0 1 2 3 150, 1500 mm 12,4 mm 61,5 mm 46,7 mm
2000 mm 6,4 mm 67,6 mm 52,8 mm
--@
i "B
| L Ly | g |
| [ |
+‘_‘ 2.18 e = 3.93 ___‘ 1.60
(55.4) (99.8) c!) (40.6)
MOUNTING SURFACE e — |
MOUNTING HOLES
Geanderter Seilaustritt 1,23
(flr Messbereiche ab 2,5 m)
0 2 3
s :’ ) ) B J' ; : & Q
LESN = A4 IR [’%
RANGES 100" TO 2000 (2.5 m TO 50 M) =
Q
e}
[
. _ 80 (20.3)
| 97 a6 l——6.30 (1600 —— ‘ |
=45 (11.4) =—5.17 (131.3)—
(dimensions in brackets are millimeters)
Kabelausgang P Standard: fester Kabelanschluss mit Kabel 0,3 m Lange und offenen Litzen
bei IP68 zwingend erforderlich 3 fester Kabelanschluss mit Kabel 3 m Lange und offenen Litzen
4 fester Kabelanschluss mit Kabel 4 m Lange und offenen Litzen
5 fester Kabelanschluss mit Kabel 5 m Lange und offenen Litzen
6 fester Kabelanschluss mit Kabel 6 m Lange und offenen Litzen
7 fester Kabelanschluss mit Kabel 7 m Lange und offenen Litzen
Reduzierte Auszugskraft 2 nur bis Messbereich 2,0 m
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BESCHREIBUNG HX-EP

Modell Messbereich Auflosung Auflosung
[mm] [Pulse/mm] Toleranz Durch 4-fach Flanken-Auswertung kann die Auflésung um den
HX-EP-10 250 19,69 +0,30% Faktor 4 erhoht werden.
HX-EP-25 640 9,84 +0,20%
HX-EP-50 1250 9,84 +0,20%
HX-EP-60 1500 8,10 +0,20%
HX-EP-80 2000 6,11 +0,20%
HX-EP-100 2500 3,26 +0,20%
HX-EP-.... >2500 3,26 +0,20%
OPTION OUTPUT DESCRIPTION OUTPUT STAGE | WAVEFORM |CONNECTOR WIRING
10 5 VDC Current Sinking +5 e )
5 VDC TTL compatible open collector current sinking output. +Vin
1 Two channels with optional index channel available. 11 is nuzee3 | —vout ; B] gg}:ﬂ;ﬂﬁ& A
same as Option 10 but adds the index (Z) channel. COMMON 5 il D] CHANNEL B
e CHANNEL Z
50 81028 VDC Current S‘Inklng ; . +8 to +28 VDC| Z information applies to
Current sinking output with 10KQ internal pullup resistors 8to | 10ka Options 11 and 51 only.
28 VDC input voltage. 51 is same as Option 50 but adds the Vot = E‘g‘“ﬂ"" Ropreeioi
51 index (Z) channel. 7405 Akl 51 et o
30 5 VDC Push-Pull Differential Line Drive £07VEC . o & +Vin
Push-Pull, current sourcing and current sinking output. 5VDC ; =1i==11= 5] coMMoN
input voltage. Outputis compliant with requirements of TIA/EIA- AzeC3 | —Vout : ]I:E |::E gm:gt =
31 422-B. 31 is same as Option 30 but adds the index (Z) channel e 5 =izl gm:& g
8 to 28 VDC Push-Pull Differential Line Drive e =l [ [G] CHANNEL Z
70 Lt z LR [H| CHANNEL Z
Push-Pull, current sourcing and current sinking output. 8 to .
28 VDC input voltage. 71 is same as Option 70 but adds the P2 =i 2 & ¢ normalion sopes Z & Z information appiles
71 index (Z) channel. — cokilioH to Options 31.and 71 only. 1031 and 71 options only.

BESCHREIBUNG HX-V UND HX-VP

Die Seilzugsensoren der HX-V und HX-VP Serie enthalten einen sich selbst versorgenden Tachometer (Geschwindigkeitsmesser). Der Tachometer funktioniert somit
ohne externe Spannungsversorgung.

Messbereich Geschwindigkeitsausgang
[mm] [mV/cm/s]

50, 250 78
75, 390, 750 53
100, 500, 1000 40
125, 640, 1250 32
150, 1500 27
2000 20
2500 und groRer 71




ELEKTRISCHER ANSCHLUSS HX SERIE

HX-PA HX-P510
Vi | A e R 0-10VDC
common | B COMMON | B I SIGNAL
+Vou | C POSITION COMMON | C WANDLER
D|  POTENTIOMETER Vo |D]
E | E POSITION
F F POTENTIOMETER
HX-P420
LASTWIDERSTAND / EINGANGSSPANNUNG
§ 1300 4-
+v. [Al—] 4-20mA =~ 1200 +
in A SIGNAL «
Vour | B—{  WANDLER 2 1000 A
| D | = |
.E_. !:72 800
D POSITION w 600 4
E POTENTIOMETER = 400
F | £ 200 -
T 0 P ——Y
0 10 15 20 25 30 35
VERSORGUNGSSPANNUNG, V
V,, = 0,02R + 9 VDC
HX-V - HX-VP
B TACHOMETER POSITION 3 comMmon LB
— +V, C \
C out
| D POSITION
D CESCHWINDIGKEIT { +Voe |E POTENTIOMETER
+Vour |E. “Vou LF
- Vout L
TACHOMETER
POSITIVES AUSGANGSSIGNAL
BEI AUSZUG DES KABELS POSITIVES AUSGANGSSIGNAL
BEI AUSZUG DES KABELS

« Seil nicht schnappen lassen. Das frei in den Sensor zurlick laufende Seil kann zu Verletzungen fiihren (Peitscheneffekt) und das Gerat
kann beschadigt werden. Vorsicht beim Aushangen und Zurlickfiihren des Seiles in den Sensor.

« Ziehen Sie niemals den Sensor (iber den spezifizierten Messbereich aus.

« Versuchen Sie nicht, das Gerat zu 6ffnen. Die hohe gespeicherte Energie der Antriebsfeder kann bei falscher Handhabung zu
Verletzungen fiihren.

« Berlhren Sie nicht das bewegte Seil wahrend dem Betrieb.
« Vermeiden Sie, das Seil Uber Kanten oder Ecken zu filhren. Verwenden Sie bei Bedarf die Umlenkrolle.

« Betreiben Sie den Sensor nicht, falls sich Knicke oder Beschadigungen im Messseil befinden. Ein ReiBen des Seiles kann zu
Verletzungen oder Beschadigung des Sensors fihren.



HX-PA -
Messbereich
siehe Ubersicht auf Seite 2 unten, 1.Spalte
Messseil Material
Standard Edelstahl S
Nylon ummantelt (nur bis 2,0 m MB) N

Nylon ummantelt (nur von 2,5 bis 12,7 m MB)

L ILILI-NC -]

Messseil Auszugskraft

Standard
Reduziert (nur bis Messbereich 2 m)

<230

Gegenstecker und Kabel

IP65: Steckerausgang mit Gegenstecker
IP65: Steckerausgang ohne Gegenstecker
IP68: Kabelausgang mit offenen Enden
IP68: Kabelausgang mit Gegenstecker

* Anschlusskabel siehe Seite 10

Seilaustritt

Standard (oben)
Seitlich links
Seitlich rechts
unten

w N = O

~N~NoubhwTUow

Ausgang

IP65: 6 poliger Steckerausgang
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (0,3 m)
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (3,0 m
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (4,0 m
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (5,0
(6,0
(7,0

’

IP68: Kabelausgang mit festem Kabel

)
)
)
)
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel )

HX-P420 -

Messbereich

siehe Ubersicht auf Seite 2 unten, 1.Spalte

Messseil Material
Standard Edelstahl

Nylon ummantelt (nur bis 2,0 m MB)
Nylon ummantelt (nur von 2,5 bis 12,7 m MB)

=

Gehausematerial, Schutzklasse

Standard: eloxiertes Aluminium, IP65
eloxiertes Aluminium, IP68
Edelstahl(Korrosionsschutz) + Kunststoff, IP68

D n

Ausgangssignal

Standard nicht invertiert
Invertiert

CIC-C el 1]

Messseil Auszugskraft

Standard
Reduziert (nur bis Messbereich 2 m)

A WN =

Potentiometer Widerstand

Standard 1 kQ
2 kQ

5 kQ

10 kQ

Gegenstecker und Kabel

IP65: Steckerausgang mit Gegenstecker
IP65: Steckerausgang ohne Gegenstecker
IP68: Kabelausgang mit offenen Enden
IP68: Kabelausgang mit Gegenstecker

* Anschlusskabel siehe Seite 10

Seilaustritt
Standard (oben)
Seitlich links
Seitlich rechts
unten

w N - O

~NoupbhwTowo

Ausgang

IP65: 6 poliger Steckerausgang
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (0,3 m)
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (3,0 m)
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (4,0 m)
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (5,0 m)
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (6,0 m)
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (7,0 m)

Explosionsschutz

ohne
UL, CSA eigensicher
Class 1, Div. 1, Groups A, B, C, D
Class 2, Groups E, F, G/ Class lll, haz. locat.

wWN =

Gehausematerial, Schutzklasse

Standard: eloxiertes Aluminium, IP65
eloxiertes Aluminium, IP68
Edelstahl(Korrosionsschutz) + Kunststoff, IP68

D wn

Ausgangssignal

Standard nicht invertiert
Invertiert




L d-~nol L ]

Gegenstecker und Kabel

IP65: Steckerausgang mit Gegenstecker
IP65: Steckerausgang ohne Gegenstecker
IP68: Kabelausgang mit offenen Enden
IP68: Kabelausgang mit Gegenstecker

* Anschlusskabel siehe Seite 10

~N~NoupbswUovo

Ausgang

IP65: 6 poliger Steckerausgang
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (0,3 m)
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (3,0 m)
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (4,0 m)
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (5,0 m)
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (6,0 m)
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (7,0 m)

fay

Gehausematerial, Schutzklasse

Standard: eloxiertes Aluminium, IP65
eloxiertes Aluminium, IP68
Edelstahl(Korrosionsschutz) + Kunststoff, IP68

LI - L]

Ausgangssignal

Standard nicht invertiert
Invertiert

Gegenstecker und Kabel

IP65: Steckerausgang mit Gegenstecker
IP65: Steckerausgang ohne Gegenstecker
IP68: Kabelausgang mit offenen Enden
IP68: Kabelausgang mit Gegenstecker

* Anschlusskabel siehe Seite 10

HX-P510 -
Messbereich
siehe Ubersicht auf Seite 2 unten, 1.Spalte
Messseil Material
Standard Edelstahl S
Nylon ummantelt (nur bis 2,0 m MB) N
Nylon ummantelt (nur von 2,5 bis 12,7 m MB) ]
Messseil Auszugskraft
Standard 1
Reduziert (nur bis Messbereich 2 m) 2
Seilaustritt
Standard (oben) 0
Seitlich links 1
Seitlich rechts 2
unten 3

HX-EP -

Messbereich
siehe Ubersicht auf Seite 2 unten, 1.Spalte
Messseil Material
Standard Edelstahl S
Nylon ummantelt (nur bis 2,0 m MB) N
Nylon ummantelt (nur von 2,5 m bis 12,7 MB) I
Messseil Auszugskraft
Standard 1
Reduziert (nur bis Messbereich 2 m) 2
Seilaustritt
Standard (oben) 0
Seitlich links 1
Seitlich rechts 2
unten 3

~NouhwTUwwo

Ausgang

IP65: 6 poliger Steckerausgang
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (0,3 m)
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (3,0 m)
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (4,0 m)
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (5,0 m)
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (6,0 m)
IP68: Kabelausgang mit festem Kabel (7,0 m)

wWN =

Gehausematerial, Schutzklasse

Standard: eloxiertes Aluminium, IP65
eloxiertes Aluminium, IP68
Edelstahl(Korrosionsschutz) + Kunststoff, IP68

10
11
50
51
70
71*
30
31*

Ausgangssignal

Standard: 2 Kanal (A/B) 5 VDC TTL Signal

2 Kanal (A/B/Z) 5 VDC TTL Signal, Z Signal
8...28 VDC, differentieller Linedriver

8...28 VDC, differentieller Linedriver, Z Signal
8...28 VDC, Push-Pull, differentieller Linedriver
8...28 VDC, Push-Pull, diff. Linedriver, Z Signal
5 VDC, Push-Pull, differentieller Linedriver
5VDC, Push-Pull,diff. Linedriver, Z Signal

*31 und 71 nur in Verbindung mit IP65




Gegenstecker und Kabel

IP65: Steckerausgang mit Gegenstecker
IP65: Steckerausgang ohne Gegenstecker
IP68: Kabelausgang mit offenen Enden
IP68: Kabelausgang mit Gegenstecker

* Anschlusskabel siehe Seite 10

Ausgang

IP65: 6 poliger Steckerausgang
Kabelausgang mit festem Kabel (0,3 m)
Kabelausgang mit festem Kabel (3,0 m)
Kabelausgang mit festem Kabel (4,0 m)
Kabelausgang mit festem Kabel (5,0 m)

)
)

1P68:
1P68:
1P68:
1P68:
1P68:
1P68:

Kabelausgang mit festem Kabel (6,0 m
Kabelausgang mit festem Kabel (7,0 m

Gehausematerial, Schutzklasse

Standard: eloxiertes Aluminium, IP65
eloxiertes Aluminium, IP68
Edelstahl(Korrosionsschutz) + Kunststoff, IP68

Gegenstecker und Kabel

IP65: Steckerausgang mit Gegenstecker
IP65: Steckerausgang ohne Gegenstecker
IP68: Kabelausgang mit offenen Enden
IP68: Kabelausgang mit Gegenstecker

* Anschlusskabel siehe Seite 10

Ausgang

IP65: 6 poliger Steckerausgang
Kabelausgang mit festem Kabel (0,3 m)
Kabelausgang mit festem Kabel (3,0 m)
Kabelausgang mit festem Kabel (4,0 m)
Kabelausgang mit festem Kabel (5,0 m)

)
)

1P68:
1P68:
1P68:
1P68:
1P68:
1P68:

Kabelausgang mit festem Kabel (6,0 m
Kabelausgang mit festem Kabel (7,0 m

Gehausematerial, Schutzklasse

Standard: eloxiertes Aluminium, IP65
eloxiertes Aluminium, IP68
Edelstahl(Korrosionsschutz) + Kunststoff, IP68

Ausgangssignal

Standard nicht invertiert
Invertiert

HX-V - - -NOS-

Messbereich

siehe Ubersicht auf Seite 2 unten, 1.Spalte E*
N
K

Messseil Material

Standard Edelstahl S

Nylon ummantelt (nur bis 2,0 m MB) N

Nylon ummantelt (nur von 2,5 bis 12,7 m MB) )
B
P

Messseil Auszugskraft 3
4

Standard 1 5

Reduziert (nur bis Messbereich 2 m) 2 6
7

Seilaustritt

Standard (oben) 0

Seitlich links 1 %

Seitlich rechts 2 3

unten 3

HX-vP| |-| |- -N -

Ausgangssignal Position

Potentiometer A C

Briickenschaltung B T\‘*

Analogausgang 4...20 mA 420 K

Analogausgang 0...10 VDC 510

Messbereich

siehe Ubersicht auf Seite 2 unten, 1.Spalte B
P
3
4

Messseil Material 5

Standard Edelstahl s o

Nylon ummantelt (nur bis 2,0 m MB) N

Nylon ummantelt (nur von 2,5 bis 12,7 m MB) J

. 1

Messseil Auszugskraft 2

Standard 1 3

Reduziert (nur bis Messbereich 2 m) 2

Seilaustritt E

Standard (oben) 0

Seitlich links 1

Seitlich rechts 2

unten 3
0
1
3
4

Potentiometer Widerstand

Beim Ausgangssignal (B, 420,510)
Standard 1 kQ (nur bei VPA)

5 kQ (nur bei VPA)*

10 kQ (nur bei VPA)*

*Nicht verflgbar fiir den Messbereich 50 bis 150 mm




Messbereich HX-PA HX-P420 HX-P510 HX-EP HX-V HX-VP
50 mm
75 mm
100 mm
125 mm
150 mm
250 mm
390 mm
500 mm
640 mm
750 mm
1000 mm
1250 mm
1500 mm
2000 mm
2,5m
3,0m
3,8m
50m
6,3m
7,5m
8,8 m
10,0 m
12,7 m
152 m
20,3m
25,4 m
30,4 m
40,6 m
45,7m
50,8 m

Bestellcode Kabellénge Gegenstecker
10119-3M 3 Meter inklusive
10119-4M 4 Meter inklusive
10119-5M 5 Meter inklusive
10119-6M 6 Meter inklusive
10119-7M 7 Meter inklusive

Bestellcode Kabelldange Gegenstecker
10424-3M 3 Meter inklusive
10424-4M 4 Meter inklusive
10424-5M 5 Meter inklusive
10424-6M 6 Meter inklusive

10424-7TM 7 Meter inklusive

HX mit IP68



Option HX-PA HX-P420 HX-P510 HX-EP HX-V HX-VP
J (2,5 bis 10,1 m MB)

J (12,7 m MB)

Potentiometer Widerstand HX-VPA: 2, 3, 4 (bis 150 mm MB)
Potentiometer Widerstand HX-VPA: 2, 3, 4 (ab 250 mm MB)
Explosionsschutz X

IP68, Kabelausgang mit Gegenstecker

IP68: Kabelldnge 3 m

IP68: Kabellange 4 m

IP68: Kabelldange 5 m

IP68: Kabelldnge 6 m

IP68: Kabelldange 7 m

eloxiertes Aluminium, IP68

Edelstahl (Korrosionsschutz) + Kunststoff, IP68 (bis 1,5 m MB)
Edelstahl (Korrosionsschutz) + Kunststoff, IP68 (2,0 m MB)
Edelstahl (Korrosionsschutz) + Kunststoff, IP68 (ab 2,5 m MB)
HX-EP: 11

HX-EP: 50

HX-EP: 51

HX-EP: 70

HX-EP: 71

HX-EP: 30

HX-EP: 31

HX-VP: B

HX-VP: 420

HX-VP: 510

Alle nicht erwahnten Optionen sind
ohne Aufpreis erhaltlich.

Diese Daten kdnnen jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.
052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch



mailto:info@waycon.de
http://www.waycon.de/

TRANSMETRA

Messtechnik mit KnowHow.

verschlei3freie Abstandsmessung und Weg-
messung durch berUhrungsloses Messprinzip

hoéchste Prazision auch im schwierigen
Industrieumfeld

resistent gegenuber Verschmutzung, hohen
Temperaturen und Druck

hohe Temperaturstabilitat
robuste Bauart

Sonderbauarten und -formen mit erweiter-
ter Schutzfunktion maéglich



2 EINFUHRUNG | TX SERIE

[N Seit Gber 10 Jahren befassen wir uns mit der Entwicklung und Herstellung hochwertiger

Wirbelstrosensoren fiir Industrie und Forschung. Mit der Einflhrung der TX-Serie ist es eddylab ge-

lungen, dem Markt erstmalig ein voll digitales Gerat mit CAN-Interface, USB-Interface und analogem WIRBELSTROM MODELLDARSTELLUNG
Signalausgang anzubieten, ohne dabei auf die hohen dynamischen Eigenschaften von Analoggeraten

zu verzichten. SENSORGEHAUSE
Wirbelstromsensoren eignen sich besonders zur berlihrungslosen Abstandsmessung auf metallische

Objekte wie z. B. Messung auf rotierende Wellen zur Bestimmung von Unwucht, Vibration, Unrund-

heit, Luftspalt, Radial- u. Axialschlag, Wellenverlagerung unter Last oder Gehauseverformungen. /
Durch die extreme Aufldsung bis zu 50 Nanometer werden feinste Abstandsanderungen erfasst. Zu-

dem kdnnen die eddylab-Sensoren flir hohe Einsatztemperaturen bis 185 °C verwendet werden und / d

sind beziglich der Temperaturdrift Gber den gesamten Temperaturbereich optimiert. OBJEKT

WIRBELSTROM "

DAS MESSPRINZIP

MESSFELD

Das grundlegende Messprinzip basiert darauf, dass ein DSP-gesteuerter Schwingkreis, bestehend aus
Sensor (Induktivitat) und Leitungskapazitat, durch ein metallisches Objekt bedampft wird. Der aktive
Schwingkreis erzeugt ein magnetisches Wechselfeld, dessen Feldlinien aus der Sensorebene austre-
ten. Dabei erzeugt das magnetische Wechselfeld im elektrisch leitfahigen Objekt Wirbelstrome, die
joulsche Verluste zur Folge haben. Diese Wirbelstromverluste sind indirekt proportional zum Abstand.
Auf der Eingangsseite der Sensorspule wird diese Auskopplung der Wirbelstromverluste Uber die
Anderung der komplexen Eingangsimpedanz ausgewertet.

BESTER TEMPERATURKOEFFIZIENT - NULL-TK

Der Temperaturkoeffizient (TK) der TX-Serie ist im Bereich von -60...+180 °C optimiert. Beispielswei-
se sind die Werte bei Raumtemperatur und erwarmter Maschine (150 °C) exakt gleich, so dass von
einem Null-TK gesprochen werden kann. Gerade bei hohen Auflésungen im Submikrometerbereich ist
diese Eigenschaft von enormer Bedeutung.

GERINGSTE SENSORDRIFT

Jeder von eddylab hergestellte Sensor wird einer 12-stiindigen thermischen Behandlung unterzogen
(Burn-in), um Sensordrift und Alterungsprozesse auf ein Minimum zu reduzieren, bevor er der endgiil-
tigen Kalibrierung im eddylab-Labor unterzogen und ausgeliefert wird.

APPLIKATIONEN

Dickenmessung von Bandmaterialien und

Abstandsmessung auf metallische Objekte .

ungeachtet von nichtmetallischen Medien 8 Metallfolien. Beidseitige Messung mit Dif-
im Messraum zwischen Sensor und Objekt t N\ ferenzbildung zur Dickenermittiung. Rege-
wie z.B. Kunststoffe, Glas, OI, Wasser, Ver- _ lung von Produktionsmaschinen (Feed-Back,
schmutzung - mit hoher Auflésung im Submi- “"'-"-‘-‘mty__‘ Closed-Loop)

krometerbereich. Messung von thermischen

Ausdehnungen mit héchster Auflésung von f

bis zu 50 Nanometer.

Vibrations- und Schwingungsmessung an ro-
tierenden Wellen. Messung von Unrundheit
und radialer Verlagerung der Messflache.
Uberwachung und Monitoring von rotieren-
den Maschinenteilen. Lagerverschlei® und
Schmierspaltmessung.

Schweinahtpositionierung  durch  Blech- {
kantenerkennung und Nachfihrung der 'Y
Brennerposition. Uberwachung von vorhan- \\m
denen SchweiBnahten. Rundheits- und Ver-

zugsmessung an geschweissten Trommeln B
und Rohren. e

Verformung, Vibration und Schwingung von
Zahnradern wahrend des Betriebes. Axial-
schubmessung an schragverzahnten Stirn-
radern unter Last. Erkennung von Zahnaus-
briichen.

Messung von Gehauseverformung unter Last
stehender Maschinen wie z. B. Getriebe, Mo-
toren, Turbogeneratoren und dgl. Torsions-
schwingungsmessung an Wellen und Gehdu-
sen. Messung thermischer Ausdehnung.

134T

Weg-Zeit-Diagramm fiir Messung von seit-
lich Uberdeckten Sensoren. Das Messobjekt
bewegt sich dabei seitlich am Sensor vorbei.
Geschwindigkeitsermittlung, Messung von
Beschleunigung und Entschleunigung von
Objekten.

Prifung und Gut-Schlecht-Auswertung von
Bauteilen wahrend der Produktion unter Ein-
fluss von z.B. Kiihlschmiermittel oder Ol. De-
tektion von Verzahnungen, Nut-Erkennung,
Orientierung von Wellenabflachungen.

Schichtdickenmessung von nichtleitfahigen
Schichten wie Pulverbeschichtungen, La-
cken. Prifung von Kunststoffspritzgussteilen
bei umspritzten Metallteilen.



WIRBELSTROM TX-BASISMODUL

TX SERIE | TX-BASISMODUL 3

[ Durch die prozessorgestitzte Auswertung sind sehr gute Linearitdtsabweichungen von 0,1 % mdéglich und fiir diese Sensortechnik eine Besonderheit. Hochst-
leistung wird sichtbar dank des schnellen digitalen Signalprozessors bei hochdynamischen Messungen (Ausgaberate 124 kSa/s).

Das TX-Basismodul ist als 1- oder 2-Kanalversion verfiighar und besitzt neben den High-Speed-Analogausgangen standardmaRig ein CAN- und USB-Interface. Die Ver-
sorgung erfolgt per Wide-Input von 10,5...36 bzw. 27 VDC und ist galvanisch getrennt.

An das Basismodul kénnen alle verfligharen Sensorkdpfe (siehe Seite 5-6) angeschlossen werden.

Qutput 2 —
Sensor 2 |

— Qutput 1
[ Sensor 1

B Sensor und Analogausgang:
Isolierter Anschluss der Sensoren
und Abgriff des analogen high-speed
Signales Uber BNC-Buchsen.
Ausgangssignale wahlbar:
10V, 5V, =5V, 0...20mA, 4...20mA.

B Vorteil 2-Kanalgerat:
2 typgleiche verschiedene Sensoren
kdnnen an eine Elektronik angeschlos-
sen werden.

B Vorteil 1-Kanalgerat:
Hoéchste Dynamik. Das Analogsignal
wird mit einer Datenaktualisierungsra-
te von 124 kSa/s ausgegeben.

KALIBRIERUNG

eddylab

SOLUTION 2
eddylab
SOLUTION 1

B MESSOBJEKTMATERIAL

\} 3'

Abbildung zeigt 2-Kanal-Gerat

Prozessorlinearisierte Signalverarbeitung

M Linearisierung und Kalibrierung tber 50 Punkte
M sehr hohe Dynamik mit wahlbaren Digitalfilter
M hochste Auflésung und Prazision

FOLGENDE KALIBRI

Input REF —
(option)
CAN-Bus
Opto-1iQ l

o 04

— UsSB

| Suppiy

B Versorgung:

Wide-Input-Versorgung von 10,5...36
(27)VDC Uber verschraubbaren
M12-Anschluss flr Schirmleitungen,
galvanisch getrennt.

B CAN-Bus:
Dateniibertragung via CAN-Bus fir
verteilte Systeme mit vielen Mess-
stellen.

B USB-Anschluss:
Schnittstelle zum PC und Datentrans-
fer zur eddylab-Software. Direkt-
ansprechen tber USB-Protokoll.

B Referenzeingang:
Optionaler high-speed Zahlereingang
fir Linearisierungs- und RPM-Funktion
(eddylab Reference).

ERVARIANTEN SIND ERHALTLICH:

Werkskalibrierung auf ein Material inkl. Kalibrierzertifikat
Werkskalibrierung auf drei verschiedene Materialien (CAL-TX). Die Materialauswahl erfolgt

via eddylab Lite/Standard/Reference inkl. drei Kalibrierzertifikaten

eddylab
SOLUTION 3 u
|
M Werkskalibrierung inkl. Kalib

kann vor Ort mit einem Refe

Alle Sensoren werden vor Auslie

Die Wirbelstrommessung ist abhangig von der Leitfahigkeit und Permeabilitat
des Target-Werkstoffes. StandardmaRig werden die Sensoren auf Stahl 16MnCr5
kalibriert. Die Sensoren kdénnen auch auf andere elektrisch leitfahige Materialien
wie z. B. Aluminium, Titan oder Carbon kalibriert werden. Sollten Sie ein anderes
Material verwenden, kénnen Sie aus nebenstehender Liste auswahlen oder auch
alternativ eine Materialprobe im Format ca. 50x50 mm als Referenzobjekt zur

Kalibrierung beistellen.

rierzertifikat & kundeneigener Linearisierung vor Ort via

eddylab Reference (Option REF Referenzeingang notwendig). Der Genauigkeitsnachweis

renztaster selbst erstellt werden.

ferung eingehend geprift und kalibriert. Die Kalibrierung

erfolgt mit 50 Punkten. Die Sensoren werden als Paar mit der Elektronik abgeglichen und
kénnen nicht vertauscht werden. Im Kalibrierzertifikat werden neben den Messdaten und
Referenzdaten weitere Kenndaten wie die Empfindlichkeit, das verwendete Objektmaterial
und das Linearitatsdiagramm angegeben.

Das Kalibrierzertifikat erhalten Sie mit jeder Lieferung und Sie kénnen es bei Bedarf nach-
traglich unter Angabe der Seriennummer jederzeit anfordern.

AUSZUG WAHLBARER KALIBRIERMATERIALIEN

16MnCr5 1.2379 AlMgsi0,5
42CrMo4 1.2738 AlMg4,5Mn
St52 1.4301 AIMgCuPb
C45E 1.4305 9SMn28k

auch Zinkbleche, Titan, Carbonfaser mdglich
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TECHNISCHE DATEN - SENSOREN

\G ?’9\

Messbereich [mm] 0..0,5 0...10
Messbereich Extended [mm]* 1 2,5 4 5 7 12
GehausemaR [mm] 25 28 @12 214 218 230
Grundabstand (Blindbereich) ~0.01 mm

Linearitat + 0,15 % v. MB

Auflésung als Funktion der Eckfrequenz [% v. MB]** abhangig von Abstand (siehe Auflésungs-Diagramm S. 15) Tabelle gilt fiir Messbereichsmitte

10 Hz 0,006 0,01 0,006 0,007 0,007 0,006
100 Hz 0,008 0,015 0,008 0,008 0,007 0,007
1kHz 0,021 0,035 0,021 0,014 0,014 0,015
10 kHz 0,075 0,061 0,040 0,033 0,047 0,045
35 kHz 0,101 0,088 0,078 0,064 0,075 0,078
Temperaturbereich Sensor -60...185°C

Temperaturkoeffizient Sensor abhangig von Abstand (siehe TK-Diagramm S. 15)

Sensorkabel PTFE-Koax 21,8 mm 22,5 mm (max. 2,7 mm)

Kabellange Standardlangen3m/6m /9 m/12 m/15 m/Sonderlangen bis 20 m

Biegeradius min. statisch/dynamisch 10/25 mm 15/37 mm

Temperaturbereich Kabel -55...4200 °C

Anschlussart BNC-Stecker / optional SMB-Stecker

Schutzklasse Sensor IP68

Vibration 20 g, DIN EN 60068-2-6

Schock 100 g / 6 ms, DIN EN 60068-2-27

Prifwiderstand [Q] 6 8 9 12 12 9
Gehausematerial Edelstahl 1.4305, Sensorkopf PEEK (Polyetheretherketon), FPM-Knickschutz

* Linearitat und Auflésung gilt nicht fir MB-Extended

** 08,5 % Konfidenzintervall (Vertrauensgrenze), Messbereichsmitte in % vom Messbereich. Auflésung abhéngig von Abstand (siehe Seite 15)

KABELKONFIGURATION

[ Die Sensoren werden standardmaRig mit BNC-Stecker zum Anschluss an das TX-Basismodul geliefert. Optional kdnnen die Sensoren auch mit SMB-Steckver-
binder ausgefiihrt werden. Sensoren mit SMB-Steckverbindung werden entweder Uber den BNC-SMB-Adapter oder Uber eine Verldngerungsleitung SMB-KOAX an das
TX-Basismodul angeschlossen.

Technische Hinweise:

Die SMB-Steckverbinder besitzen als Kontaktmaterial Berylliumkupfer. Das Steckergehause ist vergoldet hat einen kleinen Durchmesser von 6,5 mm. Dies erleichtert
das Durchfiihren des Kabels an verengten Stellen (Version 1). Bei fest verlegten Kabeln kann der Sensor tiber die SMB-Steckverbindung von der Verlangerungsleitung
(Version 2) getrennt werden.

Bitte vermeiden Sie unnétige Steckverbindungen in der Sensorleitung. Dies erh6ht das Risiko eines Ausfalles durch Umwelteinfliisse wie Feuchtigkeit, Verschmutzung
durch aggressive Medien oder starke Vibrationen und Schock.

STANDARDAUSFUHRUNG

B Sensor mit BNC-Stecker
=1 B Kabellange 3 m (Standard)*

-Wu_=_== —QE]T‘ VERSION 1

cable length B Sensor mit SMB-Buchse (Option SMB)
M Kabelldnge 3 m (Standard)*
B BNC-SMB-Adapter zum Anschluss an TX-Basismodul

cable length

ih4 -ﬂ

cable length . cable length extension __| o VERSION 2

B Sensor mit SMB-Buchse (Option SMB)
M Sensorkabelldange 3 m (Standard)*

M Zusatzliche Verlangerungsleitung SMB-KOAX
mit Kabelldangen 3 oder 6 m*. SMB-Stecker auf BNC-Stecker.

*Kabellangen bis 20 m Lange verfigbar.



TX SERIE | TECHNISCHE ZEICHNUNGEN 5

TECHNISCHE ZEICHNUNGEN - SENSOREN

B TYPTOS
TO5-G-KA TO5-G-KA-M805 TO05-G-KA-VL10-M805
et M5 x 0,5 @27 M8 x 1 i M8 x 1
S =—-W»— el
21 ﬁ L i L 12 d @ a
L 29 N L 40 J L 42 .
a1 I 57 N L 50 i
L. 67 o
T05-G-KA-VK10
MATERIAL: 1.4404
0—3—0
19
= 31 - Der Sensor TO5 ist ausschlieBlich in der geschirmten Variante erhaltlich.
B TYPT2
T2-G-KA T2-G-KA-VK23 (SHORT VERSION) T2-G-KA-VL20
o MBx1 ; M8 x 1
-~ E
L = a L , L 53 i
L 50 - L 70 A 2
T2-S-KA T2-S-KR

groove DIN471

19 g groove DIN471 T o
™~ - C!C.J 0 o
© @ 8 -00s L
a

T2-G-M12-KA-105

—~M12x1 G
4 a
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TECHNISCHE ZEICHNUNGEN

B TYPT3

T3-S-KR T3-G-KA T3-G-KA-VL10

groove DIN4T1

@ 12 505 ~
!
T3-FL-M1205-KR (FLANGE VERSION) T3-G-KR B TYP T4 T4-G-KA
y 82,7  AF12 w27 o AF8 AF10
i ; i
=)
i i
M12x05 N o g
T M12x1 g
219 =
L@16 Bl B
10
B TYPTS
T5-G-KA T5-DSC-KR
/ M18 x 1
02,7 ]
2
&r
L 21 .7
= 36 =
- 53 H
T5-G-KR T5-S-KR TG-KR-VL10
¢ 34 ¥

AF15 17 - AF15

groove DIN471
& 18 005

10 _
27

L1

LD 157

B TYPTIO

M30x 1,5




TECHNISCHE DATEN -
TX-BASISMODUL

Anzahl d. Kandle
Temperaturbereich Betrieb
Temperaturbereich Lagerung
Feuchte

Vibration

Schock

Schutzklasse Gehause

Gehause
Gehauseabmessungen L x B x H
Gewicht

Optionaler Referenzeingang
Hilfsspannungsausgang (fiir DK-Taster oder Encoder)

Signaltyp

Versorgung

Versorgungsspannung

Stromaufnahme

Stromaufnahme mit Referenztaster der DK-Serie
Einschaltspitzenstrom

Verpolschutz

Schutzschaltung

Isolationsspannung

Analogausgang

Ausgangssignale

Dynamik / Samplingrate

Dyn. / Samp. mit simultaner USB-Verwendung
Filtereckfrequenz

max. Burde Stromausgang
Temperaturkoeffizient Elektronik
Einschaltverzdgerung (boot-time)
Einschaltdrift

Anschlussart

Ausgangsschutzschaltung

Allgem. Daten u. Normen
Elektromagnetische Vertraglichkeit / Abstrahlung
RoHS

MTBF

TX SERIE

_

1-Kanal 2-Kanal

-40...+50 °C
-40...+85 °C
95 % (keine Kondensation)
5 g, DIN EN 60068-2-6
15g/11 ms, DIN EN 60068-2-27
1P40

Aluminium eloxiert mit GummifiiBen, anreihbar und stapelbar, optional DIN-Schienen-Montage

195 x 116 x 29,5 mm
665 g 694 g

5V Maximalstrom 250 mA
A /B Pulse (RS422)

10,5...36 VDC Wide Input; 10,5...27 VDC Ref.-Version
150 mA (24 V), 240 mA (12 V), 270 mA (10,5 V)
170 mA (24 V), 300 mA (12 V), 340 mA (10,5 V)
350 mA (24 V), 470 mA (10,5 V), < 30 ms
ja
Bipolar-Supressordiode 36 V / Polyfuse 0,5 A
mind. 1 kV

0..10Vv/0..5V/+5V/0..20 mA/4..20 mA

124 kSa/s 70 kSa/s
76 kSa/s 45 kSa/s
10 Hz /100 Hz / 1 kHz / 10 kHz / 35 kHz (-3 dB)
< 400 Ohm
-0,025 %/K
31ls

< 1 % (siehe Diagramm, S.16)
1 x BNC-Buchse
Polyfuse 50mA

EN 61326-1/EN 55011
gem. Richtlinie 2002/95/EG
EN 61709, > 360.000 h

150 mA (24 V), 300 mA (12 V), 330 mA (10,5 V)
180 mA (24 V), 340 mA (12 V), 390 mA (10,5 V)

2 x BNC-Buchse
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TECHNISCHE ZEICHNUNG TX-BASISMODUL

195
B GERATEVORDERSEITE B GERATERUCKSEITE Bl uss
Input REF — USB . . . )
. Das Wirbelstrom-Basismodul TX besitzt eine
Output 2 et (option) USB-Schnittstelle (USB 2.0 High-Speed).
Sensor 2 — — Sensor 1 CAN-Bus — Supply
Opto-1/O ’7 B Geratekonfiguration einstellbar (Filter,
= o | = Linearisierung, CAN-Bus).
0 ® ® ©) M Datentransfer zum PC mit eddylab
Windows-Software, alternativ via USB-Pro-
_ _ i tokoll (Protokoll verfiigbar zur Implementie-

rung auf Windows-Systemen).

REFERENZEINGANG

Samplingraten TX1 X2

Analog ohne USB 124 kSa/s 70 kSa/s

PN 123405 607 8 9 10
A B B Zz

FUNKTION A Z 0V Vcc Vsens n.c.

Analog mit USB 76 kSa/s 45 kSa/s

UusB 38kSa/s  22,5kSa/s
VERSORGUNG UBER 4-POLIGEN M12 STECKERANSCHLUSS Pin 1
(GERATEDOSE)

1(braun) +V (10,5...36 VDC)
3 (blau) GND Pin 3

BITTE VERWENDEN SIE AUSSCHLIESSLICH GESCHIRMTE VERSORGUNGSLEITUNGEN UND LEGEN SIE DEN SCHIRM EINSEITIG AUF (VERMEIDUNG
VON ERDSCHLEIFEN)!

B CAN-BUS

Die TX-Wirbelstromgerate verfiigen uber eine CAN-Schnittstelle (Controller-Area-Net-
work). “ FUNKTION BESCHREIBUNG

Die Verkabelung erfolgt mit CAN-Bus-Leitungen, jeweils das letzte Gerat muss terminiert

werden. 1 EXT OUT 1 (5V) Digital-Ausgang 1
. . ’ ) - 2 CAN L CAN Low-Signal
W Datenubertragung mit 1 MBit, Standard-identifier
M Triggerarten: Interner Timer, Remote-Anfrage und Sync-Anfrage 3 CAN GND CAN Masse (optional)
M Vernetzung vieler Gerate bei minimalem Verkabelungsaufwand. 4 EXTIN 1 (5V) Digital-Eingang 1
M Zuverlassige Datenlbertragung, ideal fir Anwendungen mit vielen Messstellen unter . .
Berlicksichtigung der Dynamik, Einsparung analoger Messtechnik bzw. AD-Wandler. 3 EXT IN 2 (5V) Digital-Eingang 2
6 IN GND Masse 1/0
Immm 7 CANH CAN High-Signal
|I | o JN J& 8 EXT OUT 2 (5V) Digital-Ausgang 2
' ' ' 9 h h



ZUBEHOR

B EDDYLAB

Leistungsstarkes Windows-Softwaretool, mit 6 Funktionsmodulen:

M Oszilloskop, FFT, Datenlogger, Wasserfall, Wasserfall-RPM und

M Lieferumfang: Software-CD, USB-Datenkabel mit Goldkontakten,

Linearisierung (Beschreibung siehe Seite 11-12).

doppelt geschirmt mit 2 Ferriten, Lange 1,8 m

B REFERENZTASTER DK-SERIE

B ADAPTERKABEL FUR DK-SERIE / REFERENZEINGANG

Auflésung: 0.1 um
Genauigkeit: 1 um

Ausgangssignal A/B Referenzpunkt, TTL-Linedriver nach EIA-422

Verfahrgeschwindigkeit bis 250 m/min
Betriebstemperatur 0..50 °C
Schutzklasse IP67

Anschlusskabel fir DK-Serie an TX-System
verfligbare Langen 1 m, 3 m, 5 m

B TX-DIN-SCHIENENADAPTER

Erméglicht ein einfaches, sicheres Befestigen der TX
Elektronik auf einer 35 mm Normtragschiene (DIN
50022). Hierzu wird das Elektronikgehause einfach
auf den Adapter aufgesteckt.

Die Montage erfolgt durch Aufrasten auf die Trag-
schiene, die Demontage durch das Zurlickziehen
einer von vorne erreichbaren FuRBlasche.

Mehrere Gehause lassen sich im Schaltschrank
platzsparend einbauen, indem die TX Elektroniken
gestapelt werden. Hierzu verwenden Sie bitte die
mitgelieferten Gehduseverbinder.

TX SERIE

|

B VERSORGUNGSKABEL MIT GEGENSTECKER M12 GERADE UND GEWINKELT - K4P

Kabel mit geradem Stecker:
K4P2M-S-M12 2m K4P2M-SW-M12

K4P5M-S-M12 5m K4P5M-SW-M12
K4P10M-S-M12 10m

B BNC-MESSLEITUNGEN FUR ANALOGAUSGANG

XLSS-58

M Beriihrungsgeschitzte koaxiale Messleitung, beidseitig mit BNC-Ste-
ckern. Abschirmung der BNC-Steckverbinder vernickelt, Kontaktstifte und

-buchsen des Innenleiters aus vergoldetem
Messing.

Lange 2 m, Temperaturbereich -10...+70 °C

Kapazitat 219 pF, Induktivitat 680 nH, Wel-
lenwiderstand 50 Q

Kabel mit Winkelstecker:

K4P10M-SW-M12

XLAM-446/SC

Hochflexible, durchgehend abge-
schirmte Messleitung. Eine Seite
beriihrungsgeschiitzter BNC-Ste-
cker, andere Seite stapelbare

@ 4 mm-Lamellenstecker mit
starrer Isolierhllse.

Lange 1,6 m, Temperaturbereich

Kapazitat 240 pF, Induktivitat 1000 nH

-

ZUBEHOR 9
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ZUBEHOR

B VERLANGERUNGSKABEL SMB-KOAX

B Zusatzliche Verlangerungsleitung nach Option 2 (siehe Seite 4 unten). SMB-Stecker auf BNC-Stecker.

B Lange 3 m: SMB-KOAX-3M

B Lange 6 m: SMB-KOAX-6M -—

Hinweis: Nur fiir Sensoren mit SMB-Buchse. Der Sensor wird mit der zusatzlich bestellten Verlangerung kalibriert. _  cable length extension  _|

B STECKERNETZTEIL FW7662/12

Steckernetzteil zur Versorgung eines TX-Basismodules.

B Nenneingangsspannung 100-240 VAC, 50-60 Hz

B Ausgangsspannung 12 VDC =5 %

B Ausgangsstrom 500 mA

B Temperaturbereich 0...4+40 °C

B Schutzart 1P40

B Kabelldnge 2m

B Anschluss M12-Stecker, PIN 1 = +, PIN3 = GND

B TRAGSCHIENEN-STROMVERSORGUNG PS-100-240AC/24DC/1.3

Extra schmale Stromversorgung mit einer Baubreite von 22,5 mm. Ein zuverlassiges Starten mehrerer Wirbelstrom-Basismodule
wird durch eine Leistungsreserve von bis zu 100 % - den POWER BOOST - sichergestellt.

Die hohe Betriebssicherheit ist auch an schwierigen globalen Netzen zuverlassig gewahrleistet. Die Stromversorgung funktioniert
auch dort, wo mit statischen Spannungseinbriichen, transienten Ausfallen der Versorgungsspannung oder Phasenausfall gerechnet
werden muss. GroRzligig dimensionierte Kondensatoren garantieren eine Netzausfalliberbriickung von mehr als 110 ms unter

Volllast. . 40T _ 225
B Nenneingangsspannung 100-240 VAC, 45-65 Hz I

B Ausgangsspannung 24 VDC

M Ausgangsstrom 1,3 A(max. 1,6 A)

B Temperaturbereich -25...460 °C

B Wirkungsgrad >85% 8

M Schutzart 1P20

Bl MIKROMETER-KALIBRIERVORRICHTUNG

Tragbare Kalibriervorrichtung fiir den Einsatz vor Ort

B Newport Lineareinheit, Verfahrweg 12 mm

M Schnellspannmechanismus fir Wirbelstromsensoren
B 8 mm-Aufnahme fiir Referenzmesstaster der DK-Serie
|

Schnellspannmechanismus fiir verschiedene Materialproben zur Kalibrierung (kleinste Abmessung
50x50x5 mm, groRte Abmessung 70x70x5 mm)
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SOFTWARE EDDYLAB - OPTIONAL NUTZBAR

EDDYLAB - WINDOWS ANALYSE-SOFTWARE VIA USB

I eddylab 2.0 ist ein leistungsstarkes Windows-Softwaretool mit verschiedenen Funktionsmodulen: Die Lite-Version ist im Lieferumfang eines TX-Basismo-
duls enthalten und bietet die Oszilloskop-Funktion. Eddylab Standard besitzt einen erweiterten Funktionsumfang mit FFT-Analyse, Wasserfall und Datenlogger. Mit
der Reference-Variante kénnen Wirbelstromsensoren vor Ort linearisiert werden fir hochstmdgliche Genauigkeit.

Die USB-Funktionalitat erlaubt den Datenaustausch Gber USB an einen PC / Notebook mit 38 kSa/s fur Einkanalbetrieb und 22,5 kSa/s fir Zweikanalbetrieb. Zusatzlich

kénnen wichtige Konfigurationen vorgenommen werden.

B OSZILLOSKOP

Messdatendarstellung mit wichtigen Features entsprechend einem klassi-
schen Ein- und Zweikanal-Oszilloskop.

B Ein- und Zweikanal-Oszilloskop. Samplingrate 38kSa/s (Einkanal);
22.5kSa/s (Zweikanal)

AC/DC-Kopplung
Zeitbasis skalierbar 20 ms...5 sec
Amplitudenachse skalierbar auto/manuell

Triggerfunktion, Triggerlevel, Hysterese und Pre-Trigger einstellbar.
Triggerquelle, steigende und fallende Flanke

Berechnung und Darstellung von Amplitude - Frequenz - Min und Max
Datenexport als Bild- (bmp) und Textdatei

B FFT ANALYZER

Fast-Fourier-Transformation. Frequenzspektrum der Messdaten, Visualisie-
rung von Grund- und Oberschwingungen.

M Visualisierung des Frequenzspektrums bis 19kHz (Einkanal); 11.25kHz
Zweikanal

B Maximalfrequenz einstellbar
Grenzwert fir Frequenzerkennung einstellbar (Threshold)

B Berechnung der Amplituden und Frequenzen enthaltener Peaks im
Spektrum

B DATENLOGGER

Aufzeichnung der Messdaten und kontinuierliches Schreiben der Daten
auf Festplatte.

B Einstellbare Samplingrate 100 ms...10 s

Zeitbasis 1...60 min im Diagramm darstellbar

Kontinuierliche Datenaufzeichnung auf Festplatte ohne Zeitbegrenzung
Manueller Start/Stop

Datenexport als Bild- (bmp) und Textdatei

B WASSERFALL

Das FFT ist um eine Zeitachse erweitert. Das Spektrum kann so entlang
der Zeitkoordinate verfolgt werden. Diese Darstellung bietet eine interes-
sante Ubersicht, mit der vor allem sehr kleine Amplituden erkannt werden
kdnnen. Insbesondere wenn diese auftauchen und wieder verschwinden.

M Spektrum entsprechend dem zweidimensionalen FFT erweitert um die
Zeitachse

Maximalfrequenz einstellbar
Ansicht drehbar
Verschiebbare Analyseebene entlang der Zeitachse

Berechnung der Amplituden und Frequenzen enthaltener Peaks in der
Analyseebene

B Export als Bilddatei

(ERRR NIRRT RNR NI N Y

Anschwingen einer Stimmgabel

Triggerpegel

Frequenzspektrum Stimmgabel

3. Harmonische 1321 Hz /0,1 um

Threshold

Datenaufzeichnung einer Durchbiegung und kontifiuierliches Schreiben
der Dateh auf Festplatte £

Konstantlast
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SOFTWARE EDDYLAB 2.0 REFERENCE

[ eddylab 2.0 Reference ist ein leistungsstarkes Windows-Softwaretool und besitzt zusatzlich die Module Referenzierung und Linearisierung sowie
Wasserfall-RPM. eddylab Reference erfordert einen Referenzeingang an der TX-Elektronik.

KALIBRIERUNG UND LINEARISIERUNG

[ o after linearisation
14 e
- + before linearisation
s
w
c
& 0,61
o
c
g o4
=]
% 0,2
] Linearity Error
0
Q21 e IR I P
-0,2 0 0.2 0,4 0,6 0,8 1

Reference Sensor [-]

B LINEARISIERUNG

Das Genauigkeitsverhalten von Wirbelstromsensoren ist stark abhangig
vom Targetmaterial und der Montagesituation des Sensors.

FEDN DR

Materialwechsel kénnen Skalierungsfehler von 20 % und mehr sowie
Linearitatsfehler von 7 % und mehr zur Folge haben. Zudem fiihrt in beeng-
ter Umgebung der Effekt der Vorbedampfung zu unvorhersagbarem Fehler-
verhalten. Das TX-System in Verbindung mit eddylab eliminiert diese Fehler
durch eine Linearisierungsfunktion.

[N

Wesentlicher Bestandteil dieser Methode ist ein inkrementaler Messtaster,
der als Referenzsystem am TX-System angeschlossen wird. Damit kann der
bestehende Fehler sowohl ermittelt als auch behoben werden. Die Lineari-
sierung erfolgt Uber eine benutzerdefinierte Anzahl von Stitzstellen.
Insgesamt konnen vier Linearisierungskurven auf dem TX-System gespei-
chert werden. Als Zubehor bieten wir zudem eine handliche Mikrometer-

Kalibriervorrichtung an. Diese ermdglicht die Linearisierung von Wirbel-
stromsensoren direkt vor Ort.

Bl RPM WASSERFALLDIAGRAMM ——

Diese Funktion ist in Kombination mit einem inkrementalen Drehgeber
verflgbar. Das Encodersignal wird in der TX-Elektronik mit dem Positions-
signal synchronisiert. Dies ermdglicht die Bestimmung der Drehzahl. Das
FFT wird um eine Drehzahlachse (RPM) erweitert. Diese Darstellung cha-
rakterisiert den Zustand eines rotierenden Systems abhangig von Oldruck,
Lasten, VerschleiB u.a.

M Spektrum entsprechend dem zweidimensionalen FFT erweitert um die
Drehzahlachse

Maximalfrequenz einstellbar

Maximal- und Minimaldrehzahl einstellbar

Ansicht drehbar

Verschiebbare Analyseebene entlang der Drehzahlachse

Berechnung der Amplituden und Frequenzen enthaltener Peaks in der
Analyseebene

M Export als Bilddatei

FUNKTIONSUBERSICHT EDDYLAB LITE | EDDYLAB STANDARD | EDDYLAB REFERENCE
X X X

Oszilloskop

FFT-Analyse X X
Datenlogger X X
Wasserfalldiagramm X X
Kalibrierung & Linearisierung X

Wasserfalldiagramm / RPM X
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INSTALLATION

Wahlen Sie einen trockenen und vorzugsweise temperaturstabilen Ort fur die Installation der Elektronik (Wirbelstrom-Basismodul) wie z. B. Schaltschranke, Klemmkas-
ten, Umgehause und dgl. Verdrahten Sie die Versorgungsleitung, Sensorleitungen und Ausgangsleitungen. Bitte beachten Sie die getrennte Verlegung aller Versor-
gungs- und Signalleitungen von energiefilhrenden Leitungen wie Zu- und Ableitungen von Umrichtern und Antrieben, Leitungen von Ofen und getakteten Geraten
oder Generatorleitungen und dgl. um Stérungen im Signalverlauf zu vermeiden.

Bitte verwenden Sie ausschlieBlich geschirmte Versorgungsleitungen und legen Sie den Schirm einseitig zur Vermeidung von Erdschleifen auf.
Beachten Sie die richtige Zuordnung der Sensoren zu den jeweiligen Basismodulen und Kanalen. Jeder einzelne Kanal wird mit dem Sensor als Paar abgeglichen.

Installieren Sie zuerst den Sensor an entsprechender Einbaustelle und fixieren Sie den Sensor mit Kontermuttern oder tber Klemmmechanismen. Verlegen Sie nach
erfolgtem Sensoreinbau das Kabel. Achten Sie auf knickfreie und torsionsfreie Verlegung des Kabels. Drehen Sie nicht den Sensor bei fest verlegtem Kabel aus dem
Gewinde heraus, um Kabelbeschadigungen durch Torsion zu vermeiden. Befestigen Sie liberschiissiges Sensorkabel méglichst entfernt von Temperatureinfliissen wie
z. B. nahe der Elektronik. Kiirzen Sie niemals das Sensorkabel!

Bitte beachten Sie die notwendige Freihaltung des Sensorkopfes zu benachbarten metallischen Objekten. Um eine Vorbeddmpfung des Messsystems zu vermeiden,
missen untenstehende Freihaltungen eingehalten werden. Bei Einbau in nicht metallische und nicht leitfahige Materialien wird keine Freihaltung benétigt.

B 1 Einbau mit 45° Kegelsenkung. Der Durchmesser der Kegelsenkung soll mindestens das 3-fache des Sensorkopfdurchmessers betragen.

M 2 Einbau mit Zylindersenkung. Der Durchmesser der Zylindersenkung soll das 2-3 fache des Sensorkopfdurchmessers betragen. Uberstand Sensor-Zylinderboden
ca. 3-facher Messbereich, mindestens jedoch die PEEK-Kopflange.

B 3 + 4 Einbau in Platten oder Bleche mit vorderseitiger oder riickseitiger Kontermutter. Ein zusatzlicher Gewindelberstand von ca. 3 mm zur Platte bzw. Konter-
mutter ist ideal. Bitte beachten Sie, dass diinnwandige Halterungen schwingen oder vibrieren kénnen und dem Messergebnis die Eigenfrequenz der Halterung
Uberlagern.

Sollten die empfohlenen Freihaltungen nicht eingehalten werden kénnen, so empfiehlt sich der Einsatz eines ferritgeschirmten Sensors oder einer kundenspezifischen
Linearisierung. Ferritgeschirmte Sensoren sind optional erhaltlich.
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INSTALLATION

B OBJEKTGROSSE UND DAS WIRBELSTROMMESSFELD

Das Wirbelstrom-Messfeld (rot dargestellt) tritt elliptisch aus der Sensorebene aus und ist in seiner raumlichen Ausdehnung gréRer als der Sensorkopf. Fiir standard-
kalibrierte Sensoren ist daher eine plane Objektflache mit 2-3 fachem Sensorkopfdurchmesser zur Messung notwendig. Ist das Objekt zu klein, dringt nur ein Teil des
Messfeldes in das Material ein und das Ausgangssignal vergroRert sich. Das Objekt scheint bei zu kleinem Durchmesser weiter vom Sensor entfernt zu sein. Ein ahnli-
cher Effekt tritt bei runden Objekten auf.

Dringen dagegen andere metallische Gegenstande in das Messfeld ein (z.B. seitlich), verringert sich das Ausgangssignal durch das zusatzliche Objekt. Das eigentliche
Objekt scheint naher am Sensor zu sein. Ist diese Signalanderung nicht erwiinscht, so bieten wir fiir solche Anwendungen eine kundenspezifische Linearisierung an.
Der Sensor wird dann direkt mit dem beigestellten Objekt kalibriert. Der Messbereich und die Linearitat befinden sich dadurch wieder im spezifizierten Bereich. Das
Objekt (Form, Material) wird im Kalibrierzertifikat dokumentiert.

Folgend geben wir Ihnen eine Ubersicht fiir verschiedene geometrische Objekteigenschaften:

- =i

B A Optimale Objektflache, vorzugsweise 2-3 facher Sensorkopfdurchmesser. Das Messfeld wird vom Objekt voll erfasst.

B B Reduzierte Objektflache, ein Teil des Messfeldes bleibt vom Objekt unberiihrt. Der Sensor zeigt ein groReres Abstandssignal als der wahre Abstand. Der Messbe-
reich ist verkleinert. Seitliche Bewegungen des Objektes kénnen das Abstandssignal beeinflussen. Zur Korrektur von Messbereich und Linearitat kann die kun-
denspezifische Kalibrierung durchgefiihrt werden.

B C GroRe runde Objekte (Durchmesser >8-facher Sensorkopfdurchmesser) wie z. B. Wellen oder Schafte kdnnen ohne signifikante Signaldnderungen erfasst werden.
Der Sensor gibt den mittleren Abstand Uber die erfasste Flache aus. Der Messbereich reduziert sich um <10 %. Zur Korrektur kann optional eine kundenspezifische
Kalibrierung durchgefiihrt werden. Bsp.: Wellendurchmesser >8-facher Sensorkopfdurchmesser = Messbereichsreduktion <10 %, Linearitat <0,5 % v. MB.

M D Kleine runde Objekte wie Wellen oder Drahte (Durchmesser <2-facher Sensorkopfdurchmesser) werden ohne kundenspezifische Kalibrierung nur noch mit stark
verkleinertem Messbereich erfasst. Bsp.: Wellendurchmesser 2-facher Sensorkopfdurchmesser = Messbereichsreduktion ~25 %, Linearitdt ~1 %. In diesem Fall
empfehlen wir eine kundenspezifische Linearisierung durchfiihren zu lassen.

METALLISCHE OBJEKTE IM MESSFELD

Bitte beachten Sie, dass metallische Objekte wie Schraubenkdpfe, Bolzen und dgl., die sich im Messfeld in radialer als auch axialer Richtung befinden (oder bei
Rotation dieses durchstreifen), als StorgréBe im Signal auftreten kénnen.




AUFLOSUNG UND TEMPERATUR

Bl AUFLOSUNG nm...gm

Die Aufldsung (Resolution) der Sensoren andert sich je nach Abstand zum Mes-
sobjekt und gewahlter Filtereckfrequenz. Die beste Aufldsung wird in der ersten
Hélfte des Messbereiches erreicht.

Die Auflésung ist in folgenden Diagrammen als Funktion der Position (normiert) und

der jeweiligen Filtereckfrequenz dargestellt. Je naher der Sensor am Objekt ist und
je geringer die Filtereckfrequenz gewahlt wird, desto genauer wird die Auflésung.

Resolution at f. = 100Hz
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Resolution at f. = 10Hz
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B TEMPERATURKOEFFIZIENT TK

Der Temperaturkoeffizient ist wichtigster Parameter flir prazise und wiederholgenaue Messungen an Maschinen und Anlagen, die betriebsbedingten Temperatur-
schwankungen unterliegen. eddylab Sensoren weisen in weiten Temperaturbereichen einen nahezu Null-TK auf. In folgenden Diagrammen wird der TK in Abhangigkeit
der Temperatur als auch bei verschiedenen Messabstanden aufgezeigt. Das beste Temperaturverhalten ist bei 50 % des Messbereiches gegeben. Alle Sensoren werden
in dem extremen Temperaturbereich von -60...+180 °C geprift. Die Temperaturkoeffizienten beziehen sich auf eine Kabellange von ca. 50 cm im Temperaturbereich.
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TX SERIE

EIGENSCHAFTEN

Fur hochprazise Messungen ist eine Aufwarmphase des Messystems nach dem
Anlegen der Versorgungsspannung notwendig. Die Einlaufdrift betragt < 1 % vom
Messbereich.

~ 0,1 % v. MB bei 30 min. Aufwarmzeit
~ 0,2 % v. MB bei 20 min. Aufwarmzeit
~ 0,4 % v. MB bei 10 min. Aufwarmzeit
~ 0,8 % v. MB ohne Aufwarmzeit

Das TX-Basismodul besitzt einen 50 kHz Hardwarefilter. Zusatzlich kann je nach An-
wendung ein Softwarefilter gesetzt werden. Mit sinkender Eckfrequenz steigt die
Auflésung des Messsystems. Im Diagramm sind die Filterkennlinien dargestellt.

Alle eddylab-Sensoren haben beste Temperatureigenschaften. Unter Einhaltung
olgender 5 Kriterien ist sogar eine Null-TK-Messung mdglich. D. h., der Messwert
andert sich nicht aufgrund der Temperaturschwankung. Es werden die wahren
Abstandsanderungen gemessen.

M Der Sensor befindet sich an temperaturbehafteter Messstelle.

M Das Sensorkabel muss sich weitestgehend auBerhalb der temperaturbehafte-
ten Messstelle befinden und darf nicht an Maschinenteilen oder dgl. verlegt
werden, die einer Temperaturschwankung unterliegen.

M Das TX-Basismodul muss sich entfernt von der temperaturbehafteten Stelle be-
finden und bzgl. Umgebungstemperatur konstant gehalten werden. Das Gerat
muss mindestens 60 min. vor Messbeginn eingeschaltet werden.

I Der Messabstand muss sich ca. in Messbereichsmitte befinden.

M Die zu vergleichenden Werte missen uber der Null-Linie gleiche Flacheninhalte
positiv und negativ aufweisen (siehe Beispiel im Diagramm).
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WARNHINWEISE A

TX SERIE

M Kirzen Sie niemals das Koaxialkabel des Sensors. Sensor und Kabel bilden mit der Elektronik einen abgestimmten Schwingkreis.

B Verlegen Sie das Kabel geschiitzt und vermeiden Sie die Kabelfiihrung an scharfkantigen Objekten. Ein gequetschtes oder anderweitig bescha-

digtes Kabel kann das Signal verfalschen oder den Sensor unbrauchbar machen.

I Bitte beachten Sie, dass die Sensoren mit der Elektronik abgeglichen sind. Die Zuordnung entnehmen Sie bitte dem Kalibrierprotokoll oder der
Aufschrift am Gerat, gekennzeichnet liber die Seriennummer. Vertauschen Sie nicht die Kanale.

B Vermeiden Sie Zug und Torsion des Kabels. Drehen Sie niemals Sensoren in Halterungen ein oder aus, ohne das Kabel vorher von Befestigungen

zu lésen.

B Beachten Sie den im Datenblatt angegebenen minimalen Biegeradius fiir dynamischen und statischen Einbau. Vermeiden Sie Knicke in der Lei-

tungsfiihrung.

B Schiitzen Sie Steckverbinder in der Koaxialleitung vor Feuchtigkeit und Nasse.

M Die Sensoren sind nicht fir den Einsatz in stark strahlender Umgebung geeignet (Atomkraftwerke).

BESTELLCODE

Sensorbezeichnung X X X

o 000

° Sensorbezeichnung
It. technischer Zeichnung, S. 5, S. 6 (z. B. T5-G-KA)

o Kabelldnge
1 = 3M:3 m (Standard)
2 = 6M:6m
3 = 9M:9m
4 = 12M:12m
5 = 15M:15m

BESTELLCODE

o Kabelende

BNC-Stecker (Standard)
SMB (Buchse)

o Sonstiges

- (Standard)
Shielded: geschirmte Ausfiihrung

TX-
1-Kanal 1
2-Kanal (typgleiche Sensorképfe) 2
Spannungsversorgung
10,5...36 (27) VDC 24
Auflésung
16 bit AD/DA 16

- Standard
REF Referenzeingang
10 Schaltausgang / Schalteingang
Analogausgang je Kanal

020A 0...20 mA
420A 4..20 mA
10V 0..10V
5V 0.5V
+ 5V +5V




TX SERIE

ZUBEHOR

SMB-KOAX-3M Verlangerungsleitung SMB Stecker, 3 m BNC-Messleitungen fiir Analogausgang

SMB-KOAX-6M Verlangerungsleitung SMB Stecker, 6 m XLSS-58 BNC auf BNC, 2 m

BNC/SMB Adapter BNC/SMB auf TX-Elektronik XLAM-446/SC BNC auf g4 mm Banane, 1,6 m
Versorgungskabel M12 Windows-Software fiir USB

K4P2M-S-M12 2 m, Stecker gerade eddylab 2.0 Lite Software-CD

K4P5M-S-M12 5 m, Stecker gerade eddylab 2.0 Standard Software-CD, USB-Kabel 1,8 m
K4P10M-S-M12 10 m, Stecker gerade eddylab 2.0 Reference Software-CD, USB-Kabel 1,8 m
K4P2M-SW-M12 2 m, Stecker gewinkelt

K4P5M-SW-M12 5 m, Stecker gewinkelt

K4P10M-SW-M12 10 m, Stecker gewinkelt Stromversorgung

PS-100-240AC/24DC/1.3 Hutschiene 24 VDC, 1,3 A/ max. 1,6 A

Referenztaster PS-100-240AC/24DC/4 Hutschiene 24 VDC, 4 A/ max. 5 A
Sensor DK812SBR Auflésung 0,1 um, Genauigkeit < 0,5 um FW7662/12 Steckernetzteil 12 VDC +5 %, 500 mA
Sensor DK812SBR5 Aufldsung 0,5 pm, Genauigkeit < 0,75 um

Adapterkabel DK-Serie / Referenzeingang Mikrometer-Kalibriervorrichtung

CE22-01-TX-REF Lange 1 m Micro-KALIB-V1 Kalibriervorrichtung
CE22-03-TX-REF Lange 3 m

CE22-05-TX-REF Lange 5 m

Stecker fiir Referenzeingang FGG.1B.310.CLAD52 TX-Gehausebefestigung

TX-DIN-Schienenadapter Fur TX-Gehause auf Hutschiene

Messtechnik mit KnowHow.

TRANSMETRA GmbH

052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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Messtechnik mit KnowHow.

1- und 2-Kanal-Modul
Sensoren Schutzklasse IP68
Elektronik Schutzklasse IP40 oder IP68

Analogausgang

Geringe Stromaufnahme
Hohe Dynamik

Hohe Storfestigkeit
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EINLEITUNG

WIRBELSTROM MODELLDARSTELLUNG

N Seit Uber 15 Jahren befassen wir uns mit der Entwicklung und Herstellung hochwertiger
Wirbelstromsensoren und Treiberelektroniken fir Industrie und Forschung. Die AX-Serie ist eine

SENSORGEHAUSE

leistungsfahige und hochaufldsende Treiberelektronik fir Wirbelstromsensoren. SPULE
Wirbelstromsensoren eignen sich besonders zur berlihrungslosen Abstandsmessung auf metallische

Objekte wie z. B. Messung auf rotierende Wellen zur Bestimmung von Unwucht, Vibration, Unrund- e,
heit, Luftspalt, Radial- u. Axialschlag, Wellenverlagerung unter Last oder Gehauseverformungen. /

Durch die extreme Auflésung bis zu 20 Nanometer werden feinste Abstandsanderungen erfasst. OBJEKT
Zudem konnen die eddylab-Sensoren fiir hohe Einsatztemperaturen bis 185°C verwendet werden

und sind beziiglich der Temperaturdrift iber den gesamten Temperaturbereich optimiert. %
WIRBELSTROM

MESSFELD

DAS MESSPRINZIP

Das grundlegende Messprinzip basiert darauf, dass ein Schwingkreis, bestehend aus Sensor (Induk-
tivitat) und Leitungskapazitat, durch ein metallisches Objekt bedampft wird. Der aktive Schwingkreis
erzeugt ein magnetisches Wechselfeld, dessen Feldlinien aus der Sensorebene austreten. Dabei
erzeugt das magnetische Wechselfeld im elektrisch leitfahigen Objekt Wirbelstrome, die joulsche
Verluste zur Folge haben. Diese Wirbelstromverluste sind indirekt proportional zum Abstand. Auf der
Eingangsseite der Sensorspule wird diese Auskopplung der Wirbelstromverluste iiber die Anderung
der komplexen Eingangsimpedanz ausgewertet.

AX-BASISMODUL FUR WIRBELSTROMSENSOREN

Die Treiberelektronik der AX-Serie wird mit den verwendeten Sensoren abgestimmt und kalibriert. .
Jede Elektronik erhalt mit dem entsprechenden Sensor ein eigenes Kalibrierzertifikat und bildet zu- % .
sammen mit dem Sensor eine feste Einheit. Ein Austausch des Sensors ist ohne erneute Justage und - ,

Kalibrierung nicht méglich. 4

SENSOR TOS T2 T3 T4 TS T10
Messbereich [mm)] 0..0,5 0...2 0..3 0.4 0..5 0...10
Grundabstand (Blindbereich) ~0.01 mm

Linearitat Bitte beachten Sie die technischen Daten der AX-Elektronik

Auflésung als Funktion der Eckfrequenz [% v. MB]* gultig fir Messbereichsmitte

10 kHz 0,075 0,061 0,040 0,033 0,047 0,045
Temperaturbereich Sensor -60...185 °C

Temperaturkoeffizient Sensor 0,2 0,05

Sensorkabel PTFE-KOAX 21,8 mm 22,5 mm (max. 2,7 mm)

Kabellange 3m

Biegeradius min. statisch/dynamisch 10/25 mm 15/37 mm

Temperaturbereich Kabel -55...4200 °C

Anschlussart BNC-Stecker / optional LEMO-Stecker

Schutzklasse Sensor IP68

Vibration 20 g, DIN EN 60068-2-6

Schock 100 g / 6 ms, DIN EN 60068-2-27

Prifwiderstand [Q] 6 8 9 12 12 9
Gehausematerial Edelstahl 1.4305, Sensorkopf PEEK (Polyetheretherketon), FPM-Knickschutz

* 98,5 % Konfidenzintervall (Vertrauensgrenze), Messbereichsmitte in % vom Messbereich. Auflésung abhangig von Abstand
KABELKONFEKTION

Die Sensoren werden standardmaBig mit BNC-Stecker zum Anschluss an das AX-Basismodul geliefert. Optional kénnen die Sensoren auch mit einem LEMO-Stecker
ausgefilihrt werden. Dies ist fur eine Verbindung an das AX-Basismodul mit der Schutzklasse IP68 erforderlich.

A
— liﬂ Bl STANDARDAUSFUHRUNG MIT BNC-STECKER

1 u, BNC-Stecker, Durchmesser max. 15 mm

B VERSION MIT LEMO-STECKER FUR IP68

LEMO-Stecker, Durchmesser max. 11 mm




TECHNISCHE DATEN

AX-BASISMODUL

Anzahl d. Kandle
Temperaturbereich Betrieb
Temperaturbereich Lagerung
Feuchtigkeit

Vibration

Schock

Schutzklasse

Gehause
Gehauseabmessungen
Gewicht

Versorgung
Versorgungsspannung
Stromaufnahme
Einschaltspitzenstrom
Verpolschutz
Schutzschaltung

Isolationsspannung

Analogausgang
Ausgangssignal

Linearitat*

Filtereckfrequenz
Kalibriertarget
Temperaturkoeffizient
Anschluss Versorgung/ Signal
Anschluss Sensor

Ausgangsschutzschaltung

Allgem. Daten u. Normen
Elektromagnetische Vertraglichkeit / Abstrahlung
RoHS

MTBF

Zolltarifnummer

AX SERIE | TECHNISCHE DATEN 3

-40...+85 °C
-50...4+100 °C
100 %
5 g, DIN EN 60068-2-6
15g/11 ms, DIN EN 60068-2-27
IP40, optional IP68 mit LEMO-Stecker
Aluminium eloxiert mit O-Ring-Abdichtung und Befestigungsbohrungen
134 x 65 x 30 mm (L x B x H)
35049 385¢

24 VDC = 10%
50mA 80 mA
k.A.
ja
Bipolar-Surpressordiode 36 V
mind. 1 kV

05..10V
+ 2% vom Messbereich
10 kHz (-3 dB)
42CrMo4
-0,06 % / K
M12-Steckerverbindung 4-pol. (IP68) fir Versorgung und Ausgangssignal
1 x BNC-Buchse / LEMO (IP68) 2 x BNC-Buchse / LEMO (IP68)

Varistor

EN 61326-1/EN 55011
gem. Richtlinie 2002/95/EG
EN 61709, > 360.000 h
90318020 Ursprungsland Deutschland

* Treiberelektronik und Sensor werden aufeinander abgestimmt und kalibriert
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TECHNISCHE ZEICHNUNGEN

B TYP TOS

TO5-G-KA T05-G-KA-VK10

MATERIAL: 1.4404

el T | M5x0,5 }
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B TYP T4

B TYPT3
T4-G-KA

T3-S-KR

17

T3-G-KA-VL10
M12x1

@27 AF8-

B TYPTS
T5-G-KA T5-DSC-KR

T5-G-KR-VL10

groove DIN471 -

@ 18005

18

LD 157

B TYPTIO

T10-G-KA
“M30x1,5




AX SERIE

TECHNISCHE ZEICHNUNGEN

ANSCHLUSS

Gerateansicht bzw. Ansicht auf Lotseite des Gegensteckers.

Pin 1 (braun) V+

Pin 2 (weiR) Signal Kanal 1

Pin 3 (blau) GND

Pin 4 (schwarz) Signal Kanal 2 Pin 4

Zum Anschluss der Versorgung sind konfektionierte Schirmleitungen in verschiedenen Langen erhaltlich (siehe Zubehdor).

Bitte verwenden Sie ausschlieBlich geschirmte Versorgungsleitungenund legen Sie den Schirm einseitig auf
(Vermeidung von Erdschleifen)!

f Wichtiger Hinweis: Anlegen der Versorgungsspannung am Signalausgang kann das Gerat zerstoren!

ZUBEHOR

Versorgungskabel mit Gegenstecker M12 gerade und gewinkelt - K4P

Kabel mit geradem Stecker: Kabel mit Winkelstecker:
K4P2M-S-M12 2m K4P2M-SW-M12 2m
K4P5M-S-M12 5m K4P5M-SW-M12 5m

K4P10M-S-M12 10m K4P10M-SW-M12 10m
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INSTALLATION

B ELEKTRONIKINSTALLATION

Wahlen Sie einen trockenen und vorzugsweise temperaturstabilen Ort flir die Installation der Elektronik (Wirbelstrom-Basismodul) wie z. B. Schaltschranke, Klemm-
kasten, Umgehduse und dgl. Verdrahten Sie die Versorgungsleitung, Sensorleitungen und Ausgangsleitungen. Bitte beachten Sie die getrennte Verlegung aller Ver-
sorgungs- und Signalleitungen von energiefiihrenden Leitungen wie Zu- und Ableitungen von Umrichtern und Antrieben, Leitungen von Ofen und getakteten Geraten
oder Generatorleitungen und dgl. um Stérungen im Signalverlauf zu vermeiden.

Bitte verwenden Sie ausschlieBlich geschirmte Versorgungsleitungen und legen Sie den Schirm einseitig zur Vermeidung von Erdschleifen auf.
Beachten Sie die richtige Zuordnung der Sensoren zu den jeweiligen Basismodulen und Kanalen. Jeder einzelne Kanal wird mit dem Sensor als Paar abgeglichen.

Bl SENSORINSTALLATION

Installieren Sie zuerst den Sensor an entsprechender Einbaustelle und fixieren Sie den Sensor mit Kontermuttern oder tber Klemmmechanismen. Verlegen Sie nach
erfolgtem Sensoreinbau das Kabel. Achten Sie auf knickfreie und torsionsfreie Verlegung des Kabels. Drehen Sie nicht den Sensor bei fest verlegtem Kabel aus dem
Gewinde heraus, um Kabelbeschadigungen durch Torsion zu vermeiden. Befestigen Sie berschissiges Sensorkabel méglichst entfernt von Temperatureinfliissen wie
z. B. nahe der Elektronik. Kiirzen Sie niemals das Sensorkabel!

Bitte beachten Sie die notwendige Freihaltung des Sensorkopfes zu benachbarten metallischen Objekten. Um eine Vorbeddmpfung des Messsystems zu vermeiden,
missen untenstehende Freihaltungen eingehalten werden. Bei Einbau in nicht metallische und nicht leitfahige Materialien wird keine Freihaltung benétigt.

M 1 Einbau mit 45° Kegelsenkung. Der Durchmesser der Kegelsenkung soll mindestens das 3-fache des Sensorkopfdurchmessers betragen.

M 2 Einbau mit Zylindersenkung. Der Durchmesser der Zylindersenkung soll das 2-3 fache des Sensorkopfdurchmessers betragen. Uberstand Sensor-Zylinderboden
ca. 3-facher Messbereich, mindestens jedoch die PEEK-Kopflange.

M 3 + 4 Einbau in Platten oder Bleche mit vorderseitiger oder rlickseitiger Kontermutter. Ein zusatzlicher Gewindeliberstand von ca. 3 mm zur Platte bzw. Konter-
mutter ist ideal. Bitte beachten Sie, dass diinnwandige Halterungen schwingen oder vibrieren kénnen und dem Messergebnis die Eigenfrequenz der Halterung
Uberlagern.

Sollten die empfohlenen Freihaltungen nicht eingehalten werden kénnen, so empfiehlt sich der Einsatz eines ferritgeschirmten Sensors oder einer kundenspezifischen

Linearisierung. Ferritgeschirmte Sensoren sind optional erhaltlich.

B OBJEKTGROSSE UND DAS WIRBELSTROMMESSFELD

Das Wirbelstrom-Messfeld (rot dargestellt) tritt elliptisch aus der Sensorebene aus und ist in seiner raumlichen Ausdehnung gréRer als der Sensorkopf. Fliir standard-
kalibrierte Sensoren ist daher eine plane Objektflache mit 2-3 fachem Sensorkopfdurchmesser zur Messung notwendig. Ist das Objekt zu klein, dringt nur ein Teil
des Messfeldes in das Material ein und das Ausgangssignal vergroBert sich. Das Objekt scheint bei zu kleinem Durchmesser weiter vom Sensor entfernt zu sein. Ein
ahnlicher Effekt tritt bei runden Objekten auf.

Dringen dagegen andere metallische Gegenstande in das Messfeld ein (z.B. seitlich), verringert sich das Ausgangssignal durch das zusatzliche Objekt. Das eigentliche
Objekt scheint naher am Sensor zu sein.

Folgend geben wir Ihnen eine Ubersicht fiir verschiedene geometrische Objekteigenschaften:

, ——ha

B A Optimale Objektflache, vorzugsweise 2-3 facher Sensorkopfdurchmesser. Das Messfeld wird vom Objekt voll erfasst.

M B Reduzierte Objektflache, ein Teil des Messfeldes bleibt vom Objekt unberihrt. Der Sensor zeigt ein groReres Abstandssignal als der wahre Abstand. Der Messbe-
reich ist verkleinert. Seitliche Bewegungen des Objektes kénnen das Abstandssignal beeinflussen.

M C GroRe runde Objekte (Durchmesser >8-facher Sensorkopfdurchmesser) wie z. B. Wellen oder Schafte kdnnen ohne signifikante Signaldnderungen erfasst werden.
Der Sensor gibt den mittleren Abstand Uber die erfasste Flache aus. Der Messbereich reduziert sich um <10 %.

M D Kleine runde Objekte wie Wellen oder Drahte (Durchmesser <2-facher Sensorkopfdurchmesser) werden ohne kundenspezifische Kalibrierung nur noch mit stark
verkleinertem Messbereich erfasst. Bsp.: Wellendurchmesser 2-facher Sensorkopfdurchmesser = Messbereichsreduktion ~25 %, Linearitat ~1 %.



AX SERIE

METALLISCHE OBJEKTE IM MESSFELD

Bitte beachten Sie, dass metallische Objekte wie Schraubenkdpfe, Bolzen und dgl., die sich im Messfeld in radialer als auch axialer Richtung befinden (oder bei
Rotation dieses durchstreifen), als StorgréRe im Signal auftreten kénnen.

WARNHINWEISE A

B Kiirzen Sie niemals das Koaxialkabel des Sensors. Sensor und Kabel bilden mit der Elektronik einen abgestimmten Schwingkreis.

M Verlegen Sie das Kabel geschiitzt und vermeiden Sie die Kabelfiihrung an scharfkantigen Objekten. Ein gequetschtes oder anderweitig bescha-
digtes Kabel kann das Signal verfalschen oder den Sensor unbrauchbar machen.

W Bitte beachten Sie, dass die Sensoren mit der Elektronik abgeglichen sind. Die Zuordnung entnehmen Sie bitte dem Kalibrierprotokoll oder der
Aufschrift am Gerat, gekennzeichnet liber die Seriennummer. Vertauschen Sie nicht die Kanale.

B Vermeiden Sie Zug und Torsion des Kabels. Drehen Sie niemals Sensoren in Halterungen ein oder aus, ohne das Kabel vorher von Befestigungen
zu ldsen.

B Beachten Sie den im Datenblatt angegebenen minimalen Biegeradius fiir dynamischen und statischen Einbau. Vermeiden Sie Knicke in der Lei-
tungsfiihrung.

B Schiitzen Sie Steckverbinder in der Koaxialleitung vor Feuchtigkeit und Nasse.

M Die Sensoren sind nicht fir den Einsatz in stark strahlender Umgebung geeignet (Atomkraftwerke).

BESTELLCODE

Sensorbezeichnung - X X X
Sensorbezeichnung o Kabelende
It. technischer Zeichnung, S. 4, S. 5 (z. B. T5-G-KA) 1 = BNC-Stecker (Standard)
3 = LEMO-Stecker
0 Kabelldange
1 = 3M:3m o Sonstiges
1 = -(Standard)
wx-[ T
Kanale Sensortyp
1-Kanal 1 A T05
2-Kanal (typgleiche Sensorkdpfe) 2 C T2
D T3
E T4
F T5
Spannungsversorgung G T10
24VDC 24
Schutzklasse
1 IP40
Analogausgang 2 (LEMO-Stecker) P68

0,5...10V JAY

Stand: 06.08.18

Messtechnik mit KnowHow.

TRANSMETRA GmbH

052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch



berUhrungslose Abstandsmessung unter
Druck und Temperatur

geschirmte Bauart fUr den universellen Einsatz
in beengter Umgebung

sehr hohe Festigkeit durch keramisches
Gehduse auch bei hohen Temperaturen

ultrakompakte Bauform fUr maximale
Anwendungskompatibilitat

Druckbestandigkeit bis 100bar und mehr

Einsatz im Verbrennungsmotor

c

\

S



2 APPLIKATIONEN | CM SERIE

[ Die Wirbelstromsensoren der CM-Serie wurden entwickelt flir Anwendungen unter Druck und Temperatur. Das keramische Gehause des Sensors kann als
drucktragendes Bauteil eingesetzt werden. Auf ein zusatzliches tragendes Gehause wird verzichtet - der Sensor ist damit duBerst kompakt. Zudem sind die CM-Senso-
ren in geschirmter Bauart ausgefiihrt. Die Kombination aus geschirmter Spule und keramischem Geh&use erméglicht den universellen Einsatz in beengter Maschinen-
umgebung. Ein typisches Anwendungsbeispiel ist die Schmierspaltmessung einer Kurbelwelle.

DAS MESSPRINZIP

Das grundlegende Messprinzip basiert darauf, dass ein DSP-gesteuerter Schwingkreis, bestehend aus Sensor (Induktivitat) und Leitungskapazitat, durch ein metal-
lisches Objekt bedampft wird. Der aktive Schwingkreis erzeugt ein magnetisches Wechselfeld, dessen Feldlinien aus der Sensorebene austreten. Dabei erzeugt das
magnetische Wechselfeld im elektrisch leitfahigen Objekt Wirbelstréme, die joulsche Verluste zur Folge haben. Diese Wirbelstromverluste sind indirekt proportional zum
Abstand. Auf der Eingangsseite der Sensorspule wird diese Auskopplung der Wirbelstromverluste Gber die Anderung der komplexen Eingangsimpedanz ausgewertet.

APPLIKATIONEN

s Die neuen Minikeramiksensoren der CM-Serie von eddylab wurden speziell entwickelt fiir die dynamische Betrachtung mechanischer Komponenten in Ma-
schinen, Motoren und Anlagen.

Die grolte Herausforderung beim Einsatz miniaturisierter Sensoren ist der Einbau. Bei herkdmmlichen Wirbelstromsensoren ahnlicher GréRe mussen rund um den
Kopfbereich des Sensors stérende leitfahige Materialien entfernt werden. Ohne diese zusatzliche Materialaussparung an der Einbaustelle wiirde das vom Wirbelstrom-
sensor generierte Messfeld von der Umgebung bedampft und das Ausgangssignal gestort werden.

Beim Einsatz der eddylab-Sensoren der CM-Serie kdnnen diese Aussparungen vollstandig entfallen.

Erreicht wird dies durch den Einsatz von Zirkonoxidkeramik als Gehausewerkstoff sowie feldfokussierend wirkenden Ferritbausteinen und speziellen Legierungsdrahten
zum Aufbau der Messspule im Sensorkopf. Durch die besondere Festigkeit des Gehausematerials eignen sich die Minikeramiksensoren von eddylab auBerdem fir
Anwendungen mit hoher Temperatur- und Druckbelastung.

—

Im Turbolader ermitteln die eddylab-Sensoren die genaue Position des Turbinen- und Verdichterrads unter Real-
bedingungen und ermdglichen so die Optimierung des gesamten Systems.

Miniaturbauform ab @ 3,2 mm

Die Minikeramiksensoren der CM Serie benétigen
keinen Freiraum an der Elnbaustelle



CM SERIE | TECHNISCHE DATEN 3

TECHNISCHE DATEN - SENSOREN

C
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Messbereich [mm] 0..0,3 0..0,5

Druckbestandigkeit frontseitig 200 bar 100 bar 100 bar 70 bar
GehausemaR [mm] @6 27,5 28,6
Grundabstand (Blindbereich) ~0.01 mm

Linearitat + 0,15 % v. MB
Auflésung als Funktion der Eckfrequenz [% v. MB]** abhangig von Abstand, Tabelle gilt fir Messbereichsmitte
10 Hz 0,02 0,006 0,01
100 Hz 0,04 0,008 0,015
1 kHz 0,2 0,021 0,035
10 kHz 0.3 0,075 0,061
35 kHz 0,35 0,101 0,088
Temperaturbereich Sensor -60...185°C

Temperaturkoeffizient Sensor abhangig von Abstand

Sensorkabel PTFE-Koax 20,8 mm 21,8 mm

Kabellange 3 m/ Sonderlangen auf Anfrage

Biegeradius min. statisch/dynamisch 3/8 mm 6/18 mm
Temperaturbereich Kabel -55...4200 °C

Anschlussart BNC-Stecker / optional SMB-Stecker

Schutzklasse Sensor IP68

Vibration 20 g, DIN EN 60068-2-6

Schock 100 g / 6 ms, DIN EN 60068-2-27
Prifwiderstand [Q] n.a.

Gehausematerial Sensorkopf Keramik

** 98,5 % Konfidenzintervall (Vertrauensgrenze), Messbereichsmitte in % vom Messbereich. Auflésung abhangig von Abstand.

KABELKONFIGURATION

[ Die Sensoren werden standardmaRig mit BNC-Stecker zum Anschluss an das TX-Basismodul geliefert.* Optional kdnnen die Sensoren auch mit SMB-Steck-
verbinder ausgefihrt werden. Sensoren mit SMB-Steckverbindung werden entweder (iber den BNC-SMB-Adapter oder (iber eine Verlangerungsleitung SMB-KOAX an
das TX-Basismodul angeschlossen.

Technische Hinweise:

Die SMB-Steckverbinder besitzen als Kontaktmaterial Berylliumkupfer. Das Steckergehause ist vergoldet hat einen kleinen Durchmesser von 6,5 mm. Dies erleichtert
das Durchfiihren des Kabels an verengten Stellen (Version 1). Bei fest verlegten Kabeln kann der Sensor tber die SMB-Steckverbindung von der Verlangerungsleitung
(Version 2) getrennt werden.

Bitte vermeiden Sie unnétige Steckverbindungen in der Sensorleitung. Dies erhéht das Risiko eines Ausfalles durch Umwelteinfliisse wie Feuchtigkeit, Verschmutzung
durch aggressive Medien oder starke Vibrationen und Schock.

| STANDARDAUSFUHRUNG

B Sensor mit BNC-Stecker
B Kabelldnge 3 m (Standard)

cable length

VERSION 1

M Sensor mit SMB-Buchse (Option SMB)
M Kabellange 3 m (Standard)
B BNC-SMB-Adapter zum Anschluss an TX-Basismodul

! cable lenath

* Informatlonen zum Wirbelstrom TX-Basismodul entnehmen Sie bitte dem Wirbelstromsensor
TX-Datenblatt.
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TECHNISCHE ZEICHNUNGEN - SENSOREN

B TYP CMO3
[
© 0,8 FEP/PTFE cable —\
o-ring 3x0,5 FPM
B TYP CMO5
9
’ 5
o 1,8 FEP/PTFE cahlo: I
o-ring 5x0,5 FPM circonia
B TYPCM1
(9—
5
o 1,8 FEP/PTFE cable
A b aé
F_ b
=
o-ring 6x1 FPM circonia
B TYPCM2

© 1,8 FEPIPTFE cable:

—

o-ring 7x1 FPM



CM SERIE

INSTALLATION

Wahlen Sie einen trockenen und vorzugsweise temperaturstabilen Ort flir die Installation der Elektronik (Wirbelstrom-Basismodul) wie z. B. Schaltschranke, Klemmkas-
ten, Umgehause und dgl. Verdrahten Sie die Versorgungsleitung, Sensorleitungen und Ausgangsleitungen. Bitte beachten Sie die getrennte Verlegung aller Versor-
gungs- und Signalleitungen von energiefilhrenden Leitungen wie Zu- und Ableitungen von Umrichtern und Antrieben, Leitungen von Ofen und getakteten Geraten
oder Generatorleitungen und dgl. um Stérungen im Signalverlauf zu vermeiden.

Bitte verwenden Sie ausschlieBlich geschirmte Versorgungsleitungen und legen Sie den Schirm einseitig zur Vermeidung von Erdschleifen auf.
Beachten Sie die richtige Zuordnung der Sensoren zu den jeweiligen Basismodulen und Kandlen. Jeder einzelne Kanal wird mit dem Sensor als Paar abgeglichen.

Installieren Sie zuerst den Sensor an entsprechender Einbaustelle und fixieren Sie den Sensor (iber Klemmmechanismen. Verlegen Sie nach erfolgtem Sensoreinbau
das Kabel. Achten Sie auf knickfreie und torsionsfreie Verlegung des Kabels. Befestigen Sie (iberschiissiges Sensorkabel mdglichst entfernt von Temperatureinflissen
wie z. B. nahe der Elektronik. Kiirzen Sie niemals das Sensorkabel!

Das Wirbelstrom-Messfeld tritt elliptisch aus der Sensorebene aus und ist in seiner raumlichen Ausdehnung gréRer als der Sensorkopf. Fir standardkalibrierte Senso-
ren ist daher eine plane Objektflache mit 1,5 fachem Sensorkopfdurchmesser zur Messung notwendig. Ist das Objekt zu klein, dringt nur ein Teil des Messfeldes in das
Material ein und das Ausgangssignal vergroBert sich. Das Objekt scheint bei zu kleinem Durchmesser weiter vom Sensor entfernt zu sein. Ein ahnlicher Effekt tritt bei
runden Objekten auf.

Dringen dagegen andere metallische Gegenstande in das Messfeld ein (z.B. seitlich), verringert sich das Ausgangssignal durch das zusatzliche Objekt. Das eigentliche
Objekt scheint naher am Sensor zu sein. Ist diese Signalanderung nicht erwiinscht, so bieten wir fur solche Anwendungen eine kundenspezifische Linearisierung an.

Der Sensor wird dann direkt mit dem beigestellten Objekt kalibriert. Der Messbereich und die Linearitat befinden sich dadurch wieder im spezifizierten Bereich. Das
Objekt (Form, Material) wird im Kalibrierzertifikat dokumentiert.

WARNHINWEISE A

B Kiirzen Sie niemals das Koaxialkabel des Sensors. Sensor und Kabel bilden mit der Elektronik einen abgestimmten Schwingkreis.

B Verlegen Sie das Kabel geschiitzt und vermeiden Sie die Kabelfiihrung an scharfkantigen Objekten. Ein gequetschtes oder anderweitig bescha-
digtes Kabel kann das Signal verfalschen oder den Sensor unbrauchbar machen.

I Bitte beachten Sie, dass die Sensoren mit der Elektronik abgeglichen sind. Die Zuordnung entnehmen Sie bitte dem Kalibrierprotokoll oder der
Aufschrift am Gerat, gekennzeichnet iiber die Seriennummer. Vertauschen Sie nicht die Kanale.

B Vermeiden Sie Zug und Torsion des Kabels. Drehen Sie niemals Sensoren in Halterungen ein oder aus, ohne das Kabel vorher von Befestigungen
zu lésen.

B Beachten Sie den im Datenblatt angegebenen minimalen Biegeradius fiir dynamischen und statischen Einbau. Vermeiden Sie Knicke in der
Leitungsfiihrung.

B Schiitzen Sie Steckverbinder in der Koaxialleitung vor Feuchtigkeit und Nasse.

B Die Sensoren sind nicht fiir den Einsatz in stark strahlender Umgebung geeignet (Atomkraftwerke).

BESTELLCODE

Sensorbezeichnung X X X
™O 000
o Messbereich o Kabelende
03 = 03mm 1 = BNC-Stecker (Standard)
05 = 05mm 2 = SMB (Buchse)
= 1 mm
2 = 2 mm
0 Kabellange
1 = 3M:3m

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch



WIRBELSTROMSENSOR

Beriihrungslose Abstandmessung auf Metalle

Inhalt:

Technische Daten

Technische Zeichnung
Elektrischer Anschluss
Bestellcode & Zubehor

01.07.16

wwihwn

Serie IC

Key-Features:

- preiswerte Serie mit integrierter Analog-Elektronik
- verschiedene Messbereiche bis max. 8 mm

- Ausgangssignale 0..20 mA, 4..20 mA, 0..10V

- Gewinde-Bauformen M12, M18 und rechteckig

- Linearitat bis zu £60 um

- Betriebstemperatur bis max. -10...+70 °C

- Messung auf alle metallischen Oberflachen moglich
- Schutzklasse IP67

WITRANSMETRA 2z eddylab



Sensor 1C12-02 1C18-08 1C18-08-V 1C2035-03 1C2035-03-V

Messbereich [mm] 0..2 0...8 0...8 2.5 2..5
Linearitat [um] +60 +400 +400 +100 +100
Wiederholgenauigkeit [um] <5 <15 <15 <10 <10
Temperaturdrift* [%] +2 +5 +5 +4 +4
Temperaturbereich [°C] 0...+60 -10...+70 -10...+70 0...+60 0...+60
Versorgungsspannung V, [VDC] 15...30

Stromaufnahme max. [mA] 50 40 20 35 20
Ausgangssignal 0...20 mA 4..20 mA 0..10V 4.20 mA 1.9V
Ansprechzeit [ms] <2 <2 <2 <5 <5
Lastwiderstand V, min/ V, max [Q] <100/ 400 <330/ 1000 >1000 <500/ 1000 >1000
verpolungs-/ kurzschlussfest jalja

Gehausematerial 9SMn28 Messing vernickelt

Gehauseform M12 zylindrisch M18 zylindrisch M18 zylindrisch rechteckig, 35x20 mm  rechteckig, 35x20 mm
Schutzklasse P67

Kalibriermaterial 5235 (ST37)

* bezogen auf Messbereich

1C12-02

1C18-08, 1C18-08-V

1C2035-03, 1C2035-03-V

20
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__J M8x1 8,9
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ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

1C12-02, I1C18-08, 1C18-08-V 1€C2035-03, 1C2035-03-V
PIN 2

Anschlussschema

| ! o +V [braun)
PIN 3 PIN 1 PINS ||y Bl ¢ +—o output (schwarz}
| 3 i
o 0 0V (blau)

PIN 4

BESTELLCODE

1C12-02
1C18-08
1C18-08-V
1C2035-03
1C2035-03-V

Anschlusskabel 4-polig mit M12 Stecker fiir IC12-02 und 1C18-08 Anschlusskabel 3-polig mit M8 Stecker fiir IC2035
K4P2M-S-M12 2 m, Stecker gerade K3P2M-S-M8 2 m, Stecker gerade
K4P5M-S-M12 5 m, Stecker gerade K3P5M-S-M8 5 m, Stecker gerade
K4P10M-S-M12 10 m, Stecker gerade K3P10M-S-M8 10 m, Stecker gerade
K4P2M-SW-M12 2 m, Stecker gewinkelt

K4P5M-SW-M12 5 m, Stecker gewinkelt

K4P10M-SW-M12 10 m, Stecker gewinkelt



Diese Daten kdnnen jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden.

TRANSMETRA am dd L b
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ling TRANSMETRA

Messtechnik mit KnowHow.

DREHWINKELSENSOR

Analog - Industrieausfihrung

Serie WP, WP-M

Key-Features:

- Gehdusedurchmesser WP-M: 40 mm, WP: 60 mm

- Sensorelement: Prédzisionspotentiometer

- Messbereiche von 90° bis maximal 43200° (entspricht
120 Umdrehungen)

- Schutzklasse IP60, optional bis zu IP67

Inhalt:

Technische Daten WP-M 2
Teghn:'sche Daten WP 3 - Ausgang: Potentiometer, 0...10 V oder 4...20 mA
Ausgangsarten & Anschluss el ) teaq_hb are Aqsgange: 0..5V,0..10 V,

. ] . zusatzlich mit Open-Collector Schaltausgang
Hinweise & Optionen ) . e b o
Zubehér 7 - Linearitéat bis 0,05 %
Bestellcode 8 - Temperaturbereich: -20...+85 °C (optional -40 °C

oder +120 °C)
- Drehzahl max. 200 U/min
- Lebensdauer > 5 Mio. Achsenumdrehungen
- Gehauseausfiihrung: Aluminium eloxiert, Edelstahl

12.06.18



WP-M-90

Messbereich [°1 90
Linearitat [%] 0,30
verbesserte Linearitat (optional) [%] 0,20*
Potentiometer Ty p 1 Turn
durchdrehbar ** ja

** siehe Hinweise Seite 5

Ausgangssignale
Signallaufrichtung
Gehause
Arbeitstemperatur
Lagertemperatur
Anschluss

Drehzahl max.
Drehmoment
Wellenmaterial
Wellenlagerung
Wellenbelastung

Erhohter Korrosionsschutz
Schutzklasse gehauseseitig

Schutzklasse wellenseitig

WP-M-180 WP-M-320 WP-M-3T WP-M-5T WP-M-10T
180 320 1000 1800 3600
0,30 0,30 0,15 0,15 0,15
0,20* 0,20* 0,10* 0,10 0,10 (0,05%)
1 Turn 1 Turn 3 Turn 5 Turn 10 Turn
ja ja nein nein nein

* nur auf Anfrage, bitte kontaktieren Sie den Way Con Vertrieb.

Potentiometer (1 kQ), 4...20 mA, 0...10 V (siehe Seite 4)
Signal steigend gegen Uhrzeigersinn (Blick auf Welle)

Aluminium, titangrau eloxiert; Edelstahl

-20...485 °C, optional: -40...+85 °C, optional: -20...+120 °C (nicht bei Sensoren mit 1 Turn Potentiometer/ nicht bei 4...20 mA, 0...10 V)

-30...+85 °C
M12-Steckv erbinder oder Kabelausgang mit TPE-Kabel (2m)
200 U/min
0,8 Ncm
Edelstahl
zweif ach kugelgelagert, Typ 2RS
40 N radial, 25 N axial

Option WP-CO: Alle Gehauseteile des Sensors werden HARTCOAT® beschichtet.

P67
IP60, optional: IP64 oder IP67
> 5 Mio. Achsumdrehungen
ca. 130 g

4x_M3x5, 90°

Lebensdauer
Gewicht
4,5
(]
2 ®a Lo
& ©
IS
13
Ausgang A [mm]
Potentiometer 53,5

10V / 420A 67,0

50 plugged




Messbereich [°]
Linearitat [%]
verbesserte Linearitat (optional) [%]
Potentiometer Ty p

durchdrehbar ***

Messbereich [°]
Linearitét [%]
verbesserte Linearitat (optional) [%]

Potentiometer Ty p
durchdrehbar

*** siehe Hinweise Seite 5

Ausgangssignale
Signallaufrichtung
Gehéuse
Arbeitstemperatur
Lagertemperatur
Anschluss

Drehzahl max.
Drehmoment
Wellenmaterial
Wellenlagerung
Wellenbelastung

Erhéhter Korrosionsschutz
Schutzklasse gehauseseitig
Schutzklasse wellenseitig
Lebensdauer

Gewicht

detaiIA/- -

/15

/
|
\

(15,
N

20

@ 10 g7,

=

WP-90
90
0,30
0,20*
1 Turn

ja

WP-40T
14400
0,10
0,05*
10 Turn**

nein

WP-180
180
0,30
0,20*
1 Turn

ja

WP-45T
16200
0,10
0,05*

10 Turn**

nein

@ 10 g7

WP-320
320
0,30
0,20*
1 Turn

ja

WP-50T
18000
0,10
0,05*
10 Turn**

nein

WP-3T
1000
0,15
0,10*
3 Turn

nein

WP-60T
21600
0,10
0,05*
10 Turn**

nein

* nur auf Anfrage, bitte kontaktieren Sie den Way Con Vertrieb.

WP-5T
1800
0,15
0,10

5 Turn

nein

WP-70T
25200
0,10
0,05*
10 Turn**

nein

WP-10T
3600
0,10
0,05*

10 Turn

nein

WP-75T
27000
0,10
0,05*
10 Turn**

nein

WP-15T WP-20T WP-25T WP-30T
5400 7200 9000 10800
0,10 0,10 0,10 0,10
0,05 0,05* 0,05* 0,05*

10 Turn** 10 Turn** 10 Turn** 10 Turn**
nein nein nein nein

WP-80T WP-90T WP-100T WP-120T
28800 32400 36000 43200
0,10 0,10 0,10 0,10
0,05 0,05* 0,05* 0,05*

10 Turn** 10 Turn** 10 Turn** 10 Turn**
nein nein nein nein

** mit Getriebe

Potentiometer (1 kQ), 4...20 mA, 0...10 V (siehe Seite 4)

Signal steigend gegen Uhrzeigersinn (Blick auf Welle)

Aluminium, titangrau eloxiert; Edelstahl
-20...+85 °C, optional: -40...+85 °C, optional: -20...+120 °C (nicht bei Sensoren mit 1 Turn Potentiometer/ nicht bei 4...20 mA, 0...10 V)
-30...+85 °C

M12-Steckv erbinder oder Kabelausgang mit TPE-Kabel (2m)

200 U/min

0,8 Ncm

Edelstahl

zweif ach kugelgelagert, Typ 2RS

50 N radial, 30 N axial
Option WP-CO: Alle Gehauseteile des Sensors werden HARTCOAT® beschichtet.

IP67

IP60, optional IP64 oder IP67

> 5 Mio. Achsumdrehungen

85

ca. 260 g

33 glu::ed

@ 60
& 48
36

3x_M4x5, 120°

50 plugged

Hinweis: ,Detail A“ gilt fir alle Drehwinkelsensoren mit einem Messbereich von 15 Turn oder mehr!



Ausgang: Potentiometer (Spannungsteiler)

Ausgang

Versorgung

empfohlener Schleif erstrom
Auflésung

Rauschen
Arbeitstemperatur

Temperaturkoeffizient

Ausgang: Spannung 0...10 V
Ausgang

Versorgung

max. Stromaufnahme
Ausgangsstrom

Dy namik

Auflosung

Rauschen

Verpolschutz

kurzschlussfest
Arbeitstemperatur
Temperaturkoef fizient
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

Ausgang: Strom 4...20 mA
Ausgang

Versorgung

Ausgangsstrom

Dy namik

Auflésung

Rauschen

Verpolschutz
Arbeitstemperatur
Temperaturkoef fizient
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

1 kOhm

max. 30 V

<1pA

theoretisch unendlich, begrenzt durch das Rauschen
abhangig von der Versorgungsspannung

-20...+85 °C , optional: -40...+85 °C / -20...+120 °C
+ 0,0025 %/K

0...10 V, galvanisch getrennt, 4-Leiter
12...30 VDC

22,5 mA (unbelastet)

max. 10 mA, min. Last 10 kOhm
<3 ms von 0...100 % und 100...0 %
begrenzt durch das Rauschen

3 mVg, typisch, max. 37 mVgg

ja, unendlich

ja, dauerkurzschlussfest

-20...+85 °C, optional: -40...+85 °C
0,0037 %/K

gemaR EN 61326-1:2006

4...20 mA, 2-Leiter

12...30 VDC

max. 50 mA im Fehlerfall *

<1ms von 0...100 % und 100...0 %
begrenzt durch das Rauschen

0,03 mA;¢ =6 mVgg an 200 Ohm

ja, unendlich

-20...+85 °C, optional: -40...+85 °C
0,0079 %/K

gemaR EN 61326-1:2006

* z. B. bei Drehwinkelliberschreitung Uber spezifizierten Messbereich bei mechanisch

durchdrehbaren Sensoren (siehe auch Seite 5 oben).

Ausgang: Spannung 0...5V, 0...10 V teachbar bis ca. 50% des Messbereichs

Ausgang

Versorgung

max. Leistungsaufnahme
Ausgangsstrom

Dy namik

Auflosung

Rauschen
Verpolschutz
kurzschlussfest
Arbeitstemperatur
Temperaturkoeffizient

Elektromagnetische Vertraglichkeit

0...5V, 0...10 V, 3-Leiter
8...35VDC

150 mW

max. 10 mA, min. Last 1 kOhm
1ms

1mVv

3 mV_ typisch, max. 37 mV__
ja, unendlich

ja, dauerkurzschlussfest
-40...+85 °C

0,0016 %/K

gemaR EN 61326-1:2006

L () v

+ .
4 Signal
- v+ v GND Sig]

V+
Schleifer
GND

A A A

V+

GND

Hinweis: bei 3-Leitertechnik dirfen GND Signal
und GND verbunden werden.

+
— V+ A

Signal

®

v v Signal

V+

GND

MFL: Multifunktionsleitung



Die VT-Elektronik digitalisiert die Schleiferspannung des Potentiometers. Diese digitale Information wird in der Elektronik verarbeitet, zuriick-
gewandelt und als analoges Ausgangssignal 0 bis 10 V oder 0 bis 5 V ausgegeben.
Durch die Digitalisierung ergeben sich 2 Einstellmdéglichkeiten, durch die der Sensor mithilfe des Squeezers individuell konfiguriert werden kann:

1) Teachen des Messbereichs. Nach erfolgreichem Teachen kann der Squeezer vom Sensor abgezogen werden und durch ein
Standardkabel/Stecker ersetzt werden.

2) Individuelles Setzen eines Schaltpunktes. Der Uber den Squeezer individuell gesetzte Schaltpunkt open collector, wird Gber die
Multifunktionsleitung MFL ausgegeben.

Eine ausflhrliche Beschreibung der

Funktionen finden Sie in einer v+
separaten Bedienungsanleitung. Signal
GND
MFL

Kabelausgang

PIN-1 > SQUEEZER +Us=8...35V -
PIN-2 > Signalausgang 0...10 V :
PIN-3 Ground :
PIN-4 o, Teach Schaltausgang (open collector) ;

12 73 ca. 13

* Multif unktionsleitung

** Open Collector

PIN 2 Belegung Pin Farbe
Pin 1 V+ braun
Pin 2 Signal weil’
Pin 3 GND blau

PIN 3
Pin 4 MFL* schwarz

Steckerausgang

- Geratedose

- M12, 4-polig

Litzen

V+
Signal
GND
OC**

Pin 2

Pin 3

Gerateansicht bzw. Ansicht auf Lotseite des Gegensteckers

Kabelty p TPE, flexibel
Kabelrichtung axial abgehend
Lange 2 m Standard (andere auf Anfrage)
Durchmesser 24,5 mm
Litze 0,25 mm?
Temperatur fest verlegt -30...+85 °C
flexibel verlegt -20...+85 °C
0..5V,0..10V
Kabelfarbe 0...10V 4...20 mA 1 kOhm
(teachbar)
braun V+ V+ V+ V +
weild Signal n. c. Schleifer Signal
blau GND Signal GND GND
schwarz GND Signal n. c. n. c. MFL*

* Multifunktionsleitung

Pin 0...10 V
1 V o+
2 Signal
3 GND
4 GND Signal
* Multifunktionsleitung

0..5V,0..10V
4...20 mA 1 kOhm
(teachbar)
V+ V+ V+
n. c. Schleifer Signal
Signal GND GND
n. c. n. c. MFL*



Drehwinkelsensoren mit 1 Turn Potentiometer

Schematische Darstellung der

Dieser Potentiometer Typ wird verwendet um Winkel < 360° zu messen. Die Schleiferbahn ist Schleiferbahn (Blick auf Welle)
ringférmig gestalten, wobei ein bestimmtes Segment, je nach Messbereich nicht-leitend ist, um

den Anfang und das Ende des Messbereichs zu definieren. Bei Blick auf die Welle steigt das

Ausgangssignal bei Drehung gegen den Uhrzeiger an. Erreicht der Schleifer den nicht-leitenden Beginn des Messbereichs
Teil fallt das Ausgangssignal auf Null. Wird die Welle weitergedreht so liberquert der Schleifer /

den nicht-leitenden Teil der Schleiferbahn. Das Potentiometer ist durchdrehbar.

Grundsétzlich ist das 1 Turn Potentiometer fiir einen Betrieb innerhalb des Messbereichs hicht-leitender Bereich
ausgelegt. Wird der Schleifer im Betrieb regelméaRig Uber den nicht-leitenden Teil der
Schleiferbahn gezogen fiihrt dies zu einem erhdhten VerschleiR® des Schleifers.

Ende des Messbereichs

Drehwinkelsensoren mit 3, 5, 10 Turn Potentiometern

Dieser Potentiometer Typen haben einen Anfangs- und Endanschlag. Bei Blick auf die Welle steigt das Ausgangssignal bei Drehung gegen den Uhrzeiger an.

Option

Schutzklasse 1P64

Schutzklasse 1P67

Korrosionsschutz HARTCOAT ®

Erweiterter Temperaturbereich niedrig

Invertiertes Ausganssignal

Erweiterter Temperaturbereich hoch

Einbau des Sensors

Vor der Installation des Drehwinkelsensors ist es wichtig die Welle im Uhrzeigersinn bis zum Anfangsanschlag zu
drehen und danach wenige Grad wieder zuriick. AnschlieRend kann der Sensor (ohne weitere Drehung der Welle)
installiert werden.

Nur so ist sichergestellt das der Messbereichsbeginn mit dem Anfang der Schleiferbahn des Potentiometers
libereinstimmt und es zu keinem Uberdrehen am Ende des Messbereichs kommen kann.

Bestellcode Beschreibung
WP-IP64 Nutzen Sie die Option IP64, falls der Sensor in feuchter Umgebung betrieben wird.
Es wird ein verbessertes Kugellager verbaut, welches das Eindringen von Feuchtigkeit verhindert.
WP-IP67 Nutzen Sie die Option IP67, falls der Sensor (zeitweise) vollstandig in Wasser eingetaucht wird. Es werden
ausschlieBlich rostfreie Kugellager eingesetzt. Die Welle wird mittels Dichtung gegen Wassereintritt gesichert.
Beachten Sie, dass durch die spezielle Abdichtung eine leichte Hysterese im Ausgangssignal auftreten kann.
WP-CO Alle Gehduseteile des Sensors werden HARTCOAT® beschichtet.
Diese Beschichtung ist eine hartanodische Oxidation, die den Sensor mit einer verschleilfesten,
keramikahnlichen Schicht vor Korrosion gegeniiber aggressiven Medien wie z. B. Salzwasser schiitzt.
WP-T40 Die Verwendung spezieller Komponenten und Fette erlaubt eine Betriebstemperatur von -40...+85 °C.

WP-IN Das Analogsignal des Sensors ist bei Drehung gegen den Uhrzeigersinn standardmaRig ansteigend.
Die Option IN invertiert das Signal, d.h. das Sensorsignal fallt bei Drehung gegen den Uhrzeigersinn.

AAusgangs-
10 V/20 mA

0 V/4 mA
¢ 0 MB
* Drehung gegen den Uhrzeigersinn

WP-T120 Gerate mit Potentiometerausgang (1R) und Kabelausgang kénnen mit dieser Option von -20...+120 °C

betrieben werden. (NICHT bei Sensoren mit 0...10 V und 4...20 mA Ausgang oder mit 1 Turn Potentiometer



Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt
K4P2M-S-M12 2 m, Stecker gerade, P67

Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt, IP67

PIN 2

D4-G-M12-S Gegenstecker M12 gerade
K4PSM-S-M12 5 m, Stecker gerade, IP67 D4-W-M12-S Gegenstecker M12 gewinkelt
K4P10M-S-M12 10 m, Stecker gerade, IP67 Kabeldurchlass: @ 4...8 mm
K4P2MFSW-MI2  2'm, Stecker gewinkelt, IP67 o Leiterquerschnitt: 0,14...0,34 mm?
K4P5M-SW-M12 5 m, Stecker gewinkelt, IP67

K4P10M-SW-M12 10 m, Stecker gewinkelt, IP67

T

Metallbalgkupplungen dienen zur spielfreien Verbindung von Drehwinkelsensor und Antriebswelle (z. B. Motorwelle). Die Kupplungen [
arbeiten hierbei verschleifrei und gleichen axialen, radialen und winkligen Achsversatz aus. Die Befestigung auf den Wellen erfolgt
kraftschllssig mittels Klemmnaben.

Zur Verfligung stehen standardmafig folgende Kupplungen:

PIN Kabelfarbe PIN Kabelfarbe
1 braun 3 blau

2 weifld 4 schwarz

Kupplungen

MBK-15.5-23-06-06 MBK-20-26-06-10 & 10 HT MBK-20-26-10-10
@ 6 HY @ 10 HY
@6 H7

| — 5%\ /J\/r\
"’ o A
\; -2 =
P 155

@17 @ 20 @ 20

@ 21 @ 21,3

Digitale Weganzeige - PAXD (fiir Potentiometer Signale)

Verwenden Sie die PAXD um die gefahrene Wegstrecke eines Wegaufnehmers (mit Potentiometer als Sensorelement) zu
visualisieren. Eine Messdatenibertragung z.B. zu einem PC ist mittels Schnittstellen-Steckkarten mdglich.

Eingange: Potentiometer Signal

Analogausgang (Steckkarten): 0...20mA, 4..20 mA, 0...10 V

serielle Schnittstellen (Steckkarten): RS485, RS232, DeviceNet, USB, Profibus, Relais Ausgang, Transistor Ausgang
Schutzklasse: IP65 (Frontpartie)

Display: 5-stellig

PAXDO00OB: 1 Kanal, Versorgungsspannung: 85 bis 250 VAC

PAXDO001B: 1 Kanal, Versorgungsspannung: 11 bis 36 VDC/24 VAC

Ds;
P PAR Fla Faw e

Weitere Informationen finden Sie in dem Datenblatt der PAXD Anzeigenserie.

Digitale Weganzeige PAXP (1 Kanal), PAXDP (2 Kanal) fiir analoge Ausgangssignale 0..10 V und 4..20 mA

Verwenden Sie die PAXP oder PAXDP um die vom Sensor (mit analogem Ausgangssignal) gemessene Wegstrecke zu visualisieren.
Eine Messdatenubertragung z.B. an einen PC ist mittels Schnittstellen-Steckkarten mdéglich.

Eingénge: 0...10 V oder 4...20 mA, 2 unabhangige Zahler (bei PAXDP)

Analogausgang (Steckkarten): 0...20mA, 4..20 mA, 0...10 V

serielle Schnittstellen (Steckkarten): RS485, RS232, DeviceNet, USB, Profibus, Relais Ausgang, Transistor Ausgang

Schutzklasse: IP65 (Frontpartie)

Display: 5-stellig

PAXP000B: 1 Kanal, Versorgungsspannung: 85 bis 250 VAC

PAXP001B: 1 Kanal, Versorgungsspannung: 11 bis 36 VDC/24 VAC

PAXDPOOB: 2 Kanal, Versorgungsspannung: 85 bis 250 VAC DSP pan

PAXDPO1B: 2 Kanal, Versorgungsspannung: 11 bis 36 VDC/24 VAC FiA' F2v per

Weitere Informationen finden Sie in dem Datenblatt der PAXP und PAYDP Anzeigenserie.
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Messbereich ..
Ausfiihrung
90° durchdrehbar 90 _ Standard
180° durchdrehbar 180 ; -
320° durchdrehbar 320 © Sensor mit Optionen
3 Turn 3T
5 Turn 5T Anschluss
10 Tum 101 SA12 M12 Steckeranschluss, 4 polig, axial
15 Turn 15T KA_ _** Kabelausgang axial, Lénge in m angeben (Minimum 2 m)
20 Turn 20T
25 Turn 25T
30 Turn 30T
40 Turn 20T Analogausgang
45 Turn 45T 1R 1 kOhm Potentiometer
50 Turn 50T 10V 0...10 V Spannungsausgang
60 Turn 60T 5VT 0...5 V (teachbar) Spannungsausgang
70 Turn 70T 10VT 0...10 V (teachbar) Spannungsausgang
75 Turn 75T 420A 4...20 mA Stromausgang
80 Turn 80T
90 Turn 90T
100 Turn 100T wahlbare Optionen
120 Turn 1207 WP-L10 verbesserte Linearitt 0,1 % (fir MB 3T/5T/10T)
R . i WP-L20 verbesserte Linearitat 0,2 % (fir MB 90/180/320)
WP-Mnur bis max. 10T verfiigbar. WP-L05 verbesserte Linearitat 0,05 %, auf Anfrage
WP-IP64 Schutzklasse wellenseitig IP64
WP-IP67 Schutzklasse wellenseitig IP67
WP-IN invertiertes Ausgangssignal
WP-CO Korrosionsschutz
WP-T40 Temperatureinsatzbereich bis -40 °C
WP-T120" Temperaturbereich -20...+120 °C (nur 1R + KA)

1 nur Messbereich 3T oder grofer

1 kOhm 0...10 V 4...20 mA 0...5V, 0...10 V (teachbar)
WP-M-90/ -180
WP-M-320
WP-M-3T/ 5T/ 10T
WP-90/ 180
WP-320
WP-3T/ 5T/ 10T
WP-15T bis 75T
WP-80T/ 90T/ 100T/ 120T



WP-L10 verbesserte Linearitat 0,10 %

WP-L20 verbesserte Linearitat 0,20 %
WP-L05 verbesserte Linearitat 0,05 %, auf Anfrage
WP-IN invertiertes Ausgangssignal

Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt
K4P2M-S-M12 2 m, Stecker gerade
K4P5M-S-M12 5 m, Stecker gerade
K4P10M-S-M12 10 m, Stecker gerade
K4P2M-SW-M12 2 m, Stecker gewinkelt
K4P5M-SW-M12 5 m, Stecker gewinkelt
K4P10M-SW-M12 10 m, Stecker gewinkelt

Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt
D4-G-M12-S Gegenstecker M12 gerade
D4-W-M12-S Gegenstecker M12 gewinkelt

Verldngertes geschirmtes Anschlusskabel fiir Kabelausgang **

KA02 Standard: 2 Meter TPE-Kabel
KA_ _ Je zusatzlicher Meter Kabellange (lber 2)
SQUEEZER

SQUEEZER2000 2 m Kabel, offene Litzen

WP-IP64 Schutzklasse 1P64

WP-IP67 Schutzklasse IP67

WP-CO Korrosionsschutz

WP-T40 Temperatureinsatzbereich bis -40°C

WP-T120 Temperaturbereich -20...+120 °C (nur 1R mit KA)

Digitalanzeige 1 Kanal, 0...10 V/ 4...20 mA
PAXP000B 1 Kanal,Versorgung: 85 bis 250 VAC
PAXP001B 1 Kanal, Versorgung: 11...36 VDC/24 VAC

Digitalanzeige 2 Kanal, 0...10 V/ 4...20 mA
PAXDP0O0OB 2 Kanal,Versorgung: 85 bis 250 VAC
PAXDP01B 2 Kanal, Versorgung: 11...36 VDC/24 VAC

Digitalanzeige 1 Kanal, Potentiometer

PAXD000B 1 Kanal,Versorgung: 85 bis 250 VAC
PAXD001B 1 Kanal, Versorgung: 11...36 VDC/24 VAC
Kupplungen

MBK-15.5-23-06-06 Metallbalgkupplung, 2 x @ 6 mm
MBK-20-26-06-10  Metallbalgkupplung, @ 6 mm, @ 10 mm
MBK-20-26-10-10  Metallbalgkupplung, 2 x @ 10 mm

Kabel fiir Squeezer mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt

K4P1,5M-SB-M12 1,5 m, Stecker, Buchse gerade

Diese Daten kdnnen jederzeit ohne Vorankiindigung geéndert werden.

ANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch


mailto:info@waycon.de
http://www.waycon.de/

TRANSMETRA

Moo Messtechnik mit KnowHow.

ENCODER

Inkrementale Winkelgeber

Serie A36, A58

Key-Features:

Inhalt: - Inkrementalausgang Leitungstreiber (RS422, TTL),
oder Gegentakt (Push-Pull)

Technische Daten A36 2 - Gehdusedurchmesser 36 mm oder 58 mm
Technische Daten A58 .4 - Vollwelle, Hohlwelle und Sackhohlwelle
Elektrische Daten ) - Schutzklasse IP64, bei Vollwelle auch IP67
Zubehér 4 - Temperaturbereich bis zu -20...+85 °C
Messrader .8 - Ausgangsfrequenz bis zu 300 kHz
Bestellcode ...9 - Drehzahl bis zu 12.000 U/min

- Gehéduseausfiihrung Aluminium
- Sonderbauformen

12.06.18
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TECHNISCHE DATEN A36

Wellendurchmesser
wahlbare Auflésung *
Sensorelement
Ausgangssignal
elektrische Daten
maximale Drehzahl
zulassige Wellenbelastung
Tragheitsmoment
Anlaufdrehmoment bei 20°C
Wellenwerkstof f
Arbeitstemperaturbereich
Schutzklasse
StoRfestigkeit
Schwingungsf estigkeit
Gewicht

Gehausewerkstof f

Anschluss

[mm]

[Pulse/Umdrehung]

[U/min]
[N]
[kgm?]
[Nm]

[°Cl

[9]

Vollwelle
6

Hohlwelle / Sackhohlwelle
6/ 6,35/ 8 (Tiefe der Sackhohlwelle = 2 x D)

25/ 100/ 125/ 200 / 250 / 300 / 360 / 500 / 1000 / 1024 / 1250 / 1500 / 2000 / 2048 / 2500 / 3600

Inkremental-Encoder (mit optischer Code-Scheibe)

A/B-Pulse (90° phasenverschoben), Z-Puls (plus invertierte Pulse Apicht, Bricht: Znicht)

12.000
radial 40, axial 20
0,2x106
<0,05
Edelstahl
-20...+85
Welle: IP64, Gehause IP64 (optional IP67)
1000 m/s? 6 ms
100 m/s? 55-2000 Hz
ca. 80
Aluminium

Kabelausgang oder Steckerausgang M12

* durch 4-fach Flankenauswertung kann die Auflésung um den Faktor 4 erhdht werden

TECHNISCHE ZEICHNUNG A36

siehe Seite 6

6000
radial 45, axial 20
0,2x106
<0,05
Messing
-20...+85
Welle: IP64, Gehause I1P64 (optional IP67)
1000 m/s? 6 ms
100 m/s? 55-2000 Hz
ca. 80

Aluminium

Kabelausgang

Vollwelle, Kabelausgang radial

@ 36,5
@ 33 h7

5,5

28

Voliwelle, Kabelausgang axial

Vollwelle, Steckerausgang radial
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TECHNISCHE ZEICHNUNG A36

Vollwelle, Steckerausgang axial 53
35
Hohlwelle/ Sackhohlwelle, Kabelausgang radial
@ 18,6
A8 29,5 D
L ™
= T T
ey maa— o)
o
s 1)
DIN6325, S
1ISO 8734
@3
rotating
lock ring
4 x M4 45
22,5 21,6
Sackhohlwelle, Kabelausgang axial
4.8 29,5 ) @ 18,6
2xD D
L] ™
Te]
<
] IS T T
-- b
. ©
(s
DING325, S
ISO 8734 \ )
23 :
rotating 21,6
lock ring
4 x M4
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TECHNISCHE ZEICHNUNG A36

Vollwelle, Steckerausgang axial 53
35
Hohlwelle/ Sackhohlwelle, Kabelausgang radial
@ 18,6
A8 29,5 D
L ™
= T T
ey maa— o)
o
s 1)
DIN6325, S
1ISO 8734
@3
rotating
lock ring
4 x M4 45
22,5 21,6
Sackhohlwelle, Kabelausgang axial
4.8 29,5 ) @ 18,6
2xD D
L] ™
Te]
<
] IS T T
-- b
. ©
(s
DING325, S
ISO 8734 \ )
23 :
rotating 21,6
lock ring
4 x M4




Wellendurchmesser
wahlbare Auflésung *
Sensorelement
Ausgangssignal
elektrische Daten
maximale Drehzahl
zulassige Wellenbelastung
Tragheitsmoment
Anlaufdrehmoment bei 20°C
Wellenwerkstof f
Arbeitstemperaturbereich
Schutzklasse
StoRfestigkeit
Schwingungsf estigkeit
Gewicht
Gehausewerkstoff

Anschluss

[mm]

[Pulse/Umdrehung]

[U/min]
[N]
[kgm?]
[Nm]

[°C]

[a]

Vollwelle
6/10/ 12

Hohlwelle / Sackhohlwelle
12/20/ 25/ 28

60/ 100/ 125/ 200 / 250 / 400 / 500 / 960 / 1000 / 1024 / 2000 / 2048 / 5000

Inkremental-Encoder (mit optischer Code-Scheibe)

12.000
radial 40, axial 80
1,4x10%
<0,05 Nm
Edelstahl
-20...+85

Welle: IP64, Gehause |P67

1000 m/s?%, 6 ms

100 m/s?; 55-2000 Hz

ca. 250

Aluminium

Kabelausgang, Steckerausgang M12 oder M23

* durch 4-fach Flankenauswertung kann die Aufldsung um den Faktor 4 erhoht werden

Vollwelle, Steckerausgang radial, M23, 12-polig

47

@ 58
@ 36 8
@,10 7

32

Vollwelle, Steckerausgang axial, M23, 12-polig

58

37

51

3 x M4, 120°
8 deep

3 x M3, 120°

A/B-Pulse (90° phasenv erschoben), Z-Puls (plus inv ertierte Pulse Aicht: Bnichts Znicht)

siehe Seite 6
2500
radial 60, axial 80
3,5x106
<0,1 Nm
Edelstahl
-20...+70 (bis 2000 U/min), dariber -20...+60
Welle: P64, Gehause IP64 (Sackhohlwelle 1P67)
1000 m/s?%, 6 ms
100 m/s? 35-2000 Hz
ca. 400
Aluminium

radial: Kabelausgang, Steckerausgang M12 oder M23

Vollwelle, Steckerausgang radial, M12, 8-polig

Voliwelle, Steckerausgang axial, M12, 8-polig

54




-6-

TECHNISCHE ZEICHNUNG A58

Vollwelle, Kabelausgang radial Vollwelle, Kabelausgang axial
—— 3 x M4, 120°
87 8 deep
3 3 x M3, 120° 50
3 6 deep 37
10|
e
o
Ie} g — ]
o IS
@ 58
Synchroflansch (MaBe fiir Stecker- und Kabelausgang siehe Ausfiihrungen mit Vollwelle)
®
o
0
IS
Hohlwelle, Steckerausgang radial M23, 12-polig Hohlwelle, Kabelausgang radial

(MaRe fiir Steckerausgang radial M12, 8-polig, s. Seite 4)

6.2 45

4 x M4

DING325,
1SO8734,
@3

29,5




Belegung

Signal ov +V 0 Ven” Voo A Avicnt B Buint z ave Schirm
M23 Steckerausgang 12-polig 10 12 11 2 5 6 8 1 3 4 Gehéause
M12 Steckerausgang 8-polig 1 2 - - 3 4 5 6 7 8 Gehause
Kabelausgang weifld braun schwarz violett grin gelb grau pink blau rot Gehéause
* Nur fiir Leitungstreiber L: Bei gro3en Leitungslangen kann es vorkommen, dass durch den Leitungswiderstand die Betriebsspannung am Sensor nicht ausreicht. Durch die
Sensorleitungen 0 Vggns Und +Vgons kann die Betriebsspannung Uberpriift und gegebenenfalls an der Einspeisestelle nachgeregelt werden.
+V: Versorgungsspannung Drehgeber +VDC A, Anicht: Inkremental Ausgang Kanal A
oV: Masse Drehgeber GND (0 V) B, Bnicht: Inkremental Ausgang Kanal B
0 Vgens / +Vgens: Uber die Sensorleitungen des Drehgebers kann die am Geber Z, ZNjcht: Referenzsignal
anliegende Spannung gemessen und bei Bedarf entsprechend erhéht werden
Steckerausgang, M23 12-polig Steckerausgang, M12 8-polig Kabelausgang
(nur fiir A58)
Kabelty p PVC, flexibel
Kabelrichtung radial oder axial abgehend
Lange 2,0 m Standard (andere auf Anfrage)
Durchmesser 24,5 mm
Litzen 8 (Gegentakt) bzw. 10 (Leitungstreiber) x 0,14 mm?
Temperatur fest verlegt -30...+85 °C
flexibel verlegt -20...+85 °C
Belegung siehe Tabelle oben
Elektrische Daten Leitungstreiber L Gegentakt G
RS422 (TTL-kompatibel) Push Pull
Versorgung +V [VDC] 5, 5% 8...30
Stromaufnahme ohne Last [mA] typisch 40, max. 90 typisch 40, max. 100
Last/ Kanal A36 [mA] max. +20 max. +20
Last/ Kanal A58 [mA] max. £20 max. +40
Impulsfrequenz A36 [kHZ] max. 300 max. 200
Impulsfrequenz A58 [kHZ] max. 300 max. 200
Signalpegel high I\ min. 2,5 min. +V -3
Signalpegel low Y| max. 0,5 max. 0,5
Geber Folgeschaltung Geber Folgeschaltung
wsv, Y
A |
elektrische Folgeschaltung i ] _., iz [:]
1 T
A S VA A
ov : ! oV
a Z =120 Ohm - R =1kOhm
Ausgangssignal A 90° 360°

Die Pulse A und B sind 90° phasenverschoben (Richtungsdetektion). Der < g
Z-Puls wird einmal pro Umdrehung ausgegeben und kann als ~ ~ ~
Referenzmarke verwendet werden. A

Signaldarstellung ohne invertierte Pulse Ay;icht, Bnicht: ZNicht

7 l \ Z-Puls mit A/B

90° UND-verkniipft

Bei Rechtsdrehung mit Blick auf die Welle

v



Kabel mit Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt

Gegenstecker M12, 8-polig

K8P2M-S-M12 2 m, Stecker gerade D8-G-M12-S Gegenstecker M12 gerade
K8P5M-S-M12 5 m, Stecker gerade D8-W-M12-S Gegenstecker M12 gewinkelt
K8P10M-S-M12 10 m, Stecker gerade I Schutzklasse: IP67
K8P2M-SW-M12 2 m, Stecker gewinkelt K8P...-M12 Temperatur: -25...+90 °C
K8P5M-SW-M12 5 m, Stecker gewinkelt - Kabeldurchlass: ¢ 4...8 mm
K8P10M-SW-M12 10 m, Stecker gewinkelt y “"':d.j Leiterquerschnitt: 0,14...0,34 mm?

Kabel mit Gegenstecker M23, 8-polig, geschirmt

Anschluss: Schneidklemmtechnik

D8-W/G-M12-S )

K8P2M-S-M23 2 m, Stecker gerade Gegenstecker M23, 12-polig

K8P5M-S-M23 5 m, Stecker gerade CONO012-S Gegenstecker M23 gerade, Metallgehduse
K8P10M-S-M23 10 m, Stecker gerade 9 Leiterquerschnitt: AWG 16...26 mm?

9 Kabeldurchmesser @ 5,5...10 mm
58 |
CONO012-S
Kupplungen

Metallbalgkupplungen dienen zur spielfreien Verbindung von Drehwinkelsensor und Antriebswelle (z. B. Motorwelle). Die Kupplungen
arbeiten hierbei verschleilfrei und gleichen axialen, radialen und winkligen Achsversatz aus. Die Befestigung auf den Wellen erfolgt

kraftschliissig mittels Klemmnaben.

Zur Verfligung stehen standardmafig folgende Kupplungen:
MBK-15.5-23-06-06 MBK-20-26-06-10

MBK-20-26-10-10

Befestigungsexzenter Set - BX36 und BX58
Bei Verwendung der Befestigungsexzenter kann der Encoder von au3en an- und
abgebaut werden. Ein Set beinhaltet 3 Exzenter und 3 Schrauben.

Notwendige Befestigungsbohriécher:
BX36: M2,5-Gewinde, Tiefe 5 mm, Lochkreis-g 42 mm
BX58: M3-Gewinde, Tiefe 6 mm, Lochkreis-g 65 mm

Digitale Weg- und Geschwindigkeitsanzeige - WAY-D fiir inkrementale Ausgangssignale

Verwenden Sie die WAY-D um die gefahrene Wegstrecke oder die Geschwindigkeit (Tacho) des Wegaufnehmers zu
visualisieren. Eine Messdateniibertragung an einen PC ist mittels RS232 Schnittstelle méglich. Eine Gut-Schlecht-
Auswertung kann durch die Komparatorfunktion (Grenzwertfunktion) realisiert werden.

Schutzklasse: IP65 (Frontpartie)
Display: 6-stellig
Versorgung: 115/250 VAC

Ausgangstyp Leitungstreiber L (TTL, RS422):

WAY-DS-5VH: Reines Anzeige, Eingangspegel TTL
WAY-DG-5VH: Anzeige mit Schaltausgadngen und 2 Grenzwertvorgaben, Eingangspegel TTL
WAY-DR-5VH: Anzeige mit serieller Schnittstelle RS232 / RS485, Eingangspegel TTL

Ausgangstyp Gegentakt G (Push-Pull):

WAY-DS: Reines Anzeige, Eingangspegel HTL
WAY-DG: Anzeige mit Schaltausgangen und 2 Grenzwertvorgaben, Eingangspegel HTL
WAY-DR: Anzeige mit serieller Schnittstelle RS232 / RS485, Eingangspegel HTL

Weitere Informationen finden Sie in dem Datenblatt der WAY-D-Anzeigenserie.
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Messrader zur Langenmessung von laufendem Messgut z.B. in der Papier-, Metall-, Textil-, Holz-, oder Kunststoffindustrie.

Werkstoff Radkorper: Aluminium
Temperaturbereich: -30...80°C

Oberflache Empfohlenes
Messgut Messradprofil Kreuzrandel .
Pappe 1,2,3,4,5 —
Holz 1,2,34,5 Noppen
Textil 1,234
Kunststoff (zB. PVC, PE,..) 2,3,4,5 Sunasnl el
Papier 2,3,4,5 Kunststoff glatt
Draht, gefettete Metalle, Stahlprofile, Leder 2
Teppich, Kabel, Vlies 3
Metalle gefettet, Glas, Bodenbelage 4
Lackierte Oberflachen 2,4
Gummi, weicher Kunststof f 1
Messrad Messradprofil Belag Gewicht Bohrung Bestellcode
Umfang / @ / Breite siehe oben

1 Kreuzrandel (Aluminium) 60 g 10 mm MSR-02-1

2 Kunststoff (Polyurethan) glatt 60 g (6 mm MSR-02-2
0,2m/@63,7mm/12 mm

3 Noppen (Polyurethan) 60 g auf MSR-02-3

4 Kunststoff (Polyurethan) geriffelt 60 g Anfrage) MSR-02-4

1 Kreuzrandel (Aluminium) 7759 MSR-05-1

2 Kunststoff (Polyurethan) glatt 700 g MSR-05-2
0,5m/@159,2 mm /25 mm 10 mm

3 Noppen (Polyurethan) 700 g MSR-05-3

4 Kunststoff (Polyurethan) geriffelt 700 g MSR-05-4
12"/ @ 3,82"/0,38" 5 Naturkautschuk (NR) glatt 100 g 10 mm MSR-12-5
DREHGEBERARM

Der Drehgeberarm DGA-MSR ist nur fiir einen Encoder A58 mit

einer Vollwelle @ 10 mm erhdltlich.

« Drehgeberfederarm zur einfachen Montage eines Messrads mit Encoder

« Beliebige Anbaulage: 9 Einstellpositionen, 40° Schritte

« Grundplatte in 4 Richtungen variabel

« Anpresskraft max. 40 N (einstellbar)

« Anpressdruck je Raste ca. 20 N (erste Raste zwischen 0 und ca. 20 N)

« Temperaturbereich -40...120°C

7 < I!§"n‘
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MaRbilder

MaRe in mm

[1] Einstellen mit Schraubendreher
GriBe 0 oder 1

[2] 3 stk. Schrauben M3 x 8 DIN 912
beigelegt
[3] Messrad



Ausfiihrung

Vollwelle
Hohlwelle
Sackhohlwelle

Wellendurchmesser

Vollwelle: 6 mm
Hohlwelle, Sackhohlwelle: 6 / 6,35/ 8 mm

Ausgangstyp

Leitungstreiber RS422 (5V)
Gegentakt Push-Pull (8...30 V)

Ausfiihrung

Vollwelle (mit Klemmflansch)
Vollwelle (mit Synchroflansch)
Hohlwelle

Wellendurchmesser

Vollwelle (mit Klemmflansch): 6 /10 / 12 mm
Vollwelle (mit Synchroflansch): 6 mm
Hohlwelle: 12/20/25/28 mm

Ausgangstyp

Leitungstreiber RS422 (5V)
Gegentakt Push-Pull (8...30 V)

ase—[1-(1-01-[1-[1-
Schutzklasse
w - Welle: IP64, Gehause IP64
SHH IP67* Welle: IP64, Gehause IP67
Anschluss
KAO02 Kabelausgang axial * (nicht fir Hohlwelle)
6 KR02 Kabelausgang radial *
SR12 Steckerausgang M12 radial
SA12 Steckerausgang M12 axial (nicht fir Hohlwelle)
* bei Leitungstreiber: 10 Litzen (mit Sensor-Leitungen)
L bei Gegentakt: 8 Litzen (ohne Sensor-Leitungen)
G
Auflésung [Pulse/Umdrehung]
25/100/200/360/500/1000/1024 /
1250 / 1500 / 2000 / 2048 / 2500 / 3600
*IP67 nur in Kombination mit Vollwelle
Fettdruck: Standardtypen mit verkirzten Lieferzeiten
ass—[1-[1-[1-[1-
Anschluss
w KA02 Kabelausgang axial 2 m (nicht fir Hohlwelle) *
S KR02 Kabelausgang radial 2 m *
H SR23 Steckerausgang M23 radial
SA23 Steckerausgang M23 axial (nicht fiir Hohlwelle)
SR12 Steckerausgang M12 radial
SA12 Steckerausgang M12 axial (nicht fir Hohlwelle)
6 * bei Leitungstreiber: 10 Litzen (mit Sensor-Leitungen)
bei Gegentakt: 8 Litzen (ohne Sensor-Leitungen)
Auflésung [Pulse/Umdrehung]
L 60 /100 /200 /250 /400 /500 /960 /1000 /
G 1024 /2000 / 2048 / 5000

Fettdruck: Standardtypen mit verkirzten Lieferzeiten




A36

SR12
Vollwelle
Vollwelle mit IP67
Sackhohlwelle
Hohlwelle, 26, 26,35 oder 28 mm
A58
SR12

Vollwelle Klemmflansch
Vollwelle Synchroflansch

Hohlwelle, 212 oder 220 mm

Hohlwelle, 225 oder 228 mm

Kabel mit Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt
K8P2M-S-M12
K8P5M-S-M12
K8P10M-S-M12
K8P2M-SW-M12
K8P5M-SW-M12
K8P10M-SW-M12

2 m, Stecker gerade

5 m, Stecker gerade
10 m, Stecker gerade
2 m, Stecker gewinkelt
5 m, Stecker gewinkelt

10 m, Stecker gewinkelt

Kabel mit Gegenstecker M23, 12-polig, geschirmt
K8P2M-S-M23
K8P5M-S-M23
K8P10M-S-M23

2 m, Stecker gerade
5 m, Stecker gerade

10 m, Stecker gerade

Gegenstecker M23, 12-polig, geschirmt
CONO012-S

Gegenstecker M12, 8-polig, geschirmt
D8-G-M12-S
D8-W-M12-S

Gegenstecker M12 gerade
Gegenstecker M12 gewinkelt

25 — 1250 [Pulse/Umdrehung]

SA12 KAD2 /| KR02

60 — 2000 [Pulse/Umdrehung]
SA12 | KAD2 /| KR02 SR23 / SA23

1500 — 3600 [Pulse/Umdrehung]

SR12 SA12 KA02 /| KR02
2048 — 5000 [Pulse/Umdrehung]
SR12 SA12 /| KAD2 /| KR02 SR23 / SA23

Befestigungselemente

BX36
BX58

Kupplungen
MBK-15.5-23-06-06
MBK-20-26-06-10
MBK-20-26-10-10

Befestigungsexzenter-Set fir A36

Befestigungsexzenter-Set fir A58

Metallbalgkupplung, 2 x @ 6 mm
Metallbalgkupplung, @ 6 mm, @ 10 mm
Metallbalgkupplung, 2 x @ 10 mm

Digitalanzeige 1 Kanal, Leitungstreiber L (Eingangspegel TTL, RS422)

WAY-DS-5VH
WAY-DG-5VH
WAY-DR-5VH

Gegenstecker M23 gerade, Metallgehause

reine Anzeige
mit Schaltausgéngen und 2 Grenzwert v orgaben
mit serieller Schnittstelle RS232 / RS485

Digitalanzeige 1 Kanal, Gegentakt G, (Push-Pull)

WAY-DS
WAY-DG
WAY-DR

Verldngertes Anschlusskabel fiir Kabelausgang (Standard 2 m)

Kabel-PVC-36 je weiterer Meter (fur Serie A36)
Kabel-PVC-58 je weiterer Meter (fur Serie A58)
Messrader

MSR-02-1 Kreuzrandel (Aluminium)
MSR-02-2 Kunststoff (Poly urethan) glatt
MSR-02-3 Noppen (Poly urethan)

MSR-02-4 Kunststoff (Poly urethan) geriffelt
MSR-05-1 Kreuzrandel (Aluminium)
MSR-05-2 Kunststoff (Poly urethan) glatt
MSR-05-3 Noppen (Poly urethan)

MSR-05-4 Kunststoff (Poly urethan) geriffelt
MSR-12-5 Naturkautschuk (NR) glatt

reine Anzeige
mit Schaltausgéngen und 2 Grenzwertv orgaben

mit serieller Schnittstelle RS232 / RS485

Drehgeberarm (nur fiir Encoder A58 mit Vollwelle @ 10 mm)

DGA-MSR

Diese Daten kénnen jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.
052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch


mailto:info@waycon.de
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TRANSMETRA

Moo Messtechnik mit KnowHow.
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Analog Multiturn Drehgeber

Serie 8.M3661/M3681

Key-Features:

Inhalt: - Vollwelle bis maximal 10 mm Durchmesser
- 0...5/10V, 4...20 mA analog Ausgang

Bestellcode veee2 - Robuster Lageraufbau
Technische Daten I | - Gehausedurchmesser 36 mm
Anschluss 1 - Schutzklasse bis zu IP67
Technische Zeichnung ) - Singelturn Genauigkeit = 1°

- Drehzahl max. 6000 U/min
- Temperaturbereich -40...+85°C

29.03.17



Absolute Drehgeber — Multiturn

Kompakt

elektronischer Multiturn, magnetisch Sendix M3661 / M3681 (Welle / Hohlwelle) Analog

Der Sendix M36 mit Energy Harvesting Technology ist ein elektro-
nischer Multiturn-Drehgeber ohne Getriebe und ohne Batterie — im
Miniaturformat. Bei einer BaugroBe von nur 36 x 53 mm misst seine
Sackloch-Hohlwelle bis zu 10 mm.

B €.,

%00 | ¥ (
X0 (@)
ot 1

»

Z6) (B

-40°..+85°C
Safety-Lock™ Hohe Temperatur- Hohe Hohe Wellen- Schockfest/ Verpolschutz  Oberflachenschutz Energy
Drehzahl bereich Schutzart belastbarkeit Vibrationsfest salznebelgetestet Harvesting
optional

Zuverlassig und unempfindlich Applikationsorientiert

¢ Robuster Lageraufbau im Safety-Lock™ Design fiir Wider- e Stromausgang 4 ... 20 mA.
standsféhigkeit gegen Vibrationen und Installationsfehler. « Spannungsausgang0...10V bzw.0..5V.
¢ Reduzierte Anzahl Bauelemente sorgt fiir Unempfindlichkeit. o Messbereich skalierbar.

e |P67 Schutz und weiter Temperaturbereich von -40°C bis +85°C. o Endschalterfunktion.

e Durch Energy Harvesting Technology ohne Getriebe und ohne
Batterie.

X{X[. [XIX

CESCIEWITEEEING M3661) . IXIX )
Welle Typ 00 —

00 |60
® Flansch

© Anschlussart
1 = Klemmflansch, IP67 @ 36 mm 1 = Kabel axial, 1 m PVC
3 = Klemmflansch, IP65 @36 mm

2

© Messbereich

2 =16 Umdrehungen / ccw

A = Kabel axial, Sonderlédnge PVC *)
2 = Synchroflansch, IP67 @36 mm 2 = Kabel radial, 1 m PVC
B = Kabel radial, Sonderldnge PVC *)
3 = M12-Stecker axial, 5-polig

O Welle (o x L), mit Flache
1=g6x125mm
3 =p8x15mm

5 =010x20 mm
2 =g1/4"x125mm

O® Ausgangsschaltung

*) Verfiighare Sonderldngen (Anschlussart A, B):
2m,3m,5m,8m,10m, 15 m
Erweiterung Bestellschliissel XXXX = Lédnge in dm
Bsp.: 8.M3661.433A.3112.0030 (bei 3 m Kabellange)

O Schnittstelle / Auflésung / Versorgungsspannung
3=4..20mA/12bit/10...30 V.DC

4=0..10V/12bit/15...30 VDC

5=0..5V/11bit/10..30VDC

3 = skalierbar bis 65536 Umdrehungen
mit Endschalterfunktion / cw

4 = skalierbar bis 65536 Umdrehungen
ohne Endschalterfunktion / cw

5 = skalierbar bis 65536 Umdrehungen
mit Endschalterfunktion / ccw

6 = skalierbar bis 65536 Umdrehungen
ohne Endschalterfunktion / ccw

Optional auf Anfrage

- Ex 2/22 (nur bei Anschlussart 3 und 4)
- Oberflachenschutz salznebelgetestet

1) Ausgangsschaltung “3" nur in Verbindung mit Schnittstelle “3“, Ausgangsschaltung “4” nur in Verbindung mit Schnittstelle “4“ oder “5".



Absolute Drehgeber — Multiturn

Kompakt

elektronischer Multiturn, magnetisch Sendix M3661 / M3681 (Welle / Hohlwelle) Analog

Bestellschliissel HRVK[AIN X|X X|X . X|X|1 2 @m
Hohlwelle Typ 00|00 0|0
® Flansch © Anschlussart © Messbereich
_2 = mit Statorkupplung, IP65, g 46 mm 1 = Kabel axial, 1 m PVC _1.=16 Umdrehungen / cw
3 = mit Federelement, lang, IP65 A = Kabel axial, Sonderlange PVC *) 2 =16 Umdrehungen / ccw
5 = mit Statorkupplung, IP67, 46 mm 2 = Kabel radial, 1 m PVC 3 = skalierbar bis 65536 Umdrehungen
6 = mit Federelement, lang, IP67 B = Kabel radial, Sonderldnge PVC *) mit Endschalterfunktion / cw
3 = M12-Stecker axial , 5-polig 4 = skalierbar bis 65536 Umdrehungen
O Sackloch-Hohlwelle 4 = M12-Stecker radial, 5-polig ohne Endschalterfunktion / cw
(Einstecktiefe max. 18,5 mm) *)  Verfiighare Sonderlingen (Anschlussart A, B): 5= sk.allerbar bis 65536 derehungen
1 =g6mm 2m,3m,5m,8m,10m, 15m mit Endschalterfunktion / ccw
3=p8mm Erweiterung Bestellschliissel XXXX = Lénge in dm 6 = skalierbar bis 65536 Umdrehungen
‘2‘=":;’4'“'“ Bsp.: 8.M3681.243A.3112.0030 (bei 3 m Kabellange) ohne Endschalterfunktion / ccw
=g

Optional auf Anfrage
- Ex 2/22 (nur bei Anschlussart 3 und 4)
- Oberflachenschutz salznebelgetestet

0 A haltuna ! © Schnittstelle / Auflésung / Versorgungsspannung
usgangsschaltung

5=0..5V/11bit/10..30VDC

Montagezubehar fiir Wellen-Drehgeber Bestell-Nr.
Kupplung Balgkupplung @ 19 mm fiir Welle 8 mm 8.0000.1102.0808
Montagezubehor fiir Hohlwellen-Drehgeber MaRe in mm [inch] Bestell-Nr.
Zylinderstift, lang mit Befestigungsgewinde 8.0010.4700.0000
fir Flansch mit Federelement 81031 <
(Flanschtyp 3 und 6) 5[0.2] S,
SW7 [0,28] E
Q‘ H S
E — £
30[1.18] Q2
Anschlusstechnik Bestell-Nr.
Vorkonfektionierter Kabelsatz M12 Buchse mit Uberwurfmutter, 5-polig
2 m PVC-Kabel 05.00.6081.2211.002M
Selbstkonfektionierbarer Steckverbinder (gerade) M12 Buchse mit Uberwurfmutter, 5-polig 8.0000.5116.0000

Technische Daten
Mechanische Kennwerte

Maximale Drehzahl Gewicht ca.0,2kg
Wellen- oder Sackloch-Hohlwellen- 6000 min' Schutzart nach EN 60529 1P65 oder IP67
ausfiihrung ohne Wellendichtung (IP65) 3000 min“! (Dauerbetrieb) - -

Arbeitstemperaturbereich -40°C ... +85°C
Wellen- oder Sackloch-Hohlwellen- 4000 min! Werkstoff Welle / Hohlwell ich der Stahl
ausfiihrung mit Wellendichtung (IP67) 2000 min”' (Dauerbetrieb) CLETID alla sl e t_rqsten ersta

Flansch  Aluminium
Anlaufdrehmoment (bei 20°C) Gehduse Zink-Druckguss
ohne Wellendichtung < 0,007 Nm Kabel PVC

mit Wellendichtung (IP67) < 0,01 Nm

Wellenbelastbarkeit radial 40N
axial 20N

Schockfestigkeit nach EN 60068-2-27 2500 m/s?, 6 ms
Vibrationsfestigkeit nach EN 60068-2-6 300 m/sZ 10 ... 2000 Hz

1) Ausgangsschaltung “3" nur in Verbindung mit Schnittstelle “3”, Ausgangsschaltung “4“ nur in Verbindung mit Schnittstelle “4“ oder “5".



Absolute Drehgeber — Multiturn

Kompakt

elektronischer Multiturn, magnetisch

Sendix M3661 / M3681 (Welle / Hohlwelle)

Analog

Elektrische Kennwerte Stromschnittstelle 4 ... 20 mA Elektrische Kennwerte Spannungsschnittstelle 0...10V /0...5V

Versorgungsspannung 10..30VDC
Stromaufnahme (ohne Last) max. 30 mA
Verpolschutz der Versorgungsspannung ja
Kurzschlussfeste Ausgange jal

Messbereich Werkseinstellung

optional skalierbar

2* Umdrehungen
bis 2'6 Umdrehungen

Versorgungsspannung
Ausgang0..5V 10..30VDC
Ausgang0..10V 15..30VDC
Stromaufnahme (ohne Last) max. 30 mA
Verpolschutz der Versorgungsspannung ja
Kurzschlussfeste Ausgéange jal

Messbereich Werkseinstellung

optional skalierbar

2* Umdrehungen
bis 2'® Umdrehungen

Auflosung DA-Wandler 12 bit

Singleturn Genauigkeit (bei 25°C) +1°

Temperaturkoeffizient < 100 ppm/K

Wiederholgenauigkeit (bei 25°C) +0,2°

Biirde am Ausgang bei 10V DC max. 200 Ohm
bei24VDC max. 900 Ohm
bei30VDC max. 1200 Ohm

Einschwingzeit

<1ms (RBiirde =900 Ohm, 25°C)

LEDs (griin/rot)

- Systemstatus

- Unterbrechung Stromschleife —
Biirde am Eingang zu gro

- Referenzpunktanzeige (nur in
den Werkseinstellungen)
bei cw: zw. 0° und 1°
bei ccw: zw. 0° und -1°

- Status im Teachbetrieb

Optionen

- Ausgangssignal skalierbar iiber
Teacheingénge

- Ausgangssignal skalierbar iiber
Teacheingénge + Endschalter-
funktion

Teacheinginge

Pegel = +V fiir min. 1's

PowerON Time

<1s

Updaterate

1ms

Auflosung DA-Wandler 0..10V 12 bhit
0..5V 11bit
Singleturn Genauigkeit (bei 25°C) +1°
Temperaturkoeffizient < 100 ppm/K
Wiederholgenauigkeit (bei 25°C) +0,2°
Ausgangsstrom max. 10 mA
Einschwingzeit < 1 ms (Rast = 1000 Ohm, 25°C)
LEDs (griin/rot) - Systemstatus
- Referenzpunktanzeige (nurin
den Werkseinstellungen)
bei cw: zw. 0° und 1°
bei ccw: zw. 0° und -1°
- Status im Teachbetrieb
Optionen - Ausgangssignal skalierbar iiber
Teacheingdnge
- Ausgangssignal skalierbar iiber
Teacheingénge + Endschalter-
funktion
Teacheingange Pegel = +V fiir min. 1's
PowerON Time <ls
Updaterate 1ms

el-konform gemaR
(in Vorbereitung)

EG-Richtlinie 2009/19/EG
(nach Normen EN 55025,
1SO 11452 und IS0 7637)

e1-konform geméaR
(in Vorbereitung)

EG-Richtlinie 2009/19/EG
(nach Normen EN 55025,
1S0 11452 und 1S0 7637)

UL-Zulassung

File 224618

UL-Zulassung

File 224618

CE-konform gemaR

1) Bei korrekt angelegter Versorgungsspannung.

EMV-Richtlinie 2014/30/EU
RoHS-Richtlinie 2011/65/EU

CE-konform gemaR

Aber nicht Ausgang gegen +V. Versorgungsspannung und Sensorausgangssignal sind nicht galvanisch getrennt.

EMV-Richtlinie 2014/30/EU
RoHS-Richtlinie 2011/65/EU



Absolute Drehgeber — Multiturn

Kompakt

elektronischer Multiturn, magnetisch

Beispiel (Verlauf des Ausgangssignals) — Werkseinstellung

Messhereich 1 (Variante cw)

20mA/10V

5V

4mA

OmA/0V

Referenzanzeige (LED)

Sendix M3661 / M3681 (Welle / Hohlwelle)

Analog

Beispiel (Verlauf des Ausgangssignals) — Option: skalierbar

Messhereich 4, 6 (Variante skalierbar ohne Endschalterfunktion)

|

keine Referenzpunktanzeige!

Roll-
over
20mA/10V
5V
|
3
{/ 4mA
z 2y, OmMA/OV lLosacace® >
0° 16 Umdr. 0° (n=216)
Teach- Teach-
punkt 1 punkt 2

Messbereich 2 (Variante ccw)

20mA/10V

5V

4mA

OmA/0V

Referenzanzeige (LED)

Messbereich 3, 5 (Variante skalierbar mit Endschalterfunktion)

Roll-
A over A
22mA/9,75V e
20mA/95V
i
)
475V o I
45V NS LR -
’ @ .-
4mA SR
36 ma |— o - Janante®
05V g
025V |-t
oV >
0° (n=2)
Teach- Teach-
punkt 1 punkt2
keine Referenzpunktanzeige!
Messhereich im Auslieferungszustand  2* Umdrehungen mit Rollover
Endschalterfunktion Variante 0..10V  0..5V 4..20mA
Endschalter low 0,25V 0,25V 3,6 mA
Endschalter high 9,75V 475V 22,0 mA

Anschlusshelegung
Schnittstelle Anschlussart | Kabel (nicht verwendete Adern sind vor Inbetriebnahme einzeln zu isolieren) Ansichten Steckseite, Stiftkontakteinsatz
Signal: oV +V + SET1" | SET2"
(Strsom) 1248 Kgb Ifarbe: WH BN GN GY PK ®
abelfarbe: ® 6 @
Schnittstelle Anschlussart | M12 Stecker, 5-polig @
3 - Signal: oV +V + SET1" | SET2" M12-Stecker, 5-polig
(Strom) ' Pin: 3 2 1 5 4
Schnittstelle Anschlussart | Kabel (nicht verwendete Adern sind vor Inbetriebnahme einzeln zu isolieren)
4,5 12 AB Signal: oV +V +U SET1" | SET2"
(Spannung) T Kabelfarbe: WH BN GN GY PK
Schnittstelle Anschlussart | M12 Stecker, 5-polig
4,5 - Signal: oV +V +U SET1" | SET2"
(Spannung) ' Pin: 3 2 1 5 4

+V: Versorgungsspannung Drehgeber +V DC
0V: Masse Drehgeber GND (0 V)

1) Fiir skalierbare Varianten.

+

+U: Spannung
Strom

SET 1: Setzeingang fiir Teachpunkt 1
SET2: Setzeingang fiir Teachpunkt 2



Absolute Drehgeber — Multiturn

Kompakt
elektronischer Multiturn, magnetisch Sendix M3661 / M3681 (Welle / Hohlwelle) Analog

MaBbilder Wellenausfiihrung

MaRe in mm [inch]

Klemmflansch, o 36
Flanschtyp 1 und 3

64,25[2,53 |
3x M3, 6[0.24] tief 50,95[2,01]
[0 3x [0.24] o 50,25[1,98 ]
— 3
g = ‘
e — iH,E
3| L S
P 3
sfo12] || ‘—E‘E
7,15[0,28] 9(0,35]
D Passung L
6[0.24] h7 12,5[0.49]
810.32] h7 15[0.59]
10[0.39] 7 20[0.79]
1/4" h7 12,5[0.49]
Synchroflansch, o 36
Flanschtyp 2 und 4
68,25[2,69]
[1] 4 x M3, 6 [0.24] tief 53,95[2,12] ©39,4[1,55]
53,25[2,1]
N
< | = E‘
| €|l ——:/‘ 74@ ~—
38|y Ll ffEF%
s L J—DJ <
D Passung L 3[0,12] ‘%
6[0.24] h7 12,5 [0.49] 2,5(0,1] i
810.32] h7 15059] 2501] o[0.35]
10 [0.39] 7 20(0.79] ’
1/4" h7 12,5[0.49]




Absolute Drehgeber — Multiturn

Kompakt

elektronischer Multiturn, magnetisch

MaRbilder Hohlwellenausfiihrung
MaRe in mm [inch]

Flansch mit Federelement, lang
Flanschtyp 3 und 6

[1] Nut Federelement
Empfehlung: Zylinderstift
nach DIN 7, o 4[0.16]

Empfohlenes Drehmoment fiir
Klemmring 0,7 Nm

61,45[2,42]

L

Sendix M3661 / M3681 (Welle / Hohlwelle)

Analog

@ ”
== gl g TT o
g 3= i Iy ——_—
al & i L )
| I <
750031 | Eﬂ ©
D Passung L D1 il
6[0.24] H7 | 1851(0.73] | 24[0.94] 9[0,35]
8[0.32] H7 | 18,5[0.73] | 25,5[1.00] 60.75[2,39]
10 [0.39] H7 18,5[0.73] | 25,5 [1.00]
14" H7 [ 18,500.73] | 2410.94] 75.75(2,98]
L = Einstecktiefe max. Sackloch-Hohlwelle
Flansch mit Statorkupplung, o 46
Flanschtyp 2 und 5
80,2[3,16 ]
[T] Empfohlenes Drehmoment fiir 66,9[2,63 ]
Klemmring 0,7 Nm 66,2[2,60 ]
< o 0
ol & TS
MORRES I
— 3
D Passung L D1
5,4[0,21
6[0.24] H7 18,5[0.73] | 24[0.94] [ ] \Ej
8(0.32] | H7 |185[0.73] | 255 [1.00] Lt o[0.35] #39.4[1,55]
10[0.39] | H7 | 185[0.73] | 255[1.00] ®46[1,81]

1/4" H7 | 185[0.73] | 24[0.94]

L = Einstecktiefe max. Sackloch-Hohlwelle

TRANSMETRA GmbH

e~

<
\v
‘\ {

Q

Messtechnik mit KnowHow.
052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch



TRANSMETRA

Moo Messtechnik mit KnowHow.

ENCODER

Analog Multiturn Drehgeber

——

— 1, - Eg F
;R
LS

Serie 8.M5861

Key-Features:

Inhalt: - Vollwelle bis maximal 10 mm Durchmesser
- 0...5/10 V, 4...20 mA analog Ausgang

Bestelilcode e - Extra groBe Lager
Technische Daten vee3 - Gehausedurchmesser 58 mm
Anschluss . | - Schutzklasse bis zu IP65
Technische Zeichnung w5 - Singleturn Genauigkeit = 1°

- Drehzahl max. 4000 U/min
- Temperaturbereich -40...+85°C

29.03.17



Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

elektronischer Multiturn, magnetisch Sendix M5861 (Welle) Analog

Der Sendix M58 mit Energy Harvesting Technology ist ein elektro-
nischer Multiturn-Drehgeber ohne Getriebe und ohne Batterie — im
Standardformat mit 58 mm Flansch.

Durch hohe Robustheit und hohe Auflosung ideal geeignet fiir den
Einsatz in anspruchsvollen Anwendungen.

® ..

%% | & (
X (@)
ol 4l (@

+

»

Safety- Hohe Temperatur- Hohe Hohe Wellen- Schockfest/ Verpolschutz Energy

Lockplus™ Drehzahl bereich Schutzart belastharkeit Vibrationsfest Harvesting

Hochste Robustheit Applikationsorientiert
* Robuster Lageraufbau im Safety-Lockplus™ Design fiir e Stromausgang 4 ... 20 mA.

besonders hohe Widerstandsfahigkeit. « Spannungsausgang0...10V bzw.0..5V.
* Extra groRe Lager. » Messbereich skalierbar.
* Mechanisch geschiitzte Wellendichtung. « Endschalterfunktion.

e Weiter Temperaturbereich von -40°C bis +85°C.

e Durch Energy Harvesting Technology ohne Getriebe und ohne
Batterie.

ISR 8 V5861 [ XX[X[X].[X[X[1|2
Welle Typ 0000 00
©® Ausfiihrung © Anschlussart © Messbereich
3 = Klemmflansch, IP65, g 58 mm 2 = Kabel radial, 1 m PVC 1 =16 Umdrehungen / cw
4 = Synchroflansch, IP65, @ 58 mm B = Kabel radial, Sonderldange PVC *) 2 =16 Umdrehungen / ccw
4 = M12-Stecker radial, 5-polig 3 = skalierbar bis 65536 Umdrehungen
O Welle (o x L), mit Flache *)  Verfiigbare Sonderlangen (Anschlussart B): mit Endschalterfunktion / cw
1=06x125mm 2 . 3 . 5 . B . 10 6, U5 6 4 = skalierbar bis 65536 Umdrehungen
5=010x20 mm Erweiterung Bestellschliissel XXXX = Lénge in dm ohne Endschalterfunktion / cw
Bsp.: 8.M5861.3132.3112.0030 (bei 3 m Kabellzinge) ) = ety s Wi Gt
© Ausgangsschaltung mit Endschalterfunktion / ccw
3 = Stromausgang O Schnittstelle / Auflésung / Versorgungsspannung 6 = skalierbar bis 65536 Umdrehungen
4 = Spannungsausgang 3=4..20mA/12bit/10..30V DC ohne Endschalterfunktion / ccw
4=0..10V/12bit/15..30VDC )
5=0..5V/11bit/10..30VDC Optional auf Anfrage

- Ex 2/22 (nur bei Anschlussart 4)

Montagezubehor fiir Wellen-Drehgeber Bestell-Nr.

Kupplung Balgkupplung @ 19 mm fiir Welle 10 mm 8.0000.1102.1010
Anschlusstechnik Bestell-Nr.
Vorkonfektionierter Kabelsatz M12 Buchse mit Uberwurfmutter, 5-polig

2'm PVC-Kabel 05.00.6081.2211.002M
Selbstkonfektionierbarer Steckverbinder (gerade) M12 Buchse mit Uberwurfmutter, 5-polig 8.0000.5116.0000

1) Ausgangsschaltung “3" nur in Verbindung mit Schnittstelle “3”,
Ausgangsschaltung “4” nur in Verbindung mit Schnittstelle “4” oder “5".



Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

elektronischer Multiturn, magnetisch

Sendix M5861 (Welle)

Analog

Technische Daten
Elektrische Kennwerte Stromschnittstelle 4 ... 20 mA Elektrische Kennwerte Spannungsschnittstelle 0...10V /0..5V

Versorgungsspannung 10..30V DC
Stromaufnahme (ohne Last) max. 30 mA
Verpolschutz der Versorgungsspannung ja
Kurzschlussfeste Ausgénge jal

Messhereich Werkseinstellung

optional skalierbar

2* Umdrehungen
bis 2'6 Umdrehungen

Versorgungsspannung
Ausgang0..5V 10..30VDC
Ausgang0..10V 15..30VDC
Stromaufnahme (ohne Last) max. 30 mA
Verpolschutz der Versorgungsspannung ja
Kurzschlussfeste Ausgange jal

Messbereich Werkseinstellung

optional skalierbar

2* Umdrehungen
bis 2'6 Umdrehungen

Auflosung DA-Wandler 12 bit

Singleturn Genauigkeit (bei 25°C) £1°

Temperaturkoeffizient < 100 ppm/K

Wiederholgenauigkeit (bei 25°C) +0,2°

Biirde am Ausgang bei 10V DC max. 200 Ohm
bei24VDC max. 900 Ohm
bei30VDC max. 1200 Ohm

Einschwingzeit

< 1 ms (Rgirde = 900 Ohm, 25°C)

LEDs (griin/rot)

- Systemstatus

- Unterbrechung Stromschleife —
Biirde am Eingang zu grof

- Referenzpunktanzeige (nurin
den Werkseinstellungen)
bei cw: zw. 0° und 1°
bei ccw: zw. 0° und -1°

- Status im Teachbetrieb

Optionen

- Ausgangssignal skalierbar iiber
Teacheingange

- Ausgangssignal skalierbar iiber
Teacheingénge + Endschalter-
funktion

Teacheingange

Pegel = +V fiir min. 1's

PowerON Time

<ls

Updaterate

1ms

UL-Zulassung

File 224618

Auflosung DA-Wandler 0..10V 12bit
0..5V 11bit
Singleturn Genauigkeit (bei 25°C) £1°
Temperaturkoeffizient < 100 ppm/K
Wiederholgenauigkeit (bei 25°C) +0,2°
Ausgangsstrom max. 10 mA
Einschwingzeit <1 ms (RLast = 1000 Ohm, 25°C)
LEDs (griin/rot) - Systemstatus
- Referenzpunktanzeige (nurin
den Werkseinstellungen)
bei cw: zw. 0° und 1°
bei ccw: zw. 0° und -1°
- Status im Teachbetrieb
Optionen - Ausgangssignal skalierbar tiber
Teacheingdnge
- Ausgangssignal skalierbar iiber
Teacheingange + Endschalter-
funktion
Teacheingange Pegel = +V fiir min. 1's
PowerON Time <1s
Updaterate 1ms
UL-Zulassung File 224618

CE-konform gemaR

Mechanische Kennwerte

EMV-Richtlinie 2014/30/EU
RoHS-Richtlinie 2011/65/EU

Maximale Drehzahl 4000 min’!
2000 min"' (Dauerbetrieb)
Anlaufdrehmoment (bei 20°C) <0,01 Nm
Wellenbelastbarkeit radial 80N
axial 40N
Gewicht ca. 0,2 kg
Schutzart nach EN 60529/DIN 40050-9 1P65
Arbeitstemperaturbereich -40°C ... +85°C
Werkstoffe Welle V2A
Flansch  Aluminium
Gehduse  Zink-Druckguss
Kabel PVC

Schockfestigkeit nach EN 60068-2-27

5000 m/s?, 4 ms

Vibrationsfestigkeit nach EN 60068-2-6

1) Beikorrekt angelegter Versorgungsspannung.

300 m/s?, 10 ... 2000 Hz

Aber nicht Ausgang gegen +V. Versorgungsspannung und Sensorausgangssignal

sind nicht galvanisch getrennt.

CE-konform gemaR

EMV-Richtlinie 2014/30/EU
RoHS-Richtlinie 2011/65/EU



Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

elektronischer Multiturn, magnetisch

Beispiel (Verlauf des Ausgangssignals) — Werkseinstellung

Messbereich 1 (Variante cw)

20mA/10V

5V

4mA

OmA/0V

Referenzanzeige (LED)

A

Sendix M5861 (Welle)

Analog

Beispiel (Verlauf des Ausgangssignals) — Option: skalierbar

Messbereich 4, 6 (Variante skalierbar ohne Endschalterfunktion)

keine Referenzpunktanzeige!

Roll-
over A
20mA/10V
o
B
. 5V STy [ ST
3 e xf};x\‘& - N -
1 & - yLB
| ama " e
2 Lt 0mA/OV lusacae e >
0° 16 Umdr. 0° (n=29)
Teach- Teach-
punkt 1 punkt 2

Messbereich 2 (Variante ccw)

20mA/10V

5V

4mA

OmA/0V

Referenzanzeige (LED)

Messhereich 3, 5 (Variante skalierbar mit Endschalterfunktion)

Anschlusshelegung
Schnittstelle Anschlussart | Kabel (nicht verwendete Adern sind vor Inbetriebnahme einzeln zu isolieren)
3 2B Signal: ov +V +l SET17" SET2"
(Strom) ' Kabelfarbe: WH BN GN GY PK
Schnittstelle Anschlussart | M12 Stecker, 5-polig
3 ' Signal: ov +V +l SET17" SET2"
(Strom) Pin: 3 2 1 5 4
Schnittstelle Anschlussart | Kabel (nicht verwendete Adern sind vor Inbetriebnahme einzeln zu isolieren)
45 - Signal: oV +V +U SET1" | SET2"
(Spannung) ' Kabelfarbe: WH BN GN GY PK
Schnittstelle Anschlussart | M12 Stecker, 5-polig
4,5 . Signal: oV +V +U SET1" | SET2"
(Spannung) Pin: 3 2 1 5 4

+V: Versorgungsspannung Drehgeber +V DC

0V: Masse Drehgeber GND (0 V)

1) Fiir skalierbare Varianten.

+1:

+U: Spannung
Strom

SET 1: Setzeingang fiir Teachpunkt 1

SET 2: Setzeingang fiir Teachpunkt 2

Roll-
A over A
> 22mA/9,75V
20mA/9,5V
>
475V S
45V N @ -
| e P
4mA -5
aema |—I oG
05V i
025V |=~st
oV >
0° (n=2'§)
Teach- Teach-
punkt 1 punkt 2
keine Referenzpunktanzeige!
Messbereich im Auslieferungszustand ~ 2* Umdrehungen mit Rollover
Endschalterfunktion Variante 0..10V  0..5V 4..20mA
Endschalter low 0,25V 0,25V 3,6 mMA
Endschalter high 9,75V 475V 22,0 mA

Ansichten Steckseite, Stiftkontakteinsatz

@
® 60
@

M12-Stecker, 5-polig



Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard
elektronischer Multiturn, magnetisch Sendix M5861 (Welle)

MaRBbilder

MaRe in mm [inch]

Analog

Klemmflansch, o 58 49,8 1,96 |
Flanschtyp 3 49,1[1,93]
[T] 3x M4, 10[0.39] tief
[2] 3x M3, 6[0.24] tief . —
o B w
Q| = < © ‘@
| o = - 5 & @
| © ol I s
o ©® L 2] ‘-g_ ©
s i
D Passung L 10[0,39]
6 10.24] h7 12,5 [0.49] 5(0,20] 9[0,35]
10[0.39] 7 20[0.79]
Synchroflansch, g 58
Flanschtyp 4 59,8[2,35 |
_ 59,1[2,32 ]
[T] 3x M4, 10[0.39] tief 44.1[1.73]
= L]
o —
EIRS 8 < o
S gle 18 2
3| g © > < )
A L ™| ©Q Q
1= |
D Passung L 4[0,16]
6[0.24] h7 12,510.49] 3 0’12} 9[0’35}
10[0.39] 7 20[0.79]
3[0,12]

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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Messtechnik mit KnowHow.

ENCODER

SSI Multiturn Drehgeber

Serie 8.5863, 8.5883

Key-Features:
Inhalt: . i
- Vollwelle bis maximal 10 mm Durchmesser
- Hohlwelle bis maximal 14 mm Durchmesser
- Sackhohlwelle bis maximal 15 mm Durchmesser
- Gehausedurchmesser 58 mm
- Schnittstellen: SSI, BiSS-C, SSI/BiSS-C +,
SinCos, SSI/BiSS-C + RS422
- Schutzklasse bis zu IP67
- Auflosung bis maximal 12 Bit im Multiturn Modus
- Drehzahl max. 12.000 U/min
- Temperaturbereich -40...+90°C

Bestellcode Vollwelle
Bestellcode Hohlwelle
Bestellcode Sackhohlwelle
Anschluss

Technische Zeichnung
Technische Daten

oAb

29.03.17



Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

[T ED TSI T AT T AGTETH (. Sendix 5863 / 5883 (Welle / Hohlwelle) SS1/BiSS + inkremental

Die Sendix 5863 und 5883 Multiturn-Drehgeber mit SSI- bzw. BiSS-
Schnittstelle und optischer Sensorik verfiigen iiber eine Auflésung
von maximal 29 bit.

Eine durchgehende Hohlwelle bis 14 mm und eine Sacklochwelle
bis 15 mm sind ebenso verfiighar wie Varianten mit zuséatzlicher
SinCos oder RS422 Inkrementalspur.

’('\) Q

Mechanisches  Safety-Lock™ Hohe Temperatur- Hohe Hohe Wellen- Schockfest/ Magnetfest Verpolschutz SinCos
Getriebe Drehzahl bereich Schutzart belastbarkeit Vibrationsfest

Zuverlassig Vielseitig

e Bewadhrter Einsatz in Applikationen mit hdchsten Anspriichen ¢ Mit SSI- oder BiSS-Schnittstelle und kombiniert mit SinCos
wie z.B. der Windkraft oder der Mobilen Automation. Inkrementalsignalen verfiigbar.

* Absolut zuverlassiger Betrieb im Bereich starker Magnet- * Fiir jeden Einsatzfall die passende Befestigungslésung oder
felder durch mechanisches Getriebe mit optischer Sensorik. Anschlussart verfiigbar.

e Dicht auch im rauen Alltag mit stabilem Druckguss-Gehause. o SET-Taste und LED fiir einfache Inbetriebnahme.

e -40°C bis +90°C: Einsatz in einem weiten Temperaturbereich
und Schutzart IP67.

Bestellschlissel FEELELEIROOOE
(a]

55"6)

Welle Typ (b{ci{d] (9]
©® Flansch O Anschlussart O Code © Optionen (Service)
1 = Klemmflansch, IP65 ¢ 58 mm 1 = Kabel axial, 1 m PVC B = SSI, Binar 1 = keine Option
A = Kabel axial, Sonderldnge PVC *) C = BiSS, Binéar 2 = Status-LED
2 =Kabel radial, 1 m PVC G =5SI, Gray_ .3 = SET-Taste und
4 = Synchroflansch, IP67 @ 58 mm B = Kabel radial, Sonderlange PVC *) Status-LED
5 = Quadratflansch, IP65 063,5 mm [2.5”] 3 = M23-Stecker axial, 12-polig O Auflosung?
7 = Quadratflansch, IP67 0635 mm [25“] 4 = M23-Stecker radial, 12-polig A =10 bit ST+12 bit MT
5 = M12-Stecker axial, 8-polig ¥ 1 =11 bit ST+12 bit MT
6 = Servoflansch, IP65  0635mm[25°]" g = M12-Stecker radial, 8-polig ¥ 2 =12 bit ST+12 bit MT
8 = Servoflansch, IP67 0 63,5 mm [25°] ! *)  Verflighare Sonderlangen (Anschlussart A, B): 3 =13 hit ST+12 bit MT
o 2m,3m,5m,8m,10m, 15m 4 =14 bit ST+12 bit MT
?= :Iiegg l(:n)'u(zL’), AL Erweiterung Bestellschliissel XXXX = Lange in dm 7 =17 bit ST+12 bit MT
2 -10x20mm? Bsp.: 8.5863.122A.G323.0030 (bei 3 m Kabellange)
3 =1/4"x17/8"
4 =3/8"x7/8"
O Schnittstelle / Versorgungsspannung Optional auf Anfrage
1 =SSI,BiSS/5VDC - Ex2/220
2 =58I,BiSS/10...30V DC - Andere Singleturn-Aufldsungen
3 = SSI, BiSS + 2048 ppr. SinCos /5V DC - Oberflichenschutz salznebelgetestet
4 = SSI, BiSS + 2048 ppr. SinCos /10...30 VDC - Seewasserfest (Edelstahl V4A)
5 = SSI, BiSS /5 V DC, mit Sensorausgang
6 = SSI, BiSS + 2048 ppr. SinCos /5 V DC, mit Sensorausgang Salznebelgetestet / Edelstahl V4A als Standardtypen (lieferbar ab 1 Stiick)
7 = SSI, BiSS + 2048 ppr. RS422 (TTL-komp.) /5V DC * salznebelgetestet: Edelstahl V4A:
8 = SSI, BiSS + 2048 ppr. RS422 (TTL-komp.) /10 ... 30 V DC /6 8.5863.32X6.XX22-C m 8.5863.32X6.XX22-V4A
9 = SSI, BiSS + 2048 ppr. RS422 (TTL-komp.) / 5V DC, mit Sensorausgang
1) US-Version. 3) Vorzugstyp nur in Verbindung mit Flansch Typ 1. 5) Aufldsung, Presetwert und Zahlrichtung werksseitig programmierbar.

2) Vorzugstyp nur in Verbindung mit Flansch Typ 2. 4) Nur kombinierbar mit Schnittstelle 1 und 2. 6) Bei Anschlussarten mit Kabel, Kabelmaterial PUR.



Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

AR ENIE A TG OT AGTTTEH - Sendix 5863 / 5883 (Welle / Hohlwelle) SS1/BiSS + inkremental

Bestellschliissel FIGREEIR )(|)( XIX| . IX X|2 XI 0010
Hohlwelle Typ 0000 (0|0 0
® Flansch O Anschlussart O Code © Optionen (Service)

1 = mit Federelement, lang, IP65 2 = Kabel radial, 1 m PVC B = SSI, Binar 1 = keine Option

2 = mit Federelement, lang, IP67 B = Kabel radial, Sonderlange PVC *) C = BiSS, Binar 2 = Status-LED

3 = mit Statorkupplung, IP65 g 65 mm _E =Kabel tangential, 1 m PVC G =S8I, Gray _3 = SET-Taste und

4 = mit Statorkupplung, IP67 @ 65 mm F = Kabel tangential, Sonderlange PVC *) Status-LED
_5 = mit Statorkupplung, IP65 ¢ 63 mm 4 = M23-Stecker radial, 12-polig O Auflisung?

6 = mit Statorkupplung, IP67 @ 63 mm 6 = M12-Stecker radial, 8-polig 2 A =10 bit ST+12 bit MT

1 =11 bit ST+12 bit MT

*)  Verfiighare Sonderlangen (Anschlussart B, F):
2 =12 bit ST+12 bit MT

o Hahlwelle, durchgehend 2 m, 3 m, 5 m, 8 m, 10 m, 15m

3=010mm Erweiterung Bestellschliissel XXXX = Lange in dm 3=1 —b—_i—thIﬂz—l?_it—MI
4=g12mm Bsp. 8.5883.5428.6323.0030 (bei 3 m Kabellnge) 4 = 14 bit ST+12bit MT
5 =g14mm 7 =17 bit ST+12 bit MT
8 =03/8"
9=901/2"

Sackloch-Hohlwelle
(Einstecktiefe max. 30 mm)

6 =g 15mm
O Schnittstelle / Versorgungsspannung Optional auf Anfrage

1 =SSI,BiSS/5VDC - Ex 2/22 (nicht fiir Anschlussart E, F) 3

2 =SS1,BiSS/10...30VDC - Andere Singleturn-Auflésungen

3 = SSI, BiSS + 2048 ppr. SinCos /5V DC - Oberflichenschutz salznebelgetestet

4 = SSI, BiSS + 2048 ppr. SinCos /10...30 V DC - Seewasserfest (Edelstahl V4A)

5 =SS, BiSS /5 V DC, mit Sensorausgang

6 = SSI, BiSS + 2048 ppr. SinCos /5 V DC, mit Sensorausgang Salznebelgetestet / Edelstahl V4A als Standardtypen (lieferbar ab 1 Stiick)
7 = SSI, BiSS + 2048 ppr. RS422 (TTL-komp.) /5V DC * salznebelgetestet: Edelstahl V4A:

8 = SSI, BiSS + 2048 ppr. RS422 (TTL-komp.) /10 ...30 V DC /6 8.5883.24X6.XX22-C 8.5883.24X6.XX22-V4A
9 =SS, BiSS + 2048 ppr. RS422 (TTL-komp.) / 5 V DC, mit Sensorausgang 8.5883.25X6.XX22-C

Montagezubehar fiir Wellen-Drehgeber Bestell-Nr.

Kupplung Balgkupplung o 19 mm fiir Welle 6 mm 8.0000.1102.0606
Balgkupplung @ 19 mm fiir Welle 10 mm 8.0000.1102.1010
Montagezubehar fiir Hohlwellen-Drehgeber MafRe in mm [inch] Bestell-Nr.
Zylinderstift, lang mit Befestigungsgewinde 8.0010.4700.0000
fiir Flansch mit Federelement sloal =
(Flanschtyp 1 und 2) 5[0.2] owr (028 %g
S| K S|
gl
3t — £
30[1.18] Q2
Anschlusstechnik Bestell-Nr.
Vorkonfektionierter Kabelsatz M12 Buchse mit Uberwurfmutter, 8-polig
2 m PVC-Kabel 05.00.6041.8211.002M
M23 Buchse mit Uberwurfmutter, 12-polig
2 m PVC-Kabel 8.0000.6901.0002.0031
Selbstkonfektionierbarer Steckverbinder (gerade) M12 Buchse mit Uberwurfmutter, 8-polig 05.CMB 8181-0
M23 Buchse mit Uberwurfmutter, 12-polig 8.0000.5012.0000

1) Auflgsung, Presetwert und Zahlrichtung werksseitig programmierbar.
2) Nur kombinierbar mit Schnittstelle 1 und 2.
3) Bei Anschlussarten mit Kabel, Kabelmaterial PUR.



Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

mechanischer Multiturn, optisch

Technische Daten

Sendix 5863 / 5883 (Welle / Hohlwelle)

SSI1/BiSS + inkremental

Mechanische Kennwerte BiSS-Schnittstelle

Maximale Drehzahl Wellenausfiihrung
IP65 bis 70°C
IP65 bis Tmax
IP67 bis 70°C
IP67 bis Tmax

12000 min"', 10000 min™' (Dauerbetrieb)
8000 min', 5000 min' (Dauerbetrieb)
11000 min-', 9000 min™! (Dauerbetrieb)
8000 min', 5000 min"' (Dauerbetrieb)

Maximale Drehzahl Hohlwellenausfiihrung

IP65 bis 70°C 9000 min™', 6000 min'' (Dauerbetrieb)
IP65 bis Tmax 6000 min-', 3000 min-' (Dauerbetrieb)
IP67 bis 70°C 8000 min'', 4000 min'' (Dauerbetrieb)
IP67 bis Tmax 4000 min™', 2000 min"' (Dauerbetrieb)
Anlaufdrehmoment IP65 <0,01 Nm
(bei 20°C) IP67 < 0,05Nm
Massentragheitsmoment
Wellenausfiihrung 4,0 x 10 kgm?
Hohlwellenausfiihrung 7,0 x 106 kgm?
Wellenbelastharkeit radial 80N
axial 40N
Gewicht ca. 0,45 kg
Schutzart nach EN 60529
gehauseseitig  IP67
wellenseitig  IP65, opt. IP67

Arbeitstemperaturbereich

-40°C ... +90°C "

Werkstoffe Welle/Hohlwelle
Flansch

Gehduse

Kabel

nicht rostender Stahl
Aluminium
Zink-Druckguss

PVC (PUR fiir Ex 2/22)

Schockfestigkeit nach EN 60068-2-27

2500 m/s2, 6 ms

Vibrationsfestigkeit nach EN 60068-2-6

100 m/s?, 55 ... 2000 Hz

Elektrische Kennwerte

Versorgungsspannung 5V DC (+5 %) oder 10...30 V DC
Stromaufnahme (ohne Last) 5V DC  max. 80 mA

10..30VDC  max. 50 mA
Verpolschutz der ja (bei 10...30 V DC)
Versorgungsspannung
Kurzschlussfeste Ausgénge ja?
UL-gepriift File 224618

CE-konform gemaR

EMV-Richtlinie 2014/30/EU
RoHS-Richtlinie 2011/65/EU

Ausgangstreiber RS485 Transceiver-Typ
Zulassige Last/ Kanal max. +/- 20 mA
Signalpegel HIGH typ.38V

LOW bei ljast =20 mA  typ. 1,3V
Auflésung Singleturn 10 ... 14 bit und 17 bit
Anzahl der Umdrehungen (Multiturn) 4096 (12 bit)
Code Binar oder Gray
SSI-Taktrate 50 kHz ... 2 MHz
Datenaktualitat ST-Auflésung <14 bit <1ps

ST-Auflosung = 15 bit 4 ps
Monoflop-Zeit <15ps

Hinweis: Wenn der Taktzyklus innerhalb der Monoflopzeit startet, beginnt
ein zweiter Datentransfer mit denselben Daten. Wenn der Taktzyklus nach der
Monoflopzeit startet, beginnt der Zyklus mit den neuen Werten. Die Updaterate
ist abhangig von der Taktgeschwindigkeit, Datenlange und Monoflopzeit.

Auflésung Singleturn 10 ... 14 bit und 17 bit

Anzahl der Umdrehungen (Multiturn) 4096 (12 bit)
Code Binar
Taktrate 50 kHz ... 10 MHz

Max. Aktualisierungsrate <10 ps, abhéngig von der

Taktrate und der Datenlédnge

Datenaktualitat <1ps
Hinweis: — Bi-direktional, werkseitig programmierbare Parameter sind:
Auflosung, Code, Richtung, Alarm und Warnungen
— CRC Dateniiberpriifung
Statusausgang und LED
Ausgangstreiber Open Collector,
interner Pull up Widerstand 22 kOhm

Zulassige Last max. 20 mA
Signalpegel HIGH +V

LOW <1V
Aktiv bei LowW

Die optionale LED (rot) und der Status-Ausgang dient zur Anzeige verschiedener
Alarm- bzw. Fehlermeldungen. Im Normalbetrieb ist die LED aus und der Status-
ausgang HIGH (Open Collector mit int. Pull up 22 kOhm).

Eine leuchtende LED (Statusausgang LOW) zeigt an:
— Sensorfehler, Singleturn oder Multiturn (Verschmutzung, Glasbruch etc.)
— LED-Fehler, Ausfall oder Alterung
— Uber- oder Untertemperatur

Im SSI-Mode kann die Fehlermeldung nur durch Abschalten der Versorgungs-
spannung zuriickgesetzt werden.

Option Inkrementalausgénge (A/B), 2048 ppr

SinCos RS422
TTL-kompatibel
Max. Frequenz -3dB 400 kHz 400 kHz
Signalpegel 1Vss (£20 %)  HIGH: min.25V
LOW: max.0,5V
Kurzschlussfestigkeit ja ja

1) Kabelausfiihrung -30°C ... +75°C.
2) Kurzschlussfest gegeniiber 0V oder Ausgang, nur ein Kanal gleichzeitig,
bei korrekt angelegter Versorgungsspannung.
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Standard

mechanischer Multiturn, optisch

SET-Eingang bzw. SET-Taste

Eingang aktiv bei HIGH
Eingangstyp Komparator
Signalpegel HIGH min: 60 % von +V (Versorgungsspg.),
max: +V
LOW  max: 25 % von +V (Versorgungsspg.)
Eingangsstrom <05mA
Mindestimpulslange (SET) 10 ms
Timeout nach SET-Signal 14 ms

Durch ein HIGH-Signal am SET-Eingang bzw. durch Driicken der optionalen
SET-Taste (nur mit Stift oder Kugelschreiber zu bedienen) kann der Geber

an jeder beliebigen Position auf Null gesetzt werden. Andere Preset-Werte
konnen werkseitig programmiert werden. Der SET-Eingang besitzt eine
Signalverzdgerungszeit von ca. 1 ms. Nach dem Auslosen der SET-Funktion
bendtigt der Geber eine interne Verarbeitungszeit von ca. 15 ms bis die neuen
Positionsdaten gelesen werden konnen. Wéhrend dieser Zeit leuchtet die LED
und der Status-Ausgang ist auf LOW.

Wird der Eingang nicht verwendet, sollte der Eingang auf 0 V (Masse Dreh-
geber GND) gelegt werden, um Stérungen zu vermeiden.

Sendix 5863 / 5883 (Welle / Hohlwelle)

SSI1/BiSS + inkremental

DIR-Eingang

Richtungseingang: Ein HIGH-Signal schaltet die Drehrichtung von standard-
méaBig CW nach CCW um. Werkseitig kann diese Funktion auch invertiert
programmiert werden. Wird DIR im eingeschalteten Zustand umgeschaltet,
so wird dies als Fehler interpretiert. Die LED leuchtet und der Statusausgang
schaltet auf LOW.

Wird der Eingang nicht verwendet, sollte der Eingang auf 0 V (Masse Dreh-
geber GND) gelegt werden, um Stérungen zu vermeiden.

Ansprechzeit (DIR-Eingang) 1ms

Power-ON

Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung, benétigt der Geber eine Zeit
von ca. 150 ms his giiltige Daten gelesen werden konnen.

Hot plugging des Gebers ist zu vermeiden.
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Standard
QAN ELTE A TGO AT - Sendix 5863 / 5883 (Welle / Hohlwelle) SS1/BiSS + inkremental
Anschlusshelegung
Schnittstelle | Anschlussart | Features Kabel (nicht verwendete Adern sind vor Inbetriebnahme einzeln zu isolieren)
i b L - 4
12 12.A B,EF | SET DIR, Status Signal: ov +V C+ G D+ D SET | DIR | Stat | N/C | N/C | N/C S
Kabelfarbe: | WH | BN | GN YE GY PK BU RD BK - - - | Schirm
Schnittstelle | Anschlussart | Features M23-Stecker, 12-polig
i b L - L
12 34 SET DIR, Status Signal: 0V | +V C+ C D+ D SET | DIR | Stat [ N/C | N/C | N/C 4
Pin: 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1" 12 PH
Schnittstelle | Anschlussart | Features Kabel (nicht verwendete Adern sind vor Inbetriebnahme einzeln zu isolieren)
5 12 ABEF SET, DIR, Status Signal: ov +V C+ C- D+ D- SET | DIR | Stat | N/C [0Vsens|+Vsens| <+
""" | Sensorausgang | Kabelfarbe: | WH | BN | GN | YE | GY | PK | BU | RD | BK | - |GY-PK|RD-BU|Schirm
Schnittstelle | Anschlussart | Features M23-Stecker, 12-polig
5 34 SET, DIR, Status Signal: oV +V C+ C- D+ D- SET | DIR | Stat | N/C [0Vsens|+Vsens| =
' Sensorausgang Pin: 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 " 12 PH
Schnittstelle | Anschlussart | Features Kabel (nicht verwendete Adern sind vor Inbetriebnahme einzeln zu isolieren)
- - ) i = = n
34,78 12ABEF SET, DIR, SinCos Signal: ov +V C+ C D+ D SET | DIR A A B B <
oder inkr. RS422 Kabelfarbe: WH BN GN YE GY PK BU RD BK VT | GY-PK | RD-BU| Schirm
Schnittstelle | Anschlussart | Features M23-Stecker, 12-polig
34738 34 SET, DIR, SinCos Signal: ov +V C+ C- D+ D- SET | DIR A A B B L
Y ' oder inkr. RS422 | Pin: 1 2 3 | 4| 5 | 6 7 8 9 | 10| 11| 12| PH
Schnittstelle | Anschlussart | Features Kabel (nicht verwendete Adern sind vor Inbetriebnahme einzeln zu isolieren)
6.9 L2 ABEF SinCos o. inkr. RS422 | Signal: 0V | +V | C+ c- D+ | D- A A B B |0Vsens|+Vsens| <
' " | sensorausgang Kabelfarbe: | WH | BN | GN | YE | GY | PK | BU | RD | BK | VT |GY-PK|RD-BU|Schirm
Schnittstelle | Anschlussart | Features M23-Stecker, 12-polig
69 - SinCos o. inkr. RS422 | Signal: OV | +V | C+ | C- | D+ | D- A A B B [0Vsens|+Vsens| +
' ' Sensorausgang Pin: 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10| 11| 12| PH
Schnittstelle | Anschlussart | Features M12-Stecker, 8-polig
Lo C i A
12 5,6 SETDIR Signal: 0V | +V C+ © D+ D SET | DIR =
Pin: 1 2 3 4 5 6 7 8 PH
+V: Versorgungsspannung Drehgeber +V DC Ansichten Steckseite, Stiftkontakteinsatz
ov: Masse Drehgeber GND (0V)
0 Vsens/ +Vsens: Uber die Sensorleitungen des Drehgebers kann die am
Geber anliegende Spannung gemessen und bei Bedarf )
entsprechend erhéht werden. ®
AA: Inkremental-Ausgang Kanal A (Cosinus) @ @
B, B: Inkremental-Ausgang Kanal B (Sinus) ® ® @
C+,C-: Taktsignal
D+, D- Datensignal
SET: Set-Eingang
DIR: Richtungseingang M12-Stecker, 8-polig M23-Stecker, 12-polig
Stat: Status Ausgang
LPH: Steckergehduse (Schirm)
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Standard

(I ED TR T T O MG ETH I Sendix 5863 / 5883 (Welle / Hohlwelle) SSI1/BiSS + inkremental

MaBbilder Wellenausfiihrung

MaRe in mm [inch]

36,25 1,43]
Klemmflansch, g 58
Flanschtyp 1 und 3
(Abbildung mit M23-Stecker)
[1] 3x M3, 6[0.24] tief n - R
3x M4, 8[0.32] tief . ,% rr
IS Al 3
SR e 5
S|4 g L & S
D Passung L 10[0.30]
6 [0.24] h7 10[0.39] s0.12]
10[0.39] 7 20[0.79] 3[0.12]
1/4" h7 7/8" 49,5[1,95]
3/8" h7 718" 201[355]
Synchroflansch, o 58
Flanschtyp 2 und 4 60,5[2,38]
(Abbildung mit M12-Stecker) 26.25[1.43]
3x M4, 6 [0.24] tief
:J‘L,,,
2| g | ] o
S dH o _ _ H T &
HEEN - o y
Se8 L b 3
3[0,12]
D Passung L 4[3[1051]2]
6[0.24] h7 10 [0.39] - 59.5[2,34]
10[0.39] 7 20[0.79] 81,5[3,21]
1/4" h7 /8"
3/8" h7 7/8"
Quadratflansch, O 635
Flanschtyp 5 und 7
(Abbildung mit Kabelausfiihrung) 36,75 1.53]
i 3 ®
: = Zz
e @ g
" @
D Passung L 75003]] [ ]
6[0.24] h7 10[0.39] 7.1[0,28]
10[0.39] f1 20 [0.79] 52[2,05]
1/4" h7 7/8" 76,5[3,01]
3/8" h7 /8"
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Standard

N ENTRE AT TG0 - Sendix 5863 / 5883 (Welle / Hohlwelle) SS1/BiSS + inkremental

MaRBbilder Hohlwellenausfiihrung
MaRe in mm [inch]

Flansch mit Federelement, lang 41[1,61]
Flanschtyp 1 und 2 13,3[0,52] 36,7[1,44]

(Abbildung mit M12-Stecker)

[T] Nut Federelement, i

Empfehlung: Zylinderstift i Tl
nach DIN 7, 2 4 [0.16]

2,4[0,09]

)
g sl —
" o 0
[2] 3x M3, 6 [0.24] tief _ § - 3 s
— <
Empfohlenes Drehmoment N I -] ® 2 / 7 2: -
. . 0| ~| « - )
fiir Klemmring 0,6 Nm ]| 5|5 = 2 ,gf
N~ & Tt © (S
2| 5| & [2E] \
7g 5 \
=T AN
7 —
1 ‘300 — 1 1 \.
D Passung 4[0.16] [
10[0.39] H7 56,5[2,22] @D
12[0.47] H7 63,7[2,51] ©42[1,65]
14 [0.55] H7
15[0.59] ! H7
3/8" H7
1/2" H7
*) Sachloch-Hohlwelle,
Einstecktiefe max. = 30 mm
(Abbildung mit tangentialem Kabelabgang)
40,9 [1.61]
[T] Nut Federelement, 36,7 [1.44]
Empfehlung: Zylinderstift L 2,40.09] gl
nach DIN 7, g 4[0.16] A S o
©0 8
3x M3, 55 [0.22] tief ] — S ol
— T © S =
Status-LED . Qro /ﬁ ﬁ of =
[ . - /
SET-Taste g 2gllh ( AV
[5] Empfohlenes Drehmoment w éf Q* \ § g /
fiir Klemmring 0,6 Nm g ‘&7 O
2, ]
| T
56,5[2,22] [
64,5[2,54] @D
71,7[2,82] @ 42[1.65]

D Passung

10[0.39] H7
12[0.47] H7

14 0.55] H7
15[0.59] 7 H7

3/8" H7

1/2" H7

*) Sachloch-Hohlwelle,
Einstecktiefe max. = 30 mm
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Standard

mechanischer Multiturn, optisch

MaRbilder Hohlwellenausfiihrung

MaRe in mm [inch]

Flansch mit Statorkupplung, o 63

Flanschtyp 5 und 6

Teilkreisdurchmesser fiir Befestigungs-

schrauben 63 mm

(Abbildung mit M23-Stecker)

13,25[0,52]

Sendix 5863 / 5883 (Welle / Hohlwelle)

SSI1/BiSS + inkremental

in

o

=
[T] Befestigungsschrauben J‘ ; &
DIN 912 M2,5 x 6 m—— ‘ 3.1[0.42] \\ ©
(Unterlegscheibe im Lieferumfang " . @
enthalten) =l o] N
N R = =)
Empfohlenes Drehmoment SN o o N B
. . ol NI Q IS
fiir Klemmring 0,6 Nm o g 3 || 2 J?
% o N
g = /
D Passung = :E//'
10[0.39] H7
12[0.47] H7 4[0,16] »D
14[0.55] H7 56.5[2,22] ©63[2,48]
15[0.59] ") H7 58[2,28] 68[2,68]
3/8" H7
1/2" H7
*) Sachloch-Hohlwelle,
Einstecktiefe max. = 30 mm
Flansch mit Statorkupplung, o 65
Flanschtyp 3 und 4 O
Teilkreisdurchmesser fiir Befestigungs- \QZ(\
schrauben 65 mm L 13,25[0,52] er?
(Abbildung mit Kabelausfiihrung)
—]
[T] Empfohlenes Drehmoment
fiir Klemmring 0,6 Nm
HENE] gl
82 S| o
2 g2 g ¥
= ﬂ
D Passung E/ T T
10[0.39] H7 2,5[0,1] %
12[0.47] H7
14 [0.55] H7 67,7[2,67]
15[0.59] H7
3/8" H7
1/2" H7 -
*) Sachloch-Hohlwelle,
Einstecktiefe (L) max. = 30 mm

TRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

052 624 86 26

info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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ENCODER

SSI Multiturn Drehgeber

Serie Sendix SSI F36

Key-Features:

Inhalt:

- Sackhohlwelle und Welle bis 10 mm
Bestellcode .3 Durchmesser
Technische Daten 4 - Gehausedurchmesser 36 bis 46 mm
Anschluss 5 - Schutzklasse IP67
Technische Zeichnung .6 - Temperaturbereich -40...+90 °C

- hohe Unempfindlichkeit
- Drehzahl max. 12.000 U/min

29.03.17
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Kompakt

elektronischer Multiturn, optisch

@

Sendix F3663 / F3683 (Welle / Hohlwelle)

SSI1/BiSS + inkremental

Der Sendix F36 Multiturn mit patentierter Intelligent Scan Techno-
logy™ ist ein optischer Multiturn-Drehgeber ohne Getriebe und mit
100 % magnetischer Unempfindlichkeit — im Miniaturformat.

Bei einer BaugroBe von nur 36 x 42 mm misst seine durchgehende
Hohlwelle bis zu 8 mm oder seine Sackloch-Hohlwelle bis zu 10 mm.

S5] [BiSS

® X %
» Q ol | & /('3’ é /
-40°..+90°C t — 6
Safety-Lock™ Hohe Temperatur- Hohe Hohe Wellen- Schockfest/ Magnetfest Verpolschutz SinCos Intelligent Scan ~ Oberflichenschutz
Drehzahl bereich Schutzart belastharkeit Vibrationsfest Technology™  salznebelgetestet
optional
Zuverlassig und unempfindlich Leistungsoptimiert

¢ Robuster Lageraufbau im Safety-Lock™ Design fiir Wider-
standsfahigkeit gegen Vibrationen und Installationsfehler.

* Reduzierte Anzahl Bauelemente sorgt fiir Unempfindlichkeit.
e |P67 Schutz und weiter Temperaturbereich von -40°C bis +90°C.

 Patentierte Intelligent Scan Technology™ (alle Single- und
Multiturn-Funktionen auf einem OptoASIC) — hdchste
Zuverldssigkeit, hohe Aufldsung bis 41 bit, 100 % magnetische
Unempfindlichkeit.

8.F3663 .xxx|x XIXIX[2
Welle Typ 0000 |0/00

® Flansch ©® Schnittstelle / Versorgungsspannung
1 = Klemmflansch, IP67 g 36 mm 1 =8SI,BiSS/5VDC
3 = Klemmflansch, IP65 @36 mm 2 =SSI,BiSS/10...30VDC

2 = Synchroflansch, IP67 @36 mm 3 =SSI, BiSS + 2048 ppr. SinCos /5V DC

5 = SSI, BiSS /5 V DC, mit Sensorausgang

4 = SSI, BiSS + 2048 ppr. SinCos /10...30 V DC

¢ Hohe Prézision mit einer Datenaktualitdt des Positions-
wertes <1 ps.

¢ Hochauflosendes Feedback in Echtzeit durch Inkremental-
ausgénge SinCos und RS422.

¢ Kurze Regelzyklen, Taktfrequenz bei SSI bis 2 MHz / bei BiSS
bis 10 MHz.

O Code Optional auf Anfrage
B = SSI, Binér - Oberflachenschutz
C = BiSS, Binar salznebelgetestet
G =SSl Gray - Andere Singleturn-

Aufldsungen
© Auflosung

O Welle (o x L), mit Fliche 6 = SSI, BiSS + 2048 ppr. SinCos /5 V DC, mit Sensorausgang (Singleturn)
1=06x125mm 7 = SSI, BiSS + 2048 ppr. RS422/5V DC B =9 bit ST
3 =88x15mm 8 = SSI, BiSS + 2048 ppr. RS422/10...30 V DC A =10bit ST
5 =g 10x20 mm 2 =12 bit ST
2 =g 1/4" x 12,5 mm O Anschlussart 3 =13 it ST
4 =93/8" x5/8" _1 =Kabel tangential, 1 m PUR 4 =14bit ST
3 = Kabel tangential, 5 m PUR 7 =17 bit ST

U = Kabel tangential, 10 m PUR
5 = Kabel tangential, 1 m PUR

mit M12-Stecker zur Zentralbefestigung, 8-polig !

1) Nur bei Schnittstelle 1 und 2.

O Aufiisung
(Multiturn)
2 =12bitMT

6 =16 bit MT
4 =24 bit MT



Absolute Drehgeber — Multiturn

Kompakt

elektronischer Multiturn, optisch

Bestellschlissel EW=RTLEIN)
Hohlwelle Tvp (2]

2

X
o

XX|. X[X[X
oo [ololo

® Flansch
1 = mit Federelement, kurz, IP65
3 = mit Federelement, lang, IP65

O Hohlwelle, durchgehend

© Schnittstelle / Versorgungsspannung

1 =S8I,BiSS/5VDC
2 =881, BiSS/10..30VDC

3 = SSI, BiSS + 2048 ppr. SinCos /5V DC

4 = SSI, BiSS + 2048 ppr. SinCos /10...30 V DC

5 = SSI, BiSS /5 V DC, mit Sensorausgang

Sendix F3663 / F3683 (Welle / Hohlwelle)

0O Code
B = SSI, Binér
C = BiSS, Binéar

O Auflisung

SSI1/BiSS + inkremental

Optional auf Anfrage

- Oberflachenschutz
salznebelgetestet

- Andere Singleturn-
Auflésungen

1 =g6mm 6 = SSI, BiSS + 2048 ppr. SinCos /5 V DC, mit Sensorausgang (Singleturn)
3=g8mm 7 = SSI, BiSS + 2048 ppr. RS422/5V DC B =9 bit ST
2=01/8" 8 = SSI, BiSS + 2048 ppr. RS422/10...30 V DC A =10 bit ST
Sackloch-Hohlwelle 2 =12hit ST
(Einstecktiefe max. 14,5 mm) O Anschlussart 3 =13 it ST
A4 =p10mm _1.=Kabel tangential, 1 m PUR 4 =14bit ST
3 = Kabel tangential, 5m PUR 7 =17 bit ST
U = Kabel tangential, 10 m PUR
5 = Kabel tangential, 1 m PUR O Auflosung
mit M12-Stecker zur Zentralbefestigung, 8-polig " (Multiturn)
2.=12bit MT
6 =16 bit MT
4 =24 bit MT
Montagezubehar fiir Wellen-Drehgeber Bestell-Nr.
Kupplung Balgkupplung & 19 mm fiir Welle 8 mm 8.0000.1102.0808
Montagezubehar fiir Hohlwellen-Drehgeber MafRe in mm [inch] Bestell-Nr.
Zylinderstift, lang mit Befestigungsgewinde 8.0010.4700.0000
fiir Flansch mit Federelement 8l0a1 5
(Flanschtyp 1 und 3) 5[02] W7 0.2 S
G? = 3|
B L &
30[1,18] 0,9&

Anschlusstechnik Bestell-Nr.

Vorkonfektionierter Kabelsatz M12 Buchse mit Uberwurfmutter, 8-polig

2m PUR-Kabel 05.00.6051.8211.002M

Selbstkonfektionierbarer Steckverbinder (gerade) M12 Buchse mit Uberwurfmutter, 8-polig 05.CMB 8181-0

Technische Daten

Mechanische Kennwerte

Maximale Drehzahl Schutzart gehduseseitig  IP67
Wellenausfiihrung ohne Wellendichtung 12000 min! nach EN 60529 wellenseitig P65 (bei Vollwelle opt. IP67)

o o in-1 i
](c!.I:]SB) oder Sackloch-Hohlwellenaus 10000 min'! (Dauerbetrieb) Arbeitstemperaturbereich -40°C ... +90°C
tihrung

Werkstoff Welle / Hohlwell icht rostender Stahl
Wellenausfiihrung mit Wellendichtung 10000 min"! eristotie By OFIavr\::cﬁ xlimi:ﬁz:n ersia
- . .
(IP67) oder Hohlwellenausfiihrung 8000 min”' (Dauerbetrieb) Gehéiuse  Zink-Druckguss
Anlaufdrehmoment (bei 20°C) Kabel PUR
ohne Wellendichtung < 0,007 Nm

Schockfestigkeit nach EN 60068-2-27
Vibrationsfestigkeit nach EN 60068-2-6

2500 m/s2, 6 ms
100 m/s2, 55 ... 2000 Hz

mit Wellendichtung (IP67) < 0,01 Nm

Wellenbelastbarkeit radial 40N
axial 20N
Gewicht ca. 0,2 kg

1) Nur bei Schnittstelle 1 und 2.
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Kompakt

elektronischer Multiturn, optisch

Elektrische Kennwerte

Versorgungsspannung 5V DC (5 %) 0d. 10...30 V DC
Stromaufnahme (ohne Last) 5VDC max. 60 mA

10..30VDC max.30 mA
Verpolschutz der Versorgungsspannung ja (nur bei 10.... 30 V DC)
Kurzschlussfeste Ausgange jal
UL Zulassung File 224618

CE-konform gemaR EMV-Richtlinie 2014/30/EU

RoHS-Richtlinie 2011/65/EU

Ausgangstreiber RS485 Transceiver-Typ

Zulassige Last / Kanal max. +/- 30 mA

Signalpegel HIGH typ38V
LOW bei [ ast=20mA  typ 1,3V

Auflosung Singleturn 10.... 17 bit

Anzahl der Umdrehungen (Multiturn) max. 24 bit

Code Binar oder Gray

SSI-Taktrate 50 kHz ... 2 MHz

Datenaktualitait ST-Auflosung <14 bit <1yps
ST-Auflosung = 15 bit 4 ps

Monoflop-Zeit <15ps

Hinweis: Wenn der Taktzyklus innerhalb der Monoflopzeit startet, beginnt

ein zweiter Datentransfer mit denselben Daten. Wenn der Taktzyklus nach der
Monoflopzeit startet, beginnt der Zyklus mit den neuen Werten. Die Updaterate
ist abhangig von der Taktgeschwindigkeit, Datenlédnge und Monoflopzeit.

BiSS-Schnittstelle

Auflésung Singleturn 10 ... 17 bit
Anzahl der Umdrehungen (Multiturn) max. 24 bit

Code Binar

BiSS Taktrate 50 kHz ... 10 MHz

Max. Aktualisierungsrate <10 ps, abhéngig von der Taktrate

und der Datenldnge

Datenaktualitat =<1ps

Hinweis: - Bidirektional, werkseitig programmierbare Parameter sind:
Aufldsung, Code, Richtung, Alarm und Warnungen

- CRC Dateniiberpriifung

Inkrementalausgange (A/B), 2048 ppr

SinCos RS422
TTL-kompatibel
Max. Frequenz -3dB 400 kHz 400 kHz
Signalpegel 1 Vss (20 %) HIGH: min. 25V
LOW: max.0.5V
Kurzschlussfestigkeit jal jal

1) Kurzschlussfest gegeniiber 0V oder Ausgang bei korrekt angelegter Versorgungsspannung.

Sendix F3663 / F3683 (Welle / Hohlwelle)

SSI1/BiSS + inkremental

Statusausgang

Ausgangstreiber Open Collector, interner Pull up

Widerstand 22 kOhm
Zulassige Last max. 20 mA
Signalpegel HIGH +V
LOW <1V
Aktiv bei LOW

Der Status-Ausgang dient zur Anzeige verschiedener Alarm- bzw. Fehler-
meldungen. Im Normalbetrieb ist der Statusausgang HIGH (Open Collector mit
int.pull-up 22 kOhm).

Eine aktiver Statusausgang (LOW) zeigt an: LED-Fehler (Ausfall oder Alterung)
— Ubertemperatur — Unterspannung. Im SSI-Mode kann die Fehlermeldung
nur durch Abschalten der Versorgungsspannung zuriickgesetzt werden.

SET-Eingang

Eingang aktiv bei HIGH
Eingangstyp Komparator

Signalpegel HIGH min. 60 % von +V, max: +V
(+V = Versorgungsspannung) LOW  max. 30 % von +V
Eingangsstrom <05mA
Mindestimpulslange (SET) 10 ms

Delay des Eingangs 1ms

Neue Positionsdaten leshar nach 1ms

Interne Verarbeitungszeit 200 ms

Durch ein HIGH-Signal am SET-Eingang kann der Geber an jeder beliebigen
Position auf Null gesetzt werden. Andere Presetwerte kénnen werkseitig
programmiert werden. Der SET-Eingang besitzt ein Delay von ca. 1 ms, danach
konnen die neuen Positionsdaten iiber SSI oder BiSS gelesen werden. Nach
dem Auslosen der SET-Funktion bendtigt der Geber eine interne Verarbei-
tungszeit von typ. 200 ms, wahrend dieser Zeit darf die Versorgungsspannung
nicht abgeschaltet werden. Die SET-Funktion sollte grundsétzlich im Stillstand
erfolgen.

Wird der Eingang nicht verwendet, sollte der Eingang auf 0V (Masse Dreh-
geber GND) gelegt werden, um Stérungen zu vermeiden.

DIR-Eingang

Richtungseingang: Ein HIGH-Signal schaltet die Drehrichtung von standardma-
Big cw nach ccw um. Werkseitig kann diese Funktion auch invertiert program-
miert werden. Wird DIR im eingeschalteten Zustand umgeschaltet, so wird dies
als Fehler interpretiert. Der Statusausgang schaltet auf LOW.

Wird der Eingang nicht verwendet, sollte der Eingang auf 0V (Masse Dreh-
geber GND) gelegt werden, um Stérungen zu vermeiden.

Ansprechzeit (DIR-Eingang) 1ms

Power-ON

Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung, benétigt der Geber eine Zeit
von ca. 150 ms bis giiltige Daten gelesen werden kdnnen.

Hot plugging des Gebers ist zu vermeiden.
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Kompakt
CICTGGTE I TG TG R H - Sendix F3663 / F3683 (Welle / Hohlwelle) SS1/BiSS + inkremental
Anschlusshelegung
Schnittstelle Anschlussart | Features Kabel (nicht verwendete Adern sind vor Inbetriebnahme einzeln zu isolieren)
Signal: ov +V C+ C- D+ D- SET DIR Stat L
1,2 1,3, U SET, DIR, Status -
Kabelfarbe: WH BN GN YE GY PK BU RD VT Schirm
Schnittstelle | Anschlussart | Features M12 Stecker, 8-polig
Signal: ov +V C+ C- D+ D- SET DIR AL
1,2 5 SET, DIR -
Pin: 1 2 3 4 5 6 7 8 PH
Schnittstelle Anschlussart | Features Kabel (nicht verwendete Adern sind vor Inbetriebnahme einzeln zu isolieren)
SET DIR Signal: OV | +V | C+| C- | D+ | D- | SET|DIR| A A B | B i
3,4 1,3, U i -
2048 SinCos Kabelfarbe: WH | BN | GN | YE | GY | PK | BU | RD | BK | VT |GY-PK|RD-BU| Schirm
Schnittstelle Anschlussart | Features Kabel (nicht verwendete Adern sind vor Inbetriebnahme einzeln zu isolieren)
5 13U SET, DIR, Signal: oV | +V C+ C- | D+ | D- | SET| DIR 0 Vsens +Vsens L
" Sensorausgang | Kabelfarbe: WH | BN | GN | YE | GY | PK | BU | RD VT RD-BU Schirm
Schnittstelle Anschlussart | Features Kabel (nicht verwendete Adern sind vor Inbetriebnahme einzeln zu isolieren)
6 L3 U 2048 SinCos, Signal: 0V | +V | C+ | C- | D+ | D- |0Vsens|+Vsens| A A B | B L
o Sensorausgang | Kabelfarbe: WH | BN | GN | YE | GY | PK | BU | RD | BK | VT |GY-PK|RD-BU| Schirm
Schnittstelle Anschlussart | Features Kabel (nicht verwendete Adern sind vor Inbetriebnahme einzeln zu isolieren)
Signal: oV +V C+ C- D+ D- A A B B L
7,8 1,3, U 2048 inkr. RS422 -
Kabelfarbe: WH BN GN YE GY PK BK VT | GY-PK | RD-BU | Schirm
+V: Versorgungsspannung Drehgeber +V DC Ansichten Steckseite, Stiftkontakteinsatz
ov: l_\_/lasse Drehgeber GND (0V)
0 Vsens / +Vsens: Uber die Sensorleitungen des Drehgebers kann die am
Geber anliegende Spannung gemessen und bei ® @
Bedarf entsprechend erhéht werden. ) @
C+,C-: Taktsignal ® ® @)
D+, D-: Datensignal
Stat: Status Ausgang )
AA: Inkremental-Ausgang Kanal A (Cosinus) M12-Stecker, 8-polig
B,B: Inkremental-Ausgang Kanal B /Sinus)
SET: Set-Eingang
DIR: Richtungseingang

PH <+: Steckergehause (Schirm)



Absolute Drehgeber — Multiturn

Kompakt
GGG I TG UTO AT EH I Sendix F3663 / F3683 (Welle / Hohlwelle)  SSI/BiSS + inkremental

MaRbilder Wellenausfiihrung

MaRe in mm [inch]

Klemmflansch, g 36

Flanschtyp 1 und 3 42.2[1.66]
[T] 3 x M3, 6[0.24] tief 1 ]
. . 3 ¥ = ®
Kabel mit Batterie k] Ay e
= a ] - =
3 g L 3
ASTIRSY S
3[0.08]
7.710.3] 4,5[0.18
D Passung L
6[0.24] h7 12,5 [0.49]
8[0.32] h7 15[0.59]
10[0.39] f7 20[0.79]
1/4" h7 12,5 [0.49]
3/8" h7 5/8"
Y z
m 150 mm
5m 150 mm
Synchroflansch, o 36 42,2 [1.66]
Flanschtyp 2 und 4 _
Abbildung mit Kabel 1
3 & =]
0| ¥ 2
[T] 4x M3, 6[0.24] tief ===, ] _
. , 3y 8
Kabel mit Batterie PYINIRSY L
2,5[0.1]
4,5[0.18
2,5[0.1] . 4.5[0.18]
210.08]
D Passung L
6[0.24] h7 12,5[0.49]
8[0.32] h7 15[0.59]
10[0.39] f7 20[0.79]
1/4" h7 12,5 [0.49]
3/8" h7 5/8"
Y z
m 150 mm
5m 150 mm
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Kompakt

elektronischer Multiturn, optisch

MaRBbilder Hohlwellenausfiihrung

MaRe in mm [inch]

Flansch mit Federelement

Sendix F3663 / F3683 (Welle / Hohlwelle)

36,4[1,43]

SSI1/BiSS + inkremental

Flanschtyp 1 und 3 44,7[1,76] 33,4[1,31] g
(Abbildung mit Federelement kurz, 37,2[1,46 ] 24,5[0,96 S
Federelement lang ist gestrichelt oS
dargestellt) . §_
4x M2.5, 5 [0.20] tief = = g & g | 3
Federelement, kurz § § o
Empfehlung: Zylinderstift nach f . 8,1[0,32]
DIN 7,0 410.16] 51030] ( 4,5[0.418]
Federelement, lang :
Empfehlung: Zylinderstift nach 0.22] ]
DIN 7,2 41[0.16] !
Kabel mit Batterie
[5] Empfohlenes Drehmoment fiir
Klemmring 0,6 Nm
D Passung D1
6[0.24] H7 2410.94]
8[0.32] H7 25,5 [1.00]
10[0.39] H7 25,5 [1.00] ‘
1/4" H7 2410.94]
*) Sachloch-Hohlwelle,
Einstecktiefe max. = 14,5 mm
Y z
m 150 mm
5m 150 mm
Flansch mit Statorkupplung, & 46
Flanschtyp 2
[1] Batterie (im Kabel) 50.1[1.97]
} 44,8[1,76]
Empfoh!enes Drehmoment fiir 37,2[1,46]
Klemmring 0,6 Nm L
,_:—:r_ ——— E
I s M
S T
_ e
y
||
7,5(0,30] Jﬁ 4,5[0,18]
5,7[0,22]
D Passung D1
6[0.24] H7 2410.94]
8[0.32] H7 25,5[1.00]
10[0.39] H7 25,5 [1.00]
1/4" H7 2410.94]
*) Sachloch-Hohlwelle,
Einstecktiefe max. = 14,5 mm
Y z
1m 150 mm
5m 150 mm

Messtechnik mit KnowHow.

TRANSMETRA GmbH

052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch



Messtechnik mit KnowHow.

ENCODER

EtherCAT Multiturn Drehgeber

ling TRANSMETRA

Serie 8.5868, 8.5888

Key-Features:

Inhalt: - Vollwelle bis maximal 10 mm Durchmesser
- Sackhohlwelle bis maximal 15 mm Durchmesser

Bestellcode el - Schnittstellen: EtherCAT, CAN over Ethernet
Technische Daten 3 - Gehausedurchmesser 58 mm

EtherCAT Schnittstelle el - Schutzklasse bis zu IP67

Anschluss il - Gesamtauflosung maximal 28 Bit
Technische Zeichnung . - Drehzahl max. 9.000 U/min

- Temperaturbereich -40...+80°C

29.03.17



Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

mechanischer Multiturn, optisch

€., ‘@

Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle)

EtherCAT

Die Multiturn-Drehgeber Sendix 5868 und 5888 mit EtherCAT-
Schnittstelle der 2. Generation und optischer Sensorik sind in
allen Applikationen mit EtherCAT Technologie einsetzbar.

Die Datenkommunikation basiert auf CAN over EtherNet und ist
ideal geeignet fiir Echtzeitanwendungen.

Diese Geber sind mit Welle bis maximal 10 mm Durchmesser oder
als Sacklochhohlwelle bis 15 mm verfiighar.

EtherCAT.

Conformance tested

|" ¢ "I 4 (
% (o)) N2
P Lt ’ g £

%

Mechanisches  Safety-Lock™ Hohe Temperatur- Hohe Hohe Wellen- Schockfest/ Magnetfest Verpolschutz Optisch Oberflact
Getriebe Drehzahl bereich Schutzart belastbarkeit Vibrationsfest Sensorik salznebelgetestet
optional
Zuverlassig Flexibel

e EtherCAT conformance tested.

e Integration des neuesten Slave — EtherCAT — Stacks von
Beckhoff mit der Version 5.01.

e Durch den IP67-Schutz und den widerstandsféahigen Gehause-
aufbau optimal geeignet fiir harteste dullere Einsatz-
bedingungen.

Bestellschliissel 8.5868 1. [XIXIB 2| 1B2112
Welle Typ 0000 |6

©® Flansch O Welle (o x L), mit Flache

1 =Klemmflansch, IP65 g 58 mm 1=6x10mm"

3 = Klemmflansch, IP67 @58 mm 2=10x20mm?

2 = Synchroflansch, IP65_g 58 mm 3 =1/4"x7/8"

4 = Synchroflansch, IP67 @58 mm 4 =3/8" x7/8"

5 = Quadratflansch, IP65 63,5 mm [2.5”]

7 = Quadratflansch, IP67 63,5 mm [2.5"]

Bestellschliissel  EJEEEE .XX|B 2[.1B2[12
Hohlwelle Typ 0000 |0

O Sackloch-Hohlwelle
(Einstecktiefe max. 30 mm)

© Flansch
1 = mit Federelement, lang, IP65

2 = mit Federelement, lang, IP67 3=g10mm
3 = mit Statorkupplung, IP65 @ 65 mm 4=g12mm
4 = mit Statorkupplung, IP67 @ 65 mm 5=g14mm
_5 = mit Statorkupplung, IP65__g 63 mm 6 =g 15mm
6 = mit Statorkupplung, IP67 @63 mm 8 =0 3/8"
9=g1/2"

1) Vorzugstyp nur in Verbindung mit Flansch Typ 2.
2) Vorzugstyp nur in Verbindung mit Flansch Typ 1.

¢ Verwendung von CoE (CAN over EtherNet).

e Echte neue Positionsinformation durch minimale Zykluszeit
im DC-Mode von 62.5 ps.

¢ Schneller, einfacher und fehlerfreier Anschluss durch
M12-Stecker.

Unterstiitzt Hot-Connect.

10510)

Optional auf Anfrage

- Ex2/22

- Oberflachenschutz
salznebelgetestet

O Schnittstelle / Versorgungsspannung
B = EtherCAT /10...30 VDC

O Feldbusprofile
B2= EtherCAT mit CoE (CAN over EtherNet)

10510)
Optional auf Anfrage
- Ex2/22
- Oberflachenschutz
salznebelgetestet

O Schnittstelle / Versorgungsspannung
B = EtherCAT /10...30 V.DC

O rFeldbusprofile
B2= EtherCAT mit CoE (CAN over EtherNet)
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Standard
mechanischer Multiturn, optisch Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle) EtherCAT
Montagezubehor fiir Wellen-Drehgeber Bestell-Nr.
Kupplung Balgkupplung @ 19 mm fiir Welle 6 mm 8.0000.1102.0606
Balgkupplung & 19 mm fiir Welle 10 mm 8.0000.1102.1010

Montagezubehor fiir Hohlwellen-Drehgeber

MaRe in mm [inch] Bestell-Nr.

Zylinderstift, lang mit Befestigungsgewinde 8.0010.4700.0000
fiir Flansch mit Federelement 8l031 o
(Flanschtyp 1 und 2) s0.2] sw7 [0.28] g
! H S
gl
s = &
30[1.18] %2

Anschlusstechnik Bestell-Nr.

M12 Stift mit AuBengewinde fiir Port IN und Port OUT, 4-polig

Vorkonfektionierter Kabelsatz

2 m PUR-Kabel 05.00.6031.4411.002M

M12 Buchse mit Uberwurfmutter fiir Spannungsversorgung, 4-polig

2 m PUR-Kabel 05.00.6061.6211.002M
Selbstkonfektionierbarer Steckverbinder (gerade) M12 Stift mit AuBengewinde fiir Port IN und Port OUT, 4-polig 05.WASCSY4S

M12 Buchse mit Uberwurfmutter fiir Spannungsversorgung, 4-polig 05.B8141-0

Technische Daten

Mechanische Kennwerte

Maximale Drehzahl IP65 bis 70°C

9000 min', 7000 min"' (Dauerbetrieb)

Kennwerte zur Schnittstelle EtherCAT

Auflésung Singleturn 1...65536 (16 bit), skalierbar

IP65 bis Tmax 7000 min™', 4000 min"' (Dauerbetrieb) Default: 8192 (13 bit)
P67 bis 70°C 8000 m!n", 6000 m!”'l (Dauerbetr!eb) Anzahl der Umdrehungen (Multiturn) max. 4096 (12 bit)
IP67 bis Tmax 6000 min-!, 3000 min~' (Dauerbetrieb) nur iiber Gesamtauflisung skalierbar
Anlaufdrehmoment (bei 20°C) IP65  <0,01 Nm Gesamtauflosung 1... 268.435.456 (28 bit), skalierbar
IP67 <0,05Nm Default: 33.554.432 (25 bit)
Massentragheitsmoment Code binar
Wellenausfiihrung 3,0 x 106 kgm?
Hohlwellenausfiihrung 7,5 x 106 kgm? Protokoll EtherNet/EtherCAT
Wellenbelastbarkeit radial 80N .
axial 40N Diagnose LED (Rot)
Gewicht ca. 0,54 kg LED leuchtet bei folgenden Fehlern:
Schutzart nach EN 60529 Sensorfehler (Interner Code bzw. LED-Fehler), zu niedrige Spannung,
gehauseseitig  IP67 Ubertemperatur
wellenseitig  1P65, opt. IP67
Arbeitstemperaturbereich -40°C ... +80°C Run LED (Griin)
Werkstoffe Welle/Hohlwelle  nicht rostender Stahl . R
Flansch  Aluminium LED leuchtet bei folgenden Zustéanden:
Gehduse Zink-Druckguss Preop-, Safeop und Op-State (EtherCAT-Status-Maschine)
Schockfestigkeit nach EN 60068-2-27 2500 m/s?, 6 ms

Vibrationsfestigkeit nach EN 60068-2-6

100 m/s?, 55 ... 2000 Hz

Elektrische Kennwerte

2 x Link LED (Gelb)

LED leuchtet bei folgenden Zustanden (Port IN und Port OUT):
Link detected

Versorgungsspannung 10...30V DC

Stromaufnahme (ohne Last) max. 120 mA _
Verpolschutz der ja Freerun, Distributed Clock

Versorgungsspannung

UL-Zulassung File 224618

CE-konform gemaR

EMV-Richtlinie 2014/30/EU
RoHS-Richtlinie 2011/65/EU
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Standard
mechanischer Multiturn, optisch Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle) EtherCAT
Allgemeine Hinweise zu CoE (CAN over EtherNet) CANopen Encoder Profil 3.2.10 CoE (CAN over EtherNet)
Die EtherCAT-Drehgeber unterstiitzen das CANopen Kommunikationsprofil nach Folgende Funktionalitdten sind unter anderem integriert:
DS301. Z"usétzlich stehen geratespezifische Profile wie das Encoderprofil DS406 « Positionsupdate-Zeit von 62.5 ps.
zur Verfiigung. * EtherCAT-Konformitétsnachweis.
Es lassen sich Skalierungen, Presetwerte, Endschalterwerte und viele weitere, ¢ Geschwindigkeit mit Vorzeichen.
zusitzliche Parameter iiber den EtherCAT-Bus programmieren. » Vier Einheiten fiir Geschwindigkeitsberechnung: Steps/sec, Steps/100 ms,

Steps/10 ms, min™".
o Zeitstempel als Systemzeit zum Zeitpunkt des Positionslesens.
e Zwei Working Area State Register.
* Neben der skalierten Position sind auch die Rohdaten — Position als Prozess-

Beim Einschalten werden samtliche Parameter aus einem EEPROM geladen, die
zuvor nullspannungssicher abgespeichert wurden.

Als Ausgabewerte kdnnen Position, Geschwindigkeit, Temperaturwerte, Status
des Arbeitshereiches sowie andere ProzessgroRen als PDO kombiniert werden groRe — mappbar.

(PDO Mapping). ¢ Dynamisches Mapping.

e Gating Time: Einstellung des Zeitintervalls, {iber das der Geschwindigkeits-
wert interpoliert wird.

¢ Sensortemperatur in Grad Celsius.

¢ Umfangreiche Plausibilitétspriifung beim Download von Parametern auf
den Drehgeber.

e Alarm- und Warnmeldungen.

¢ User Interface mit optischer Anzeige der Bus- und Fehlerzusténde - 4 LEDs.

* Erweitertes Fehlermanagement fiir die Positionsabtastung mit integrierter
Temperaturkontrolle.

¢ Implementierung des neuesten CANopen-Profils 3.2.10 vom 18. Februar 2011.

¢ Hot-Connect - Unterstiitzung fiir schnellen Wechsel der Bus-Topologie.

Anschlusshelegung Bus

Schnittstelle Anschlussart Funktion M12-Stecker, 4-polig
Bus Port IN Signal: Sendedaten+ | Empfangsdaten+ | Sendedaten- | Empfangsdaten-| 4 2
Kurzzeichen: TxD+ RxD+ TxD- RxD- D-codiert
Pin: 1 2 3 4 4 3
Spannungs- | Signal: Spannung + - Spa nung-— -
B 2 Versorgung | y\rzzeichen: +V - oV -
(3 x M12-Stecker) Pin: 1 2 3 4
Bus Port OUT | Signal: Sendedaten+ | Empfangsdaten+ | Sendedaten- | Empfangsdaten-| 1 2
Kurzzeichen: TxD+ RxD+ TxD- RxD- D-codiert
Pin: 1 2 3 4 4 3

Bus Port IN

Bus Port OUT
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Standard

mechanischer Multiturn, optisch Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle) EtherCAT
MaRBbilder Wellenausfiihrung, mit abnehmbarer Bushaube
MaRe in mm [inch]
Klemmflansch, o 58
Flanschtyp 1 und 3
74,2 [2.53]
(1] 3 x M3, 6,0 [0.24] tief 63[2.48]
[2]3x M4, 8,0 [0.31] tief - IS I
7,
] — @]
Sa= e i BRI NS
REE /158 \
<dla L S
)
N b
T
10[0.39] 12[0.47] ©48[1.89
D Passung L 2 [g‘zl 24[0.94] 20 ,\qp’
6 [0.24] h7 10[0.39] O 3] 3
10[0.39] 7 20[0.79] 87,2[3.43]
1/4" h7 /8"
3/8" h7 7/8"
Synchroflansch, g 58
Flanschtyp 2 und 4
24[0.94] 74,2[2.92]
(1] 3x M4, 6,0 [0.24] tief 120047] 63 [2.48]
H e T
Y
75 =k
o = OF =1 ||| _ (O IREN
o o Sl B . o
w| v | ©
ASURSY L RS
%
D Passung L g{glg
6[0.24] h7 10[0.39] 4[0.16]
86 [3.39]
1010.39] 7 20[0.79] 87,2 [343]
1/4" h7 7/8"
3/8" h7 /8"
Quadratflansch, 1635
Flanschtyp 5 und 7 74,2[2.92]
63 [2.48]
P ©®
g ol
- =™
ol ol I _ _ _ @l |
~| Q : 8
& L AIRSY
®
D Passung L P
610.24] h7 10[0.39] 1028 21041 Qfﬂ\ oo ]
A0. - A 052,4 [2.06
10 [U.?S] 1 20 [0.39] 75003] 24 [0.04] ®<9~ D635 12,51
1/4 h7 1/8 78,5[3.1]
3/8" h7 7/8" 79,5[3.13]
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Standard

mechanischer Multiturn, optisch Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle) EtherCAT

MaRBbilder: Hohlwellenausfiihrung (Sackloch) mit abnehmbarer Bushaube
MaRe in mm [inch]

Flansch mit Federelement, lang 74,2 2.92)
Flanschtyp 1 und 2 63[2.92]
=l 14 [0.55]
[T] Nut Federelement L 2400941 sl 299 002[0.16)
Empfehlung: Zylinderstift M 12047 N
nach DIN 7, g 4 [0.16] g Sk
3x M3, 5,5[0.22] tief L N B
Empfohlenes Drehmoment fiir i e 5 zl g 8 <
Klemmring 0,6 Nm § =Tol ; - = § -
© < kSt
£ /@ e
D Passung L d 4[0.16]
10 [0.39] H7 30[1.18] 84,2 [3.32]
12[0.47] H7 30[1.18] 91.4[3.59]
14 [0.55] H7 30[1.18]
15[0.59] H7 30(1.18]
3/8" H7 30[1.18]
1/2" H7 30[1.18]
L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle
Flansch mit Statorkupplung, o 63 74.2[2.92]
Flanschtyp 5 und 6 L 2400941 63[2.92
[T] Empfohlenes Drehmoment fiir — | d .
Klemmring 0,6 Nm =t /,
s L] =g Bl
= &) O i ) a
g Tra ) Sg 2|8 © i
8 |p ) ‘
£ \\
0,8[0.03]
D Passung L ! A1076] 84.2[3.32] g 25°
10[0.39] H7 30[1.18] 92 [3.67] Sy 200079
12[0.47] H7 30[1.18] |
14 [0.55] H7 30[1.18]
15 [0.59] H7 30[1.18]
3/8" H7 30[1.18]
1/2" H7 30[1.18]
L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle
Flansch mit Statorkupplung, o 65 74212.92]
Flanschtyp 3 und 4
L 24[0.94]
[T] Empfohlenes Drehmoment fiir 12[0.47
Klemmring 0,6 Nm L
®
0
a9 L — o
&| =3k
SR EH
S % 17| — Vs
i
2.5[0.09] 02371 ©65 [2.56]
95,5 [3.76]
D Passung L
10 [0.39] H7 30[1.18]
12 [0.47] H7 30[1.18]
140.55] H7 30(1.18]
15 [0.59] H7 30[1.18]
3/8" H7 30[1.18
T T TRANSMETRA GmbH
B Messtechnik mit KnowHow.

L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle

052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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Messtechnik mit KnowHow.

ENCODER

CANopen Multiturn Drehgeber

&)

NN

CANo,

JERR]

Serie 8.5868, 8.5888

Key-Features:

Inhalt: - Vollwelle bis maximal 10 mm Durchmesser

- Sackhohlwelle bis maximal 15 mm Durchmesser
- Schnittstellen: CANopen® und CANopen-Lift

- Gehausedurchmesser 58 mm

- Schutzklasse bis zu IP67

- Gesamtaufléosung maximal 28 Bit

- Drehzahl max. 9.000 U/min

- Temperaturbereich -40...+80°C

Bestellcode Vollwelle
Bestellcode Sackhohlwelle
Technische Daten
CANopen Schnittstelle
Anschluss

Technische Zeichnung

Nobhwi

29.03.17
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Standard

mechanischer Multiturn, optisch

Sendix 5868 / 58388 (Welle / Hohlwelle)

€.. @« D CANopen

CANopen/CANopenlLift

Die Sendix Multiturn-Drehgeber 5868 und 5888 mit CANopen oder
CANopenLift Schnittstelle und optischer Sensorik sind die rich-
tigen Geber fiir alle CANopen bzw. CANopenlLift Applikationen.

Mit einer maximalen Auflosung von 28 hit verfiigen diese Dreh-
geber optional iiber eine zusétzliche RS422 Inkrementalspur mit
2048 Impulsen.

CANopen

LIFT

@ 0/E5 R

Mechanisches  Safety-Lock™ Hohe Temperatur- Hohe
Getriebe Drehzahl bereich Schutzart
Zuverlassig

* Hervorragend geeignet fiir Anwendungen wie z.B. im Bereich
der Mobilen Automation oder der Medizintechnik.

e Durch IP67-Schutz und weitem Temperaturbereich von -40°C
bis +80°C auch fiir AuBeneinsétze geeignet.

Hohe Wellen-
belastbarkeit

8.5868 . xx|x|x .
Welle Typ 0/0/6/0

XXXIX
o_lo

® Flansch O Anschlussart

1 = Klemmflansch, IP65 g 58 mm

4 = Synchroflansch, IP67 @ 58 mm
5 = Quadratflansch, IP65 63,5 mm [2.5”]
7 = Quadratflansch, IP67 063,56 mm [2.5”]

Bushaube abnehmbar
1 = Kabelverschraubung radial
" Festanschluss ohne Bushaube
A = Kabel radial,2 m PVC
B = Kabel radial, Sonderlange PVC *)

Schockfest/ Magnetfest Verpolschutz SinCos
Vibrationsfest

Flexibel

¢ Knotenadresse {iber Drehschalter oder Software einstellbar.

¢ Baudrate und Terminierung {iber DIP-Schalter oder Software
einstellbar.

¢ Mit Bushaube oder Festanschluss sowie mit M12-Stecker oder
Kabelanschluss.

¢ Universal Scaling Function.

221 = CANIift DS417 V1.01

@ oOptionen (Service)
2 = keine Option
3 = SET-Taste

E =1 x M12-Stecker radial, 5-polig

O Welle (o x L), mit Flache
1=6x10mm?"

3 = 1/4" x 7/8"
4 =3/8" x7/8" -

O Schnittstelle / Versorgungsspannung

- Ex2/229

F =2 x M12-Stecker radial, 5-polig

| =1xM23-Stecker radial, 12-polig

J =2 x M23-Stecker radial, 12-polig

K =1 x Sub-D Steckeranschluss, 9-polig
Verfiigbare Sonderldngen (Anschlussart B):
3m,5m,8m,10m, 15m

Erweiterung Bestellschliissel XXXX = Lénge in dm
Bsp.: 8.5868.112B.2123.0030 (bei 3 m Kabellange)

Optional auf Anfrage

- Oberflichenschutz salznebelgetestet
- Seewasserfest (Edelstahl V4A)

Salznebelgetestet / Edelstahl V4A als Standardtypen (lieferbar ab 1 Stiick)

%

1) Vorzugstyp nur in Verbindung mit Flansch Typ 2.
2) Vorzugstyp nur in Verbindung mit Flansch Typ 1.

salznebelgetestet:
8.5868.3222.2122-C

Edelstahl V4A:
m 8.5868.3222.2122-V4A

3) Nurin Verbindung mit Anschlussart 2.
4) Bei Anschlussarten mit Kabel, Kabelmaterial PUR.



Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

mechanischer Multiturn, optisch

Bestellschliissel FIGREEE]
Hohlwelle Typ

XXX XI
o o

O Flansch

1 = mit Federelement, lang, IP65

2 = mit Federelement, lang, IP67

3 = mit Statorkupplung, IP65 @ 65 mm
4 = mit Statorkupplung, IP67 @ 65 mm

6 = mit Statorkupplung, IP67 @ 63 mm

O Sackloch-Hohlwelle
(Einstecktiefe max. 30 mm)
3=¢10mm

6 =g15mm
8 =03/8"
9=g1/2"

O Schnittstelle / Versorgungsspannung

O Anschlussart
Bushaube abnehmbar
1 = Kabelverschraubung radial
Festanschluss ohne Bushaube
A = Kabel radial,2 m PVC
B = Kabel radial, Sonderlange PVC *)
E =1 x M12-Stecker radial, 5-polig
F =2 x M12-Stecker radial, 5-polig
| =1x M23-Stecker radial, 12-polig
J =2 x M23-Stecker radial, 12-polig
K =1 x Sub-D Steckeranschluss, 9-polig

*)  Verfiighare Sonderlangen (Anschlussart B):
3m,5m,8m,10m, 15m
Erweiterung Bestellschliissel XXXX = Lange in dm
Bsp.: 8.5888.542B.2123.0030 (bei 3 m Kabelldnge)

Optional auf Anfrage

- Ex2/22%

- Oberflaichenschutz salznebelgetestet
- Seewasserfest (Edelstahl V4A)

Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle)

: X|X|X|X :
0000

CANopen/CANopenlLift

(10210

O rFeldbusprofile

221 = CANIift DS417 V1.01

© Optionen (Service)
2 = keine Option
3 = SET-Taste

Salznebelgetestet / Edelstahl V4A als Standardtypen (lieferbar ab 1 Stiick)

salznebelgetestet:
8.5888.2422.2122-C
8.5888.2522.2122-C

1.4404

i

Edelstahl V4A:
8.5888.2422.2122-V4A

Montagezubehor fiir Wellen-Drehgeber Bestell-Nr.

Kupplung

Balgkupplung @ 19 mm fiir Welle 6 mm
Balgkupplung g 19 mm fiir Welle 10 mm

8.0000.1102.0606
8.0000.1102.1010

Montagezubehor fiir Hohlwellen-Drehgeber

Zylinderstift, lang

fiir Flansch mit Federelement
(Flanschtyp 1 und 2)

MaRe in mm [inch]

mit Befestigungsgewinde

8[0.31 )

5

slo2] SW7 10,28 g

4 <

B H S
gl

st = S
30[1,18] Q2

Bestell-Nr.
8.0010.4700.0000

Anschlusstechnik Bestell-Nr.

Vorkonfektionierter Kabelsatz

M12 Buchse mit Uberwurfmutter fiir Bus in, 5-polig

5 m PVC-Kabel

M12 Stift mit AuBengewinde fiir Bus out, 5-polig
5m PVC-Kabel

05.00.6091.A211.005M

05.00.6091.A411.005M

Selbstkonfektionierbarer Steckverbinder (gerade)

M12 Buchsen mit Uberwurfmutter fiir Bus in, 5-polig

M12 Stift mit AuBengewinde fiir Bus out, 5-polig

8.0000.5116.0000
8.0000.5111.0000

1) Nurin Verbindung mit Anschlussart 2.
2) Bei Anschlussarten mit Kabel, Kabelmaterial PUR.



Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

mechanischer Multiturn, optisch

Technische Daten

Mechanische Kennwerte

Maximale Drehzahl IP65 bis 70°C 9000 min*', 7000 min"' (Dauerbetrieb)
IP65 bis Tmax 7000 min™', 4000 min™' (Dauerbetrieb)
IP67 bis 70°C 8000 min™', 6000 min~' (Dauerbetrieb)
IP67 bis Tmax 6000 min™', 3000 min™' (Dauerbetrieb)

Anlaufdrehmoment (bei 20°C) IP65 <0,01 Nm
IP67 <0,05 Nm

Massentragheitsmoment
Wellenausfiihrung
Hohlwellenausfiihrung

Wellenbelastharkeit

4,0 x 106 kgm?
7,5x 106 kgm?
80N
40N

ca. 0,57 kg
ca.0,52 kg

radial
axial

mit Bushaube

mit Festanschluss
Schutzart nach EN 60529

gehduseseitig

wellenseitig

Gewicht

P67
P65, opt. IP67

-40°C ... +80°C

nicht rostender Stahl
Aluminium
Zink-Druckguss

PVC (PUR fiir Ex 2/22)
2500 m/s2, 6 ms

100 m/s?, 55 ... 2000 Hz

Arbeitstemperaturbereich

Werkstoffe Welle/Hohlwelle
Flansch

Gehduse

Kabel

Schockfestigkeit nach EN 60068-2-27
Vibrationsfestigkeit nach EN 60068-2-6

Elektrische Kennwerte

Versorgungsspannung 10..30V DC
Stromaufnahme (ohne Last) max. 100 mA
Verpolschutz der ja
Versorgungsspannung

UL-Zulassung File 224618

EMV-Richtlinie 2014/30/EU
RoHS-Richtlinie 2011/65/EU

CE-konform gemaR

1) Kabelausfiihrung: -30°C ... + 75°C.
2) Kurzschlussfest gegeniiber 0V oder Ausgang, nur ein Kanal gleichzeitig,
bei korrekt angelegter Versorgungsspannung.

Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle)

CANopen/CANopenlLift

Kennwerte zu den Schnittstellen CANopen/CANopenLift

Auflésung Singleturn 1...65536 (16 bit), skalierbar
Default: 8192 (13 bit)

max. 4096 (12 bit)
nur tiber Gesamtauflosung skalierbar

Anzahl Umdrehungen (Multiturn)

Gesamtauflosung 1 ... 268.435.456 (28 bit), skalierbar
Default: 33.554.432 (25 bit)
Code Binar
Interface CAN High-Speed gemaR ISO 11898,
Basic- und Full-CAN
CAN Specification 2.0 B
Protokoll CANopen Profil DS406 V3.2 mit
herstellerspezifischen Ergdnzungen
oder CANIift Profil DS417 V1.1
Baudrate 10 ... 1000 kbit/s
mit DIP-Schalter setzbar,
mit Software einstellbar
Knotenadresse 1..127

mit Drehschalter einstellbar,
mit Software konfigurierbar

mit DIP-Schalter einstellbar,
mit Software konfigurierbar

Kennwerte zur Inkrementalspur

Ausgangstreiber RS422 (TTL-kompatibel)
Zul. Last/Kanal max. +/- 20 mA

Terminierung abschaltbar

Signalpegel HIGH typ.38V
LOW typ.13V

Kurzschlussfeste Ausgénge ja?

Auflosung 2048 ppr

Taster SET (Null oder definierter Wert, Option)

Schutz gegen versehentliches Betétigen.
Taster kann nur mit einem Kugelschreiber oder Stift bedient werden.

Diagnose LED (Gelb)

LED leuchtet bei folgenden Fehlern
Sensorfehler (Interner Code bzw. LED-Fehler), zu niedrige Spannung,
Ubertemperatur



Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

mechanischer Multiturn, optisch

Allgemeine Hinweise zu CAN/CANopenlLift

Die CANopen-Drehgeber unterstiitzen das neueste CANopen Kommunikations-
profil nach DS301 V4.02. Zusatzlich stehen gerdtespezifische Profile wie das
Encoderprofil DS406 V3.2 und das DS417 V1.1 (fiir Liftapplikationen) zur Verfiigung.

Als Betriebsarten kénnen Polled Mode, Cyclic Mode, Sync Mode und ein High
Resolution Sync Protokoll gewéhlit werden. Weiterhin lassen sich Skalierungen,
Presetwerte, Endschalterwerte und viele weitere, zusétzliche Parameter iiber
den CAN-Bus programmieren. Beim Einschalten werden samtliche Parameter
aus einem EEPROM geladen, die zuvor nullspannungssicher abgespeichert
wurden. Als Ausgabewerte kdnnen Position, Geschwindigkeit, Beschleunigung
sowie der Status des Arbeitshereiches sehr variabel als PDO kombiniert werden
(PDO Mapping).

Als preisgiinstigste Variante sind auch Drehgeber mit einem Stecker oder mit
Kabelabgang verfiigbar, bei denen die Gerateadresse und Baudrate software-
gesteuert verandert wird.

Die Modelle mit Bus-Anschlusshaube und integriertem T-Koppler erméglichen
eine besonders einfache Installation: Bus- und Spannungsversorgung werden
sehr komfortabel iiber M12 Steckverbinder angeschlossen; die Gerédteadresse
lasst sich {iber zwei Hex-Drehschalter einstellen, auBerdem wird mit einem wei-
teren DIP-Schalter die Baudrate sowie ein zuschaltbarer Abschlusswiderstand
eingestellt. Drei LEDs auf der Riickseite signalisieren Betriebs- und Fehlerstatus
des CAN-Busses sowie den Zustand einer internen Diagnose.

Universal Scaling Function

Am Ende der physikalischen Auflésung eines Drehgebers entsteht bei aktiver
Skalierung ein Fehler, wenn die Teilung der physikalischen Grenze (GP_U) durch
die programmierbare Gesamtaufldsung (TMR) keine ganze Zahl ergibt.

Mit der Universal Scaling Function wird hier Abhilfe geschaffen.

Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle)

CANopen/CANopenLift

CANopen Kommunikationsprofil DS301 V4.02
Folgende Funktionalitat ist unter anderem integriert:

* Class C2 Funktionalitat.

e NMT Slave.

¢ Heartbeat Protokoll.

¢ High Resolution Sync Protokoll.

¢ |dentity Object.

¢ Error Behaviour Object.

¢ Variables PDO Mapping.

¢ Selbststandiger Start programmierbar (Power on to operational).
¢ 3Sende PDO's.

* Knotenadresse, Baudrate und CAN bus.
e Terminierung programmierbar.

CANopen Encoder Profil DS406 V3.2
Folgende Parameter sind programmierbar:

¢ Event mode.

 Einheiten fiir Geschwindigkeit selektierbar (Schritte/Sek oder min™).

e Faktor fiir Geschwindigkeitsherechnung (z.B. Umfang Messrad).

¢ |Integrationszeit fiir den Geschwindigkeitswert von 1 ... 32.

e 2 Arbeitsbereiche mit 2 oberen und unteren Limits und den entsprechenden
Ausgangszustanden.

* Variables PDO Mapping von Position, Geschwindigkeit, Beschleunigung,
Arbeitsbereichszustand.

* Erweitertes Fehlermanagement fiir die Positionsabtastung mit integrierter
Temperaturkontrolle.

* User Interface mit optischer Anzeige der Bus- und Fehlerzustédnde — 3 LED’s.

¢ Optional - 32 CAM's programmierbar.

¢ Kundenspezifischer Speicher 16 Byte.

CANopen Lift Profil DS417 V1.1
Folgende Funktionalitét ist unter anderem integriert:

¢ Car Position Unit.

¢ 2virtuelle Gerite.

¢ 1virtuelles Gerét liefert Position in absoluten Messschritten (Steps).

o 1virtuelles Gerét liefert Position als absolute Weginformation in mm.

e Liftnummer programmierbar.

¢ Unabhéngige Einstellung der Knotenadresse in Verbindung zu dem
CAN-Identifier.

¢ Faktor fiir Geschwindigkeitsherechnung (z.B. Umfang Messrad ).

¢ Integrationszeit fiir den Geschwindigkeitswertvon 1 ... 32.

e 2 Arbeitsbereiche mit 2 oberen und unteren Limits und den entsprechenden
Ausgangszusténden.

¢ Variables PDO Mapping von Position, Geschwindigkeit, Beschleunigung,
Arbeitsbereichszustand.

* Erweitertes Fehlermanagement fiir die Positionsabtastung mit integrierter
Temperaturkontrolle.

¢ User Interface mit optischer Anzeige der Bus- und Fehlerzustdnde — 3 LED's.

Fiir alle hier aufgefiihrten Profile: Key-features
Das Objekt 6003h , Preset” ist einer eingebauten, von aufen zugénglichen Taste
zugeordnet — “Watchdog controlled” device



Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard
mechanischer Multiturn, optisch Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle) CANopen/CANopenLift
Anschlusshelegung
Schnittstelle Anschlussart Kabelverschraubung (Bushaube mit Klemmkasten)
Bus OUT Bus IN
25 1 Signal: CAN_GND| CAN_L | CAN_H oV +V oV +V CAN_L [ CAN_H |CAN_GND
Versorgung | Versorgung | Versorgung | Versorgung
Kurzzeichen: CG CL CH ov +V ov +V CL CH CG
Schnittstelle Anschlussart Kabel (nicht verwendete Adern sind vor Inbetriebnahme einzeln zu isolieren)
Bus IN
25 A B Signal: oV +V CAN_L | CAN_H |CAN_GND
Versorgung | Versorgung
Kabelfarbe: WH BN YE GN GY
Schnittstelle Anschlussart 2 x M12-Stecker (3 x M12-Stecker bei Schnittstelle 5), 5-polig
Bus OUT
Signal: oV +V CAN_L | CAN_H |CAN_GND
Versorgung | Versorgung
2,5 2,F Pin: 3 2 5 4 1
Bus IN 2 1
Signal: oV +V CAN_L | CAN_H |CAN_GND
Versorgung | Versorgung 3
Pin: 3 2 5 4 1 4 5
Inkrementalspur
Signal: A A B B oV
5 2
Pin: 1 2 3 4 5
Schnittstelle Anschlussart 1 x M12-Stecker, 5-polig
Bus IN 2 1
25 E Signal: oV +V CAN_L | CAN_H |CAN_GND
' Versorgung | Versorgung 3
Pin: 3 2 5 4 1 4 5
Schnittstelle Anschlussart 2 x M23-Stecker, 12-polig
Bus OUT
Signal: oV +V CAN_L | CAN_H |CAN_GND
Versorgung | Versorgung
25 J Pin: 10 12 2 7 3 -
Bus IN
Signal: oV +V CAN_L | CAN_H |CAN_GND
Versorgung | Versorgung
Pin: 10 12 2 7 3
Schnittstelle Anschlussart 1 x M23-Stecker, 12-polig
Bus IN
25 | Signal: oV +V CAN_L | CAN_H |CAN_GND
Versorgung | Versorgung
Pin: 10 12 2 7 3
Schnittstelle Anschlussart Sub-D Stecker, 9-polig
Bus IN
25 K Signal: oV +V CAN_L | CAN_H |CAN_GND
Versorgung | Versorgung
Pin: 6 9 2 7 3




Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

mechanischer Multiturn, optisch Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle) CANopen/CANopenLift

MaBbilder Wellenausfiihrung, mit abnehmbarer Bushaube
MaRe in mm [inch]

Klemmflansch, g 58

Flansch Typ 1 und 3 Bus in
(Abbildung mit 2 x M12 Stecker) S
® @
[1] 3 x M3, 6 [0.24] tief ois o g o
3x M4, 810.32] tief R — i B} RSN g
B 3| 3 o8 g
FSESIRSY L <o S
° @
2
10[0.39] \ 14,5[0.57] Bus out
3[0.12] 30[1.18]
3[0.12]
D Passung L 775 5[';)]03]
610.24] h7 10[0.39] —
10[0.39] f7 20[0.79]
/4" h7 /8"
3/8" h7 /8"
Synchroflansch, o 58
Flanschtyp 2 und 4
(Abbildung mit Kabelausfiihrung)
14,5[0,57] 51,5[2.03] Bus in
[T 3x M4, 6 [0.24] tief Y N
@ Y
© :
=l b= — g
§ ’g 2 L - Ci 5 g ,
— — o
g2 N ) 8 g \
© L
= @ T
| ©
3[0.12] 19 [0.75 $42[1,65 S Bus out
K S
3[0,12] "
410,16]
86 [3,39]
D Passung L 87,2 [3,43]
6[0.24] h7 10 [0.39]
10 [0.39] 7 20[0.79]
1/4" h7 7/8"
3/8" h7 /8"
Quadratflansch, (1635
Flanschtyp 5 und 7
(Abbildung mit Kabelausfiihrung) 57 [2,24]
- R Bus in
© AN © ST
g LJ }J
28— VANE S | N
= - SHAEE
& © T
2 N
L1 ok
7,1[0,28] 14,5[0.57] Sy
7.5[0,3] 30[1,18] 063,5[2,5]
D Passung L
78,5 [3,1
6[0.24] h7 10 [0.39] 79,5 i3,1]3]
10 [0.39] 7 20[0.79]
1/4" h7 7/8"

3/8" h7 7/8"




Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

mechanischer Multiturn, optisch Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle) CANopen/CANopenLift
MaRbilder Wellenausfiihrung, mit Festanschluss
MaRe in mm [inch]
Synchroflansch, o 58 60,6[2,39]
Flanschtyp 2 und 4
(Abbildung mit M23-Stecker) M ®
3x M4, 6 [0.24] tief =5 o\
1)
© L
— ®
3[0,12] ‘ 13,25[0,52]
3[0,12]
4[0,16]
D Passung L 69'57[02'77[42]78}
6[0.24] h7 10[0.39] —=
10[0.39] 1 20 [0.79]
1/4" h7 7/8"
3/8" h7 7/8"
Synchroflansch, g 58
Flanschtyp 2 und 4
(Abbildung mit Sub-D-Stecker)
14,25[0,56 | 41,7[1,64]
3x M4, 6 [0.24] tief e 2
2
2 x 4/40 UNC; 3,0 [0.12] tief |2
] N4 —]
SER — i 2
B & o Q
B L T
== ®
310,12]
3[0,12]
4[0,16]
69,5(2,74]
D Passung L 70,7[2,78]
6[0.24] h7 10 [0.39]
10[0.39] 7 20[0.79]
1/4" h7 7/8"
3/8" h7 7/8"
Quadratflansch, O 63,5
Flanschtyp 5 und 7
(Abbildung mit 2 x M23-Stecker) 13,250,52] 60,6[2,39]
[ @ & Bus in
SEE
» L
S
Bus out
7[,1[0],28} 52,4[2,06]
7,5[0,3
D Passung L 62[2,44] 63,5(2,5]
6[0.24] h7 10 [0.39] 63,2[2,49]
10[0.39] 1 20 [0.79]
1/4" h7 7/8"
3/8" h7 7/8"




Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

mechanischer Multiturn, optisch Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle) CANopen/CANopenlLift

MaBbilder Wellenausfiihrung, mit Festanschluss
MaRe in mm [inch]

Klemmflansch, o 58
Flanschtyp 1 und 3 N

(Abbildung mit 1 x M12-Stecker) ®
3x M3, 6 [0.24] tief g8 @%ﬁ@ 3
3x M4, 8[0.32] tief SRR - 3y 5
2l 2 NS>/ z
< &® L © © 9
@
10[0.39] 13,3[0.52]
3[0.12]
3[0.12]
59,5 [2.34]
70,5[2.78]
D Passung L
6[0.24] h7 10 [0.39]
10[0.39] f7 20[0.79]
1/4" h7 /8"
3/8" h7 7/8"
Synchroflansch, o 58
Flanschtyp 2 und 4 58,5(2.3]
(Abbildung mit M12-Stecker)
[ |®
3x M4, 8[0.32] tief
5]
@ o
N g_ a ] _ -
38
S
Lt ®
310,12]
300,12]
410,16]
69,5[2,74]
D Passung L 70.7[2.78]
6[0.24] h7 10[0.39]
10 [0.39] 7 20[0.79]
1/4" h7 /8"
3/8" h7 /8"
Klemmflansch, g 58
Flanschtyp 1 und 3
(Abbildung mit Kabelausfiihrung)
[1] 3x M3, 6[0.24] tief @
3x M4, 8 [0.32] tief ol |5l NG 5
SY g o 3
% ﬂ g @ - T [~ g
S E © L ® @ S
(3]
10[0.39] 13,3[0,52]
3[0.12]
3[0.12]
59,5 [2.34]
60,7 [2.38]
D Passung L
6[0.24] h7 10 [0.39]
10[0.39] f7 20[0.79]
1/4" h7 /8"
3/8" h7 7/8"
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Standard

mechanischer Multiturn, optisch Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle) CANopen/CANopenlLift
MaBbilder Hohlwellenausfiihrung (Sackloch), mit abnehmbarer Bushaube
MaRe in mm [inch]
Flansch mit Federelement, lang °§ ‘:i’fg 13’59]5}
Flanschtyp 1 und 2 L < 3.99-002[0.16] | Busin
(Abbildung mit 2 x M12-Stecker) _ 1451057 o ]
”v_I;_L e
[1] Nut Federelement ® ‘ 57
Empfehlung: Zylinderstift .\ : @ T O\ F o
nach DIN7,0.4(0.16] SE g NIEE =) g2
3x M3, 55[0.22] tief <l 5 - %77 r= S i
. ! o| © /|
Empfohlenes Drehmoment fiir é | N /
Klemmring 0,6 Nm ® H /
4[0.16] 19 0.75 [1.65] Bus out
84,2[3.32]
D Passung L 141381
10[0.39] H7 30[1.18]
12[0.47] H7 30[1.18]
14 [0.55] H7 30[1.18]
15[0.59] H7 30[1.18]
3/8" H7 30[1.18]
1/2" H7 30[1.18]
L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle
Flansch mit Statorkupplung, o 63
Flanschtyp 5 und 6 57,3
e " L 14,5[0,57 ]
Teilkreisdurchmesser fiir *’7* )
Befestigungsschrauben 63 mm L Busin
. ; . = . ®
(Abbildung mit Kabelausfiihrung) T\ : @ !
0 =poin g -
Empfohlenes Drehmoment fiir 2 @ _ Y| B o 2| a
Klemmring 0,6 Nm 3 & O = § kS o S 3
€ = ? 3 g
0,8[0,03] @
- Bus out
D Passung L 4[0,16] s52] 19[0,75 E A Us ou
10 [0.39] H7 30[1.18] 523.63] S| [20l079
12 [0.47] H7 30[1.18] @
14 0.55] H7 30[1.18]
15[0.59] H7 30[1.18]
3/8" H7 30[1.18]
1/2" H7 30[1.18]
L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle
Flansch mit Statorkupplung, & 65 495 [1.95
Flanschtyp 3 und 4 L e
Teilkreisdurchmesser fiir 5.1'\\ ;
A\ Bus in
Befestigungsschrauben 65 mm & 145[057] b2
(Abbildung mit 2x M12-Stecker) L Z
G []
| 3
[T] Empfohlenes Drehmoment fiir ] =
= AN =8
Klemmring 0,6 Nm 5 _ fm\ 5 a
| | o
] SpItE |
: &
[ 19[0,75 Bus out
2,5[0.09] [ 665 [2.56]
D Passung L 94,2[3.71]
10[0.39] H7 30[1.18] 9583761
12 [0.47] H7 30[1.18]
14 [0.55] H7 30[1.18]
15[0.59] H7 30[1.18]
3/8" H7 30[1.18]
1/2" H7 30[1.18]

L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle




Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

mechanischer Multiturn, optisch Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle) CANopen/CANopenlLift

MaRBbilder Hohlwellenausfiihrung (Sackloch), mit Festanschluss
MaRe in mm [inch]

Flansch mit Federelement, lang
Flanschtyp 1 und 2

60,6[2,39]
14.10.55]

(Abbildung mit M23-Stecker) L 3,99 002 [0.16]
[T] Nut Federelement
Empfehlung: Zylinderstift ® g g
nach DIN7, 0 4[0.16] e — N g
3x M3, 5,5[0.22] tief & 2 p / g <
Empfohlenes Drehmoment fiir B “i Lo NP/
Klemmring 0,6 Nm © £ ® —
410.16]
D Passung L 66,5(2,62]
10[0.39] H7 30[1.18] - 4{723‘&’23&2188]
12 [0.47] H7 30[1.18] —
14 [0.55] H7 30[1.18]
15[0.59] H7 30[1.18]
3/8" H7 30[1.18]
1/2" H7 30[1.18]
L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle
Flansch mit Federelement, lang
Flanschtyp 1 und 2 3] 41,7[1,64]
(Abbildung mit Sub-D-Stecker) ol 14[0.55]
L :’ 3,99 0,02 [0.16]
[1] Nut Federelement [ 14,25(0,56 ]
Empfehlung: Zylinderstift =
nach DIN 7, 5 4[0.16] } ié
3x M3, 5,5[0.22] tief = § n = g2
2x 4/40 UNC; 3,0 [0.12] tief = o~ 5
[4] Empfohlenes Drehmoment fiir S é - i
Klemmring 0,6 Nm ®
410.16]
66,5[2,62]
D Passung L 73,2[2,88]
10 [039] H7 30 [118] 7414[2193}
12 [0.47] H7 30[1.18]
14 0.55] H7 30[1.18]
15 [0.59] H7 30[1.18]
3/8" H7 30[1.18]
1/2" H7 30[1.18]
L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle
Flansch mit Statorkupplung, o 65
Flanschtyp 3 und 4 Y
Teilkreisdurchmesser fiir L o ufp\“‘
Befestigungsschrauben 65 - ; 9
(Abbildung mit 2 x M23-Stecker) L
[T] Empfohlenes Drehmoment fiir *\[: r
Klemmring 0,6 Nm e PN - § §
99 Nl ‘ Gk
c= g K S
D Passung L \‘
10[0.39] H7 30(1.18] H 2.5[0.1]
12[0.47] H7 30[1.18] 60,6[2,39]
14 [0.55] H7 30[1.18]
15[0.59] H7 30(1.18]
3/8" H7 30[1.18]
1/2" H7 30[1.18]
L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle




Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

mechanischer Multiturn, optisch

MaRBbilder Hohlwellenausfiihrung (Sackloch), mit Festanschluss

MaRe in mm [inch]

Flansch mit Statorkupplung, g

63

Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle)

CANopen/CANopenLift

L 13,25[0,52]
Flanschtyp 5 und 6
Teilkreisdurchmesser fiir (NG SRy
Befestigungsschrauben 63 mm N | a
(Abbildung mit M12-Stecker) AN i @) @
g Ta (G} ' 22
Empfohlenes Drehmoment fiir % — W = é %
Klemmring 0,6 Nm B ® Sl ® 8 8| g
0.80,03] | J| |
4[0,16]
66,5(2,62]
74,5[2,93]
D Passung L 75,67(2,98]
10 [0.39] H7 30[1.18]
12[0.47] H7 30[1.18]
14 [0.55] H7 30[1.18]
15 [0.59] H7 30[1.18]
3/8" H7 30[1.18]
1/2" H7 30[1.18]
L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle
Flansch mit Federelement, lang
Flanschtyp 1 und 2 =] 58,5(2,3]
(Abbildung mit 2 x M12-Stecker) 2 1410.55]
L N ] .
Nut Federelement — 13,25(0,52] N —
Empfehlung: Zylinderstift
nach DIN 7, 2 4 [0.16] ® 5 T
3x M3, 5,5 [0.22] tief - - — e
Empfohlenes Drehmoment fiir § ; o1 = 8 9
Klemmring 0,6 Nm | S Kl
g % L] Bus in
£ ®
] Bus out
4[0.16]
D Passung L 66.5[2,62]
10[0.39] HT 30(1.18] 732(288]
12 [0.47] H7 30[1.18] 744[2.93]
14 [0.55] H7 30[1.18]
15[0.59] H7 30[1.18]
3/8" H7 30[1.18]
1/2" H7 30[1.18]
L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle
Flansch mit Statorkupplung, & 65
Flanschtyp 3 und 4 59,1[2:33]
Teilkreisdurchmesser fiir L
Befestigungsschrauben 65 mm - 13,25[0,52]
(Abbildung mit Kabelausfiihrung) — >
[T] Empfohlenes Drehmoment fiir b~ 7\{: ® @
Klemmring 0,6 Nm ~ cl | ( éé ) |
[ RIC
i - ® ® a
%Pﬂ:* ® T B
D Passung L
10(0.39] H7 30[1.18] 1 5 s01]
12[0.47] H7 30[1.18] 77.7[3,06] ?65[2,56]
14 [0.55] H7 30[1.18] 78,93,11] ®72[2,83]
T ol i TRANSMETRA GmbH
12" H7 30 [1.18] LT Messtechnik mit KnowHow.
L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle 052 624 86 26
info@transmetra.ch

www.transmetra.ch



ling TRANSMETRA

Messtechnik mit KnowHow.

ENCODER

Profibus Multiturn Drehgeber

Serie 8.5868, 8.5888

Key-Features:

Inhalt: - Vollwelle bis maximal 10 mm Durchmesser

- Sackhohlwelle bis maximal 15 mm Durchmesser
- Gehausedurchmesser 58 mm

- Schutzklasse bis zu IP67

- Gesamtauflosung maximal 28 Bit

- Drehzahl max. 9.000 U/min

- Temperaturbereich -40...+80°C

Bestellcode
Technische Daten
Profibus Schnittstelle
Anschluss

Technische Zeichnung

hhabnN

29.03.17



Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

mechanischer Multiturn, optisch Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle) PROFIBUS DP

Die Sendix Multiturn-Drehgeber 5868 und 5888 mit Profibus-
Schnittstelle und optischer Sensorik eignen sich fiir alle
Profibus-Applikationen.

Mit einer maximalen Auflosung von 28 bit sind diese Drehgeber
auch in der Ausfiihrung mit Sackloch-Hohlwelle bis 15 mm
verfiigbar.

OO iooss
g ’('\)

N~

Mechanisches  Safety-Lock™ Hohe Temperatur- Hohe Hohe Wellen- Magnetfest Schockfest/ Verpolschutz SinCos
Getriebe Drehzahl bereich Schutzart belastbarkeit Vibrationsfest

Zuverlassig Flexibel

¢ Bewahrter Einsatz in Applikationen mit hdchsten ¢ Schneller, einfacher und fehlerfreier Anschluss durch
Anspriichen wie z.B. Windkraft oder Mobilen Automation. Variante mit M12-Stecker.

¢ Absolut zuverlassiger Betrieb im Bereich starker Magnet- ¢ Umfangreiche Programmiermoglichkeiten durch Verwendung
felder durch mechanisches Getriebe mit optischer Sensorik. des aktuellsten Encoderprofils.

Bestellschliissel 8.5868/. X|X|3|X 13111 XI m

Welle Typ 0000 0| ([0

® Flansch O Schnittstelle / Versorgungsspannung (e) Feldbusprofile

1 =Klemmflansch, IP65__ g 58 mm _3 = PROFIBUS DP V0, Encoder Profile V 1.1,10... 30V DC 31= PROFIBUS DP VO_

3 = Klemmflansch, IP67 @58 mm Encoderprofil Class 2

2 = Synchroflansch, IP65_g 58 mm O Anschlussart, Bushaube abnehmbar

4 = Synchroflansch, IP67 @ 58 mm 1 = mit Kabelverschraubung radial © optionen (Service)

5 = Quadratflansch, IP65 63,5 mm [2.5"] 2 = mit 3 x M12-Stecker radial 2 = keine Option

7 = Quadratflansch, IP67 63,5 mm [2.5"] 3 = SET-Taste

O Welle (o x L), mit Flidche Optional auf Anfrage

1.=6x10mm" - Ex2/22

2=10x20mm? - Oberflichenschutz salznebelgetestet

3=1/4"x7/8" - Seewasserfest (Edelstahl V4A)

4 =3/8" x7/8"

Salznebelgetestet / Edelstahl V4A als Standardtypen (lieferbar ab 1 Stiick)
* salznebelgetestet: Edelstahl V4A:
/6 8.5868.3232.3112-C m 8.5868.3232.3112-V4A



Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard
mechanischer Multiturn, optisch Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle) PROFIBUS DP
Bestellschlissel EXYTEEID X|X|3|X|_ 31 1|XI m
Hohlwelle Typ 0000 0| ([0
® Flansch O Schnittstelle/ Versorgungsspannung () Feldbusprofile
1 = mit Federelement, lang, IP65 -3 = PROFIBUS DP V0, Encoder Profile V 1.1,10 ... 30V DC 31= PROFIBUS DP VO
2 = mit Federelement, lang, IP67 Encoderprofil Class 2
3 = mit Statorkupplung, IP65 @ 65 mm O Anschlussart, Bushaube abnehmbar
4 = mit Statorkupplung, IP67 @ 65 mm 1 = mit Kabelverschraubung radial © optionen (Service)
_5 = mit Statorkupplung, IP65__g 63 mm 2 = mit 3 x M12-Stecker radial 2 = keine Option
6 = mit Statorkupplung, IP67 @ 63 mm '3 = SET-Taste
O Sackloch-Hohlwelle Optional auf Anfrage
(Einstecktiefe max. 30 mm) - Ex2/22
3=g10mm - Oberflichenschutz salznebelgetestet
4=pg12mm - Seewasserfest (Edelstahl V4A)
5=g14mm
6 =@ 15mm Salznebelgetestet / Edelstahl V4A als Standardtypen (lieferbar ab 1 Stiick)
8 =03/8" * salznebelgetestet: Edelstahl V4A:
9=01/2" /6 8.5888.2432.3112-C m 8.5888.2432.3112-V4A
8.5888.2532.3112-C

Montagezubehor fiir Wellen-Drehgeber Bestell-Nr.

Kupplung Balgkupplung @ 19 mm fiir Welle 6 mm 8.0000.1102.0606
Balgkupplung g 19 mm fiir Welle 10 mm 8.0000.1102.1010
Montagezubehdar fiir Hohlwellen-Drehgeber MaRBe in mm [inch] Bestell-Nr.
Zylinderstift, lang mit Befestigungsgewinde 8.0010.4700.0000
fiir Flansch mit Federelement 85[[%32‘] g
(Flanschtyp 1 und 2) ' |7 1028] K
5 | 5
EE -
st — £
30[1.18] %2
Anschlusstechnik Bestell-Nr.
Vorkonfektionierter Kabelsatz M12 Buchse mit Uberwurfmutter fiir Bus in, 5-polig
5m PUR-Kabel 05.00.6011.3211.005M
M12 Stift mit AuBengewinde fiir Bus out, 5-polig
5m PUR-Kabel 05.00.6011.3411.005M
M12 Buchse mit Uberwurfmutter fiir Spannungsversorgung, 4-polig
2 m PUR-Kabel 05.00.6061.6211.002M
Selbstkonfektionierbarer Steckverbinder (gerade) M12 Buchse mit Uberwurfmutter fiir Bus in, 5-polig 05.BMWS 8151-8.5
M12 Stift mit AuRengewinde fiir Bus out, 5-polig 05.BMSWS 8151-8.5

M12 Buchse mit Uberwurfmutter fiir Spannungsversorgung, 4-polig 05.B8141-0




Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

mechanischer Multiturn, optisch

Technische Daten

Mechanische Kennwerte

IP65 bis 70°C
P65 bis Tmax
IP67 bis 70°C
IP67 bis Tmax

Maximale Drehzahl

9000 min!, 7000 min™' (Dauerbetrieb)
7000 min’', 4000 min™' (Dauerbetrieb)
8000 min’!, 6000 min™' (Dauerbetrieb)
6000 min’'!, 3000 min™' (Dauerbetrieb)

Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle)

PROFIBUS DP

Kennwerte zur Schnittstelle PROFIBUS DP

Auflésung Singleturn

1...65536 (16 bit), skalierbar
Default: 8192 (13 bit)

Anzahl der Umdrehungen (Multiturn)

1...4096 (12 bit), skalierbar

Anlaufdrehmoment (bei 20°C) 1P65
1P67

<0,01 Nm
< 0,05 Nm

Massentragheitsmoment
Wellenausfiihrung
Hohlwellenausfiihrung

Wellenbelastharkeit

3,0 x 10 kgm?
7,5x 10 kgm?

80N
40N

ca. 0,57 kg
ca.0,52 kg

1P67
P65, opt. IP67

-40°C ... +80°C

nicht rostender Stahl
Aluminium
Zink-Druckguss

2500 m/s?, 6 ms
100 m/s?, 55 ... 2000 Hz

radial
axial

mit Bushaube
mit Festanschluss

Gewicht

Schutzart n. EN 60529  gehéuseseitig

wellenseitig

Arbeitstemperaturbereich

Werkstoffe Welle / Hohlwelle
Flansch
Gehduse

Schockfestigkeit nach EN 60068-2-27
Vibrationsfestigkeit nach EN 60068-2-6

Elektrische Kennwerte

Versorgungsspannung 10..30V DC
Stromaufnahme (ohne Last) max. 120 mA
Verpolschutz der ja
Versorgungsspannung

UL-Zulassung File 224618

EMV-Richtlinie 2014/30/EU
RoHS-Richtlinie 2011/65/EU

Taster SET (Null oder definierter Wert, Option)

Schutz gegen versehentliches Betatigen.
Taster kann nur mit einem Kugelschreiber oder Stift bedient werden.

Diagnose LED (Gelb)

LED leuchtet bei folgenden Fehlern: Sensorfehler (Profibusfehler)

CE-konform gemaR

Anschlusshelegung Klemmkasten

Gesamtauflosung 1...268.435.456 (28 bit), skalierbar
Default: 33.554.432 (25 bit)

Code Binar

Interface Spezifikation gemaR PROFIBUS DP 2.0
Standard (DIN 19245 Part 3)
RS485 Driver galvanisch isoliert

Protokoll Profibus Encoder Profile V1.1
Class1 und Class 2 mit hersteller-
spezifischen Ergdnzungen

Baudrate maximal 12 Mbit/s

Gerateadresse 1..127

einstellbar mit Drehschalter
einstellbar mit DIP-Schalter

Terminierung abschaltbar

Profibus Encoder-Profile V1.1

Das PROFIBUS-DP Geréteprofil beschreibt die Funktionalitdt der Kommunikation
und den herstellerspezifischen Teil innerhalb des Profibus-Feldbus Systems. Fiir
Drehgeber ist das Encoder-Profil mageblich. Hier sind die einzelnen Objekte
herstellerunabhéngig festgelegt. Zusatzlich bieten die Profile Freiraum fiir
herstellerspezifische Funktionserweiterungen: Somit erwirbt man mit dem Einsatz
von Profibus-féhigen Gerdten Systeme, die schon heute fiir die Zukunft vorberei-
tet sind.

Folgende Parameter konnen programmiert werden

¢ Drehrichtung.

o Skalierung (Anzahl Schritte/Umdrehung).
¢ Presetwert.

* Diagnose-Mode.

Folgende Funktionalitét ist integriert

¢ Galvanische Trennung DC/DC-Wandler der Bus-Stufe.
¢ Line Driver nach RS485 max. 12 MB.

e Adressierung {iber DIP-Schalter.

¢ Diagnose-LED.

¢ Volle Class 1 und Class 2 Funktionalitat.

Schnittstelle Anschlussart BUS IN BUS OUT
3 1 Signal: B A oV +V oV +V B A Die Abschirmung der Anschlusskabel muss
groBflachig tiber die Kabel-Verschraubung
(Klemmkasten) Klemme: 1 2 3 4 5 6 7 8 angeschlossen werden.
Schnittstelle Anschlussart Funktion Steckeranschluss 3 x M12
Bus in Signal: - PB_A - PB_B Schirm
Pin: 1 2 3 4 5
3 ) Spannungs- | Signal: +V - oV -
versorgung —
(3 x M12-Stecker) Pin: 1 2 3 4
Bus out Signal: BUS_VDC"| PB_A |BUS_GND"| PB_B | Schirm
Pin: 1 2 3 4 5

1) Fiir die Versorgung eines externen Profibus-DP-Abschlusswiderstandes.



Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

mechanischer Multiturn, optisch

MaBbilder Wellenausfiihrung, mit abnehmbarer Bushaube

MaRe in mm [inch]

Synchroflansch, o 58
Flanschtyp 2 und 4

Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle)

PROFIBUS DP

(Abbildung mit Kabelausfiihrung) 14,5[0,57]
[T 3 x M4, 6 [0.24] tief H e /AR
LJ
o i) =
e NEA ) 5| §
© L
LL| ® | @)
M Zi
3[0,12] 19[0.75]
3[0,12]
4[0,16]
D Passung L 86 [3,39]
6[0.24] h7 10[0.39] 87,2[3,43]
10[0.39] 7 20 [0.79]
1/4" h7 7/8"
3/8" h7 7/8"
Klemmflansch, g 58
Flansch Typ 1 und 3
(Abbildung mit 3 x M12 Stecker) Bus in
57 [2.24]
(1] 3% M3, 6[0.24] tief @ii/ 50[1.97]
3x M4, 8[0.32] tief @ S
Bla ] ]
S5 o ,@2 5 3
Sle|s L 9 2
® 2N °
7
10 [0.39]
3[0.12] 14,5[0,57] st Bus out
3[0.12) 30[1.18)
76 [3.0]
77,2[3.03]
D Passung L
6[0.24] h7 10 [0.39]
10[0.39] 1 20 [0.79]
1/4" h7 7/8"
3/8" h7 7/8"
Quadratflansch, [163,5
Flanschtyp 5 und 7
(Abbildung mit Kabelausfiihrung) 57 [2.24] Busin
— us |l
. ) .
@ 7@x 2] D] }47
g 2/ %EM
= N\ | 5] o] [
Eol —_ _ NS —
w| g = o i - =
=N N e s -
o ® ,@?\
2) | :
] Bus out
7.1 0.2 1451057
7,5[0,3] 30[1,18] 063,5 [2,5]
78,5[3,1]
79,5[3,13]

D Passung L
6[0.24] h7 10[0.39]
10 [0.39] 7 20[0.79]

1/4" h7 1/8"
3/8" h7 /8"




Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

mechanischer Multiturn, optisch Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle) PROFIBUS DP

MaRBbilder Hohlwellenausfiihrung (Sackloch), mit abnehmbarer Bushaube

MaRe in mm [inch]

Flansch mit Federelement, lang g 51,5 [2.03] Busin

Flanschtyp 1 und 2 =) 14 [0.55]

(Abbildung mit 3 x M12-Stecker) - 3| @ 3.99.0020.16]

[T] Nut Federelement —— 1
Empfehlung: Zylinderstift O @ \ e
nach DIN 7, g 4[0.16] 5 - o y ~ ol

3x M3, 5,5[0.22] tief = C g B i

Empfohlenes Drehmoment fiir % L] g Eﬂaéf
Klemmring 0,6 Nm E ® J/ I

410.16]
D Passung L 84,2 [3.32] 1691

10[0.39] H7 30[1.18] 91.4[3.6]
12[0.47] H7 30[1.18] Bus out
14 [0.55] H7 30[1.18]
15 [0.59] H7 30[1.18]

3/8" H7 30[1.18]

1/2" H7 30[1.18]

L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle

Flansch mit Statorkupplung, o 63

Flanschtyp 5 und 6

Teilkreisdurchmesser fiir Befestigungs-

schrauben 63 mm 145[0.57] 57,3

(Abbildung mit Kabelausfiihrung) L —T b

us IN
m \) | ]
[1] Empfohlenes Drehmoment fiir < N @ : @ \ 7;:,~W7ﬂ
Klemmring 0,6 Nm = Nis = // T _)*
— ™ —_ =
< = | & —| @ - L]
MR —T1O)| g s 2 & o i BRI
SN . = s B g \ .
0,8[0,03] ® : @ N j:z
D Passung L A[0.16] o[075] —— - - Bus out
100.39] H7 30[1.18] T ga[332] ’ o L
12 [0.47] H7 30[1.18] o2[3.63] g [oors)
14[0.55] H7 30[1.18] ®
15 [0.59] H7 30[1.18]
3/8" H7 30[1.18]
1/2" H7 30[1.18]
L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle

Flansch mit Statorkupplung, o 65

Flanschtyp 3 und 4

Teilkreisdurchmesser fiir Befestigungs-

schrauben 65 mm

(Abbildung mit 3 x M12-Stecker) 57(2,24]

. Y

Empfohlenes Drehmoment fiir L 14,5 [0.57 _3\“'1 Bus in
Klemmring 0,6 Nm M

SEIN ’
S - gl g| a
3 9 o \! Wi /
D Passung L E./’%P ® 2 \ :
10[0.39] H7 30[1.18] u 2 - .
12[0.47] H7 30[1.18] I Bus out
14 [0.55] H7 30[1.18] 25[0.09] 19 [0.75 365 [2.56]
15 [0.59] H7 30[1.18] 94,2[3.71]
s | W[ ol TRANSMETRA GmbH
1/2" H7 301[1.18] S — Messtechnik mit KnowHow.
L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle 052 624 86 26
info@transmetra.ch

www.transmetra.ch



ling TRANSMETRA

Messtechnik mit KnowHow.

ENCODER

Profinet Multiturn Drehgeber

Serie 8.5868, 8.5888

Key-Features:

Inhalt: - Vollwelle bis maximal 10 mm Durchmesser

- Sackhohlwelle bis maximal 15 mm Durchmesser
- Schnittstelle: Profinet IO

- Gehausedurchmesser 58 mm

- Schutzklasse bis zu IP67

- Gesamtauflosung maximal 28 Bit

- Drehzahl max. 9.000 U/min

- Temperaturbereich -40...+80°C

Bestellcode
Technische Daten
Profinet Schnittstelle
Anschluss

Technische Zeichnung

hhabnN

29.03.17



Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard
mechanischer Multiturn, optisch

Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle)

PROFINET 10

Der Multiturn-Drehgeber Sendix 5868 und 5888 mit PROFINET-
Schnittstelle und optischer Sensorik ist in allen Applikationen mit
PROFINET-Technologie einsetzbar.

Der Drehgeber unterstiitzt den IRT-Mode und ist damit ideal
geeignet fiir Echtzeitanwendungen.

?
0%®

®)(0) E3 (W%

Mechanisches  Safety-Lock™ Hohe Temperatur- Hohe Hohe Wellen- Schockfest/ Magnetfest Verpolschutz Optisch Oberflach
Getriebe Drehzahl bereich Schutzart belastbarkeit Vibrationsfest Sensorik salznebelgetestet
optional
Zuverlassig Flexibel

o Geeignet fiir alle PROFINET-Applikationen durch Verwendung
des Drehgeber-Profils 4.1.

e Durch den IP67-Schutz und den widerstandsfahigen Gehduse-
aufbau optimal geeignet fiir harteste dullere Einsatzbe-
dingungen.

Bestellschlissel EIETEIROA@ 2| 1C2112
Welle Typ 0000 |0

©® Flansch O Welle (o x L), mit Fliche

1 =Klemmflansch, IP65__ 58 mm 1=6x10mm"

3 = Klemmflansch, IP67 @58 mm 0x20 mm?

2 = Synchroflansch, IP65_g 58 mm 3 =1/4"x7/8"

4 = Synchroflansch, IP67 @58 mm 4 =3/8" x7/8"

5 = Quadratflansch, IP65 63,5 mm [2.5”]

7 = Quadratflansch, IP67 63,5 mm [2.5"]

Bestellschlissel  EJEEEE .xx|c 2[.[c2[12
Hohlwelle Typ 0000 0

O Flansch O Sackloch-Hohlwelle
1 = mit Federelement, lang, IP65 (Einstecktiefe max. 30 mm)
2 = mit Federelement, lang, IP67 3=010mm
3 = mit Statorkupplung, IP65 @ 65 mm 4=g12mm
4 = mit Statorkupplung, IP67 @65 mm 5=g14mm
_5 = mit Statorkupplung, IP65__g 63 mm 6 =g15mm
6 = mit Statorkupplung, IP67 @ 63 mm 8 =p3/8"
9=g1/2"

1) Vorzugstyp nur in Verbindung mit Flansch Typ 2.
2) Vorzugstyp nur in Verbindung mit Flansch Typ 1.

¢ Einfaches Setzen eines Preset-Wertes mit Hilfe eines
Steuerbits (Telegramm 860).

¢ Verwendung im IRT-Mode.
e Zykluszeit < 1 ms.

e Firmware-Updater erlaubt einfache Erweiterung von Eigen-
schaften ohne den Drehgeber zu demontieren.

(10210)

© Feldbusprofile
C2= PROFINET 10

O Schnittstelle / Versorgungsspannung
C = PROFINET10/10...30 V DC

O Anschlussart, Bushaube abnehmbar Optional auf Anfrage
2 =3 x M12-Stecker, 4-polig - Ex2/22
- Oberflachenschutz

salznebelgetestet

(10210)

©® Feldbusprofile
C2= PROFINET 10

O Schnittstelle / Versorgungsspannung

C =PROFINET10/10...30V DC

Optional auf Anfrage

- Ex2/22

- Oberflachenschutz
salznebelgetestet



Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

mechanischer Multiturn, optisch

Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle)

Montagezubehdr fiir Wellen-Drehgeber Bestell-Nr.

PROFINET IO

Kupplung Balgkupplung @ 19 mm fiir Welle 6 mm 8.0000.1102.0606
Balgkupplung & 19 mm fiir Welle 10 mm 8.0000.1102.1010
Montagezubehar fiir Hohlwellen-Drehgeber MaRe in mm [inch] Bestell-Nr.
Zylinderstift, lang mit Befestigungsgewinde 8.0010.4700.0000
fiir Flansch mit Federelement 35[[%32‘] g
(Flanschtyp 1 und 2) ' |17 028] E
3 ) ©,
g
3f — £
30[1.18] 92
Anschlusstechnik Bestell-Nr.
Vorkonfektionierter Kabelsatz M12 Stift mit AuRengewinde fiir Port 1 und Port 2, 4-polig
2 m PUR-Kabel 05.00.6031.4411.002M
M12 Buchse mit Uberwurfmutter fiir Spannungsversorgung, 4-polig
2 m PUR-Kabel 05.00.6061.6211.002M
Selbstkonfektionierbarer Steckverbinder (gerade) M12 Stift mit AuRengewinde fiir Port 1 und Port 2, 4-polig 05.WASCSY4S
M12 Buchse mit Uberwurfmutter fiir Spannungsversorgung, 4-polig 05.B8141-0

Technische Daten
Mechanische Kennwerte Kennwerte zu den Schnittstellen PROFINET 10

Maximale Drehzahl 1P65 bis 70°C 9000 min"', 7000 min"! (Dauerbetrieb)
IP65 bis Tmax ~ 7000 min-', 4000 min~' (Dauerbetrieb)
IP67 bis 70°C 8000 min™!, 6000 min™' (Dauerbetrieb)
IP67 bis Tmax 6000 min'!, 3000 min"' (Dauerbetrieb)
Anlaufdrehmoment (bei 20°C) IP65 < 0,01 Nm
IP67 <0,05Nm
Massentragheitsmoment
Wellenausfiihrung 3,0 x 106 kgm?
Hohlwellenausfiihrung 7,5 x 106 kgm?
Wellenbelastbarkeit radial 80N
axial 40N
Gewicht ca. 0,54 kg
Schutzart nach EN 60529
gehduseseitig  IP67
wellenseitig  IP65, opt. IP67
Arbeitstemperaturbereich -40°C ... +85°C
Werkstoffe Welle/Hohlwelle nicht rostender Stahl
Flansch  Aluminium
Gehduse Zink-Druckguss
Schockfestigkeit nach EN 60068-2-27 2500 m/s2, 6 ms

Vibrationsfestigkeit nach EN 60068-2-6

100 m/s?%, 10 ... 2000 Hz

Elektrische Kennwerte

Versorgungsspannung 10..30VDC
Stromaufnahme (ohne Last) max. 200 mA
Verpolschutz der ja
Versorgungsspannung

UL-Zulassung File 224618

CE-konform geméR

EMV-Richtlinie 2014/30/EU
RoHS-Richtlinie 2011/65/EU

Auflésung Singleturn

1...65536 (16 bit), skalierbar
Default: 8192 (13 bit)

Anzahl der Umdrehungen (Multiturn)

4096 (12 bit)
nur tiber Gesamtauflésung skalierbar

Gesamtauflosung 1 ... 268.435.456 (28 bit), skalierbar
Default: 33.554.432 (25 bit)

Code bindr

Protokoll PROFINET |10

Link 1 und 2, LED (griin / gelb)

Zweifarbig

gelb

griin

Link ist aktiv
Datentransfer

Error LED (rot) / PWR LED (griin)

Funktionalitdten siehe Benutzerhandbuch



Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

mechanischer Multiturn, optisch Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle) PROFINET 10
Allgemeine Hinweise PROFINET 10 PROFINET 10
Der PROFINET-Drehgeber implementiert das Drehgeber-Profil 4.1 (gemaR Spezifi- Es ist das gesamte Drehgeber-Profil geméR Profile Encoder Version 4.1 sowie
kation “Profil Encoder Version 4.1 Dec 2008"). die Identification- & Maintenance-Funktionalitdt Version 1.16 implementiert.
Es lassen sich Skalierungen, Presetwerte und viele weitere, zusétzliche Parame- Unterstiitzt werden IM-Bldcke 0, 1,2, 3 und 4.
ter iber den PROFINET-Bus programmieren. Es ist das Media Redundancy Protokoll implementiert. Im Kern besteht der Vorteil
Beim Einschalten werden samtliche Parameter aus einem EEPROM geladen, die von MRP darin, dass die Komponenten, die in einer Ringstruktur verkabelt sind,
zuvor nullspannungssicher abgespeichert oder von der Steuerung in der Hoch- in ihrer Funktionalitat aufrecht erhalten werden wenn es zu einem Ausfall kommt

laufphase iibernommen wurden. oder wenn die Kabel an einer Stelle unterbrochen werden.

Als Ausgabewerte kdnnen Position, Geschwindigkeit sowie andere Status des
Drehgebers iibertragen werden.

Anschlusshelegung
Schnittstelle Anschlussart Funktion M12-Stecker, 4-polig
Bus Port 1 Signal: Sendedaten+ | Empfangsdaten+ | Sendedaten- | Empfangsdaten-| 1 2
Kurzzeichen: TxD+ RxD+ TxD- RxD- D-codiert
Pin: 1 2 3 4 4 3
Spannungs- | Signal: Spannung + - Spa nung-— -
C 2 VErsorgung | yyrzzeichen: +V - ov -
(3 x M12-Stecker) Pin: 1 2 3 4
Bus Port 2 Signal: Sendedaten+ | Empfangsdaten+ | Sendedaten- | Empfangsdaten-| 1 2
Kurzzeichen: TxD+ RxD+ TxD- RxD- D-codiert
Pin: 1 2 3 4 4 3
Bus Port 1
Spannungsversorgung

Bus Port 2




Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

mechanischer Multiturn, optisch Sendix 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle) PROFINET 10
MaBbilder Wellenausfiihrung, mit abnehmbarer Bushaube
MaRe in mm [inch]
Klemmflansch, g 58
FI htyp 1und 3
anschtyp 1 un 74,2 [2.53]
[0 3x M3, 6,0 [0.24] tief 8312481
3x M4,8,01[0.31] tief > TG — ]
Y
ol & =g
b — ; R AEE !
2lzlg <8 \ )
olele L © NS ,
. & —
N i
10[0.39] LI 121047 348 [1.89
3[0.12) 2410.94] 20 S
N>
3[0.12] 5t
86 [3.39]
87,2 [3.43]
D Passung L
6[0.24] h7 10[0.39]
10 [0.39] f7 20[0.79]
1/4" h7 /8"
3/8" h7 /8"
Synchroflansch, o 58
Flanschtyp 2 und 4
240.94] 74,2[2.92]
[0 3x M4, 6,0[0.24] tief 1200471 Bl
I ®
8 5 g
N =] o
ol ol e BT —T—- ol
L g
®
3[0.12)
3[0.12)
410.16]
86 [3.39]
D Passung L 872[3.43]
6[0.24] h7 10[0.39]
10 [0.39] f7 20[0.79]
1/4" h7 7/8"
3/8" h7 /8"
Quadratflansch, (1635
Flanschtyp 5 und 7 gi[i-;zl
® @
v —
o =18
= P
w| O - - - —| = |
S -3
) L AIRSY
®
;?‘
| Q{ﬂ} <L/
711028) 12(0.47 o
D Passung L 75[03] 24[0.94] & 063,5[2.5]
6 [0.24] h7 10 [0.39] 7851811
10 [0.39] 7 20[0.79] 79,5 [3.13]
1/4" h7 7/8"
3/8" h7 /8"




Absolute Drehgeber — Multiturn

Standard

mechanischer Multiturn, optisch

Sendi

x 5868 / 5888 (Welle / Hohlwelle) PROFINET 10

MaBbilder: Hohlwellenausfiihrung (Sackloch) mit abnehmbarer Bushaube

MaRe in mm [inch]

Flansch mit Federelement, lang ; 74,2 [2.92]
Flanschtyp 1 und 2 63[2.92]
_ 14 [0.55]
[T] Nut Federelement : 241094] é 299 00z[0.16]
Empfehlung: Zylinderstift M 12[047 3
nach DIN 7, 2 4[0.16] 3 g
& ==
3x M3, 5,5[0.22] tief _ ~| o
ol — | o
Empfohlenes Drehmoment fiir § 0 5 28 oY
Klemmring 0,6 Nm o e - - 5 % -
£ 5@ - ¥
)
D Passung L E{ 4[0.16]
10[0.39] H7 30[1.18] 84,2 [3.32]
12 [0.47] H7 30[1.18] 91.4[3.59]
14 [0.55] H7 30[1.18]
15[0.59] H7 30[1.18]
3/8" H7 30[1.18]
1/2" H7 30[1.18]
L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle
Flansch mit Statorkupplung, g 63 24[0.94] 74,2 2.92]
Flanschtyp 5 und 6 L 12047 63[2.92
[T] Empfohlenes Drehmoment fiir M o
Klemmring 0,6 Nm ST B =l
< — @ o<
= @) o 2 o) )
AR =3 PEE
3 ] ¥
E— ® \
0,810.03
40.16] — o
84,2 [3.32] q [25° )
D Passung L 02 369 IS 20[0.79]
100.39] H7 3001.18] ezl =
12[0.47] H7 30[1.18]
14 [0.55] H7 30[1.18]
15 [0.59] H7 30[1.18]
3/8" H7 30[1.18]
1/2" H7 30[1.18]
L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle
Flansch mit Statorkupplung, g 65 74,2[2.92]
Flanschtyp 3 und 4 . 241094 3292
12[0.47
[T] Empfohlenes Drehmoment fiir
Klemmring 0,6 Nm = @ N
i) o
SERlSe 2\ | 58
o = _ _ L =|a |
[NIRSY © @ 58 S
ASt é Hr: ASY
& 1 o))
D)
2,5[0.09] ©65 [2.56]
94,2 [3.71]
95,5 [3.76]
D Passung L
10[0.39] H7 30[1.18]
12[0.47] H7 30[1.18]
14 [0.55] H7 30[1.18]
15 [0.59] H7 30[1.18]
sl TRANSMETRA GmbH
1/2" 7 30[1.18 S — Messtechnik mit KnowHow.
L = Einstecktiefe Sackloch-Hohlwelle 052 624 86 26
info@transmetra.ch

www.transmetra.ch



TRANSMETRA

Moo Messtechnik mit KnowHow.

LASERSENSOR

Serie LAS-TM

Key-Features:

Inhalt: - sehr kompakte Bauform
- Messbereiche von 10 bis 500 mm

Technische Daten 2 - Linearitdit bis £6 um

Technische Zeichnung o2 - Auflésung bis 2 pm

Teach-In - Diagramme 3 - Versionen mit Punktlaser und Linienlaser
Bestellcode wed - Schutzklasse IP67

- Arbeitstemperatur 0 bis 50 °C

- sehr genaue Distanzmessung auf unterschiedlichen
Oberfldchen

- verpolgeschiitzt und kurzschlussfest

- Analogausgang 4...20 mA oder 0...10 V

03.07.18



Messbereich
Linearitat’

Auflésung’

Minimaler Teach-In-Bereich

Lichtquelle
Laserklasse

Strahlform

Strahldurchmesser Punktlaser

Strahlhohe Linienlaser
Strahlbreite Linienlaser
Wellenldnge
Sensorelement
Messfrequenz
Ansprechzeit
Ausgangssignal
Betriebsanzeige
Alarmanzeige
Verschmutzungsanzeige
Versorgung

Max. Stromaufnahme
Lastwiderstand

Verpolschutz
Kurzschlussfest
Schutzklasse
Arbeitstemperatur
Anschluss

Gehduse

[mm]
[mm]
[mm]

[mm]

[mm]
[mm]
[mm]

[nm]

[VDC]
[mA]

(kQ]

LAS-TM-10

16..26

+0,006...+0,015
0,002...0,005
>1
Punkt
0,5..0,2
100
Zinkguss

LAS-TM-104
16..120
+0,015..£0,35
0,002...0,12
>2

LAS-TM-300
50..350
+0,05..+1,2
0,01..0,4
>5

Laserdiode rot, gepulst

0,9..0,5

2

650

LAS-TM-500
50..550
+0,08..£3,5
0,01..1,15
>10

Punkt oder Linie 2

Photodiodenzelle

1
<0,9

4..20 mA oder 0..10V

LED gruin
LED rot

LED rot blinkend

12..28

bei Ausgangssignal 4..20 mA: <0,3
bei Ausgangssignal 0...10 V: >100

Ja
Ja
P67
0..50

M8-Steckerausgang, 4-polig

' Die Angaben zur Linearitat und Auflésung beziehen sich auf eine matt-weie Bezugsoberfliche.
2 Der Detektor nimmt eine optische Mittelung (keine rechnerische) der, von der Linie erfassten, Oberfliche vor, d. h. eine Art Flichenintegration.

LAS-TM-10 / LAS-TM-104

LAS-TM-300 / LAS-TM-500

!"
~

h

13,45
emitter axis i

emitter axis i

34,5
31,6
Teach-in
0| LED
N~
~N _
&
N~
-~ ~
| 3¢
P~ (]
- 7 Q
E a3
s 25 2
40,2
| 2 28 6,7
(]
Teach-in
- LED o
<
-
- <
© Q
o
2 T

1
4.1
Pl

0,5
<2

80

Aluminium



Die folgenden Diagramme zeigen die Verdnderung der Linearitat bzw. der Auflésung in Abhdngigkeit vom eingelernten Messbereich im Teach-
Modus. Dabei gilt: je kleiner der eingelernte Messbereich des Sensors ist, desto geringer ist der Linearitatsfehler im Nahbereich und desto hoher

ist die Auflésung. MB steht flir den geteachten Messbereich.

LAS-TM-10

20

+ Linearitatsfehler (um)
=

0
16 185 21 235 26
Messbereich (mm)

LAS-TM-104

400

350

100

50

+ Linearitatsfehler (um)
- N N w
w o [ o
o o o o

0
16 42 68 94 120
Messbereich (mm)

LAS-TM-300

+ Linearitatsfehler (mm)
o
Y -

0
50 125 200 275 350
Messbereich (mm)
LAS-TM-500
4

+ Linearitatsfehler (mm)
o = N w
(%] - wv N w w w

0
50 150 250 350 450 550
Messbereich (mm)

MB <4 mm

MB 6 mm

MB 8 mm

MB 10 mm

MB 2 mm

MB 50 mm

MB 104 mm

MB <25 mm

MB 150 mm

MB 300 mm

MB 10 mm

MB 250 mm

MB 500 mm

Auflosung (um)

Auflosung (mm)

Auflésung (mm)

8
MB <4 mm
7
MB 6 mm
6
t 5 MB 8 mm
2
2
3 4 MB 10 mm
Q
2 33—
2
1
0
16 18,5 21 23,5 26
Messbereich (mm)
160
MB 2 mm
140
MB 25 mm
120
100 MB 50 mm
80 MB 75 mm
60 MB 104 mm
40
20
0
16 42 68 94 120
Messbereich (mm)
0,6
MB <25 mm
05 MB 75 mm
04 MB 150 mm
03 MB 225 mm
02 MB 300 mm
0,1
0
50 125 200 275 350
Messbereich (mm)
14
MB 10 mm
12
MB 250 mm
1
MB 500 mm
038
0,6
04
0,2
0
50 150 250 350 450 550

Messbereich (mm)



Strahlform

Punktlaser ™
Linienlaser (nur bei MB 300 und 500) TML
Messbereich [mm]

16...26 10

16...120 104
50...350 300
50..550 500

Ausgangsart
420A 4..20 mA
10V 0..10V

LAS-TM-10-420A
LAS-TM-10-10V
LAS-TM-104-420A
LAS-TM-104-10V
LAS-TM-300-420A
LAS-TM-300-10V

Punktlaser, MB 16...
Punktlaser, MB 16...
Punktlaser, MB 16...
Punktlaser, MB 16...
Punktlaser, MB 50...
Punktlaser, MB 50...

26 mm, 4..20 mA
26 mm, 0..10V
120 mm, 4..20 mA
120 mm, 0..10V
350 mm, 4..20 mA
350 mm, 0..10V

Kabel mit Gegenstecker M8, 4-polig, geschirmt

K4P2M-S-M8
K4P5M-S-M8
K4P10M-S-M8

2 m, Stecker gerade

5 m, Stecker gerade

10 m, Stecker gerade

+ Achtung Laserstrahlung!

« Nichtin den Strahl blicken!

- Laserstrahl nie auf ein Auge richten!

- Es empfiehlt sich, den Strahl nicht ins Leere laufen zu lassen, sondern mit einem matten Blech, oder Gegenstand zu stoppen.

» Aus Lasersicherheitsgriinden muss die Spannungsversorgung des Sensors abgeschaltet werden, wenn die Maschine oder die ganze Anlage
abgeschaltet wird.

LAS-TM-500-420A
LAS-TM-500-10V
LAS-TML-300-420A
LAS-TML-300-10V
LAS-TML-500-420A
LAS-TML-500-10V

Punktlaser, MB 50...550 mm, 4...20 mA
Punktlaser, MB 50...550 mm, 0...10 V
Linienlaser, MB 50...350 mm, 4..20 mA
Linienlaser, MB 50...350 mm, 0...10 V
Linienlaser, MB 50...550 mm, 4...20 mA
Linienlaser, MB 50...550 mm, 0...10V

Kabel mit Gegenstecker M8, 4-polig, geschirmt
K4P2M-SW-M8
K4P5M-SW-M8
K4P10M-SW-M8

2 m, Stecker gewinkelt
5 m, Stecker gewinkelt

10 m, Stecker gewinkelt

Diese Daten konnen jederzeit ohne Vorankiindigung gedndert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.
052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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TRANSMETRA

Moo Messtechnik mit KnowHow.

LASERSENSOR

— " : FT: 3
[ EE— N
U5'T"°°;;oqr4
e 2 o
U,_stﬁ 01“5.;::” L eloiﬂhg’s"‘?
SN: 30130 mm Irul?j
Rangs o jo¥ [
?‘f" 12-28 o
L oT 57
Serien LAS-T5 und LAS-T
Key-Features:
Inhalt: - Messbereiche von 40 bis 800 mm
- Linearitdt bis +12 um
Technische Daten o2 - Auflésung bis 4 um
Technische Zeichnung 3 - Versionen mit Punktlaser und Linienlaser
Teach-In - Diagramme 3 - Schutzklasse IP67
Bestellcode 5 - Arbeitstemperatur 0 bis 50 °C

- sehr genaue Distanzmessung auf unterschiedlichen
Oberfldchen

- verpolgeschiitzt und kurzschlussfest

- Analogausgang 4...20 mA oder 0...10 V

03.07.18



Messbereich

Linearitat '

Auflésung’

Minimaler Teach-In-Bereich
Lichtquelle

Laserklasse

Strahlform
Strahldurchmesser Punktlaser
Strahlhohe Linienlaser
Strahlbreite Linienlaser
Wellenldnge
Sensorelement
Messfrequenz
Ansprechzeit
Ausgangssignal
Alarmausgang
Betriebsanzeige
Alarmanzeige
Verschmutzungsanzeige
Versorgung

Max. Stromaufnahme
Lastwiderstand

Verpolschutz
Kurzschlussfest
Schutzklasse
Arbeitstemperatur
Anschluss

Gehause

[°Cl

LAS-T5-40 LAS-T5-100 LAS-T5-250 LAS-T5-500
30..70 30..130 50...300 100...600
+0,012...+0,06 +0,015..£0,2 +0,03..£1 +0,05...+2
0,004...0,02 0,005...0,06 0,01..0,33 0,015...0,67
>2 >3 >5
Laserdiode rot, gepulst
2
Punkt
1..0,2 2.1 2
650

Photodiodenzelle
1
<0,9
4..20 mA oder 0..10V
LED griin

LED rot

LED rot blinkend
12..28

100

bei Ausgangssignal 4...20 mA: <0,3
bei Ausgangssignal 0...10 V: >100

Ja
Ja
P67
0..50
M12-Stecker, 5-polig
Zinkguss

' Die Angaben zur Linearitit und Auflésung beziehen sich auf eine matt-weile Bezugsoberfliche.

2 Der Detektor nimmt eine optische Mittelung (keine rechnerische) der, von der Linie erfassten, Oberfliche vor, d. h. eine Art Flichenintegration.

3 Binarer Open-Collector-Schaltausgang mit PNP-Schalttransistor gegen +Vs. Der Laststrom flieBt somit vom Schaltausgang iiber den Lastwiderstand nach 0 V.
Integriert sind eine Freilaufdiode sowie zu Messzwecken ein interner Lastwiderstand von ca. 10 kQ...50 kQ.

LAS-T-800
200...1000
+0,11..£1,65
0,02..04
>10

Punkt oder Linie 2

2,5

0,25
<4
4..20mA und 0..10V
PNP?

M12-Stecker, 8-polig

Aluminium



LAS-T5

LAS-T

emitter axis

emitter axis

50

44,5

1,5

LED

Teach-in

57

M5

Die folgenden Diagramme zeigen die Verdnderung der Linearitat bzw. der Auflésung in Abhéngigkeit vom eingelernten Messbereich im Teach-
Modus. Dabei gilt: je kleiner der eingelernte Messbereich des Sensors ist, desto geringer ist der Linearitatsfehler im Nahbereich und desto hoher
ist die Auflésung. MB steht flir den geteachten Messbereich.

LAS-T5-40

70

60

50

40

30

20

+ Linearitatsfehler (um)

0
30

40

50
Messbereich (mm)

60

70

MB 2 mm

MB 20 mm

MB 40 mm

Auflosung (um)

30

25

20

0
30

40

50
Messbereich (mm)

60

70

MB 2 mm

MB 10 mm

MB 20 mm

MB 30 mm

MB 40 mm



LAS-T5-100
250 80
— MB3mm —— MB3mm
70
200 MB 50 mm MB 25 mm
—_ 60
g
bt ——— MB100mm E 5 —— MB50mm
2150 =
e
3 2
2 > 40 MB 75 mm
e 8
% 100 5
kS < 30 ——— MB 100 mm
g}
H 20
50
10
0 0
30 55 80 105 130 30 55 80 105 130
Messbereich (mm) Messbereich (mm)
LAS-T5-250
1.2 0,45
—— MB5mm —— MB5mm
0,4
1
_ MB 100 mm 035 MB 50 mm
£
3 08 ——— MB250mm ’g 03 ——— MB100mm
5 20,25
206 5 MB 175 mm
E 8 0,2
2 5
£ 04 <015 — MB250mm
= 0 ,
H
0,1
0,2
0,05
0 0
50 1125 175 2375 300 50 1125 175 2375 300
Messbereich (mm) Messbereich (mm)
LAS-T5-500
2,5 0,9
— MB10mm — MB10mm
08
2 MB 250 mm 07 MB 100 mm
€
£ € 06
= — MB500mm g — MB250 mm
L5 E
L o 05
Z 5 MB 375 mm
2 8 04
5o E
£ < 03 — MB500 mm
H
05 0,2
0,1
0 0
100 225 350 475 600 100 225 350 475 600
Messbereich (mm) Messbereich (mm)
LAS-T-800
2,2 0,6
5 —— MB16 mm MB 16 mm
18 MB200mm O MB 200 mm
E 16
£ € 04
5 14 —— MB 400 mm E " — MB400 mm
£12 >
2 : MB60OMmM 5 03 MB 600 mm
ESS 0
g 5
208 —— MB800mm < g, —— MB 800 mm
5 ,
+ 0,6
04 0,1
0,2
0 0
200 400 600 800 1000 200 400 600 800 1000

Messbereich (mm) Messbereich (mm)



LAS-T5 —

LAS —

Messbereich [mm]

30..70 40
30...130 100
50...300 250
100...600 500
Strahlform

Punktlaser T
Linienlaser TL
Messbereich [mm]

200...1000 800

LAS-T5-40-420A
LAS-T5-40-10V
LAS-T5-100-420A
LAS-T5-100-10V
LAS-T5-250-420A
LAS-T5-250-10V

Punktlaser, MB 30..70 mm, 4...20 mA
Punktlaser, MB 30...70 mm, 0...10V
Punktlaser, MB 30...130 mm, 4...20 mA
Punktlaser, MB 30...130 mm, 0...10 V
Punktlaser, MB 50...300 mm, 4...20 mA
Punktlaser, MB 50...300 mm, 0...10 V

Kabel mit Gegenstecker M12 fiir LAS-T5, 5-polig, geschirmt

K5P2M-S-M12
K5P5M-S-M12
K5P10M-S-M12
K5P2M-SW-M12
K5P5M-SW-M12
K5P10M-SW-M12

2 m, Stecker gerade

5 m, Stecker gerade
10 m, Stecker gerade
2 m, Stecker gewinkelt
5 m, Stecker gewinkelt

10 m, Stecker gewinkelt

Schutzglas fiir LAS-T5

Schutzglas-LAS

selbstklebend

+ Achtung Laserstrahlung!

- Nicht in den Strahl blicken!

- Laserstrahl nie auf ein Auge richten!

« Es empfiehlt sich, den Strahl nicht ins Leere laufen zu lassen, sondern mit einem matten Blech, oder Gegenstand zu stoppen.

« Aus Lasersicherheitsgriinden muss die Spannungsversorgung des Sensors abgeschaltet werden, wenn die Maschine oder die ganze Anlage
abgeschaltet wird.

LAS-T5-500-420A
LAS-T5-500-10V
LAS-T-800-A

LAS-TL-800-A

Ausgangsart

420A 4.20 mA
10V 0..10V
Ausgangsart

A 4.20mAund0..10V

Punktlaser, MB 100...600 mm, 4..20 mA
Punktlaser, MB 100...600 mm, 0..10V

Punktlaser, MB 200...1000 mm, 4...20 mA &
0..10V

Linienlaser, MB 200...1000 mm, 4...20 mA &
0..10V

Kabel mit Gegenstecker M12 fiir LAS-T, 8-polig, geschirmt

K8P2M-5-M12
K8P5M-S-M12
K8P10M-S-M12
K8P2M-SW-M12
K8P5M-SW-M12
K8P10M-SW-M12

2 m, Stecker gerade

5 m, Stecker gerade
10 m, Stecker gerade
2 m, Stecker gewinkelt
5 m, Stecker gewinkelt

10 m, Stecker gewinkelt

Diese Daten konnen jederzeit ohne Vorankiindigung geéndert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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TRANSMETRA

Moo Messtechnik mit KnowHow.

LASERSENSOR

Serie LAS-TB

Key-Features:

Inhalt: - speziell fiir Oberfldchen mit geringer Reflektivitdt
- Messbereiche von 10 bis 100 mm

Technische Daten 2 - Linearitdt bis 0,045 mm
Technische Zeichnung o2 - Auflésung bis 15 um
Teach-In - Diagramme 3 - Versionen mit Punktlaser und Linienlaser
Bestellcode wed - Schutzklasse IP67
- Arbeitstemperatur 0 bis 50 °C
- kompakte Bauform

- verpolgeschiitzt und kurzschlussfest
- Analogausgang 4...20 mA oder 0...10 V

12.07.18



Messbereich

Linearitat '

Auflésung’

Minimaler Teach-In-Bereich
Lichtquelle

Laserklasse

Strahlform

Strahlhohe Linienlaser
Strahlbreite Linienlaser
Wellenlange
Objektreflektivitat
Sensorelement
Messfrequenz
Ansprechzeit
Ausgangssignal
Betriebsanzeige
Alarmanzeige
Verschmutzungsanzeige
Versorgung

Max. Stromaufnahme
Lastwiderstand

Verpolschutz
Kurzschlussfest
Schutzklasse
Arbeitstemperatur
Anschluss

Gehduse

[mm]
[mm]
[mm]

[mm]

[VDC]
[mA]

(kQ]

LAS-TB-10
50..60
+0,045

0,015

>1

0,1..0,18
1,1

>0,5

LAS-TB-40
60...100
+0,047..%£0,118
0,015...0,038
>4

Laserdiode rot, gepulst

4..

bei Ausgangssignal 4..20 mA: <0,3
bei Ausgangssignal 0...10 V: >100

M8-Steckerausgang, 4-polig

1
Linie
0,11..0,45
1,7
650
>0,8
Photodiodenzelle
0,5
<2
.20 mA oder 0..10V
LED griin
LED rot
LED rot blinkend
12..28
80

Ja
Ja
IP67
0..50

Aluminium

' Die Angaben zur Linearitat und Auflésung beziehen sich auf eine matt-weie Bezugsoberfliche.
2 Der Detektor nimmt eine optische Mittelung (keine rechnerische) der, von der Linie erfassten, Oberfliche vor, d. h. eine Art Flichenintegration.

emitter axis

3,6

40,2

LAS-TB-100
100...200
+0,123..£0,457
0,039...0,15
>5

0,2..0,74
2,8..3,7

>2

6,7

41

Teach-in

LED

M8x1

4,2

48,2




Die folgenden Diagramme zeigen die Verdnderung der Linearitat bzw. der Auflésung in Abhdngigkeit vom eingelernten Messbereich im Teach-
Modus. Dabei gilt: je kleiner der eingelernte Messbereich des Sensors ist, desto geringer ist der Linearitatsfehler im Nahbereich und desto hoher
ist die Auflésung. MB steht flir den geteachten Messbereich.

LAS-TB-10
48 16
46
15
M
£
20 T 14
K 2
=
@ 40 o
z 5 13
£ 38 ©
© =1
o <
£ 36 12
+
34
1
32
30 10
50 55 60 50 55 60
Messbereich (mm) Messbereich (mm)
LAS-TB-40
130 40
MB 30 mm MB 30 mm
120
35
110 MB 40 mm MB 40 mm
g
= 100 € 30
o 2
& 9% g
2 3 25
£ 80 ©
© =]
2 <
£ 70 20 |
+ |
60
15
50
40 10
60 70 80 90 100 60 70 80 90 100
Messbereich (mm) Messbereich (mm)
LAS-TB-100
05 0,16
MB 75 mm MB 75 mm
0,45 0,14
MB 100 mm MB 100 mm
€ 04 12
£ = 0,
& 035 £
< =, 0,10
[ o
Z 03 5
S ©
2 2 0,08
g 02 2
£
0,06
H 02
015 0,04
0,1 0,02
100 125 150 175 200 100 125 150 175 200

Messbereich (mm) Messbereich (mm)



BESTELLCODE

LAS-TB — -
Messbereich [mm] Ausgangsart
50...60 10 420A 4..20 mA
60...100 40 10V 0..10V
100...200 100
LAS-TB-10-420A Messbereich 50...60 mm, Ausgang 4...20 mA LAS-TB-10-10V Messbereich 50...60 mm, Ausgang 0..10 V
LAS-TB-40-420A  Messbereich 60..100 mm, Ausgang 4..20 mA LAS-TB-40-10V Messbereich 60...100 mm, Ausgang 0...10 V
LAS-TB-100-420A  Messbereich 100...200 mm, Ausgang 4..20 mA LAS-TB-100-10V  Messbereich 100..200 mm, Ausgang 0...10 V
ZUBEHOR
Kabel mit Gegenstecker M8, 4-polig, geschirmt Kabel mit Gegenstecker M8, 4-polig, geschirmt
K4P2M-S-M8 2 m, Stecker gerade K4P2M-SW-M8 2 m, Stecker gewinkelt
K4P5M-S-M8 5 m, Stecker gerade K4P5M-SW-M8 5 m, Stecker gewinkelt
K4P10M-S-M8 10 m, Stecker gerade K4P10M-SW-M8 10 m, Stecker gewinkelt

ALLGEMEINE SICHERHEITSBESTIMMUNGEN

+ Achtung Laserstrahlung!

« Nicht in den Strahl blicken!

« Laserstrahl nie auf ein Auge richten!

« Es empfiehlt sich, den Strahl nicht ins Leere laufen zu lassen, sondern mit einem matten Blech, oder Gegenstand zu stoppen.

+ Aus Lasersicherheitsgriinden muss die Spannungsversorgung des Sensors abgeschaltet werden, wenn die Maschine oder die ganze Anlage
abgeschaltet wird.

Diese Daten konnen jederzeit ohne Vorankiindigung gedndert werden.

ANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.
052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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3 TRANSMETRA

Messtechnik mit KnowHow.

Inhalt:

Technische Daten
Technische Zeichnung
Bedienung & Anschluss
Bestellcode

09.01.18

LASER

Laser-Wegaufnehmer

NwihN

Serie LAR

Key-Features:

- Messbereiche 10, 30, 70, 160, 400 mm

- Wiederholgenauigkeit bis zu 10 um

- Linearitat bis zu * 0,1%

- individuelle Parametrierung per Teach-in
- konfigurierbarer externer Eingang

- Fensterkomparator Modus und Null-Taste
- Min- und Max-Wert Anzeige

- Betriebstemperatur -10 bis 45 °C

- Schutzklasse IP67

- Analogausgang 0...5 V und 4...20 mA

- PNP oder NPN Schaltausgang



Messbereich

Linearitat
Wiederholgenauigkeit
Leuchtfleckdurchmesser
Temperaturdrif t

Laser Spezfikation
Versorgungsspannung
Leistungsauf nahme
Schaltausgang

Analogausgang

Ansprechgeschwindigkeit
Schutzklasse
Temperaturbereich
Luftfeuchtigkeit
Umgebungslicht
Vibration

Schock

Ausgang

Gehause

LAR, alle Modelle

Zur Montage des LAR Sensors zwei M3 Schrauben verwenden "
(nicht im Lieferumfang enthalten). Anzugsdrehmoment 0,5 Nm. [ ]

LAR-10-5V LAR-30-5V LAR-70-5V LAR-160-5V LAR-400-5V

25...35 mm 35...65 mm 65...135 mm 120...280 mm 200...600 mm
10,1 % 10,1 % 10,1 % 10,2 % 10,2 %...+0,3 %
10 um 30 ym 70 ym 200 um 300 um...800 ym

ca. 50 um ca. 70 ym ca. 120 ym ca. 300 um ca. 500 um

0,03 % des MB/°C
roter Halbleiterlaser (655 nm), Klasse 2 (IEC/JIS/GB)/Klasse Il (FDA), Leistung max. 1 mW
12...24 VDC, =10 %
40 mA, oder weniger (bei 24 V) / 60 mA, oder weniger (bei 12 V)
PNP oder NPN Open-Collector Transistor
0...5V (Alarm: +5,2 V), Ausgangsimpedanz: 100 Ohm
4...20 mA (Alarm: 0 mA), Ausgangsimpedanz: ca. 300 Ohm
Umschaltbar in den Einstellungen
Umschaltbar zwischen hoher Geschwindigkeit (1,5 ms), Standard (5 ms), und hoher Prazision (10 ms) [interne Mittelwertbildung]
1P67
-10...+45 °C (Lagertemperatur -20...+60 °C)
35...85 % relative Luftfeuchte
Gliihlampenlicht: max. 3000 lux an der lichtempfindlichsten Seite
10...55 Hz (1 min) 1,5 mm Amplitude in X Y, Z Richtung, je 2 h
500 m/s2 Beschleunigung (ca. 50 g) in X, Y, Z Richtung, je dreimal
5-adriges Kabel, Lange 2 m

Aluminium, Druckguss, Frontabdeckung: Acryl

Il

Measurement center
distance (L)

0.984

0.787 Beam-emitting axis

Beam-receiving axis 1.457 1.732

2-03.2
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BEDIENELEMENTE

Eine detaillierte Beschreibung der einzelnen Funktionen und Einstellmdglichkeiten der LAR Lasersensoren finden Sie in der Bedienungsanleitung, die jedem Produkt
beiliegt.
Nr. Funktion
1: Nullpunktanzeige 9: Anzeige PRO-Modus 1 Nullpunktanzeige (gelb)
- Digi ; 2 Anzeige des Teach-In Modus (gelb
2: Anzeige des Teach-In Modus ——_.__.‘_____Tff\cﬂl @‘/ | [0 =" 8 Digialanzaige < (gelb)
ﬁ - 3 Anzeige der Ausgangsschaltlogik (orange)
3: Anzeige der Ausgangsschaltiogik — | | E E E ( ; 4 Laseremissionsanzeige (griin)
-y Yan® Yan¥ mm
S 5 Taste Teach-In
4: Laseremissionsanzeige = ]
i )] 6 Taste UP
\ 7 Taste DOWN
5: Taste Teach-In 6: Taste UP 7: Taste DOWN 8 Digitalanzeige (rot)
9 Anzeige PRO-Modus (gelb)

ELEKTRISCHER ANSCHLUSS PNP

Color code

Kabelfarbe Funktion e ) (Brown) +V
braun W _r\J L# | somAMAX. 1]

H ay oL 121024 V00
Sl Control Augan Black) Control output &4-tinp L 12to

k E Eg X g RS o 1 —T £10%

in xterner Eingan i Pink) External input
p gang 5 ’E:_[ (Pink) pu
blau oV 1 (Blue) 0V

3 1000 et 01945V (Gravy Analog volta
grau Analog Ausgang 0...5 V . al (Gray) Analog voltage output -

oder 4...20 mA L_| AGND:J’ '|_(Shield) Analog ground (AGND) | Jgﬂlge

silber Schirm

Anschluss NPN auf Anfrage.

ZUBEHOR

Befestigungswinkel LAR-BW

Zur Montage des LAR Sensors zwei M3 Schrauben verwenden

Material Edelstahl (nicht im Lieferumfang enthalten). Anzugsdrehmoment 0,5 Nm.

Befestigung Zwei M3 Schrauben, 25 mm

aate :
Simple mounting bracket ccessory for
A LAR-BW (Optional) LAR-BW)

LS F'y el taniuiatl SE——

37 mm
1457 in

M3 (length 25 mm 0.984 in)
screws with washers
(Acessory for LAR-BW)

18 mm
0.709 in
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BESTELLCODE LAR MIT PNP SCHALTLOGIK

Messbereich [mm]

25..35
35...65
65...135
120...280
200...600

Schaltlogik NPN auf Anfrage.

LAR-10-5V 10 mm Messbereich, PNP LAR-160-5V 160 mm Messbereich, PNP
LAR-30-5V 30 mm Messbereich, PNP LAR-400-5V 400 mm Messbereich, PNP
LAR-70-5V 70 mm Messbereich, PNP

ZUBEHOR

Befestigung

LAR-BW Bef estigungswinkel

Allgemeine Sicherheitsbestimmungen

Achtung Laserstrahlung.

Nicht in den Strahl blicken.

Laserstrahl nie auf ein Auge richten.

Es empfiehlt sich, den Strahl nicht ins Leere laufen zu lassen sondern mit einem matten Blech, oder Gegenstand zu stoppen.

Aus Lasersicherheitsgriinden muss die Spannungsversorgung des Sensors abgeschaltet werden, wenn die Maschine oder die ganze Anlage
abgeschaltet wird.

Diese Daten kdnnen jederzeit ohne Vorankiindigung geéndert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.
052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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Moo Messtechnik mit KnowHow.

LASER SENSOR

Serie LAH-G1

Key-Features:

- verfiigbare Messbereiche von 4 bis 300 mm

- Auflosung bis 0,5 um

- Punktlaser

- Schutzklasse IP67

- Betriebstemperatur -10 bis +45 °C

- sehr genaue Messung auf unterschiedliche
Oberfldchen

- Kurzschlussschutz

- Analogausgang 0...10V, 3,2...20,8 mA

- PNP/NPN

Inhalt:
Technische Daten e

Technische Zeichnung w3
Bestellcode el

27.07.18



Messmittelpunkt
Messbereich
Auflésung

Linearitat
Temperaturabhangigkeit
Lichtquelle

Leistung max.
Spitzenwellenldange
Laserklasse
LichtfleckgroRe
Empfangselement
Versorgungsspannung
Stromaufnahme
Messfrequenz
Ansprechzeit

Analogausgang

Ausgang
(OUT 1,0UT 2,0UT 3)

Schaltlogik
Kurzschlussschutz

Ausgangspolaritat

Timing-Eingang

Multifunktionseingang

Anzeige - Laseremission
Anzeige - Alarm
Anzeige - Messbereich
Digitales Display
Schutzart

Umgebungstemperatur

Umgebungsfeuchtigkeit

Umgebungslicht
Isolationswiderstand
Spannungsfestigkeit
Vibrationsfestigkeit
StoBfestigkeit

Material

Kabel
Gewicht

[mm]
[mm]
[um]
[%]
[%/°C]

[mW]

[nm]

[mm]

[vDC]
[mA]
[kHZ]

[ms]

r°c

[% RH]

[€x]

Lichttaster
LAH-G103- LAH-G105- LAH-G108-
A-C5 A-C5 A-C5
30 50 85
+4 +10 +20
0,5 1,5 2,5
+0,1
1
2
0,1%x0,1 0,5%x0,1 0,75 % 1,25

LAH-G112- LAH-G125-
A-C5 A-C5
120 250
+60 +150
8 20

+0,3
+0,08

Roter Halbleiterlaser

655

1,0x1,5 1,75 % 3,5
CMOS-Bildsensor

Direktreflexion
LAH-G103- LAH-G105- LAH-G108-
A-RA-C5 A-RA-C5 A-RA-C5
26,3 47,3 82,9
+2 +5 +10
0,5 1,5 2,5
+0,2
0,39
1
0,1x0,1 0,2%x0,2

24 +10 % inklusive Restwelligkeit 0,5 (P-P)

max. 100
5/2/1/0,5
02/05/1/2

Spannung: 0..0,5V (normal), 11V (Alarm) Ausgangsimpedanz: 100 Q
Strom: 3,2...20,8 mA (normal), 21,6 mA (Alarm) Lastimpedanz: max. 300 Q

Auswertungs- oder Alarmausgang (wahlbar), NPN-Transistor PNP-Transistor mit offenem Kollektor (wéhlbar):

NPN-Ausgang
- Max. Laststrom: 50 mA

- Angelegte Spannung: 3..24 VDC (zwischen Ausgang und 0 V)

PNP-Ausgang

- Max. Laststrom: 50 mA

- Restspannung : max. 2 V (bei 50 mA max. Laststrom)

Ausgang ist offen, wenn die Lichtmenge ungenligend ist

Integriert (automatische Wiederherstellung)

- Restspannung: max. 2,8 V (bei 50 mA Laststrom)

NPN-Ausgang mit offenem Kollektor schaltet bei Multifunktionseingang an 0V
PNP-Ausgang mit offenem Kollektor schaltet bei Multifunktionseingang an 24 VDC

NPN-Ausgang schaltet bei Anschluss an 0V und eingestellter NPN-Polaritat
PNP-Ausgang schaltet bei Anschluss an externer Stromversorgung (+) und eingestellter PNP-Polaritat

Nullsetzen, Nullsetzen AUS, Riicksetzen, Messprofil andern, Einlernen, Speichern, Lasersteuerung gemal Eingangszeit.
Bei eingestelltem NPN-Ausgang: Funktion variiert je nach Zeitpunkt des Anschlusses an 0V
Bei eingestelltem PNP-Ausgang: Funktion variiert je nach Zeitpunkt des Anschlusses an externe Stromversorgung (+)

Grune LED (leuchtet wahrend der Emission)

Orange LED leuchtet, wenn der Sensor aufgrund zu geringer Lichtintensitédt nicht messen kann

Drei gelbe LEDs

Rote LEDs, 5-stellig + Vorzeichen

IP67

Betrieb: -10...+45 (ohne Kondensation)
Lagerung: -20...+60 (ohne Kondensation)

Betrieb: 35...85
Lagerung: 35...85

Gluihlampenlicht: 3000 oder weniger an der lichtempfangenden Seite

min. 20 MQ bei 250 VDC zwischen allen verbundenen Versorgungsanschlissen und Gehduse

1000 VAC (Periode: 1 min) zwischen allen verbundenen Versorgungsanschliissen und Gehduse

10...55 Hz (Periode: 1 min) Frequenz, 1,5 mm Amplitude in X-,Y- und Z-Richtung (fur je 2 Stunden)

500 m/s* Beschleunigung (ca. 50 G) je dreimal in X-,Y- und Z-Richtung

Gehause: Kunststoff (PBT)

Frontschutzabdeckung: Acryl

Kabel: PVC

10-adrig, geschirmt, Lange: 5 m, Litzendurchmesser: 0,1 mm?

Nettogewicht: ca. 70 (ohne Kabel), ca. 320 (inklusive Kabel), Bruttogewicht: ca. 380



LAH-G103/105/108/112/125

]

=N

i
475 !

Abstand zum
Messmittelpunkt  {)

57
3,8—= 49,4 2-p4,5
L lachse - —
i
S T A
S o
Empfangs-Strah\achse? r N
60 514
Kabel: @ 6,85
N Lange: 5 m
2 10-adrig x 0,1 mm?
T Isolationsdurchmesser:

4,3 20,7 mm

LAH-G103-A-RA-C5
Abstand zum
Messmittelpunkt
+26,3><+—66,6 —*
*20‘14 [ 17,5, 3441 2-94,5
E@ Laser-
s Strahlachse
72,3 °
2o 3 &W 72,3
}KX ; 62,4
l Empfangs- . 33
Strahlachse > l
j _E‘ f
‘ 15 26,85
LAH-G105-A-RA-C5
Abstand zum
Messmittelpunkt
- 20,4 = 473 64,2 i
134~ ~—3932+, 2045
: Laser-Strahlachse |_—T —f
o 69
e )
69 i — 1 59,5
Empfangs- bl 32,8
| Strahlachse / i
| Y P
i -l 26,85
u 10,39°
LAH-G108-A-RA-C5
Abstand zum
Messmittelpunkt
> 20,4 < 82,9 62,3 2045
10,75 [+—42,24—>
H Laser-Strahlachse T
& 15,05° F/T\ 66,8
66,8 T 57,4
Empfangs- B 31,2
Strahlachse o> l
i LB D
u 530 26,85

5-stellige LED-Anzeige (Rot)

Alarmanzeige (Orange)

Laseremissionsanzeige (Grln)

Artikelnummer

LAH-G103
LAH-G105
LAH-G108
LAH-G112
LAH-G125

OUT 1 Anzeige (Gelb)

OUT 2 Anzeige (Gelb)

OUT 3 Anzeige (Gelb)

SRR
EUZDDEZ 00500°0050

H

Taste ENTER

Taste AUF
Taste AB

Mittlerer
Messabstand (£)

30 mm
50 mm
85 mm
120 mm
250 mm

)

30°
21°
15°
11°
6,2°
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BESTELLCODE LICHTTASTER

LAH—[ |—A—cs

26..34
40...60
65...105
60...180
100...400

Messbereiche [mm]

(8)
(20)
(40)
(120)
(300)

G103
G105
G108
G112
G125

BESTELLCODE DIREKTREFLEXION

LAH — —A—RA—GC5

24,3..28,3
42,3..52,3
72,9..92,9

Messbereiche [mm]

4
(10)
(20)

G103
G105
G108

LAH-G103-A-C5
LAH-G105-A-C5
LAH-G108-A-C5
LAH-G112-A-C5
LAH-G125-A-C5

8 mm Messbereich, PNP, NPN LAH-G103-A-RA-C5 4 mm Messbereich, PNP, NPN
20 mm Messbereich, PNP, NPN LAH-G105-A-RA-C5 10 mm Messbereich, PNP, NPN
40 mm Messbereich, PNP, NPN LAH-G108-A-RA-C5 20 mm Messbereich, PNP, NPN

120 mm Messbereich, PNP, NPN
300 mm Messbereich, PNP, NPN

Diese Daten konnen jederzeit ohne Vorankiindigung gedndert werden.

TRANSMERA GmRH

n 052 624 86 26
L info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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Inhalt:

Uberblick, Messprinzip
Installationshinweise
Technische Daten LAM-S
Technische Daten LAM-F
Technische Zeichnung
Elektrischer Anschluss
Bestellcode

05.10.16

LASER

Analoger Laser-Wegaufnehmer
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Serie LAM

Key-Features:

- verfiigbare Messbereiche von 0,5 bis 200 mm

- Auflésung bis 0,2 um, Linearitat bis *1 ym

- besonders gut fiir hochdynamische Messungen
geeignet

- konfigurierbarer Schaltausgang, Min...Max

- Messfrequenz bis 100 kHz

- Abtastrate bis 400 kHz

- Betriebstemperatur 0 bis 50 °C

- LAM externe Auswerteelektronik

- Analogausgang 4...20 mA, -10...10 V

- mit Ethernet Schnittstelle



Das optische Wegmesssystem LAM wird in der beriihrungslosen Messtechnik eingesetzt. LAM-Abstandssensoren werden in verschiedenen Ausfiihrungen hergestellt, so
dass fiir jeden Anwendungsfall der geeignete Sensortyp vorhanden ist.

Aufgrund der hohen Messfrequenz von bis zu 100 kHz eignet sich diese Serie besonders fiir hochdynamische Messungen. Die hohe Auflésung bis 0,05 pm garantiert
einen zuverlassigen Einsatz bei anspruchsvollen Messungen in der Qualitatskontrolle.

Die optischen Abstandssensoren der Serie LAM dienen zur beriihrungslosen Messung der Lage oder der
An-/ Abwesenheit von Objekten. Sie messen nach dem Triangulationsverfahren. Der Laserstrahl trifft als
kleiner Punkt auf das Objekt und der Empfianger des Sensors detektiert die Position dieses Punktes. Uber
die Winkelbeziehung wird die Distanz berechnet. Die mdgliche Auflésung und die Genauigkeit andern sich
mit der Distanz d: Ist d nahe beim Sensor, so verursacht sie eine groRe Winkelanderung a1. Ist d weiter
entfernt, entsteht eine viel kleinere Winkelanderung a2 (siehe Zeichnung).

Die Mitte des Messbereichs ist der Referenzabstand. Auf das Messobjekt wird ein Lichtpunkt fokussiert.
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Vv
Messbereich

Gearbeitet wird mit Lichtimpulsen, wodurch die Abhangigkeit von konstantem Umgebungslicht sehr gering
ist. Der projizierte Lichtpunkt wird Uiber ein Objektiv auf einen Positionssensor abgebildet. Wichtig fir die
Messung ist das diffus reflektierte Licht des Lichtpunktes. Je nach Reflexionsgrad der gemessenen Flache
wird durch eine selbsttatige Regelschaltung die Lichtintensitét der Lichtquelle automatisch angepasst.

Ist die Intensitdt des reflektierten Lichtes zu gering (mind. 10% Oberflachenreflektion), so wird eine
Fehlermeldung F1: ,zu wenig Licht* abgegeben. Bei stark spiegelnden Oberflachen, die das Sendelicht
genau in die Empfangsoptik zuriickwerfen, erscheint eine Fehlermeldung F2: ,zu viel Licht/ Spiegelung®.
Beide Fehler werden durch Logiksignale und LED-Anzeigen gemeldet. Als zusétzliche Information tber
die Lichtverhéltnisse wird eine Analogspannung abgegeben, die die Lichtstarke beschreibt.

Die Ausgangsspannung “Abstand” an Pin 1 wird linear zum Objektabstand abgegeben. Neben dem
Signalausgang +10 V sind die Ausgangssignale 4...20 mA und eine Ethernet Schnittstelle erhaltlich

Blind-
bereich

(optional 0...10 V, 0..5 V, 5 V). Mit zwei Komparatoren kdnnen Grenzwerte flir den gemessenen
Objektabstand eingestellt werden. Es werden damit die Bereiche zu nah, OK oder zu fern definiert. Der
jeweilige Bereich ist an der LED-Anzeige erkennbar.

o
o

Selbsttest

Durch eine permanente Uberwachung des reflektierten Lichtes wird gepriift, ob sich ein Objekt innerhalb des Messbereichs befindet und die Stérke des reflektierten Lichts
ausreicht.

Reaktionszeit und Frequenzgang

Die Anstiegszeit des Analogausgangs ist bei den Lasersensoren besonders schnell. Sie betrégt ca. 50 ys beim LAM-S und 5 ps beim LAM-F fiir den Anstieg auf > 90%
des Endwertes.

Uber Dip-Schalter (unter der Abdeckung im Deckel der Elektronikeinheit) kann die Grenzfrequenz des Tiefpassfilters eingestellt werden.

Die interne Abtastrate des Sensors wird durch die Dip-Schalter-Einstellungen nicht geéndert. Die auf den Seiten 9 und 10 angegebenen Filterfrequenzen entsprechen der -
3 dB Bandbreite des Tiefpassfilters. Hohere Frequenzen und Rauschen werden zunehmend gedampft und dadurch die Messgenauigkeit erhéht.

Beispiel: Bei der Einstellung 2,5 kHz wird eine aufgenommene Schwingung einer Frequenz von 2 kHz ohne nennenswerte Abschwachung tbertragen. Eine Frequenz von
10 kHz wiirde jedoch stark abgeschwacht.

Montage Sensorkopf

Sollen absolut genaue Abstandsmesswerte erzielt werden, ist auf eine rechtwinklige Ausrichtung des Lichtmessstrahls zur Messoberflache zu achten. Eine Verkippung
verursacht geometrisch einen gréReren Messweg.

Bei der Montage des Laser-Messkopfes ist darauf zu achten, dass der Laserlichtstrahl weder direkt noch indirekt (z. B. durch Spiegelung) ins menschliche Auge gelangen
kann. Der Laserwarnaufkleber ist gut sichtbar am Sensor anzubringen.

Zur Justage koénnen die LEDs MIN, OK und MAX zur Hilfe genommen werden.

Bei Auslieferung sind die MIN und MAX Werte auf die Grenzen des Messbereichs gestellt. Solange die OK-LED leuchtet, befindet sich das Objekt im Messbereich und
reflektiert gentigend Licht.



Oberflachenabhingige Messfehler

Beeintrachtigung durch Material und Farbe

Als Messobjekte kommen alle mdglichen Materialien, wie z. B. Metall, Kunststoff, Keramik, Gummi und Papier in Frage. Lediglich bei stark spiegelnden Oberflachen oder
Flissigkeiten muss der Einsatz im Einzelfall gepriift werden.

Reflexionsgrad der Oberflache
Der Sensor braucht zur einwandfreien Funktion mindestens 10 % Oberflachenreflexion. Nur die diffuse Reflexion ist fiir die Messung brauchbar.

Seitliches Streulicht

Bei der Projektion des Lichtpunktes besteht auch ein geringer seitlicher Streulichtanteil, der seitlich vom Messpunkt reflektiert wird und von dort zum Empfénger gelangt.
Befinden sich dicht neben dem Messpunkt im Streulichtbereich stark reflektierende Teile, die das Streulicht direkt in den Empfénger zuriick spiegeln, kann dies zu
Messfehlern flihren. Homogen streuende Objekte mit gleichem Reflexionsgrad bewirken diesen Fehler nicht. Befindet sich der spiegelnde Bereich aulerhalb des
Messpunktes, kénnen die Fehler im unginstigsten Fall 2 % betragen.

Eindringen des Strahls in das Messgut

Bei leicht durchsichtigen Kunststoffen oder triiben Flissigkeiten dringt der Messstrahl eine gewisse Tiefe in das Medium ein, bevor das diffus reflektierte Licht
zuriickgeworfen wird. Hier ist die wahre Messebene um die Eindringtiefe zu erweitern. Dies l&sst sich im Einzelfall nur experimentell ermitteln.

Gestreifte Objekte

Sind die Messobjekte mit hellen/ dunklen Streifen versehen, wie z. B. Holz, muss der
Sensor mit der optischen Achse parallel zur Streifenrichtung montiert werden (siehe
Zeichnung rechts). Die Laser der LAM-Serie mit ihrem kleinen Messpunkt sind hierfir
bestens geeignet.

Hell/ Dunkel Anderung innerhalb des Messpunktes
Wird eine Abstandsmessung an einer Stelle vorgenommen, an der das Material von einem diffus reflektierenden zu einem spiegelnden Material Gibergeht und damit einen

stark &ndernden Reflexionsfaktor enthélt, kann dies im Ubergangsbereich zu Messfehlern fiihren. Das Maximum der Lichtstérke liegt hier, durch die Oberfl&che bedingt,
nicht in der Mitte des Messpunktes. Liegt die Grenzlinie des Ubergangs in Richtung der optischen Achse, so ist der Fehler jedoch minimal.

Anderung des Reflexionsfaktors der Oberfliche wihrend der Messung

Der LAM-Sensor besitzt eine automatische Lichtstérkeregelung zur Anpassung an gut oder wenig reflektierende Objekte. Andert sich wahrend des Messvorgangs die
Oberflachenreflexion, wird entsprechend automatisch nachgeregelt.

Winkelabhangigkeit der Messungen

Es besteht eine geringe Winkelabhangigkeit der Messung, wenn der Sensor nicht rechtwinklig auf die Objektoberflache
sieht. Bei matten Oberflachen mit grofRer diffuser Reflexion ist die Winkelabhangigkeit gering, bei spiegelnden Flachen ist sie
groRer.

Drehwinkel des Objektes um die x-Achse sind bis +30° ohne bedeutende Messfehler mdglich, um die y-Achse bis +15°. Der
Messfehler zeigt sich als Anderung des Verhéltnisses Ausgangsspannung / Wegstrecke. Ist der Winkel konstant, kann er
durch einen neuen Abgleich eliminiert werden.




= fur schnelle Messungen

= sehr rauscharm

= bis 10 kHz Messfrequenz
= 54 kHz Abtastrate

= Ethernet Schnittstelle

LAM-S-0,5 LAM-S-2 LAV-S-4 LAM-S-10 LAM-S-20 LAM-S-50 LAM-S-100 LAM-S-200
Messbereich [mm]  23,75...24,25 23...25 22...26 40...50 55...75 115...165 170...270 240...440
Grenzfrequenz GF einstellbar: 20 Hz ...10 kHz, (-3 db), siehe Seite 10 DIP Schalter Stellungen mit korrespondierenden Grenzfrequenzen
Auflésung bei GF 10 kHz  [um] 0,3 1,3 2,6 6,5 13,0 32,5 65,0 200,0
Auflésung bei GF 20 Hz ~ [um] 0,02 0,10 0,20 0,50 1,00 2,50 6,00 20,00
Linearitatsfehler [um] +1 +4 +8 +20 +40 +100 +200 +400
Abtastrate [kHZ] 54 (am Ausgang der Elektronik)
Analogausgang +10V, 4...20 mA, (optional: 5V, 0...20 mA, 0...10 V, 0...5V)
Ausgangsimpedanz [Ql annahernd 0 (10 mA max.)
Grenzfrequenz einstellbar: 20 Hz ...10kHz, (-3 db)
Temperaturdrif t [%/°K] 0,02
Lichtstarkeausgang [VDC] 0...10, Signalqualitat: <3 = Gefahr der Unterbelichtung , ~5 =sehr gut, >8 = Gefahr der Uberbelichtung
Digitalausgang Ethernet TCP / IP
zulassiges Fremdlicht [Lux] 20000
Lichtquelle Laserdiode rot gepulst, Wellenlange 650...670 nm
Laserklasse 2
Isolationsspannung [VDC] 200 (0 V gegen Gehéause)
zuldssige Vibration 5 g bis 1 kHz (20 g optional)
Gehausematerial Aluminium
Schutzklasse Sensorkopf 1P64, Elektronik 1P40
Arbeitstemperaturbereich  [°C] 0...50
Strahlform
Punktlaser, o [mm] 0,1 0,2 0,3 0,6 0,9 1,5 1,5 2,0
Ausgangssignal +10V, 4...20 mA, Ethernet, (optional: +5 V, 0...20 mA, 0...10 V, 0...5V)
Versorgung 24 VDC / 250 mA (10...30 VDC)
Externelektronik inklusive

Hinweis: Die Angaben zu Linearitdt und Aufldsung beziehen sich auf das Messen auf eine matte, weile Bezugsoberflache.

Sensor-Ty p LAM-S-10, Messbereich 10 mm. Die Messung erfolgt mit einem analogen Oszilloskop

Messung auf ein weisses Objekt ‘ Messung auf ein schwarzes Objekt

LAM-S-10 Rauschen * Auflésung LAM-S-10 Rauschen * Auflésung
10.000 Hz 13 mVv 6,5 ym 10.000 Hz 200 mV 100 uym
7000 Hz 12 mV 6,0 um 7000 Hz 180 mV 90 um
4000 Hz 8 mvV 4,0 pm 4000 Hz 150 mV 75 pm
1000 Hz 6 mV 3,0 ym 1000 Hz 100 mV 50 um
250 Hz 3mVv 1,5 ym 250 Hz 60 mV 30 pm

100 Hz 2 mV 1,0 ym 100 Hz 40 mV 20 um

25 Hz 1,5 mV 0,7 um 25 Hz 20 mV 10 pm

20 Hz 1,0 mV 0,5 pm 20 Hz 15 mVv 7,5 pm

* gemessen am Analogausgang +10 V = 10 mm



= fur hochdynamische Messungen
= bis 100 kHz Messfrequenz

= 400 kHz Abtastrate

= Ethernet Schnittstelle

LAM-F-0,5 LAM-F-2 LAV-F-4 LAM-F-10 LAM-F-20 LAM-F-50 LAM-F-100 LAM-F-200
Messbereich [mm] = 23,75...24,25 23...25 22...26 40...50 55...75 115...165 170...270 240...440
Grenzfrequenz GF einstellbar: 230 Hz ...100 kHz, (-3 db), siehe Seite 10 DIP Schalter Stellungen mit korrespondierenden Grenzf requenzen
Auflésung bei GF 100 kH: [pm] 0,8 3,5 7,0 17,5 35,0 50,0 100,0 330,0
Auflésung bei GF 230 Hz  [pm] 0,05 0,20 0,40 1,00 2,00 7,50 15,00 50,00
Linearitatsfehler [um] 1,5 +6 +12 +30 +60 +150 +300 +600
Abtastrate [kHZ] 400 (am Ausgang der Elektronik)
Analogausgang +10V, 4...20 mA, (optional: 5V, 0...20 mA, 0...10 V, 0...5V)
Ausgangsimpedanz [Ql annahernd 0 (10 mA max.)
Temperaturdrift [%/°K] 0,02
Lichtstarkeausgang [VDC] 0...10, Signalqualitit: <3 = Gefahr der Unterbelichtung , ~5 =sehr gut, >8 = Gefahr der Uberbelichtung
Digitalausgang Ethernet TCP / IP
zulassiges Fremdlicht [Lux] 20000,00
Lichtquelle Laserdiode rot gepulst, Wellenlange 650...670 nm
Laserklasse 2,00
Isolationsspannung [VDC] 200 (0 V gegen Gehéause)
zulassige Vibration 5 g bis 1 kHz (20 g optional)
Gehausematerial Aluminium
Schutzklasse Sensorkopf |P64, Elektronik 1P40
Arbeitstemperaturbereich  [°C] 0...50
Strahlform
Punktlaser, o [mm] 0,1 0,2 0,3 0,6 0,9 1,5 1,5 2,0
Ausgangssignal +10 V, 4...20 mA, Ethernet, (optional: 5V, 0...20 mA, 0...10 V, 0...5V)
Versorgung 24 \VDC / 250 mA (10...30 VDC)
Externelektronik inklusive

Hinweis: Die Angaben zu Linearitdt und Aufldsung beziehen sich auf das Messen auf eine matte, weile Bezugsoberflache.

Die Messung erfolgt mit einem analogen Oszilloskop auf ein weilRes Objekt

LAMV-F-4 Rauschen Auflésung LAM-F-0,5 Rauschen Auflésung
100000 Hz 32 mV 6,4 pm 100000 Hz 30 mV 0,75 ym
70000 Hz 30 mV 6,0 pm 70000 Hz 27 mV 0,68 um
40000 Hz 22 mV 4,4 um 40000 Hz 22 mV 0,55 um
10000 Hz 12 mV 2,4 ym 10000 Hz 12 mV 0,30 pm
2500 Hz 8 mV 1,6 um 2500 Hz 8 mV 0,20 um
1000 Hz 5mV 1,0 ym 1000 Hz 5 mV 0,13 um
250 Hz 3mV 0,5 ym 250 Hz 4 mVv 0,10 pm

230 Hz 2mV 0,4 um 230 Hz 4 mV 0,10 um
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Belegung SUB-D Stecker, 25-polig Elektronik LED Status

PIN Funktion Farbe LED Bedeutung Farbe in Funktion
1 Abstandsausgang +10 V (0...10 V, #5 V, 0...5 V)* weild Power Power ok grin leuchtet
2 Fehler +24 V/ 10 mA rot Link Ethernet Link in Funktion gelb leuchtet
3 Sy nchronsignalausgang 10 Ethernet Link Aktivitat gelb blinkt schnell
5 Digitalausgang OK 0/ 24 V rosa MAX Oberer Grenzwert rot leuchtet
6 Abstandsausgang 4...20 mA (0...20 mA)* blau OK Objekt im Messbereich griin leuchtet
8 Masse 0 V gelb MIN Unterer Grenzwert rot leuchtet
14 Analog Masse 0 V braun Error FPGA Selbsttest ok rot aus
15 Sy nchronsignaleingang Objekt nicht im Messbereich rot leuchtet
16 Digitalausgang MAX, 0/ 24 V violett
17 Abstandseingang 0...5V
18 Masse
19 Digitalausgang MIN, 0/ 24 V schwarz
20 Lichtstarkeausgang 0...10 V grau
21 +24 V Versorgung grin
Gehause EMV Schirm
*optional
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LAM-S Dip-Schalter / Filtereinstellung LAM-F Dip-Schalter / Filtereinstellung
Frequenz S1 S2 S3 S4 S5 S6 Frequenz S$1 S2 S3 S4 S5 S6

10 kHz - - - - - - 100 kHz - - - - - -
7 kHz X - - - - - 70 kHz X - - - - -
4 kHz - X - - - - 40 kHz X X - - - -
1 kHz - X X - - - 10 kHz - X X - - -
250 Hz - - - X - - 2,5 kHz - - - X - -
100 Hz - - - - X - 1 kHz - - - - X
25 Hz - - X X - X 250 Hz - - - - X X
20 Hz X X X X X X 230 Hz X X X X X X

X= Schalter geschlossen X = Schalter geschlossen

- = Schalter offen - = Schalter offen

Werkseinstellung: S1 + S2 geschlossen Werkseinstellung: S1 + S2 geschlossen

Uber Dip-Schalter (unter der Abdeckung im Deckel der Elektronikeinheit) wird die Grenzfrequenz des
Tiefpassfilters eingestellt. Der Schalter 1 befindet sich auf der linken Seite, Schalter 6 rechts.

Die Potentiometer durfen nicht verandert werden.

Die interne Abtastrate des Sensors wird durch die Dip-Schalter-Einstellungen nicht geéndert. Die angegebenen
Filterfrequenzen entsprechen der -3 dB Bandbreite des Tiefpassfilters. Hohere Frequenzen und Rauschen werden
zunehmend gedampft.

Beispiel: Bei der Einstellung 2,5 kHz wird eine aufgenommene Schwingung einer Frequenz von 2 kHz ohne
nennenswerte Abschwéachung libertragen. Eine Frequenz von 10 kHz wiirde jedoch stark abgeschwacht.
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PINBELEGUNG DER ETHERNETKABEL, RJ45, GEKREUZT

PIN Signal Stecker A PIN Signal Stecker B, gekreuzt
1 Sendedaten + griin + weil} 1 Empfangsdaten + rot + weil’
2 Sendedaten - griin + weily 2 Empfangsdaten - rot
3 Empfangsdaten + rot + weil} 3 Sendedaten + grin + weil
4 nicht benutzt - blau 4 nicht benutzt - blau
5 nicht benutzt + blau + weiss 5 nicht benutzt + blau + weil
6 Empfangsdaten - rot + weil® 6 Sendedaten - grin
7 nicht benutzt + braun + weiss 7 nicht benutzt + braun + weif}
8 nicht benutzt - braun 8 nicht benutzt - braun

Tipp: die direkte Verbindung zwischen Sensor und Netzwerkkarte erfordert ein gekreuztes Ethernetkabel.

Wenn ein Ethernet-Switch zwischengeschaltet wird, kénnen 1:1 belegte Ethernetkabel verwendet werden. Sofern der Ethernet-Switch durch seine ,Autosense + AutoMDI“-
Funktion die Leitungspolaritat automatisch erkennt, spielt es keine Rolle ob 1:1 belegte oder gekreuzte Kabel verwendet werden.

LIEFERUMFANG — SERIE LAM

= Sensor mit Sensorkabel 2 m
= Externelektronik

= 25-pol. SUB-D Stecker, I6tbar
= Priifprotokoll




LAM —
10 kHz Messfrequenz, Ethernet, 2 m Kabel S
100 kHz Messfrequenz, Ethernet, 2 m Kabel F
Messbereich
0,5, 2, 4,10, 20, 50, 100, 200 mm z.B. 10

Alle Modelle standardmaBig mit Analogausgang +10 V und 4...20 mA

LAM-S-0,5
LAM-S-2
LAV-S-4
LAM-S-10
LAM-S-20

LAV-F-0,5
LAM-F-2
LAVI-F-4
LAM-F-10
LAMV-F-20

Zubehor
LAM-AG

LAM-KUEHLKUhlkorper, von aufRen am Sensor anzubringen, auf Anfrage

23,75...24,25 mm
23...
22...
40...
55...

23,75...24,25 mm
23...
22...
40...
55...

25 mm
26 mm
50 mm

75 mm

25 mm
26 mm
50 mm

75 mm

Austausch-Schutzglaser (2er Set)

Allgemeine Sicherheitsbestimmungen
Achtung Laserstrahlung.

Nicht in den Strahl blicken.

Laserstrahl nie auf ein Auge richten.

Ausfiihrung

- Standard

(0] Sensor mit zusatzlichen Optionen
Optionen

LAM-10V Ausgangssignal 0...10 V
LAM-5V5V Ausgangssignal 5 V
LAM-5V Ausgangssignal 0...5 V
LAM-20A Ausgangssignal 0...20 mA
LAM-HD Sensorkopf vibrationsgeschitzt, bis 20 g
LAM-3R erhohte Laserleistung
LAM-IF Interferenzfilter

LAM-S-50
LAM-S-100
LAM-S-200

LAM-F-50
LAM-F-100
LAM-F-200

Optionen
LAM-10V
LAM-5V5V
LAM-5V
LAM-20A
LAM-HD
LAM-3R
LAM-IF

115...
170...
240..

115...
170..
240..

165 mm
270 mm

.440 mm

165 mm

.270 mm
.440 mm

Signalausgang 0...10 V

Signalausgang +5 V

Signalausgang 0...5 V

Signalausgang 0...20 mA

Sensorkopf vibrationsgeschutzt bis 20 g / 1 kHz
erhéhte Laserleistung

Interf erenzfilter

Es empfiehlt sich, den Strahl nicht ins Leere laufen zu lassen sondern mit einem matten Blech, oder Gegenstand zu stoppen.
Aus Lasersicherheitsgriinden muss die Spannungsversorgung des Sensors abgeschaltet werden, wenn die Maschine oder die ganze Anlage

abgeschaltet wird.

Diese Daten kdnnen jederzeit ohne Vorankindigung geandert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch


mailto:info@waycon.de
http://www.waycon.de/home

TRANSMETRA

Moo Messtechnik mit KnowHow.

LASER

Analoger Laser-Wegaufnehmer

Serie LAV

Key-Features:

Inhalt: - Messbereiche 0,2 bis 8,0 und 0,2 bis 50,0 m
- absolute Genauigkeit 25 mm
Uberblick, Messprinzip, - Wiederholgenauigkeit <6 mm
Installation a2 - Ansprechzeit 10 ms
Technische Daten e 3 - individuelle Parametrierung per Teach-in
Elektrischer Anschlu I - Schutzklasse IP65
Technische Zeichnung - - Betriebstemperatur -30 bis 50 °C
Teach-In ) - Analogausgang 4..20 mA und Schaltausgang
Bestellcode ...6 - Schnittstelle 10-Link

15.02.18



LAV-Lasersensoren decken Messbereiche von 0,2 bis 50,0 m ab. Mit Hilfe des integrierten Mikrocontrollers liefern sie ein prazises Ausgangssignal,
das proportional zur gemessenen Distanz ist. Es wird keine externe Auswerteinheit bendtigt. Eine intelligente interne Signalanalyse macht es
moglich, dass der Sensor ungeachtet von Farbe und Oberflache zuverlassig arbeitet. Mit dem kleinen sichtbaren Laserspot kann der Sensor
einfach und exakt ausgerichtet werden.

Die Distanzmessung basiert auf der Laufzeitmessung des Lichtes. Bei dieser Messmethode sendet eine leistungsstarke Lichtquelle kurze
energiereiche Impulse aus, die am Zielobjekt reflektiert und von einem lichtempfindlichen Empfangselement wieder erfasst werden.

Sende- und Empfangszeitpunkte werden dabei prazise erfasst. Aus den ermittelten Werten wird Uber die Laufzeit von Lichtimpulsen die Entfernung
zum Zielobjekt errechnet. Ist das Zielobjekt nah, ergibt sich eine kurze Lichtlaufzeit. Ist es weiter entfernt, ergibt sich entsprechend eine langere
Lichtlaufzeit.

Sender -

— oL
;’_‘_,_,_-'-"”” ' Sendesignal

e h : Empfangszeitpunkt

Empfinger - o —1 . e |
; o\ =
Empfangssignal V

Messlogik —

[ oL A N o

Teach-in-Funktion

Der Messbereich kann innerhalb des maximalen Messbereichs mit der Teach-In-Taste, dem Drehschalter und den LEDs vom Benutzer angepasst
werden. Die Analogausgabe hat ihren vollen Hub innerhalb dieses geteachten Bereichs. Die Werkseinstellung ist der maximale Messbereich. Auf
der Seite 5 dieses Datenblattes finden Sie eine genaue Beschreibung des Teach-In Vorgangs.

Installation

Bei allen Distanz messenden Sensoren muss darauf geachtet werden, dass der Lichtspot von der Empfangeroptik direkt gesehen werden kann
(Abbildung 1, 2) und dass keine Hindernisse vor der Empféngeroptik sind (Abbildung 3).

Bei glanzenden oder spiegelnden Objekten darf der direkte Reflex nicht auf den Empfanger fallen. Dies kann vermieden werden indem, der Sensor
leicht abgekippt wird (Abbildung 4).

Fur optimale Messergebnisse muss der Sensor quer zur Objektbewegung montiert werden (Abbildung 5).

4)

Hinweis zur elektromagnetischen Vertraglichkeit: Sensor geerdet montieren und geschirmtes Anschlusskabel verwenden.

Reinigung der Kunststoffscheibe beim Lasersensor

1) trockene Reinigung mit einem weichen Pinsel

2) mit einem trockenen, weichen, antistatischen Tuch

3) feuchte Reinigung mit klarem Wasser, ca. 30 Grad Celsius, wenn nétig ein wenig milde Seife verwenden
Bitte KEINEN Glasreiniger verwenden!!



Messbereich (siehe Seite 4)

Absolute Genauigkeit
Wiederholgenauigkeit
Strahldiv ergenz
Impulsdauer
Wiederholrate Laser
Winkelabweichung
Laserklasse
Lichtfleckdurchmesser
Fremdlichtgrenze
Temperatureinfluss
MTTF
Gebrauchsdauer (Ty,)
Betriebsspannung
Welligkeit

Leerlauf strom
Bereitschaftsv erzug
Temperaturbereich
Schutzklasse
Schnittstelle
Signalausgang
Schaltspannung
Schaltstrom
Messausgang
Schaltfrequenz Ausgang
Ansprechzeit Ausgang
Anschluss
Gehausematerial
Gewicht

EMV Richtlinie

UL Zulassung

[m]
[mm]
[mm]

[mrad]

[ns]
[kHZ]

[

[mm]
[Lux]
[mm/K]
[a]
[a]
[VDC]

(s]
[°cl

[vDC]
[mA]

[HZ]

[ms]

[l

LAV-8-420-10

0,2...8,0 (bei 90% Reflexionsgrad des Targets = weil})*

+25

<5
1

5

250

max. +2
2
<10 im Abstand von 8 m bei 20°C
50000
typ. <0,25
200
10
10...30 (bei Betrieb im 10-Link Modus: 18...30)
10% innerhalb der Versorgungstoleranz
<70 mA / 24 VDC
2
-30...50
P65
10-Link (V1.0)
Gegentaktausgang
30
100
4...20 mA
50
10

Geratestecker M12x1, 4-polig (Kabelausgang auf Anfrage)

Kunststoff ABS
90
2004/108/EG

cULus Listed, Class 2 Power Source, Type 1 enclosure

LAV-50-420-10
0,2...50,0 (mit Zieltafel)

+25

<5
1

5

250

max. +2
2
<50 im Abstand von 50 m bei 20°C
50000
typ. <0,25
200
10
10...30 (bei Betrieb im 10-Link Modus: 18...30)
10% innerhalb der Versorgungstoleranz
<70 mA / 24 VDC
2
-30...50
IP65
10-Link (V1.0)
Gegentaktausgang
30
100
4...20 mA
50
10

Geratestecker M12x1, 4-polig (Kabelausgang auf Anfrage)

Kunststoff ABS
90
2004/108/EG

cULus Listed, Class 2 Power Source, Type 1 enclosure

* bei 18% Refexionsgrad (grau): Messbereich ca. 3,5 m / bei 10% Refexionsgrad (schwarz): Messbereich ca. 2,5 m

Elektrischer Anschluss LAV

1 p=—+UB
2 a2 A”Eg
3 }—ov
[ ] o]
4 |—cnar

O = Hellschaltung
® = Dunkelschaltung

Q1: Schaltausgang (Gegentakt)
Setzen der Schaltschwellen A und B siehe Seite 5
Hellschaltung: schaltet auf 0 V
Dunkelschaltung: schaltet auf UB

Q2: Analogausgang 4...20 mA
Einlernen von Minimal- und Maximalwert A und B siehe Seite 5

C: Datenleitung 10-Link
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CLASS 2 LASER PRODUCT
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certified.
Complies with 21 CFR 1040.10
and 1040.11except for devlations
pursuant to Laser Notice No, 50,
dated June 24, 2007
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@ @ @ @ Detail Ausschnitt Drehschalter:
] £ @ P Q1: Schaltausgang (Gegentakt) Qi
_— Setzen der Schaltschwellen A und B
- ? @ siehe Seite 5 == RN
Q2: Analogausgang 4...20 mA Q2
Einlernen von Minimal- und Maximalwert
A und B siehe Seite 5
1 Betriebsanzeige grin 4 Modus Drehschalter
2 Signalanzeige gelb 5 Laseraustritt
3 Teach-In Taste
MESSBEREICH IN ABHANGIGKEIT DES ZIELOBJEKTES
LAV-8-420-10 LAV-50-420-10
Referenzobjekt: Kodak weil (90%) Referenzobjekt: Reflexionsfolie ZT100 (als Zubehdr erhaltlich)
Objekifarbe Es muss die Reflexionsfolie ZT100 verwendet werden.
schwarz
10%
o | |
18 %
weil ‘
20 % :
| | | | | | |
0 1 2 3 4 5 6 7 8
Abstand [m]




Schaltausgang Q1:

Sie konnen mit dem Drehschalter fir den Schaltausgang Q1 die
jeweilige Schaltschwelle A und/oder B zum Einlernen auswahlen.

Die gelben LEDs signalisieren den aktuellen Zustand des angewahlten
Ausgangs. Zur Speicherung einer Schaltschwelle (Entfernungs-
messwert) driicken Sie die "SET"-Taste bis die gelbe und griine LED
gleichphasig blinken (ca. 2 s). Das Teach-In beginnt mit dem Loslassen
der "SET"-Taste. Ein erfolgreiches Teach-In wird durch wechselseitiges
Blinken (2,5 Hz) der gelben und grinen LED signalisiert. Ein
fehlerhaftes Teach-In wird durch schnelles wechselseitiges Blinken (8
Hz) der gelben und griinen LED signalisiert. Nach einem fehlerhaften
Teach-In arbeitet der Sensor nach Ausgabe der entsprechenden
optischen Fehlermeldung mit seiner letzten gultigen Einstellung weiter.

Durch Einlernen entsprechender Entfernungsmesswerte fur die
Schaltschwellen A und B, kénnen verschiedene Schaltmodi definiert
werden (siehe Abbildung rechts).

Jeder eingelernte Schaltschwelle kann durch nochmaliges Driicken der
SET-Taste nachgelernt, d.h. Gberschrieben werden. Durch Driicken der
"SET"-Taste fir > 5 s wird der eingelernte Wert komplett geléscht
werden. Dies wird durch das gleichzeitige Verléschen der gelben und
griinen LED signalisiert.

Analogausgang Q2:

A lear » | B lear -

A=B = | B=A =

Das Einlernen von Minimalwert und Maximalwert fir den Analogausgang Q2 erfolgt in der gleichen Weise wie beim Schaltausgang:

Dabei gilt:
A=4mA
B =20 mA

Dadurch ergeben sich drei verschiedene Betriebsmdoglichkeiten:

A < B -> steigende Rampe

b
20 +

A B
A leer -> Nullpunktgerade
i
20
4

Zuriicksetzen auf Werkseinstellung:
Werkseinstellung Schaltausgang Q1:
Schaltausgang inaktiv
Werkseinstellung Analogausgang Q2:
A =200 mm
B =5000 mm
Ein Léschen von Wert B ist nicht mdglich
Die Betriebsart ,Nullpunktgerade“ erhalt man durch I6schen von Wert A

- Stellen Sie den Drehschalter in Stellung "Run"

- Driicken Sie die "SET"-Taste bis das gleichphasige Blinken
der gelben und griinen LED aufhért (ca. 10 s)

- Wenn die griine LED wieder dauerhaft leuchtet, ist der
Vorgang abgeschlossen

A > B -> fallende Rampe

Y
20

Hinweis!

Die Differenz der eingelernten Entfernungsmesswerte fur die
Schaltschwellen A und B muss gréfer 20 mm sein.

Ist die Differenz der eingelernten Messwerte gleich oder kleiner der
eingestellten Schalthysterese, so signalisiert der Sensor optisch ein
fehlerhaftes Teachen. Der zuletzt eingelernte Entfernungsmesswert
wird vom Sensor nicht ibernommen.

Wabhlen Sie einen neuen Entfernungsmesswert fiir die Schaltschwelle
A oder B der zu einer gréReren Differenz zwischen den Schaltschwellen
fuhrt.

Lernen Sie diesen Entfernungsmesswert am Sensor erneut ein.
Schaltschwelle A kann geldscht oder auf den Wert null gesetzt werden
(z.B. beim Einstellen des Verlaufs "Nullpunktgerade"). Schaltschwelle B
kann hingegen nicht geléscht oder auf den Wert Null gesetzt werden.



LAV-8-420-10
LAV-50-420-10

Messbereich 0,2...8,0 m
Messbereich 0,2...50,0 m

Kabel mit Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt, IP67

K4P2M-S-M12
K4P5M-S-M12
K4P10M-S-M12
K4P2M-SW-M12
K4P5M-SW-M12
K4P10M-SW-M12

2 m, Stecker gerade

5 m, Stecker gerade
10 m, Stecker gerade
2 m, Stecker gewinkelt
5 m, Stecker gewinkelt

10 m, Stecker gewinkelt

Gegenstecker M12, 4-polig, geschirmt, IP67

D4-G-M12-S
D4-W-M12-S

Gegenstecker M12 gerade
Gegenstecker M12 gewinkelt

Allgemeine Sicherheitsbestimmungen
Achtung Laserstrahlung.

Nicht in den Strahl blicken.

Laserstrahl nie auf ein Auge richten.

Digitalanzeige 1 Kanal, 0...10V/4...20 mA

1 Kanal,Versorgung: 85 bis 250 VAC
1 Kanal, Versorgung: 11...36 VDC/24 VAC

Digitalanzeige 2 Kanal, 0...10V/4...20 mA

2 Kanal, Versorgung: 85 bis 250 VAC
2 Kanal, Versorgung: 11...36 VDC/24 VAC

Weitere Informationen finden Sie in den Datenbléttern der PAX Anzeigenserie.

Reflexionsfolie fir LAV

Es empfiehlt sich, den Strahl nicht ins Leere laufen zu lassen sondern mit einem matten Blech, oder Gegenstand zu stoppen.
Aus Lasersicherheitsgriinden muss die Spannungsversorgung des Sensors abgeschaltet werden, wenn die Maschine oder die ganze Anlage

abgeschaltet wird.

Diese Daten kdnnen jederzeit ohne Vorankiindigung geéndert werden.

ANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.
052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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LASER

Laser-Wegaufnehmer

Serie LLD-150

Key-Features:

- Messbereich von 0,1 bis 150 m
Inhalt: - Auflésung: 0,1 mm
- Wiederholgenauigkeit: £0,5 mm
- Linearitat: £2 mm auf weile, £3 mm auf

- Messfrequenz wéhlbar: 10Hz oder 50Hz

- Analogausgang 4..20mA (muss liber die
mitgelieferte Software konfiguriert werden)

- Digitalausgdnge RS232, RS422, Profibus, SSI

Technische Daten s natiirliche Oberflichen
Technische Zeichnungen S - Schutzklasse IP65
Ausgangsarten e3 - Betriebstemperatur  -10 bis 50 °C,
Konfigurationssoftware il mit Heizung:  -40 bis 50 °C
Bestellcode o)

w:5

Optionen und Zubehor

23.08.18



Messbereich [m]

Auflésung [mm]
Linearitatsfehler [mm]
Wiederholgenauigkeit [mm]
Wahlbare Messfrequenz [HZ]
Messrate [s]
Versorgungsspannung [VDC]
max. Stromaufnahme [W]
max. Stromaufnahme, Option H [W]
Analogausgang [mA]

Schnittstellen
Ubertragungsrate
Schaltausgang
Triggereingang *
Anschlussart

Lichtart

Laserklasse

Schutzklasse

Lagertemperaturbereich [°C]
Arbeitstemperaturbereich [°C]
Arbeitstemperaturbereich, Option H [°C]
Gewicht [g]

elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)
* bei Variante mit Option H (Heizung) nicht v erf igbar

LLD-150-RS232, LLD-150-RS422

LLD-150-Profibus

33
28 | 40
° o
n n
e K
85 wn
96

0,1...30 auf nattirliche Oberflachen (anhéngig vom Reflexionsgrad der Oberflache sind bis zu 150 m mdglich)
0,1

12 auf weiBe Oberflachen (+15...+30 °C), 3 auf natirliche Oberflachen (+15...+30 °C), £5 (-10...+50 °C)
<0,5

10 oder 50

0,16...6 (10 Hz), 0,02 (50 Hz)

10...30

1,5, Profibus, SSI 3,2

24, (24 VDC), Profibus, SSI 25,7 (24 VDC)

4...20 (Uber RS232/ RS422 parametrierbar), Last <500 Ohm

RS232, RS422, Profibus, SSI

2,4/4,8/9,6/19,2/ 38,4 kBaud fir RS232 + RS422, max. 12 MBaud fiirr Profibus, 50...1000 kHz fur SSI
1 (belastbar bis 0,5 A), Profibus, SSI: 2 (belastbar bis 0,5 A)

Triggerimpuls 24 V

12-poliger M16-Stecker; Profibus, SSI zusétzich: 5-poliger M12-Stecker und M12-Buchse

Laserdiode infrarot, Wellenlange 650 nm

2, <1 mw

IP65

-40...+70

-10...+50

-40...+50, durch Heizung

760, Profibus, SSI: 770

EN 61326-1

4x 76,5




Der Sensor muss fiir die erste Inbetriebnahme in den Betriebsmodus versetzt werden, d.h. die Funktion Autostart (legt fest, welche Betriebsart nach dem Einschalten
aktiviert wird) muss konfiguriert werden. Folgende Betriebsarten stehen zur Verfligung: Einzelmessung und Dauermessung (Distanztracking) in verschiedenen Modi. Um
den analogen Ausgang zu aktivieren muss eine Skalierung des Messbereichs vorgenommen werden, d.h. 4 mA wird dem minimalen, 20 mA dem maximalen Messbereich
zugeordnet. All die genannten Einstellungen lassen sich bequem Uber die mitgelieferte WayCon Software vornehmen.

Analogausgang 4...20 mA

Der Analogausgang ermdglicht eine analoge Messwertlbertragung in Form einer 4...20 mA Schnittstelle. Der in die Leitung eingepragte Strom ist proportional der
gemessenen Distanz.

Eine Skalierung des Messbereichs auf den analogen Ausgang muss bei der ersten Inbetriebnahme vorgenommen werden.
Anschlussstecker 12-polig, M16

RS232 Ausgang

Die klassische und preiswerte Schnittstelle fiir kurze Distanzen zwischen Sensor und PC/Steuerung/Anzeige.
Ideal fiir Labor- und PC-Anwendungen.

Datenrate maximal 38,4 kBaud

Anschlussstecker 12-polig, M16

RS422 Ausgang

Differentielle Schnittstelle mit RS232 Protokoll, d.h. die Daten werden mittels RS232 lbertragen, mit dem Unterschied das RXD und TXD jeweils differentiell auf Basis von
RS422 (ibertragen werden.

Sehr gut geeignet fiir stéranfallige Umgebungen und groRe Leitungslangen (bis zu 100 m).

Da ein Standard PC im Allgemeinen keine RS422-Schnittstelle besitzt, bendtigt man fiir die Kommunikation eine RS422-Schnittstellenkarte, oder einen RS422-zu-RS232-
Konverter.

Datenrate maximal 38,4 kBaud
Anschlussstecker 12-polig, M16

Profibus Ausgang

Plug-and-play Schnittstelle fir den Einsatz im Feldbus.

Konfiguration Uber die Geratestammdaten-Datei (gsd-Datei), die unter www.waycon.de verfligbar ist.
Datenrate maximal 12 MBaud

Anschlussstecker: 1x 12-polig, M16, 2x 5-polig M12

SSI Ausgang

Synchrone Schnittstelle fiir industrielle Anwendungen.
24 bit, Gray-codiert, maximal 1 MHz
Anschlussstecker: 1x 12-polig, M16, 2x 5-polig M12

Digitaler Schaltausgang

Mit dem digitalen Schaltausgang kénnen zu messende Objekte beispielsweise auf Schwelleniberschreitung iberwacht werden. Dazu muss ein Messfenster parametriert
werden, das festlegt wo der zu (iberwachende Bereich beginnt, wo er endet und an welcher Stelle die Schaltlibergénge erfolgen sollen. Eine genaue Beschreibung finden
Sie im mitgelieferten Handbuch.

Triggereingang (nicht bei Varianten mit Heizung)

Der Triggereingang ermdglicht die Ausldsung einer Distanzmessung durch ein externes Signal in Form eines Spannungsimpulses von 3...24 V. Der Anwender konfiguriert
die gewiinschte Verzégerung sowie die Impulsflanke, auf die getriggert werden soll. Eine genaue Beschreibung finden Sie im mitgelieferten Handbuch.

LLD Sensor
Handbuch
WayCon LLD-Konfigurationssoftware CD: LLD-Kommunikation & Data Acquisition*


http://www.waycon.de/

Bevor der LLD-Sensor eingesetzt werden kann muss er in den gewlinschten Betriebsmodus versetzt werden. Dies kann entweder Uber ein Terminalprogramm, z.B.
,Hyperterminal (WinXP), das im Allgemeinen bei Win32-Betriebssystemen mitgeliefert wird vorgenommen werden. Zum anderen besteht die Mdglichkeit die Konfiguration
mit der von WayCon entwickelten Software Uber eine Ubersichtliche, englischsprachige Benutzeroberflache vorzunehmen.

Die Software konfiguriert den LLD-Sensor (iber die serielle Schnittstelle und kann daher mit den RS232- und RS422-basierten Geraten verwendet werden (nicht mit der
Profibus, SSI Variante).

Zu beachten ist dass gangige PCs und Laptops Uber keine RS422 Schnittstellen verfligen. Zur Herstellung einer Verbindung zu einem RS422-basierten LLD-Lasersensor
wird ein Schnittstellenwandler von RS422 nach RS232 bendétigt. Dabei ist zu beachten dass die Signalstrecke Wandler - PC (RS232-Stecke) mdglichst gering gehalten
wird. Die méglicherweise lange und evtl. EMV-belastete Signalstrecke Wandler - LLD-Sensor ist dann die RS422-Strecke.

Die konfigurierbaren Parameter auf der Benutzeroberflaiche entsprechen den Parametern im Handbuch des LLD-Sensors. Die fiir den Stand-Alone Betrieb (ohne
angeschlossenen PC, Steuerung, etc.) wesentlichen Parameter sind Autostart und Analog Range Begin/End, mit deren Hilfe der Sensor so konfiguriert wird, das er sich
nach dem Einschalten sofort im Messmodus befindet.

Die WayCon Konfigurationssoftware bietet die zusatzliche Funktion die gemessenen Distanzen mittels Datenlogger im ASCII-Format zu gespeichern.

Wie oben beschrieben muss der LLD-Sensor, bevor er eingesetzt werden kann in den gewlnschten Betriebsmodus versetzt werden. WayCon bietet als Service die
Méglichkeit an, die RS232- und RS422-basierten Laser-Sensoren vorkonfiguriert auszuliefern. Dafir wird der gewlinschte Messbereich bendtigt, z. B. 5 m
Messbereichsbeginn, 25 m Messbereichsende. Nach der Werkskonfiguration stehen am Messbereichsbeginn 4 mA am Analogausgang an und am Messbereichsende
20 mA. Der Lasersensor kann dann direkt nach dem Auspacken, ohne weitere Einstellungen verwendet werden.



LLD-150 — — —

Schnittstelle H Heizung (optional)
RS232 RS232
RS422 RS422
Messwertausgabe
_ 10 Hz
50 50 Hz
LLD-150 —
Schnittstelle
Profibus, SSI PROF
LLD-150-RS232
LLD-150-RS422
LLD-150-RS232-50
LLD-150-RS422-50
LLD-150-PROF
Zubehor RS232 /| RS422 Zubehor Profibus
KAB-LLD-2M Interface Kabel 2 m KAB-LLD500-2M-S Interface Kabel 2 m, Versorgung
KAB-LLD-5M Interface Kabel 5 m KAB-LLD500-5M-S Interface Kabel 5 m, Versorgung
KAB-LLD-10M Interface Kabel 10 m KAB-LLD500-10M-S Interface Kabel 10 m, Versorgung
94477 Gegenstecker M16, gerade KAB-LLD500-2M-SW Interface Kabel 2 m, gewinkelter Stecker
LLD-Aktivierung Werkskonfiguration fiir RS232, RS422 Modell KAB-LLD500-5M-S Interface Kabel 5 m, gewinkelter Stecker
KAB-LLD500-10M-SW Interface Kabel 10 m, gewinkelter Stecker
94133 Profibus-OUT-Stecker, M12
Option fiir alle Modelle 94136 Profibus-IN-Dose, M12
H Heizung 94145 Profibus-Abschlusswiderstand, M12

K5P2M-B-M12-PROF 2 m, Buchse 5-pol. M12, offene Litzen
K5P2M-SB-M12-PROF 2 m, Buchse 5-pol. M12, Stecker 5-pol. M12
Zieltafel (fir Messungen ab 30 Meter) K5P2M-S-M12-PROF 2 m, Stecker 5-pol. M12, offene Litzen
ZT51_WEISS Zieltafel fir Laser Typ LLD K5P5M-B-M12-PROF 5 m, Buchse 5-pol. M12, offene Litzen
K5P5M-SB-M12-PROF 5 m, Buchse 5-pol. M12, Stecker 5-pol. M12
K5P5M-S-M12-PROF 5 m, Stecker 5-pol. M12, offene Litzen
K5P10M-B-M12-PROF 10 m, Buchse 5-pol. M12, offene Litzen
Allgemeine Sicherheitsbestimmungen K5P10M-SB-M12-PROF 10 m, Buchse 5-pol. M12, Stecker 5-pol. M12
Achtung Laserstrahlung. K5P10M-S-M12-PROF 10 m, Stecker 5-pol. M12, offene Litzen
Nicht in den Strahl blicken.
Laserstrahl nie auf ein Auge richten.
Es empfiehlt sich, den Strahl nicht ins Leere laufen zu lassen sondern mit einem matten Blech, oder Gegenstand zu stoppen.

Aus Lasersicherheitsgriinden muss die Spannungsversorgung des Sensors abgeschaltet werden, wenn die Maschine oder die ganze Anlage
abgeschaltet wird.

Diese Daten kdnnen jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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LASER

Laser-Wegaufnehmer
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Serie LLD-500

Key-Features:

- speziell fiir heiBe Oberflachen und helle
Umgebungen
Inhalt: - Messbereich von 0,15 bis 500 m
- Messwertauflésung: £0,1 mm,
- Messwertgenauigkeit: £1,0 mm (bei 20 Hz)
- Schaltausgang
- Schutzklasse IP67
- Betriebstemperatur -10 bis 60 °C, -40°C (Option H)
- Messfrequenz variabel einstellbar bis 100 Hz
- Analogausgang 4...20 mA
- Digitalausgédnge RS232, RS422, RS485, SSI, Profibus

Technische Daten
Technische Zeichnungen
Ausgangsarten & Bedienung
Bestellcode & Zubehor

awidih

12.06.18



Messbereich *

Auflosung

Messgenauigkeit **

Messzeit

Wahlbare Messfrequenz
Versorgungsspannung
Leistungsauf nahme

Leistungsauf nahme Option H (mit Heizung)
Analogausgang (Parametrierung tGber RS232)
Digitale Schnittstellen
Ubertragungsrate

Schaltausgang

Trigger

Anschlussart ***

Lichtart

Laserklasse

Laserspot in 10 m Entfernung
Schutzklasse
Lagertemperaturbereich
Arbeitstemperaturbereich
Arbeitstemperaturbereich, Option H
Luftfeuchtigkeit

EMV

Gewicht ***

elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

0,15...100 m auf natirliche, diffus reflektierende Oberflachen (mit Zieltafel 3M 3279 special sind bis zu 500 m maglich)
+0,1 mm

+1 mm bei Messfrequenz <20 Hz, <2,5 mm bei Messfrequenz >20Hz

minimal 10 ms

variabel einstellbar bis 100 Hz

10...30 VDC

<10 W

<42 W (bei 24 V)

4...20 mA , Fehlerhandling mit 3 mA/21 mA, Total output error fir 20 mA: +0,15% bei einer Temperatur von 25°C
RS232, RS422, RS485, SSI und Profibus

Profibus: 9,6 kBaud...12 MBaud, SSI: 200, 250, 300 kHz

3x ,High side”, belastbar bis zu 0,2 A

1 x Trigger in/out, 3...30 VDC

1 x 12-polig M16, 2 x 5-polig M12 B-kodiert, 1 x 5-polig M12 A-kodiert,

Laserdiode, Wellenlange 635 nm

2

4 mm x 5 mm

IP67, bei Einsatz im Freien unter extremen Umweltbedingungen wird ein zusatzlicher Wetterschutz empfohlen.
-40...+70 °C

-10...+60 °C

-40...+60 °C, durch Heizung

15%...90%, nicht kondensierend

EN 61326-1

ca. 700 g

EN 61326-1, Der EMV-Schutz ist fiir Gerate mit einer Kabellange bis zu 10 m nachgewiesen.

* Reichweite fir natirliche, diffus reflektierende Oberflachen, abhangig von Zielreflektivitat, Streulicht, Messfrequenz und Umgebungsbedingungen.

** Messgenauigkeit abhangig von Zielreflektivitat, Streulicht, Messfrequenz und Umgebungsbedingungen.

*kk

abhangig vom Geratety p

LLD-500

Die Technische Zeichnung zeigt alle Stecker- und Interface-Optionen
die fur die LLD-500 Serie verfligbar sind.
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Der LLD-500 kann mit 3 (Unterseite) bzw. 2 Befestigungsschrauben M6 angeschraubt werden (Lange entsprechend dem Gegenstiick wahlen).
3 Stiick Befestigungsschrauben M6, sowie Unterlegscheibe und Federring gehéren zum Lieferumfang.



Der LLD-500 kann ohne zuséatzlichen PC direkt parametriert
und fiir Messungen eingestellt werden.

=

Status LED  aus Betriehsspannung aus
rot  Betriebsspannung ein,

keine Messung moglich
grin LUMOS betriebsbereit

Voraussetzung ist die Stromversorgung tber das Interface-Kabel.

Der LLD-500 ist betriebsbereit, wenn die STATUS-LED griin leuchtet.
2 LINK LED aus  Datenubertragung

nicht aktiv

grun, blinkend
Datenubertragung
(Profibus/ serell) aktiv

=

Die Auswahl der einzelnen Menupunkte erfolgt Giber 4 Folientasten,
jeweils 2 Gber und 2 unter dem OLED-Display.

=)

Die Nutzersprache ist englisch.

o

Wahrend der Messung kann das Display ausgeschaltet werden. 3 Taste T1 Funktion siehe Displayanzeige

Das Einschalten des Displays erfolgt mit Taste T3 oder T4. Sl et DFSPI‘W”ZGF{JE
5 Taste T3 Funktion siehe Displayanzeige
6

Taste T4 Funktion siehe Displayanzeige

i Display

STOP Messung stoppen
Disp. Display ausschalten

Wenn Display ausgeschaltet ist, mit
Taste T4 oder T3  Display einschalten

Heny 1 | Henu

GBEZ 548.8 me

Step 0155 &5

PIN | Farbcode | RS232 RS422 RS485 Beschreibung
A weils RxD Rx+ n.c. RS232 Empfangsdaten/ RS422 Empfangsdaten +
B braun n.c. Rx- n.c. RS422 Empfangsdaten -
C grun TRIG TRIG TRIG Triggereingang/ -ausgang
D gelb QA QA QA Analogausgang (3 mA ... 21 mA)
E grau n.c. Tx- B RS422 Sendedaten -
F rosa TxD Tx+ A RS232 Sendedaten/ RS422 Sendedaten +
G blau Q3 Q3 Q3 Schaltausgang Q3
H rot VCC VCC VCC Versorgungsspannung 10 ...30 VDC
J schwarz GNDpower GNDpower GNDpower Ground Versorgungsspannung
K violett Q2 Q2 Q2 Schaltausgang Q2
L grau/rosa | GNDsgnal GNDsignal GNDsignal | Ground Messsignal, analog
M rot/ blau Q1 Q1 Q1 Schaltausgang Q1

- Der Schirm des Geratekabels ist mit dem Schirmanschluss der Anlage, z.B. SPS, zu verbinden.
- Ein Verpolschutz ist gewahrleistet.
- Ein Uberspannungsschutz bis maximal 30 VDC ist gewahrleistet.

Die serielle Schnittstelle RS232 kann genutzt werden zu:

- Messdateniibertragung white A RxD
- Parametrierung des LLD500: Voraussetzung fiir die DFOL
Programmierung (iber eine serielle Schnittstelle ist die m
Verbindung Uber ein Terminalprogramm (z.B. ){G"OW @
Hyperterminal) re
2 TE
pink =3 D
blue
red H VCC
| L |
black 7 1_GND -
violet Power 24V
grey/pink T GND (10 ... 30V)
red/blue _@— Signal
shield Sl




-4-

SERIELLE SCHNITTSTELLE RS422, RS485

RS422 RS485

white 1 RxD+ i
b LA D Bt whie 1 D-Sub9 (f)
rown g L_RxD- - brown (8]
green éo) Ou: ;reen :O Ou
yellow | D) = d yellow 2g
grey = TxD- -O On _@ B Q "=
; = O grey E o
pink FEL_TxD+ ) pink FLA 5
bluei blue L (G
red ,_\H VCC || red VGCC

Mol = A1 .
black | == GND s [ BRD -
; LY ™ Power J
violet : _E 24V violet = power 24V
g ik @—g"j'j (10 ... 30V) grey/pink IKIT; GND 10 . 30V
red/blue 9 LL s ona (10 ... 30V)
=0E LM red/blue ] Sine
shield = : [M]

S shield @

SCHALTAUSGANG

Die Schaltausgénge Q1, Q2 und Q3 stellen Distanzinformationen als logische Schaltinformationen dar. Sie signalisieren die Uber- und Unterschreitung eines eingestellten,
hysterese-behafteten Schaltbereiches.

Sie eignen sich somit hervorragend zur direkten Weiterverarbeitung von UberwachungsgréRen wie Fiillzustand oder Objektdetektierung. Die Parametrierung erfolgt tiber
die serielle Schnittstelle.

Am Schaltausgang muss ein Lastwiderstand > 150 Ohm/ 6W (max. Betriebsspannung 30 V : 0,2A max. Laststrom) gegen GND . geschaltet werden. Wichtig ist, dass
der Laststrom von 0,2 A nicht Uiberschritten wird.

Eine genaue Beschreibung der Einstellungen finden Sie im Handbuch

TRIGGEREINGANG

Der Trigger des LLD-500 kann als Triggereingang oder Triggerausgang genutzt werden.
1) Triggereingang / Externe Triggerfunktion:
Externes Triggersignal wird gesendet — Start der Messung DM entsprechend des Parameter TRI

2) Triggerausgang/ z.B. Zusammenschaltung von 2 LLD-500:
Das gesendete Triggersignal (Parametrierung durch TRO) des 1. LLD-500 startet eine Einzelmessung DM
des 2. LLD-500 (Parametrierung durch TRO)

Eine genaue Beschreibung der Einstellungen finden Sie im Handbuch

LASERSTRAHL

Der Laserstrahl des LLD500 hat eine Divergenz von 0,13 mrad x 0,17 mrad (Breite x Hohe) .

Der Durchmesser des Laserfleck auf der Austrittslinse ist 4 mm.

In der folgenden Tabelle ist die GroRe des Laserfleckes in Abhangigkeit von der Entfernung dargestellt.
Der Laserfleck hat die Form einer Ellipse.

Der in der Tabelle genannte Laserfleck besitzt ca. 50% der gesamten Laserenergie. Um diesen Fleck bildet sich eine Aura mit geringerer Energie.

Entfernung Breite Laserfleck Hohe Laserfleck

im 5 mm 5 mm

5m 3 mm 3 mm

10m 4 mm 5 mm

50 m 6 mm 7 mm

100 m 26 mm 34 mm

200 m 52 mm 68 mm

400 m 104 mm 134 mm

500 m 130 mm 170 mm



Schnittstelle RS
RS232, RS422, RS485 ssl
RS232, RS422, RS485, SSI PROF
RS232, RS422, RS485, Profibus

RS232, RS422, RS485, SSI, Profibus SSIPROF

LLD-500 —

- ohne Heizung

LLD-500-RS

LLD-500-SSI (Auf Anfrage)

LLD-500-PROF

LLD-500-SSIPROF (Auf Anfrage)

Kabel LLD-500-RS und fiir Power Supply

KAB-LLD500-2M-S
KAB-LLD500-5M-S
KAB-LLD500-10M-S
KAB-LLD500-2M-SW
KAB-LLD500-5M-SW
KAB-LLD500-10M-SW

Kabel LLD-500-SSI
K5P2M-LLD500-S-SSI

Zubehor
ZT51_WEISS

Stautubus

3M 3279 special

Interface Kabel 2 m, gerader Stecker
Interface Kabel 5 m, gerader Stecker
Interface Kabel 10 m, gerader Stecker
Interface Kabel 2 m, gewinkelter Stecker
Interface Kabel 5 m, gewinkelter Stecker

Interface Kabel 10 m, gewinkelter Stecker

2 m, SSI Kabel, gerader Stecker

Zieltafel fur Laser Typ LLD

gegen direkte Fremdlichteinstrahlung, @100 mm

Reflexfolie fur Zieltafel, 300 x 300 mm

Allgemeine Sicherheitsbestimmungen
Achtung Laserstrahlung.

Nicht in den Strahl blicken.
Laserstrahl nie auf ein Auge richten.

LLD-500-RS-H

LLD-500-PROF-H

H (nicht fir SSI, SSIPROF) Heizung

Kabel LLD-500-PROF

K5P2M-B-M12-PROF
K5P2M-SB-M12-PROF
K5P2M-S-M12-PROF
K5P5M-B-M12-PROF
K5P5M-SB-M12-PROF
K5P5M-S-M12-PROF

K5P10M-B-M12-PROF

2 m, Buchse 5-pol. M12, offene Litzen
2 m, Buchse 5-pol. M12, Stecker 5-pol. M12
2 m, Stecker 5-pol. M12, offene Litzen
5 m, Buchse 5-pol. M12, offene Litzen
5 m, Buchse 5-pol. M12, Stecker 5-pol. M12
5 m, Stecker 5-pol. M12, offene Litzen

10 m, Buchse 5-pol. M12, offene Litzen

K5P10M-SB-M12-PROF 10 m, Buchse 5-pol. M12, Stecker 5-pol. M12

K5P10M-S-M12-PROF

94133
94136
94145

10 m, Stecker 5-pol. M12, offene Litzen

Profibus-OUT-Stecker, M12
Profibus-IN-Dose, M12
Profibus-Abschlusswiderstand, M12

Es empfiehlt sich, den Strahl nicht ins Leere laufen zu lassen sondern mit einem matten Blech, oder Gegenstand zu stoppen.
Aus Lasersicherheitsgriinden muss die Spannungsversorgung des Sensors abgeschaltet werden, wenn die Maschine oder die ganze Anlage

abgeschaltet wird.

Diese Daten kdnnen jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden.

TRANSMETRA GmbH

Messtechnik mit KnowHow.

052 624 86 26
info@transmetra.ch
www.transmetra.ch
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